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(57)摘要

本实用新型公开了一种农用履带底盘的踏

板式集成制动装置，采用盘式刹车原理及电气传

动机构，其特征是：在驱动轮的一侧，通过螺钉固

定设置与驱动轮相互平行的制动盘，与制动盘配

合设置有制动钳，并用滚珠丝杠连接制动钳和伺

服电机；制动钳上设置摩擦片，以一对的钳口的

闭合夹持制动盘实现制动，并以其张开钳口解除

对制动盘的制动；将复位弹簧和锁止器固定在车

架上，复位弹簧和锁止器与踏板相铰接；装在制

动踏板处的角度传感器与ECU相连，ECU把制动信

号传递给车架上的编码器，编码器将电流信号通

过伺服电机驱动器给予伺服电机，伺服电机轴带

动滚珠丝杠控制制动钳。本实用新型专利尤其适

用于安装空间狭窄的小型农业轮式和履带车辆。
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1.一种农用履带底盘的踏板式集成制动装置，采用盘式刹车原理及电气传动机构，其

特征是：在驱动轮（15）的一侧，通过螺钉（14）固定设置与所述驱动轮（15）相互平行的制动

盘（13），与所述制动盘（13）配合设置有制动钳（16），并用滚珠丝杠（17）连接所述制动钳

（16）和伺服电机（18）；所述制动钳（16）上设置摩擦片（12），以一对的钳口的闭合夹持所述

制动盘（13）实现制动，并以其张开钳口解除对所述制动盘（13）的制动；将复位弹簧（4）和锁

止器（7）固定在车架上，所述复位弹簧（4）和所述锁止器（7）与踏板（1）相铰接；装在所述踏

板（1）处的角度传感器（2）与ECU（5）相连，所述ECU（5）把制动信号传递给车架上的编码器

（10），所述编码器（10）将电流信号通过伺服电机驱动器（8）给予伺服电机（18），所述伺服电

机（18）轴带动所述滚珠丝杠（17）控制所述制动钳（16）。

2.根据权利要求1所述的农用履带底盘的踏板式集成制动装置，其特征是：所述伺服电

机驱动器（8）、伺服电机（18）和电源（9）固定设置在车架上；所述ECU（5）、伺服电机驱动器

（8）、伺服电机（18）和电源（9）之间通过电线（11）相连；所述复位弹簧（4）和锁止器（7）通过

滑块（6）与转轴（3）连接了所述踏板（1）；所述角度传感器（2）安装在所述踏板（1）背面的顶

部。
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一种农业履带底盘的踏板式集成制动装置

技术领域

[0001] 本实用新型涉及一种农业履带底盘的踏板式集成制动装置，属于农业机械领域。

背景技术

[0002] 一种踏板式集成制动装置适用于安装空间狭窄的农业机械。为了节约成本，我国

农业履带底盘很少有刹车装置和驻车装置。在斜坡道路上作业时，有很大的安全隐患。部分

机械安装手刹式驻车装置，驾驶员手握力一般无法达到最大制动效能，安装空间大，无法实

现刹车要求。安装位置及安装调试均需要经验安装，费时费力。且农用履带车辆惯性大，在

高速、长时间、大制动力制动时，机械制动系统中的制动带和制动鼓易损坏，影响使用寿命。

实用新型内容

[0003] 本实用新型是为了避免上述技术的不足之处，提出一种踏板式集成制动装置，以

期能够解决了安装空间不足，安装调试的问题，又实现了刹车与驻车功能于一体。

[0004] 本实用新型为解决技术问题采用如下技术方案

[0005] 本实用新型踏板式集成制动装置的结构特点是：采用盘式刹车原理及电气传动机

构，在驱动轮的一侧，通过螺钉固定设置与所述驱动轮相互平行的制动盘，与所述制动盘配

合设置有制动钳，并用滚珠丝杠连接所述制动钳和伺服电机；所述制动钳上设置摩擦片，以

一对的钳口的闭合夹持所述制动盘实现制动，并以其张开钳口解除对所述制动盘的制动；

将复位弹簧和锁止器固定在车架上，所述复位弹簧和所述锁止器与踏板相铰接；装在所述

踏板处的角度传感器与ECU相连，所述ECU把制动信号传递给车架上的编码器，所述编码器

将电流信号通过伺服电机驱动器给予伺服电机，所述伺服电机轴带动所述滚珠丝杠控制所

述制动钳。

[0006] 本实用新型踏板式集成制动装置的结构特点也在于：所述伺服电机驱动器、伺服

电机和电源固定设置在车架上；所述ECU、伺服电机驱动器、伺服电机和电源之间通过电线

相连；所述复位弹簧和锁止器通过滑块与转轴连接了所述踏板；所述角度传感器安装在所

述踏板背面的顶部。

[0007] 本实用新型刹车系统是通过角度传感器间接控制制动钳阻止驱动轮运动，并通过

铰链配合将踏板与复位弹簧和锁止器固定在机架上，使踏板保持下踩状态，从而实现驻车。

与已有技术相比，本实用新型有益效果体现在：

[0008] 1、本实用新型采用角度传感器电传动系统后，控制容易,精度提高,成本降低,尤

其是将液压站及其管路装置去掉,减少了设备占用空间,缩短了安装工作量,  极大地提高

生产效率,便于数字化、自动化、网络化、智能化控制,具有很好的经济价值及使用价值。

[0009] 2、本实用新型设置交流伺服电机，转矩脉动小，且制动期间，驱动电机可运行在制

动状态，即电气制动，它和机械制动器一起形成联合制动，电机消耗一部分制动能，机械制

动器消耗一部分制动能，使制动安全、可靠。分析、试验和仿真表明，这种联合制动可最大限

度地缩短制动时间和距离，提高车辆的机动性能。
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[0010] 3、本实用新型采用铰接的方式将踏板与复位弹簧和锁止器相连并固定在机架上，

从而节约了安装时间和调试时间。

[0011] 4、本实用新型设置的驻车装置结构简单，功能完善，价格低廉。

[0012] 5、本实用新型设置的刹车装置结构紧凑，适合安装和拆卸，尤其适用于安装空间

狭小的车辆上。

[0013] 6、本实用新型利用集成制动装置，可应用于重型履带车辆,快速降速、制动。大大

提高了履带车辆高速制动时的安全性，为以后在精确制动控制提供基础。

附图说明

[0014] 图1为本实用新型安装示意图；

[0015] 图2为本实用新型俯视结构示意图；

[0016] 图3为本实用新型机械制动装置立体结构示意图；

[0017] 图中标号：1踏板，2角度传感器，3转轴，4复位弹簧，5  ECU，6滑块，  7锁止器，8伺服

电机驱动器，9电源，10编码器，11电线，12摩擦片，13制动盘，14螺钉，15驱动轮，16制动钳，

17滚珠丝杠，18伺服电机。

具体实施方式

[0018] 参见图1，本实例中农业履带底盘的踏板式集成制动装置的结构设置为：在驱动轮

15的一侧，通过螺钉14固定设置与驱动轮15相互平行的制动盘13，与制动盘13配合设置有

制动钳16，并用滚珠丝杠17连接制动钳16和伺服电机  18；制动钳16上设置摩擦片12，以一

对的钳口的闭合夹持制动盘13实现制动，并以其张开钳口解除对制动盘13的制动；将复位

弹簧4和锁止器7固定在车架上，复位弹簧4和锁止器7与踏板1相铰接；装在踏板1处的角度

传感器2  与ECU  5相连，ECU  5把制动信号传递给车架上的编码器10，编码器10将电流信号

通过伺服电机驱动器8给予伺服电机18，伺服电机18轴带动滚珠丝杠  17控制制动钳16。

[0019] 具体实施中，如图2所示，伺服电机驱动器8、伺服电机18和电源9固定设置在车架

上；ECU  5、伺服电机驱动器8、伺服电机18和电源9之间通过电线11相连；复位弹簧4和锁止

器7通过滑块6与转轴3连接了踏板1；角度传感器2安装在踏板1背面的顶部。

[0020] 如图1、图2、图3所示，由于农业履带底盘的行走系统为双履带，因此制动系统为两

套，分别控制履带的左右驱动轮。但踏板1仅设置一个，来同时控制两套刹车系统。

[0021] 实施制动时，由驾驶者踩下踏板1，角度传感器2产生信号发送给ECU  5，ECU  5将信

号经过编码器10和伺服电机驱动器8传递给伺服电机18，伺服电机  18轴带动滚珠丝杠17工

作，从而对制动钳16施加力，使左右制动钳16钳口闭合并夹持住左右制动盘13，通过对左右

制动盘13的制动实现对左右驱动轮的转动，因此实现制动。扳动锁止器7，卡住驻车踏板1，

实现驻车。

[0022] 解除锁止器7，并松开踏板1后，在复位弹簧4的作用下，踏板1回到初始位置，信号

传递给伺服电机驱动器8，从而在滚珠丝杠17的带动下，左右制动钳16张开，即为解除制动。
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图1

图2
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图3
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