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Vynalez se tyka centra obréabéni pro mechanické obrabé-
ni obrobkd s ne jméné jednou pracovni jednotkou, kterad ma
ne iméné jedno do rotaéniho pohybu pohénitelné pracovni vie-
teno, které je osaditelné obrabécim nastrojem, kterym je
opracovatelny v opracovdvaci oblasti usporadany obrobek,
s unidSetem obrobkid, na kterém je uvolnitelné pevné upnutel-
ny obrobek prostfednictvim na undseli obrobku uspofadaného
upinaciho ustroji, prifemZz pracovni jednotka a unaSeé¢ ob-
robkd jsou relativné k sobé& navzédiem pojizdné, s polohova-
cim ustrojim pro unaseé obrobkl, prostfednictvim kterého
je unasSel obrobkt pojizdny mezi opracovavaci oblasti a me-
zi vné opracovavaci oblasti upravenou vyménnou stanici ob-
robkii, a s uchopovacim ustrojim pro vyménu opracovavanych
a jiz opracovanych obrobkd, prifemZ uchopovaci ustroji ode-
bir4a obrobek z mista prfipravy obrobkd do vyménné stanice
obrobkd shora neho ze strany, nadzdvihne jej a privede jej
do opracovéavaci oblasti a po obrobeni jej shora nebo ze stra-
ny odstavi na odkladaci misto obrobkd ve vyménné stanici

obrobki.

Centrum obrabéni tohoto druhu je provedeno u obrébéci-
ho stroje odebirajiciho trisky, ktery je popsan v EP
0 088 645 Al. To ma navic dalsi strojni souéasti, které umoZ-
ﬁuji nasazeni svislého rotaéniho stroje s rotujicim obrob-
kem a se stacionarnim nastrojem. Centrum obriabéni uvedeného



typu ma znamy stroj s unaSefem obrobkl, vytvoreném diléi
hlavou, a vedle néj usporddanou vyménnou stanici néstroja,
tvofenou zasobnikem. Uchopovaci tustroji premisfiuje neopra-
cované a opracované obrobky mezi vyménnou stanici obrobki
a mezi unasSelem obrobkid. Opracovavaci nastroj je upnut na
rotujicim pracovnim vretenn pracovni jednotky.

V pribéhu opracovavani obrobku zaujimd uchopovaci
ustroji pripravnou polohu mimo opracovavaci oblast. Proto
musi byt pri kaZzidé vyméné obrobku bezprostrfedné pred a po
opracovavacim zabéru opracovavaciho nastroje premisténo me-
zi pripravnou polohou a mezi opracovavaci oblasti. K tomu
potfebny Casovy interval pisobi negativné na dobu premisté-
ni obrobku a tak na celou opracovavaci dobu obrobku. Mimo-
to je relativné nevyhadné trvale olisfovat unadeé obrobka,
ktery zistiavad v obrabéci oblasti od trisek, z éehoZ také
vyplyva ji vysSi casové naroky.

- - — o - -

Vyndlez si klade za kol vytvorit centrum obrabéni
v uvodu uvedeného druhu, které by pri sniZenych konstruké-
nich nikladech umoZnovalo krat$i doby obrabéni obrobkd a
zjednodusené odstranovani trisek.

Pro vyreseni tohoto tkolu se predpoklada, Ze uchopova-
ci Gustroji je vytvofeno upinacim astroiim na nnasSeci obrob-
kG a privadi obrobek do opracovavaciho zabéru, priéemz pri-
slusné opracovavany obrobek zlistavd od uloZeni az do ob-
noveného odloZzeni ve vyménné stanici obrobkd a tim také
v prubéhu mezilehlého obrabéni obrabécim nastrojem, uspo-

radanym na rotujicim pracovnim vietenu pracovni jednotky,
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trvale na uchopovacim dstroji, a Ze unaSel obrobkd je spo-
le¢né s upinacim dstrojim usporaddan vyménitelné na poloho-

vacim ustroji.

Uvedenym usporadéanim se uspori samostatné uchopovaci
ustroji podle znamého stavu techniky pro piremistovani ob-
robki mezi vyménnou stanici obrobkd a mezi obréabéci oblas-
ti. Upinaci ustroji na uniseli obrobkt ma dvojitou funkci,
protoZze slouzi jak pro manipulaci pri dopravé obrobkd do a
z obrabéci oblasti, tak i pro pevmé drZieni obrobku v pri-
béhu obrabéni. Upinacim dstrojim vytvarené uchopovaci tustro-
ji si samo pfivadi obrabéné obrobky a samo je po obrobenti
opét navraci, prifemZz v mezilehlé dobé je privadi do obra-
béciho zAbéru. ProtoZe prazdné pohyby uchopovaciho ustroji
jsou zbyteéné, lze celkové zmensSit dobu opracovani obrob-
ku. Tak se dosdhne jen jednim jedinym unidsSeem obrobkd vy-
sokého poétu opracovanych kusd s prislusné vy$s$i produkti-
vitou prace. ProtoZze jsou obrobky nyni také obrabény jen
v zavéSeném stavu, miZe velky podil trfisek, které vznika ji
pfi obrabéni, padat volné dold, aniZ by prfitom zneéidtova-
ly upinaci dstroji, pripadné uchopovaci astroji a na nich
uspofadanou upinaci a dosedaci plochu. To umoZnuje také
z jednodusené odstranovani trisek pri soudasném sriZeni na-
kladd na €isSténi pfed obnovenym upnutim obrobku. Celkové
se vytvari podle vynalezu snimaci systém, protoze unased
obrobkd se svym upinacim Ustrojim vidy obrabény obrobek
sam odvadi a uklada.

Aby se umoznila rychla uprava centra obrabéni na jiné
obrobky, je unaSeé¢ obrobkt usporaddan na polohovacim tdstro-
ji vyménitelné. Tak je moZné jej potom spoleéné s na ném
upravenym upinacim dstrojim vyménit a nahradit jej unase-



¢em obrobkd s jinak usporadanym upinacim ustroijim.

U obrabéciho stroje podle EP 0 088 645 Al je sice mozZ-
né pri vyuZziti jako svislého rotatniho stroje opracovavany
obrobek privést upinadlem ze zasobniku obrobkd a po ukon-
¢eni obrabéni jej opét vratit. Toto vynziti je vSak omeze-
no jen na otoény provoz pri rotujicim skliéidle a pevné
upraveném nastroji. PFi pouZziti centra obrabéni v udvodu
uvedeného druhu se uvazuje s pridavnym uchopovacim ustro-
jim pro prevadéni obrobki.

Obdobné je tomu také u obrabéciho stroje znamého z
DE 40 22 458 Al. Tam je upraven v provozu rotuiici unasecd
obrobkt pod stacionarnim obrabécim nastrojem a je osazovén
prostrednictvim uchopovaciho ustroji. Osazovani je sice krat-
Si, neZ je tomu v pripadé EP 0 088 645 Al, protoZe jsou k
dispozici dvé uchopovaci dstroji. Strojné technické nikla-
dy, které jsou k tomun potfebné, vSak vedou k nezanedbatel-
nému prodraZeni obrabéciho stro je.

Také v DE 34 16 660 Al je jiZ navrZeno, pfivadét, opra-
covavat a vracet obrobky v jednom jediném upnuti ze z&sob-
niku obrobki. Opét se zde vSak jedna jen o rotaéni stroj,
ktery uchopuje obrobky skli¢idlem, které je spojeno s pra-
covnim vretenem. Kromé toho se u tohoto rotaéniho stroje
nepfedpokladd moZnost vymény unéiSele obrobkd, potfebného
pro centra obrabéni, spole¢né s upinacim dstrojim.

Dalsi vyhodna vytvoreni centra obrabéni podle vynale-
zu jsou uvedena v zAavislych patentovych narocich.

Ve vyménné stanici obrobkd upravené misto pripravy ob-



robkd, ze kterého unaSeé obrobkid odebira vidy opracovavany
obrobek, miZe byt identické s odkladacim mistem obrobki.

UniSeé obrobki mad ucelné upinaci desku, kterou lze
oznadit jako paletun a kterd je zavéSena na dopravnim a po-
lohovacim tdstroji, pri¢emZz na je ji spodni strané je uprave-
no upinaci ustroji.

Pro optimalni odvadéni tfisek je pod obrabéci oblas-
ti udelnd upravena jimka tiisek, ktera mize vyustovat do
dopravniho dstroji, které odvadi napadané trisky.

Ne jméné jedna pracovni jednotka, ktera je k dispozi-
ci, miZze byt provedena jako jednovietenovd nebo viceviete-
novad. Jednovietenové provedeni prichazi v dvahu predevSim
pfi vysokorychlostnim obrabéni, priemZ je moiné s vyhodou
vyuzit feSeni, u kterého jsou vieteno a motor slouleny do
jedné jednotky. PredevSim u jednovietenového provedeni je
mozné doporufit upravit vice a s vyhodouv dvé takové pracov-
ni jednotky soulasné, které by byly uspofadany vedle sebe
ze jména v jedné horizontalni roviné a které by pracovaly
na sobé navzajem nezavisle. Tak je napriklad moZné, aby
jedna pracovni jednotka vykonavala obrabéci proces, zatim-
co druhd pracovni jednotka, kterd pravé nebude v provozu,

bude mit vyménu néstro je.

Aby se usnadnila potfebna uprava, doporuuje se uspo-
radat vvménné ustroji unésSeét obrobkd, ke kterému je pPi-
fazen zasobnik unaseld obrobkfi, Vyména unisSefd obrobkil
mezi vyménnym Gstrojim unasSeél obrobkd a mezi zasobnikem
unasSefi obrobkd miZe byt provedena napriklad manudlné nebo
prostfednictvim vhodného pomocného dstroji.



Podle vyhodného provedeni se predpoklada, Ze unaSeé
obrobk bude uspofadan na vyloZzZnikové Casti polohovaciho
ustroji, aby se vytvorilo pokud moZno co nejvice volného
pohybového prostoru pro unasSeé obrobkd.

Vynalez je v dal$im podrobnéji vysvétlen na prikladech
provedeni ve spojeni s vykresovou ¢asti,

Na obr. 1 je schematicky zndzornén &elni pohled na vy-
hodnou konstrukci centra obrabéni ve sméru pohledu podle
Sipky I z obr. 2. Na obr. 2 je znazornén pudorys centra ob-
rabéni ve sméru pohledu podle Sipky II z obr. 1. Na obr., 3
je znazornén bokorys centra obrdbéni ve sméru pohledu po-
dle Sipky III z obr. 1.

Na obr. 4 je znazornéno vyménné tustroji unasecd obrob-
k&, které pro prehlednost nebylo na obr. 1 aZ obr. 3 zna-
zornéno bud vibec nebo jen schematicky, a to ve vyfezu v
bokorysu ve sméru pohledu podle Sipky III. Na obr. 5 je
znazornén phidorys ve sméru Sipky V usporadani podle obr. 4.

Na obr. 6 je v men$im méritku znidzornén phdorys dalsi-
ho prikladu provedeni centra obréabéni.

Na obr. 7 je znazornéno zv1lastni usporddéani unésSecle
obrobki.

Na obr. 8 je schematicky zndzornéna dalsi modifikace

centra obréabéni,



VSechna vyobrazeni prikladd provedeni jsou provedena
jen schematicky. Zejména neni znizornéno potrfebné pohédnéci
a ovladaci dstroji, které je samo o sobé znamé a odbornik
jeij vyuZzije podle dané potreby.

Centrum obrébéni, které je zndzornéno na obr. 1 aZ
obr. 5, mad stdl nebo podstavec 1, v jehoZz oblasti zadni
strany je upraven vzhiru smérujici nosnik 2. V horni oblas-
ti nosniku 2 a ve vertikdlnim odstupu vzhledem k horni stra-
né 3 podstavce 1 je upraveno prvni vertikdlni vedeni 4, kte-~
ré ma napriklad kole jnicovy tvar. Na ném je vodorovné li-
nearné pohyblivé uloZeno vertikdlni vedeni 5, které vykona-
v4 odpovida jici prvni horizont&lni smér 6 pohybu.

Na vertikdlnim vedeni 5 jsou uloZeny ve vertikdlnim smé-
ru 7 pohyblivé vedené zdvihaci sané 8.

Na spodni strané zdvihacich sani 8 je usporddan otoény

r 11. Ten je otoény relativné vzhledem ke zdvihacim sa-
nim 8 kolem svislé osy 12. Smér otdceni je zndzornén dvoji-
)

Na otoéném taliri 11, prednostné na jeho spodni strané,
je prostfednictvim spojovaciho uastroji 14 uvolnitelné upev-
nén unasSe¢ 15 obrobkd 26. Otodny talif 11, zdvihaci sané 8,
vertikdlni vedeni 5 a prvni horizontdlni vedeni 4 vytvare-
ji polohovaci ustroji 16 pro pripojeny unéSeé¢ 15 obrobkt
26. Ten je tak moZné podle potfeby premistovat v prvnim ho-
rizontdlnim sméru 6 pohybu, ve vertikdlnim sméru 7 a ve smé-



ru dvojité $ipky 13, aby mohl byt uveden do poZadované po-
lohy.

Na podstavci 1 je v oblasti horni strany 3 podstavce 1
upraveno druhé horizontalni vedeni 17. To je upraveno, pri
pohledu ve svislém sméru, v pravém ihlu vzhledem k prvnimu
horizont4alnimu vedeni 4. Na ném je v jeho podélném sméru ve
druhém horizontalnim sméru 18 pohybu vratné pojizdnid pracov-
ni jednotka 22. U prikladu provedeni se jednd o jednovriete-
novou pracovni jednotku 22, kterd mad jedno pracovni vrieteno
23, na kterém je uvolnitelné upevnitelny poZadovany obréabé-
ci{ nastroj 24. Prostéednictvim neznazornéného a do pracovni
jednotky 22 integrovaného pohdnéciho motoru lze pohéanét pra-
covni vieteno 23 a tim i obréabéci nastroj 24 v rotaénim po-
hybu. Vytvoreni motoru umoinuje prednostné vysokorychlostni
opracovavani.

Misto jednovfetenové pracovni jednotky 22 miZe byt také
npravena vicevietenova pracovni jednotka 22, ktera je sou-
¢asné osazena vice otoEné pohadnénymi obrabécimi nastroji 24.

Na unaseCi 15 obrobki 26 je uspofadano upinaci tdstroji
25, coZz umoZnuje na unasedi 15 obrobkd 26 uvolnitelnd a v
prfedem stanovené poloze pevné upnout obréabény obrobek 26.
Tato poloha je oznaCovédna jako nosna poloha. Zminény prvni
horizontalni smér 6 pohybu, vertikalni smér 7, druhy hori-
zontdlni smér 18 pohybu a smér pohybu ve sméru dvojité Sip-
ky 13 umoZnu ji relativni pohyby mezi obrabécim nastrojem
24 a mezi v nosné poloze upravenym obrobkem 26, coZ umoZ-
nuje jeho libovolné obrobeni, pii kterém se obrabéci na-
stroj 24 uvede potfebnym zphisobem s nim do z&béru.



Vertikalni vedeni 5 a zdvihaci sané 8 jsou nasgzeny
zepfedu na prvni horizontalni vedeni 4, takZe zdvihaci sané
8 spolu s otofénym talifem 11, vylrivaji smérem dopfedu ve
tvaru vyloZzniku, jak je to patrno z obr. 3. Tim je unéSeéd
15 obrobkd 26 s obrobkem 26, ktery je v nosné poloze, drZen
v odstupu nad horni stranon 3 podstavce 1 a od nosniku 2.
Tak je oblast ze predni strany 27 nad podstavcem 1, ktera
predstavuje obrabéci oblast 28 v podstaté volné pristupna

a je na ni dobre vidét.

Usporadani je napriklad provedeno tak, Ze prvni hori-
zont4alni smér 6 pohybu je npraven ve sméru Sifky podstavce
1, coZz je podle obr. 2 zleva doprava. Druhy horizontalni
smér 18 pohybu je upraven do hloubky podstavce 1 mezi pred-
ni stranou a mezi zadni stranou. Druhé horizontilni vedeni
17 je u tohoto prikladu provedeni usporédéno v okrajové obh-
lasti podstavce 1 a osa 32 otafeni pracovniho vietene 23 je
upravena rovnobéEné s prvnim horizontilnim smérem 6 pohybu.
Obrabéci oblast 28 je pri pohledu na phdorys podle obr. 2
zaramovana prvnim horizontédlnim vedenim 4, druhym horizon-
tdalnim vedenim 17, prednim boénim okrajem 33 a pravym bocC-
nim okrajem 34 podstavce 1.

Polohovaci ustroji 16 slouZii nejen pro polohovani ob-
robku 26 v priibéhu obrabéni, ale také pro premistovéani pri-
pojeného unaSele 15 obrobkid 26 mezi zminénou obrabéci ob-
lasti 28 a mezi vyménnou stanici 35 obrobkd 26. Ta je upra-
vena s vyhodou vné obrébéci oblasti 28 a u prikladu prove-
deni pri pohledu na ptadorys podle obr., 2 je upravena boéné
vedle pravého bocniho okraje 34. Ve vyménné stanici 35 ob-
robkii 26 je moina vyména obrobkt vzhledem k unaSeéi 15 ob-
robk 26, to znamenéi, Ze pred tim v nosné poloze upraveny
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obrobek 26 je po opracovani nahrazen néslednym opracovava-
nym obrobkem 26. Uskuteénuje se tedy vyména obrobkd 26.

Prvni horizontalni vedeni 4 je upraveno navenek boéné
pres pravy boéni okraj 34, takZie vertikdlni vedeni 5 s una-
Seéem 15 obrobkt 26 je pojizdné podél tohoto prvniho hori-
zontalniho vedeni 4 do vyménné stanice 35 obrobkd 26. Ta-
to vyménna poloha 36 obrobkd 26, upravena ve vyménné stani-
ci 35 obrobk® 26, je na obr. 1 a na obr. 2 zndzornéna Cer-
chované.

Ve vyménné poloze 36 obrobku 26 zaujme undSeé 15 ob-
robku 26 polohu svislou nad mistem 37 pripravy obrobkid 26,
které je upraveno ve vyménné stanici 35 obrobki 26. Aby se
unédse¢ 15 obrobku 26, ktery neni osazen, osadil obrobkem
26, je odpovidajici obrobek 26 usporddédn v pripravné polo-
ze 42 v misté 37 pripravy obrobki 26. V navaznosti se pre-
misti unasel 15 obrobkd 26, ktery je ve vyménné poloze 36
obrobkt 26, z pohotovostni polohy 43, kterd je upravena v
odstupu nad obrobkem 26, ve vertikdlnim sméru 7 pohybu smé-
rem dold do tuloZné polohy 44, ve které svym upinacim idstro-
jim 25 obrobek 26 uchopi a pevné nupne. UloZeni obrobku 26
se tedy uskuteénnje shora a bezprostfedné prostfednictvim
upinaciho tstroji 25, které tak m& soufasné funkci uchopo-
vate. V poloze, ve které upinaci ustroji 25 prejima obro-
bek 26 z pripravné polohy 42, zistdva obrobek 26 pevné up-
nut na unasefi 15 obrobkd 26, aZ je po provedeném obrabéni
opét odloZen ve vyménné stanici 35 obrobkid 26. Obrobek 26,
ktery je upnut v pripravné poloze 42, je prostfednictvim
vertikdlniho nadzdviZieni zdvihacich sani 8 nadzdviZen od
mista 37 pripravy obrobkd 26 a zaujme zavéSenou polohu na
undSefi 15 obrobkd 26 aZ do jeho zpétného navraceni do vy-
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ménné stanice 35 obrobkd 26.

Navraceni se uskutednuje v opaéném sledu pohybt, pii-
¢emZz unase¢ 15 obrobkd 26 je opét ne jdfive uveden do vy-
ménné polohy 36 obrobkd 26, takie je v pohotovostni polo-
ze 43, kterd je upravena ve vyS$S$i drovni a v odstupu nad
odkladdacim mistem 38 obrobkd 26 vyménné stanice 35 obrob-
kit 26. Toto odkladaci misto 38 obrobkiti 26 je uclelné iden-
tické s mistem 37 pripravy obrobkd 26, takZe obrobeny ob-
robek 26 je spusténim unaSefe 15 obrobkd 26 opét odlozen
v poloze odpovidajici v predchazejicim uvedené pripravné
poloze 42.

Je samozfe jmé, Ze odkliadaci misto 38 obrobkt 26 nemu-
si byt nutné identické s mistem 37 pripravy obrobkd 26.
FPredev§im pri kontinudlnim privadéni obrobkd 26 a pokud ne-
ni mozné misto 37 prfipravy obrobki 26 v pribéhu obrabéni
tam odkladanych obrobkd 26 udrZovat trvale volné, doporu-
¢uje se zvolit jiné odkladaci misto 38 obrobkd 26. To je
potom upraveno uelné boéné vedle mista 37 pfipravy obrob-
ki 26 nebo prfi odpovidajicim prodlouzeni prvniho horizon-
tdlniho vedeni 4 v oblasti levého boéniho okraje podstav-
ce 1. Z toho je patrno, Ze vyménna stanice 35 obrobkd 26
nemusi byt nutné vytvorena jako konstrukéni jednotka, ale
Ze miZe byt rozdélena do vice, mistné od sebe oddélenych
staniénich ¢asti. V jedné staniéni ¢4sti se potom miZe pro-
vadét napriklad prijem obrobkd 26, coZ lze oznalit jako snf-
mac{ funkei, zatimco ve druhé staniéni ¢&sti se uskuteénu-
je odevzdani obrobenych obrobkid 26.

Privaddéni obréabénych obrobkd 26 k mistu 37 pripravy
obrobkd 26 se s vyhodou uskutdénuje prostfednictvim doprav-
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niho ustroji 45 obrobkd 26, které je u pifikladu provedeni
podle obr. 1 aZ obr. 5 vytvoreno jako dopravni pas, ktery
prochazi skrz vyménnou stanici 35 obrobkt 26 a dale pro-
chézi boéné kolem centra obrabéni vedle pravého boéniho
okraje 34. Je také moZiné usporadat ve smérv do hloubky vi-
ce center obrabéni za sebou, takZe dopravni pas prochizi
kolem vSech center obrabéni a opracovadvané obrobky 26 jsou
pripad od pripadu odebirany z odpovidajiciho centra obréa-
béni. Dopravni ustroji 45 obrobkt 26 miZe v takovém pripa-
dé predstavovat prakticky ekonomicky vyhodny z&sobnik ob-
robkd 26, ktery vystaéi bez ndkladnych, upinacimi ustroji-
mi opatfenych palet obrobkd 26.

U prikladu provedeni podle obr. 6 je upraveno dopravni
ustro ji ggi obrobkd 26 ve tvaru kruhového stolu, priéemz
obrobky 26 mohou byt usporfadédny na otofném talifi a mohou
nasledné po sobé prochizet skrz vyménnou stanici 33 obrob-
kd 26.

Aby se zabezpefilo spolehlivé prevzeti obrobku 26 una-
SeCem 15 obrobkd 26 ve vyménné stanici 35 obrobkh 26, tak
se doporucuje, aby obrobek 26, ktery je pravé v misté 37
pripravy obrobk® 26, byl prfipraven prostfednictvim poloho-
vaciho elementu 46 v predem stanoveném nasmérovani. MiZe
se zde jednat napriklad o polohovaci koliky, které zajist{i
uréité dhlové nasmérovani obrobku 26. Pokud jsou obrobky
26 privadény prostfednictvim dopravniho tstroji 45, g§;
obrobkd 26, jsou uéelné upraveny polohovaci prostfedky 46
na kazdém misté 49 obrobku 26.

U vyhodného prikladu provedeni md unaSeé¢ 15 obrobkd
26 zakladni desku, kterd vytvafi upinaci desku 47 a ktera
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je svou horni stranou pevné spojena s otoénym talifem 11,
priéemZ deskova rovina je upravena v pravém uhlu ke svislé
ose 12. Upinaci ustroji 25 je upraveno na spodni strané 48
upinaci desky 47, kterd ve spojené poloze sméfuje dold. Tu-
to polohu zaujme také unaseé 15 obrobki 26 ve vyménné polo-
ze 36 obrobkd 26, takZe pro uloZeni obrobku 26 postaluje
svisly pohyb, priéemz upinaci ustroji 25 je nasazeno sho-
ra na obrobek 26, ktery je polohovany v misté 37 pripravy
obrobkt 26. Upinaci ustroji 25 samo o sobé miZe byt znamym
zpisobem opatfeno vhodnym, napriklad hydraulickym upinacim
mechanismem a mit potrebné upinaci a dosedaci plochy, coZ
umoZnuje uchopit a upnout obrobek 26 v ramci automatického
provozu centra obrabéni. Potiebné upinaci, pripadné ucho-
povaci pohyby jsou na obr. 1 znizornény dvojitymi Sipkami
52.

ProtoZe je obrobek 26 v obrabéci oblasti 28 obrabén
v zavéSeném stavu, spadaji vytvarené trisky z ne jvéts$i &éas-
ti smérem dold, takZe nezneéi$tuiji upinaci tstroji 25. Tris-
Ky jsou u prikladu provedeni zachycovany v jimce 53 trisek,
ktera je upravena pod obrdbéci oblasti 28 a ufelné je in-
tegrovana do podstavce 1. Jimka 53 trfisek miZe byt vytvofe-
na smérem dol zdZené ve tvaru trychtyfe a miZe vyustovat
napfiklad do dopravniho tstroji 54, které je tvoreno do-
pravnim pasem a které je upraveno ve vodorovném sméru, pri-
8emZz odvadi napadané trisky z centra obrabéni.

K centru gbrabéni miZze byt dédle prirazen zasobnik 55
nastrojfi, ve kterém je pripraveno vice obrabé&cich nastro ji,
kterymi lze volitelné osazovat pracovni jednotku 22. Vlast-
ni osazovani se potom uéelné uskuteénuje prostrfednictvim
vhodného vyméniku 56 néstrojd.
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7 prikladu provedeni podle obr. 6 je patrno, Ze cen-
trum obrabéni lze bez problémi opatrit vice pracovnimi jed-
notkami 22. Podle obr. 6 jsou upraveny dvé takové pracovni
jednotky gg;, 22", které jsou premistitelné na druhém ho-
rizontalnim vedeni 17 obdobné jako u pfikladu provedeni
podle obr. 1 aZ obr. 5 ve druhém horizontdlnim sméru 18
pohybu. U tohoto provedeni jsou upraveny jen v oblasti pred-
ni strany 27 podstavce 1, takZe jsou ve sméru do hloubky
protilehlé vzhledem k nosniku 2 podstace 1. Osy otaéeni ta-
ké zde jednovietenovych pracovnich jednotek gg;, 22" jsou
na rozdil od konstrukce podle obr. 1 aZz obr. 5 upraveny rov-
nobéiné s druhym horizont4dlnim smérem 18 pohybu.

ProtoZze prikladné centrum obrabéni je opatreno jen jed-
nim jedinym unaSecem 15 obrobki 26, je tento osazovén na-
sledné opracovavanymi obrobky 26. ProtoZe je moZné provéa-
dét vymému obrobkd 26 vzhledem k pfejim&ni a preddvani npi-
nacim tdstrojim 25 ve svislém sméru zcela automaticky, jsou
doby potrebné pro vyménu obrobkd 26 velmi kratké, takZe ne-
ni treba vytvaret Zadné dalsSi undSefe obrobkid 26 a strida-
vé ukladani v obrabéci oblasti. To vede ke sniZeni nakladi,
protoZze pro kazdy typ obrobku 26 je potfebny jen jeden je-
diny unaSe¢ 15 obrobku 26.

Vyhodné vSak je, kdyZz je unaSe¢ 15 obrobkd 26 centra
obridbéni vyménitelny. To umoZnuje vyménu pro prestavbu
centra obrabéni na jiny obrabény typ obrobku 26. Proto je
unidSeé¢ 15 obrobkd 26 u tohoto pfikladu provedeni upevnén
uvolnitelné prostfednictvim spojovaciho ustroji 14 na otol-
ném talifi 11 a v pripadé potfeby jej lze vyménit za jiny
nnased l§; obrobkt 26, ktery ma upinaci tdstroji 25 prizpt-
sobené pro jiné obrobky 26. V detailech je toto provedeni
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znazornéno na obr. 4 a obr. 5.

V sounladu s tim je centrum obrabéni idlelné opatfeno
zasobnikem 57 unadSeCd 15 obrobkd 26, ktery je uspofédan na
vhodném misté vedle podstavce 1. V ném jsou pfipraveny unéa-
See 13, l§: obrobkd 26 s rizné usporadanymi upinacimi dstro-
jimi 25. Vyména unaSecu 15, 1§L obrobkii 26 se s vyhodou
uskuteénuje strojové a proto ma obrabéci centrum podle pri-
kladu provedeni k dispozici vhodné vyménné ustroji 58 una-
Sedt 15, 15  obrobkd 26. Tak se umoZni ten unaSeé 15 obrob-
k& 26, ktery je pravé uspordddn v polohovacim ustroji 16
v pracovni poloze 61, z této pracovni polohy 61 odstranit
a misto toho pripojit jiny unésSed l§; obrobkii 26 na neosa-
zené polohovaci ustroji 16, takie tento novy unésSed l§; ob-
robkd 26 zaujme pracovni polohu 61, ktera je patrna z obr.
1 az obr. 5. UZelné provadi toto vyménné tustroji 58 unaSe-
, 15" obrobkd 26 také alespon &aste&né premistovani
&6 15, 15  obrobk& 26 do a ze zasobniku 57 unaseéd 15,

5 obrobkd 26.

U prikladu provedeni je vyménné ustroji 58 unasSecd 15,
lé; obrobkd 26 upraveno v oblasti pravého boéniho okraje
34 podstavce 1. Pritom ma drZidk 62, ktery je prostrednict-
vim vodorovného suportu 63 pojizdny na vodorovné a linearné
upraveném vedeni 64 suportu ve sméru dvojité Sipky 65 para-
lelné s druhym horizontdlnim smérem 18 pohybu. Vedeni 64
snportu je ucelné usporadano na podstavei 1. Na drZaku 62
jsou upravena dveé osazovaci mista 66, 67, ktera jsou vhod-
na pro uvolnitelné ulozeni, pfipadné drZzeni viZdy jednoho
unéaSeée 135, ;gl obrobkii 26. U prikladu provedeni uvedeny
drzadk 62 je vytvofen ve tvaru podobném vidlici a ma dveé
vedle sebe usporadanad, osazovaci mista 66, 67 vytvafejici
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vybrani, ktera jsou otevfend k predni strané drzaku 62.
Pro udrZiovani unasSede 15, l§; obrobkiti 26 v osazovacim mis-
té 66, 67, je uvedeny unasSeé 15 obrobkd 26 zasunut z otev-
fené predni strany do odpovidajiciho osazovaciho mista 67
ve sméru Sipky 72. Odebrdni drZieného unéasefe 15 obrobki 26
se uskuteénu je vytazenim z odpovidajiciho osazovaciho mis-
ta 67 v protilehlém sméru podle Sipky 73. Zasouvaci a vy-
souvaci sméry ve sméru Sipek 72, 73 jsou upraveny rovno-
béZné s vodorovnym smérem pohybn drzadku 62 ve sméru dvoji-
té Sipky 65.

Drzak 62 je usporadan tak, Ze predni strana osazova-
cich mist 66, 67 sméfuje k zadni strané podstavce 1. Vyménné
ustroji 58 unasedt 15, 15" obrobké 26 je uspofadano tak,

jak je to popséano v dalsim.

Jedno z osazovacich mist 66 zistava neosazeno, zatim-
co druhé osazovaci misto 87 je osazeno novym unaSeéem l§;
obrobkd 26. Osazeni se uskutednuje v zakladni poloze 71,
ve které je vodorovny suport 63 usporaddn v predni oblasti
podstavce 1, jak je to zndzornéno na obr. 4. Nyni je v pra-
covni poloze 61 upraveny unasSel 15 obrobkd 26 prostrfed-
nictvim potohovaciho ustroji polohovan tak, Ze leZzi bez-
prostiedné protilehle ve vodorovné roviné proti neosazené-
mu osazovacimu mistu 66. Tato mezilehla poloha je znazor-
néna na obr. 5. Nasledné se posune vodorovny suport 63 ve
sméru unaseCe 15 obrobkn 26 ve sméru Sipky 74, takZe je
nnase¢ 15 obrobku 26 zaveden do neosazeného osazovaciho mis-
ta 66. Tato mezilehld poloha 75 je na obr. 5 znazornéna
¢erchované. Novy unésed lél obrobku 26, ktery je fixovéan
ve druhém osazovacim misté 67, je pritom uloZen ve vodo-
rovném prvnim horizont&lnim sméru 6 pohybu vedle odstra-
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novaného unasSeée 15 obrobkd 26.

Nyni se spojovaci ustroji 14 odblokuje a otoény talir
11 se premisti v prvnim horizontdlnim sméru 6 pohybu pri
zachovani jeho vysSky ve sméru nového unasece lé; obrobki
26, pri¢emZz unasSel 15 obrobki 26, ktery byl az dosud v pra-
covni poloze 61, zistane v prvnim osazovacim misté 66. Pri
tomto pohybu na boéni stranu se postupné zrusi spo jovaci
zébér s dosavadnim unaSefem 15 obrobku 26, zatimco se sou-
¢asné vytvori postupny spojovaci zabér s novym unéasSecem
l§; obrobku 26, aZ tento zaujme pracovni polohu 61. Nyni
se spojovaci tustroji 14 znovu uzavoruje a novy unéasec ;gi
obrobkd 26 je pevné fixovan na otoc¢ném taliri 11.

Aby se zabezpecéil tento pribéh pohybu, ma spojovaci
ustroji 14 u tohoto prikladu provedeni linedrni vedeni 76,
které je sloZzeno ze dvou komplementdrnich &asti 77, 11; li-
nedrniho vedeni 76, které jsou posuvné relativné k sobé na-
vzajem v podélném sméru, pri¢emz do sebe zasahuji. Jedna z
téchto éasti 77 linedrniho vederi 76 je upravena na otolném
taliri 11 a druhd na upinaci desce 47. Linedrni vedeni 76
miZe byt napriklad vytvoreno jako rybinovité vedeni nebo,
jak je to vyobrazeno, jako vedeni ve tvaru pismene T. Jed-
notlivé uzadvorovaci elementy pro uzavorovani odpovidajici
pracovni polohy 61 nejsou na vykrese znazornény.

Jakmile je novy unéasec l§; obrobki 26 fixovén v pra-
covni poloze 61, je drzdk 62 prostrednictvim vodorovného
suportu 63 premistén z mezilehlé polohy 75 nazpét do za-
kladni polohy 71. Pritom ziistdvd novy unased £§; obrobku
26 na otofném taliri 11, zatimco stary unaSel 15 obrobku
2

6 zGstavéd v prirazeném osazovacim misté 66 a je také pre-
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mistén nazpét. Nyni miZe obrdbéci centrum uskuteénit obra-
béni nového typu obrobku 26 pri vyuZiti nového unasece 15°
obrobku 26.

Podle vyhodného usporadani je drzak 62, ktery je na-
pfiklad vytvofen podobny vidlici ve tvaru pismene E, vy-
kyvny, jak je to zndzornéno, mezi na obr. 4 protaZenou ¢a-
rou znazornénou vyménnou pélohou 81 a mezi &erchovanou fa-
rou zndzornénou poddvaci polohou 82, pridemZ vykyv se nsku-
teénuje kolem vykyvné vodorovné osy 78. Ve vyménné poloze
81 zaujme driék 62 vySe popsanou polohu, ve které osazova-
ci mista 66, 67 sméfuji svou otevrienou predni stranou k
zadni strané podstavce 1. Aby se drZiak 62 a na ném pevné
uloZeny unaseé 15 obrobku 26 pri procesu obréabéni vzédjemné
nerusil, je moZné vykyvnout drzdk 62 kolem vykyvné vodorov-
né osy 78 podle dvojité Sipky 83 do podavaci polohy 82,
pri¢emz tthel vykyvu ma napriklad hodnotu 180°. Drzak 62 je
tak privracen k zasobniku 37 unasSecéd 15, l§; obrobkd 26 a
stary unédSeC 15 obrobku 26 lze wvlozit do z&sobniku 57 una-
Seéd 15, l§; obrobk 26. Pravé tak je mozZné v poddvaci po-
loze 82 drZet dalSi pripraveny unéSeé l§; obrobkun 26 na
jednom z osazovacich mist 66, 67.

U usporéddani pracovnich jednotek 22, gg;, 22", které
je znazornéno na obr. 6, miZze byt vyhodné umistit vyménné
4stroji 58 unade&d 15, 15  obrobkd 26 v oblasti protilehlé-
ho levého boéniho okraje 31 podstavce 1. Tato pblast je vol-
na, protoze pracovni jednotky gg;, 22" jsou usporadéany v
predni oblasti obrabéciho centra. Aby bylo moZné uskutel-
nit optimdlni vyménu unaseéd 15, l§; obrobklt 26, je tfeba
v tomto pripadé prvni horizontdlni vedeni 4 prodlouZit vle-
vo do té miry, aby bylo moiné polohovat zdvihaci sané 8 ve
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4

sméru do hboubky proti vyménnému ustroji 58 unaseéd 15, 135
ebrobkid 26.

Z obr. 8 je patrna dalsi konstrukce centra obrabéni
v bokoryse podle $ipky III, ktera umoinuje ekonomicky
zv1asté vyhodnou vyménu unéasect 15, lél obrobkii 26. Proces
vymény se zde uskuteénuje ve vyménné stanici 92 unaSedu 15,
;§: obrobkt 26, skrz kterou prochdzi privadéci dstroji 93,
kterym je odvadén jiZ nepotfebny unaseé¢ 15 obrobku 26 a
kterym je privadén nasledujici unased l§; obrobku 26 do
pracovni polohy a je upevnén na polohovacim tdstroji 16,
pfipadné otoéném talifi 11. Podle vyhodného usporadani je
vyménna stanice 92 unadeéd 15, 15  obrobkd 26 identickéd s
vyménnou stanici 35 obrobkd 26 a privadéci astroji 93 je
vytvoreno jako dopravni ustroji 45, ggi obrobkd 26. Na ném
jsou pridavné k polohovacim elementlim 46 pro obrobky 26
usporadana pridrzZovaci ustroji 94, na kterych je moZné upev-
nit vZidy jeden unaSe¢ 15, lﬁi obrobkd 26 tak, Ze pri pri-
chodu vyménnou stanici 92 unéasedt 15, lgl obrobkd 26 zaujme
takovou polohu, ktera je vhodnd pro vyménu. S vyhodou je
v pridrZzovacim Gstroji 94 upevnény unased léi obrobkd 26
usporddédn a nasmérovan tak, Ze upinaci ustroji 25 sméruje
dolld, deskova rovina upinaci desky 47 je ve vodorovné rovi-
né a cast 11; linedrniho vedeni 76 je #telné nasmérovana
do sméru posuvu privadéciho ustroji 93. PridrZiovaci ustro-
ji 94 spolupracuje uéelné s npinacim dstrojim 25.

Aby se neosazené polohovaci ustroji 16 mohlo osadit
unaseéem léi obrobku 26, je polohovaei ustroji 16 ucelné
umisténo ve vyménné stanici 92 unaSeca 15, léi obrobki 26
tak, Ze v ni upravena ¢4st 77 linedrniho vedeni 76 je upra-

vena v urovni s ¢asti 77 _ linearniho vedeni 36 pfichaze ji-
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ciho unaseée 15  obrobku 26 a také je nasmérovdna ve smé-
ru posuvu dopravniho ustroji 95 obrobkd 26. Pohybujici se
privadéci ustroji 93 posune potom prichézejici unédsed ;gi
obrobku 26 automaticky s jeho &asti 77 linearniho vedeni
76 na ¢ast 77 linearmiho vedeni 76 na otoéném taliri 11.
Jakmile je dosazeno poZadované pracovni polohy, je uvedeno
do ¢innosti v detailu bliZe neznazornéné spo jovaci dstroji
14 a unaseé 15  obrobku 26 je pohybem oto&ného talife 11

smérem vzhiru nadzdviZen od pridrzovaciho dstroji 94.

Odpovidajicim zplisobem miZe byt jiZ nepotfebny unased

15 obrobkd 26 ve vyménné stanici 92 undsSecd 15, lé: obrob-
ki 26 predan na pridrzovaci ustroji 94. U&elnd vlozi polo-
hovaci ustroji 16 unédSe€ 15 obrobku 26 bezprostredné do pri-
drzowaciho ustroji 94. Navazné se spoiovaci ustroji 14 uvol-
ni, takie pohybujici se privadéci udstroji 93 odtédhne unéisSec
15 obrobku 26 od casti 77 linedrniho vedeni 76. Soulasné je
pritom moZné nasunout jiZz pristi unasSed ;gi obrobku 26.

Je samozfe jmé, Ze vyménu unadedd 15, 15  obrobkd 26
je mozné, predevsim v zdvislosti na usporadéni spojovaciho
ustroji 14, koordinovat také s jinymi priabéhy pohybu. Tak
je napriklad moZné provést navléknuti a vyvléknuti &asti 77,
11; line4drniho vedeni 76 v pravém thlu ve sméru posuvu do-
pravniho ustroiji 95 obrobkd 26, to znamend v prvnim hori-
zontdlnim sméru 6 pohybu. Potom by vsak musely byt unéaSe-
e 15, ;QL obrobkll 26 a otoény talif 11 usporadany ve Srov-
nani s obr. 8 pootoleny vzhledem ke svislé ose o 90°. Polo-
hovaci Gstroji by potom ielné odsadilo jiZ nepotfebny una-
Se¢ 13 obrobku 26 na privadéci ustroji 93 a potom se pfemis-
tilo kousek nazpét, aby se mohl dostat novy nnasec l§; ob-
robku 26 na misto vymény a aby mohl byt prijat otofnym ta-
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lifem 11.

Pfi odpovidajicim usporadani spojovaciho ustroji 14,
napfiklad bez ¢asti 77, 77  line4rniho vedeni 76, by mohl
byt proces vymény proveden také bez dalSiho vyluéné v réam-
ci jednoho svislého pohybu otoéného talife 11. JiZ nepotfeb-
ny uniseé 15 obrobku 26 by byl odloZen v misté vymény sho-
ra na privadéci dstroji 93 a po odpojeni odtransportovan.
Navazné by byl nasledujici nnésed ;gi obrobku 26 dopraven
do mista vymény, shora pripojen na polohovaci ustroji 16
a se jmut.

Vyhoda této konstrukce v kazdém pripadé spolivd v tom,
Ze neni treba vytvaret nakladné specidlni vyménné ustroji
f 15, 15  obrobkd 26, protoZe lze provést vyménu
9, lgi obrobkl 26 samotnym polohovacim ustrojim

ré je stejné k dispozici. Je treba napriklad usporadat jen
v navaznosti na posledni opracovdvany obrobek 26 na doprav-
nim dstroiji 435, éé; obrobkdt 26 ten unase¢ 15 obrobkd 26,
ktery mad byt pouzit jako nésledujici, takZe v nadvaznosti

na posledni vyménu obrobkd se také ve snimacim systému ma-
Ze provést vyména unéaSeéd 15, l§: obrobkd 26.

Je dokonce moZzné provést vyménu unésSect 15, lé; ob-
robkit 26 pri obrobku 26 upevnéném na upinacim idstroji 25.
V tomto pfipadé jsou unasSece 15, l§; obrobkd 26 drieny na
dopravnim ustroji 45, g§; obrobk& 26 prostrednictvim pfi-
slusného obrobku 26 a pridrzovaci ustroji 94 jsou prakticky
tvorena polohovacimi elementy 46, které prostrednictvim
prirazeného obrobku 26 drzi také odpovidajici unaseé 15, lﬁ:
obrobku 26.
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Centrum obrab&ni podle popsanych prikladd umoznuje
obrabéni obrobkd 26 s jen jednim undSefem 15 obrobku 26 a
jen jednim na ném usporadanym, zejména hydraulicky nebo
pneumaticky ovladatelnym upinacim tdstroiim 25. Obrobky 26,
které pravé nejysgou obrabény, nemusi byt drZeny v nadkladném
a drahém upinacim dstroji 25, ale mohou byt privadény jed-
noduchymi dopravnimi prostredky k vyménné stanici 35 obrob-
kGt 26, pripadné z ni odvadény. Postaduiji jednoduchd polo-
hovaci ustroji 16, aby se zajistilo jisté zakladni nasmé-
rovani, které zabezpeluje, Ze obrobky 26 prichadzejici do
mista 37 pripravy obrobkd 26 maji vidy steiné nasmérovani,
které umoiﬁuje uchopeni upinacim ustrojim 25 ve vySkovém
sméru pfemistitelného nnasSele 15 obrobku. Centrum obrabéni
umoZnu je plné automatizované obrobeni obrobku 26 bez ob-
sluzného personalu pro vyménu obrobku 26. Unaseé 15 obrob-
ku 26 odvadi sam opracovavané obrobky 26 a sam je také upi-

nd v nosné poloze.

Je také moZné, aby centrum obrabéni bylo opatfeno jes-
té dalsimi stupni volnosti pohybu, pripadné osami. Tak na-
priklad je moZné jeSté rozdélit unadSec 15 obrobkk 26 nebo
otolny talirf 11 a obé €asti navzajem spojit prostfednict-
vim pri¢né osy, kterad je upravena naprié¢ ke svislé ose 12,
pri¢emz tato pric¢néd osa miZe byt upravena Sikmo, to zname-
nd nikoli v pravém thlu vzhledem ke svislé ose 12. Tim se
umozni polohovat upinaci dstroiji 25 v pripadé potfeby v
pribéhu obrdbéni také tak, Ze nesméruje svisle dold, ale ta-
ké boéné, priéemZ pri vyméné nastrojd dold sméfujici spodni
strana 48 smérfuje bocéné.

Z obr. 7 je patrné modifikované usporadani unasSeée 15
obrobku 26. Zde neni uloZen bezprostredné na vySe popsaném
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otoéném talifi 11, ale na druhém otoéném taliri 86, ktery
je prostiednictvim thlové hlavy 86 pevné uloZien na uvedeném
prvnim oto¢ném taliri 11. Druhy otofny talif 835 je vzhledem
k uhlové hlavé 86 ototny kolem v pravém thlu vzhledem ke
svislé ose 12 upravené vodorovné osy 87 otaleni, prifemz
uhlova hlava 86 je oto¢na kolem svislé osy 12. UnasSeé 15
obrobku 26 je prostfednictvim jeho upinaci desky 47 a pro-
stfednictvim spojovaciho ustroji 14 jiZ popsaného typu uvol-
nitelné upevnén na druhém otoc¢ném taliri 85, zatimco dhlo-
va hlava 46 je prostrednictvim odpovidajiciho spojovaciho
ustroji 14 pevné spojena s prvnim otoénym talifem 11. Una-
Se¢ 15 obrobkd 26 se nyni miZe pfidavné otéadet ve sméru
dvojité Sipky 88 kolem vodorovné osy 87 otaceni, To umoZ-
nuje opracovavat prakticky kaZzdy prostorovy thel a uskuteé-
nit pétistranné obrabéni obrobku 26.

UnaSeé 15 obrobku 26 je pritom nasmérovén tak, Ze ro-
vina upinaci desky 47 je nasmérovana vodorovné a spodni
strana 48 s na ni usporddanym upinacim dGstrojim 235 sméfuje
boéné vodorovné.

Aby byl u takového usporddéni, pripadné nasmérovani
unasSete 15 obrobku 26 odpovidajici obrabény obrobek 26 pri-
jat ve vyménné stanici 35 obrobkt 26, je obrobek 26, ktery
je v misté 37 pripravy obrobkii 26 uchopen ze strany upina-
cim dstrojim 26. Unaseé 15 obrobku 26 je polohovacim ustro-
jim 16 uveden do vyménné stanice 35 obrobkd 26, navazné je
spuStén, az se dostane do polohy boéné od prijimaného ob-
robku 26, potom je posunut vodorovnym boénim pohybem na
obrobek 26, ktery je nasledné samolinné uchopen upinacim
ustrojim 25. Nyni je undSeC 15 obrobku 26 polohovacim ustro-
jim 16 nadzdviZen a obrobek 26 je uveden do obrabéci oblas-

—
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ti. Odstaveni obrobku 26 po jeho obrobeni se uskuteéni od-
povidajicim zpusobem.
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PATENTOVE NAROKY

1, Centrum obrabéni pro mechanické obrabéni obrobkd s ne jméné
jednou pracovni jednotkou, kterd md ne jméné jedno do rotac-
niho pohybu pohédnitelné pracovni vieteno, které je osaditel-
né obrabécim nastrojem, kterym je obrobitelny v obrébéci ob-
lasti usporadany obrobek, s unasSecem obrobkl, na kterém je
uvolnitelné pevné upnutelny obrobek prostrednictvim na unéa-
Se€i obrobkd usporfadaného upinaciho ustroji, priéemz pra-
covni jednotka a unédsSel obrobkd jsou relativné k sobé na-
vzajem po jizdné, s polohovacim ustrojim pro unasSeé obrobku,
prostfednictvim kterého je unaseé obrobku pojizdny mezi ob-
rabéci oblasti a mezi vné obrabéci oblasti upravenou vy-
ménnou stanici obrobkd, a s uchopovacim dstrojim pro vymé-
nu obrabénych a jiZ obrobenych obrobkd, prifemZ uchopovaci
ustroji odebira obrobek z mista pripravy obrobkd do vyménné
stanice obrobk® shora nebo ze strany, nadzdvihne jej a pri-
vede jej do obrabéci oblasti a po obrobeni jej shora nebo
ze strany odstavi na odkladaci misto obrobk® ve vyménné sta-
nici obrobki, vyznadcugjici S e tim, Ze
uchopovaci udstroji je vytvofeno upinacim tdstrojim (25) na
unaseéi (15) obrobkl (26) a privadi obrobek (26) do obra-
b&ciho zabéru, priéemz prislusné obrabény obrobek (26) zi-
stava od uloZeni aZ do obnoveného odloZeni ve vyménné sta-
nici (35) obrobkt (26) a tim také v pribéhu mezilehlého
obriabéni obrabécim nAstrojem (24), usporadanym na rotuji-
cim pracovnim vrfetenu (23) pracovni jednotky (22, 227, 22"),
trvale na uchopovacim ustroji, a Ze unaseé¢ (15) obrobku (26)
je spoleéné s upinacim ustrojim (25) usporadén vyménitelné
na polohovacim ustroji (16).

2. Centrum obrabéni podle niroku 1, vyznacugjici
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se tim, ze misto (37) pripravy obrobkid (26) je to-
tozné s odkladacim mistem (38) obrobkd (26).

Centrum obrabéni podle naroku 1 nebo 2, vyznadc¢mn -
jici se t im, Ze pro privadéni a/nebo odvadé-
ni obrabénych nebo jiZ obrobenych obrobkd (26) do, prfipad-
né z viménné stanice (35) obrobkt (26) je upraveno doprav-
ni tstroji (45, 45 ) obrobkd (26), které je napfiklad vy-

tvofeno jako dopravni pas nebo kruhovy otoény stdl.

Centrum obrabéni podle jednoho z narokd 1 az 3, vy -
znadé¢ugjici se t im, Ze unaseé (15) obrob-
ku (26) m& upinaci desku (47), na jejiZz spodni strané (48)
je usporadano upinaci ustroji (25).

Centrum obrédbéni podle jednoho z nérokd 1 azZ 4, vy -
znac¢uijici S e t im, Ze pod obrabéci oblas-
ti (28) je upravena jimka (53) trisek.

Centrum obrabéni podle jednoho z narokti 1 az 5, vy -
znadc¢wgijici se tim, Ze osa (32) otadeni
pracovniho vietene (23) nejméné jedné pracovni jednotky

(22, 227, 22") je nasmérovana vodorovné.

Centrum obrédbéni podle jednoho z naroka 1 aZ 6, vy -
znadc¢ugijieci s e t im, Ze jsou upraveny nej-
méné dvé vedle sebe usporaddané a na sobé navzajem nezavis-
le pohanitelné pracovni jednotky (227, 22").

Centrum obréabéni podle jednoho z nérokd 1 az 7, vy -

znadéujici s e t im, ze unasSeé¢ (15) obrob-
ku (26) je na polohovacim dstroji (16) uloZen prostfed-



10.

11.

12.

13.

14.
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nictvim linedrniho vedeni (76), pfi¢emZ pro vyménu je po-
suvny podél tohoto linedrniho vedeni (76).

Centrum obrabéni podle jednoho z narokd 1 aZ 8, vy -
znadcuijici s e t im, Ze ma vyménné udstroji
(58) unasete (15) abrobku (26).

Centrum obrabéni podle naroku 9, vyznadéujicil
se tim, 7e vyménné ustroji (58) unaSece (15) ob-
robk& (26) ma zejména vidlicovy drzak (62) se dvéma osazo-
vacimi misty (66, 67) pro unadeé (15, 15 ) obrobkd (26).

Centrum obrabéni podle naroku 10, vyznadéugjici

S e t im, Ze drzak (62) je posuvny ve sméru K unaSeli
(15) obrobkd (26), ktery je usporadan na polohovacim tstro-
ji (16), a v protilehlém sméru (dvojita Sipka 65).

Centrum obrabéni podle naroku 10 nebo 11, vyzna -
Eujici se tim, Ze drzak (62) je vykyvny me-
zi vyménnou polohou a mezi osazovaci polohou ze jména kolem
vykyvné vodorovné osy (78).

Centrum obrabéni podle jednoho z narokt 9 az 12, vy -
znadc¢ugjici S e t im, Ze k vyménnému ustro-
ji (58) unaselt (15) obrobkt (26) je prifazen zasobnik (57)
unasSeét (15) obrobkd (26) pro unaseée (15, 15°) obrobki

(26) s rtznymi upinacimi Gstrojimi (25),

Centrum obrabéni podle jednoho z narokd 1 aZi 13, vy -
znadcugjici s e t im, Ze je upravena vyménna
stanice (92) unéaseé@ (135) obrobkd (26), ve které polohovaci

astroji (16) snimd pro obrabéci proces potfebny unaSed (157)



15.

16.

17.

18.

19.

obrobku (26) z privadéciho ustroji (93).

Centrum obrabéni podle naroku 14, vyznadc¢cujici
S e tim, Ze polohovaci ustroji (16) poklada jiZz ne-
potfebny unasel (15) obrobku (26) zpét na privadéci ustroji
(93).

Centrum obréabéni podle naroku 14 nebo 1595, Vyzna -
Eujici s e t im, Ze vyménni stanice (92) una-
Seéd (15) obrobk® (26) je identicka s vyménnou stanici (35)
obrobkt (26), pridemz privadéci ustroji (93) je tvofeno
dopravnim dstrojim (45, 45 ) obrobkda (26).

Centrum obrabéni podle naroku 16, vyznadcéujici
se tim, 7e na dopravnim ustroji (45, 45 ) obrobkd
(26) je upraveno ne jméné jedno pridrZovaci astroji (94)
pro privadéné a/nebo odvadéné unasele (15, 15°) obrobkd
(26).

Centrum obrabéni podle jednoho z narokd 1 az 17, vy -
, Ze unasSeé (15) obrob-
ku (26) je po jej unasSejicim polohovacim ustroji (16) po-

znac¢ujici s e t im

jizdny ve vertikalnim sméru (7) a v prvnim horizontélnim
sméru (6) pohybu a Ze pracovni jednntka (22) je pojizdna
ve sméru kolmém k témto smérlim, to je ve druhém horizon-
tadlnfm sméru (18), priéemz unadsedé (15) obrobki (26) je Géel-

né dile otolny kolem svislé osy (12).

Centrum obrabéni podle jednoho z nAroka 1 az 18, vy -
znac¢ujici s e t im, Ze k ne jméné jedné
pracovni jednotce (22, 22°, 22") je pfifazen zasobnik (55)
niastrojd a vyménik (56) nastro ja.
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