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(54) УСТРОЙСТВОДЛЯГЕНЕРИРОВАНИЯСИНТЕЗИРОВАННОГО2D-ИЗОБРАЖЕНИЯОБЪЕКТА
С УЛУЧШЕННОЙ ГЛУБИНОЙ РЕЗКОСТИ

(57) Формула изобретения
1. Устройство (10) для генерирования синтезированного 2D-изображения объекта с

улучшенной глубиной резкости, причем устройство содержит:
- блок (20) получения изображений; и
- блок (30) обработки;
причем блок получения изображений сконфигурирован с возможностью получать

первые данные изображения в первой латеральной позиции объекта и вторые данные
изображения во второй латеральной позиции объекта;

причем блок получения изображений сконфигурирован с возможностью получать
третьи данные изображения в первой латеральной позиции и четвертые данные
изображения во второй латеральной позиции, причем третьи данные изображения
получаются на расстоянии удаления, которое отлично от такового для первых данных
изображения, и четвертые данные изображения получаются на расстоянии удаления,
которое отлично от такового для вторых данных изображения;

причем расстояние удаления является расстоянием от устройства или конкретной
части устройства;

причем блок обработки сконфигурирован с возможностью генерировать первые
рабочие данные изображения для первой латеральной позиции, причем генерирование
содержит этап, на которомобрабатывают первые данные изображения и третьи данные
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изображения посредством алгоритма фокусного стекинга, и блок обработки
сконфигурирован с возможностью генерировать вторые рабочие данные изображения
для второй латеральной позиции, причем генерирование содержит этап, на котором
обрабатывают вторые данные изображения и четвертые данные изображения
посредством алгоритма фокусного стекинга, чтобы генерировать вторые рабочие
данные изображения для второй латеральной позиции; и

причем блок обработки сконфигурирован с возможностью комбинировать первые
рабочие данные изображения и вторые рабочие данные изображения, в течение
получения данных изображения, чтобы генерировать синтезированное 2D-изображение
объекта с улучшенной глубиной резкости;

причем блок получения изображений содержит средство (40) обнаружения,
сконфигурированное с возможностью получать данные изображения наклонного
сегмента объекта.

2. Устройство по п.1, в котором средство (40) обнаружения является средством
обнаружения 2D, содержащим по меньшей мере две активные области.

3. Устройство по любому из пп.1 и 2, в котором блок получения изображений
сконфигурирован с возможностью получать данные изображения первого сегмента
объекта, чтобы получать первые данные изображения и вторые данные изображения,
и в котором блок получения изображений сконфигурирован с возможностьюполучать
данные изображения второго сегмента объекта, чтобы получать третьи данные
изображения и четвертые данные изображения.

4. Устройство по любому из пп. 1-3, в котором блок получения изображений
сконфигурирован с возможностью получать первые данные изображения в первой
латеральной позиции объекта и на первом расстоянии удаления и одновременно
получать второе изображение во второй латеральной позиции объекта и на втором
расстоянии удаления, причемпервое расстояние удаленияотличноот второгорасстояния
удаления; и в котором блок получения изображений сконфигурирован с возможностью
получать третьи данные изображения в первой латеральной позиции и на третьем
расстоянии удаления и одновременно получать четвертые данные изображения во
второй латеральной позиции и на четвертом расстоянии удаления, причем третье
расстояние удаления отлично от четвертого расстояния удаления.

5. Устройство по любому из пп. 1-4, в котором блок получения изображений имеет
глубину фокуса в первой латеральной позиции и во второй латеральной позиции, ни
одна из которых не больше расстояния на расстоянии удаления между расстоянием
удаления, на которомпервые данные изображения получаются, и расстоянием удаления,
на котором вторые данные изображения получаются.

6. Устройство по любому из пп. 1-5, в котором объект находится в первой позиции
относительно оптической оси блока получения изображений для получения первых
данных изображения и вторых данных изображения, и объект находится во второй
позиции относительно оптической оси для получения третьих данных изображения и
четвертых данных изображения.

7. Устройство по любому из пп. 1-6, в котором данные изображения содержат
множество цветов, и в котором блок обработки сконфигурирован с возможностью
обрабатывать данные изображения посредством алгоритма фокусного стекинга на
основе данных изображения, которые содержат один или несколько из множества
цветов.

8. Способ (100) для генерирования синтезированного 2D-изображения объекта с
улучшенной глубиной резкости, содержащий этапы, на которых:

a) получают (110), посредством блока (20) получения изображений, первые данные
изображения в первой латеральной позиции объекта и получают, посредством блока
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получения изображений, вторые данные изображения во второй латеральной позиции
объекта; причем блок получения изображений содержит средство обнаружения,
сконфигурированное с возможностью получать данные изображения наклонного
сегмента объекта;

b) получают (120), посредством блока получения изображений, третьи данные
изображения в первой латеральной позиции и получают, посредством блока получения
изображений, четвертые данные изображения во второй латеральной позиции, причем
третьи данные изображения получаются на расстоянии удаления, которое отлично от
такового дляпервыхданныхизображения, и четвертые данные изображенияполучаются
на расстоянии удаления, которое отлично от такового для вторых данных изображения,
причем расстояние удаления является расстоянием от устройства, содержащего блок
получения изображений, или конкретной части устройства;

e) генерируют (130) первые рабочие данные изображения для первой латеральной
позиции, причем генерирование содержит этап, на котором обрабатывают первые
данные изображения и третьи данные изображения посредством алгоритма фокусного
стекинга; и

f) генерируют (140) вторые рабочие данные изображения для второй латеральной
позиции, причем генерирование содержит этап, на котором обрабатывают вторые
данные изображения и четвертые данные изображения посредством алгоритма
фокусного стекинга; и

l) комбинируют (150) первые рабочие данные изображения и вторые рабочие данные
изображения, в течение получения данных изображения, чтобы генерировать
синтезированное 2D-изображение объекта с улучшенной глубиной резкости.

9. Способ по п.8, в котором этап a) содержит этапы, на которых получают первые
данные изображения в первой латеральной позиции объекта и на первом расстоянии
удаления и одновременнополучают второе изображение во второй латеральнойпозиции
объекта и на втором расстоянии удаления, причем первое расстояние удаления отлично
от второго расстояния удаления; и причем этап b) содержит этапы, на которыхполучают
третьи данные изображения в первой латеральной позиции и на третьем расстоянии
удаления и одновременно получают четвертые данные изображения во второй
латеральной позиции и на четвертом расстоянии удаления, причем третье расстояние
удаления отлично от четвертого расстояния удаления.

10. Способ по любому из пп. 8 и 9, причем способ содержит этапы, на которых:
c) вычисляют (160) первые данные энергии для первых данных изображения и

вычисляют третьи данные энергии для третьих данных изображения; и
d) вычисляют (170) вторые данные энергии для вторых данных изображения и

вычисляют четвертые данные энергии для четвертых данных изображения; и
причем, этап e) содержит этап, на котором выбирают либо первые данные

изображения, либо третьи данные изображения в качестве первого рабочего
изображения, причем выбор содержит функцию от первых данных энергии и третьих
данных энергии; и

причем этап f) содержит этап, на котором выбирают либо вторые данные
изображения, либо четвертые данные изображения в качестве второго рабочего
изображения, причем выбор содержит функцию от вторых данных энергии и четвертых
данных энергии; и

причем информация частоты в данных изображения представляет данные энергии.
11. Способ по п. 10, причем способ содержит этапы, на которых:
g) генерируют (180) первые рабочие данные энергии в качестве первых данных

энергии, если первые данные изображения выбираются в качестве первого рабочего
изображения, или генерируют (190) первые рабочие данные энергии в качестве третьих
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данных энергии, если третьи данные изображения выбираются в качестве первого
рабочего изображения; и

h) генерируют (200) вторые рабочие данные энергии в качестве вторых данных
энергии, если вторые данные изображения выбираются в качестве второго рабочего
изображения, или генерируют (210) вторые рабочие данные энергии в качестве четвертых
данных энергии, если четвертые данные изображения выбираются в качестве второго
рабочего изображения, являясь четвертыми данными изображения.

12. Способ по любому из пп. 8-11, причем способ дополнительно содержит этапы,
на которых:

i) получают (220) пятые данные изображения в первой латеральной позиции и
получают (230) шестые данные изображения во второй латеральной позиции, причем
пятые данные изображения получаются на расстоянии удаления, которое отлично от
такового для первых и третьих данных изображения, и шестые данные изображения
получаются на расстоянии удаления, которое отлично от такового для вторых и
четвертых данных изображения; и

j) генерируют (240) новые первые рабочие данные изображения для первой
латеральной позиции, причем генерирование содержит этап, на котором обрабатывают
пятые данные изображения и первые рабочие данные изображения посредством
алгоритма фокусного стекинга, причем новые первые рабочие данные изображения
становятся первыми рабочими данными изображения; и

k) генерируют (250) новые вторые рабочие данные изображения для второй
латеральной позиции, причем генерирование содержит этап, на котором обрабатывают
шестые данные изображения и вторые рабочие данные изображения посредством
алгоритма фокусного стекинга, причем новые вторые рабочие данные изображения
становятся вторыми рабочими данными изображения.

13. Компьютерный программный элемент для управления устройством по одному
из пп. 1-7, который при исполнении процессором сконфигурирован с возможностью
осуществлять способ по любому из пп.8-12.

14. Компьютерно-читаемый носитель, имеющий сохраненный программный элемент
по п.13.
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