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(54) Svérac{ ustrojf ramena edzecfho a vytshovactho zadizent

Vyndlez se tykéd svdracfho dstrojf ramena séseciho a vytahovacfho zafizenf, které
slou?f k manipulaci s kruhovymi ocelovymi sochory, oh¥ivanymi v karuselové peci.

Karuselové pece jsou pece s otédejfci se prstencovou nist&j{ a majf dva pracovnf
otvory, sédzeci a vytahovaci, které se po vsazenf nebo vytaZeni sochoru uzaviraj{ dve¥mi.
Sochory se uklédajf radidln& do jedné Fady, Jjsou-li kratdf do dvou ¥ad vedle sebe nebo
presazend. Poklédéni sochorl na nistd) pece a jeJjich vyjiméni z pecni pldy se d&je sdzecim
e vytahovecim zaifzenim. Toto zafizeni je v jisté analogii pojfzdné v pojezdové dréze Jako
jetdbové zdvihadla a sestévé z pojezdového voziku s pohonnou jednotkou, pFevodovkou a
pojezdovych kol a krom& toho Je opat¥en zaﬁiienim pro vertikélni prestavovéni podvEsného
ramena, opatfeného n¥kolika péry rozeviratelnych Zelistf, kterymi je sochar uchopen a
pFenéden. Roz¥iFeny jsou ze jména dva typy sviracfho Gstroji, piilemf u Jednoho se pouZivé
dvou otodnfch ty%f s Selistmi a druhy typ pouZivéd jedné oto¥né tyle a jedné pevné Zelisti.
U dvoutyéovéhb'provedeni Jjsou dvé silnostdnné trubky oto¥n& uloZeny v loZiskovych t&le-
sech pripevnéngch k rameni sizecfho a vytahovactho zaffzenf. Jeden konec ty&{ je opati¥en
dvojic{ ¥elist{ a druhy konec pastorky, mezi n&% je spfaZena do zéb&ru h¥ebenovd ty&,
Jej1% zdvih se odvozuje od funkce silového vélce. Ozubené ¥dsti jsou pres robustnoef
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proveden? nadm¥rnd naméhény, a proto u nich dochézi « funk¥nim poruchém. Ve snaze odstra-
nit tento nedostatek byly vyvinuty a provozujf se svdracf ustroj{ s Jednou otoZnou tyl{
opatfenou na konci Fadou svdracich Zelistf. Druhd ¥ada Zelisti Je pevnd a Je pFiveiena

k ramenu sdzectho a vytahovactho za¥fzeni. Otodny pohyb ty¥{f s Zelistmi jJe odvozen

%z pékového prevodu ramena sp. feného s tylf a silového vélce pfipevnéhého na nosniku
remena sdzectho a vytahovactho zaiizenf. Toto sviracf Ustrojf mé z provoznfho i Udribéi-
ského hlediska groti ozubenému prevodu sily dvouty¥ového svéractho dstrojf nesporné
pfednosti, ale svéraci{ funkce pevné a pohyblivé Zelistil se ukazuje jako neuspokojivé
zejména v pripadech, kdy se kruhovy sochor na nerovné pidé pece ponZkud odkull a vybo&i
tek ze sézeci osy. RozevFeni Jedné Zelisti, i kdyZ zna¥né, nestal{ k uchopeni vyboZeného

sochoru.

VySe uvedsmé nedostatky odstrenuje svirac{f ustroj{ ramena sdzecfho a vytahovactho
zarizen{, opat¥eného dvéma tyZemi opatfenymi na pracovnich koncich Fadou svidracich
%elistf, kde tyle jsou oto¥n¥ uloZeny v loZiskovych t¥lesech ramena sdzeciho a vytahovaci-
ho zaffzen{ a otodny pohyb ty&{ se svidracimi Selistmi je odvozen od silového vélce, podle
vynélezu, JehoZ podstatou je, Ze rameno sézectho a vytahovaciho zatfizeni je opat¥eno
na svém konci nosnfkem, na n¥m%f je pfipevndn silovy vélec, k jehof pistnicl je stiedovym
Zepem pFipevnine otolné dvojice téhel, v jejichZ koncich Jsou otoZnd uloZeny niikové
Eepy, k nimZ Je sklopn® pfipojena dvojice ramen naklinovanych na konei oto&nych ty&i.

Svéract ustroj{ podle vyndlezu je oproti stévajfcim sv&racim zaibfzenim vyhodné tim,
%e k prenosu sily nepouZivd choulostivy a poruchovy ozubeny mechanismus, a proto méd
z provozniho i opravdrenského hlediska nesporné pirednosti, spodivajici v pouZitf jedno-
duchého a spolehlivého prenosu eil téhly a &epy.

Pr{kxlad proveden{ sviéraciho \strojf{ ramena sézecfho a vytahovactho za¥fzeni{ podle

vynélezu Je zndzornén na vykresech, kde znadf

obr. 1 celkovy pohled na rameno sézectho a vytahovactho zarizenf se svéracim ustrojim;

obr. 2 pohled na koncovou &4st ramena sézeefho a vytahovactho za¥{zeni se své&racim
dstrojim a

obr., 3 Pez sviéracim Vstrojim v mist& A-A z obr. 2.

K tstrojf 1 vertikdlnfho zdvihu Jje v podv&su piipevnéno rameno 2 sézectho a vyta-
hovactho za¥fzeni opat¥ené po celé délce loZiskovymi tdlesy J, v nichZ jsou uloZeny
otodné tylde 4, 5, opatfené v prednf &desti svéracimi elistmi . Na konci ramena 2 je
nosnik 7 se silovym vdlcem 8, jehof pistnice 3 Jje opatifena vidlict 10 a st¥edovym Cepem
11, na n¥mZ jsou ¢oto¥n¥® nasazena téhla 12, 13, kterd jsou na svych druhych koncich
prost¥ednictvim niZkovych Zepd 14, 15 sklopné piipojena k ramenim 16, 17, kterd jsou
na otodnych tydich 4, 3.

Jednoduché funkce svdracftho uUstrojf podle vynédlezu vyplyvd nédzorn® z uspoiddéni
strojnfch &4st{ na obr. 3. P#i pohybu pistnice 9 v silovém vdleci 8 vzhlru téhla 12, 13
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vykldpi nlfkovymi Zepy 14, 15 ramena 16, 17 vzhiru, pPidemf oté¥{ oto¥nymi tylemi 4, 5,
které jsou s rameny 16, 17 pevn¥ spojeny; pfitom dochdzi soufasnd k rozevirdnf svéracich
Zelist! 6, pripevninyeh na druhém konci oto¥nyeh tydf 4, 5. V obréceném sledu, pfi vytla-
Zovéni pletnice 9 ze silového vélce 8 dochdzi ke svirédni svirseich &elistf 6.

PREDMET VINKLEZU

Svéraci ﬁatroji ramena sézeciho a vytshovactho zalfizeni, vybaveného dvéma otolnymi
tydemi opatifenymi na pracovnich koncich ¥*adou sviracich Zelistf, p¥iZem¥ tyfe Jjsou
ototn& uloZeny v 1oZiakovych’télasech ramena sézectiho a vytehovaciho zaifizeni a otodny
pohyb ty¥i je odvozen od eilového vélce, vyznadujici ese tim, %e rameno (2) sézectho a
vytahovacfho zai¥fzeni je opat¥eno na svém konci nosnfkem (7), na n¥m¥ je p¥ipevnin
silovy védlee (8), k jJehoX pistnici (9) Je stredovym Zepem (11) piipevndna oto¥né dvojice
tdhel (12, 13), v jejich% koncfch jsou oto¥nd ulofeny nlifkové Zepy (14, 15), k nim¥ je
sklopnd pfipojena dvojice ramen (16, 17) naklinovanych na koncfch oto¥nych ty¥f (4, 5).

3 vykresy
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Obr. 1
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