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(54) Zafizeni pro pfenos pohybu otééivého v pohyb pfimodary

Zerizeni pro prenos pohybu otéZivého
v pohyb primodary s maximdlni pfesnosti
pfrenosu pohybu obsahuje pohybovy Zroub,
ulo%eny v nosniku a vozik volng pohyblivy.
na nosniku. Na voziku je slespon jeden
véle¥ek s osou rovnobé&Znou s osou pohybo-
vého 3roubu, ulo¥eny hroty v ddlcich vozi~
ku. VAleBek, na jehoZ obvodu jsou kruhové
dré¥ky profilu odpovidejiciho profilu zé-
vitu pohybového #Zroubu,je ve stédlém zébéru
s pohybovym 3roubem
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Vyndlez se tykd zafizeni pro plenos oté&divého pohybu pohybového Sroubu v primolary
pohyb voziku s maximdlni pPesnosti.

P¥i prenosu pohybu 3roubu v jemné mechanice, kupf. v piresnych pPistrojich,se pouZiva
matic, nebo pouze jejich ¥4sti, z barevného kovu, nejfastéji z bronzu, pritladovanych ke
$roubu. Nevyhodou tohoto pFenosu pohybu Sroubu je ta okolnost, %e potfebnd minimdlni
vale mezi Sroubem a maticl je dosahovéna zvydenym piitlakem &dsti matice ke 3roubu a tudiz

i zvysenym tfenim.

Vy8e uvedenou nevyhodu odstranuje zabizeni pro pFenos oté&ivého pohybu 3Sroubu podle
vynélezu, jeho% podstata spodivé v tom, Ze na voziku voln& pohyblivém po nosniku, je
alespon jeden vdledek s osou rovnob&Znou s osou pohybového hiidele, uloZeny svymi hroty
v ddlcich voziku. VdleZek, na jeho? povrchu jsou kruhové drazZky odpovidajici profilu zdvitu
pohybového &roubu, je s minimdlnim pritlakem v z4db&ru s pohybovym $roubem.

Pou¥itim vdle&ku s kruhovymi drdZkemi, odpovidajicimi profilu zdvitu pohybového Srou-
bu, ktery je s minimdlnim piitlakem v zdbéru s pohybovym Sroubem, se docili maximdln& pFes-

ny pfenos pohybu ¥roubu na vozik.

PP{kledné provedeni zarizeni pro pienos pohybu oté¥ivého v pohyb primodary podle vyné-
lezu je zndzornéno na vykresu. ' )

V nosniku 1 je v loZiskdéch 2 uloZen pohybovy Sroub 3, jehoZ Jjeden konec je spojen
s hridelem krokového elektromotorku 4. Na nosniku 1 je na kolelkdch 5 volné uloZen vozik .
6. Na voziku 6 je v dileich 7 ulo%en svymi hroty 8 véledek 9 s osou rovnobginou s osou
pohybového 3roubu 3. Na povrchu véle&ku 3 jsou kruhové drdzky 10 odpovidajici profilu
zdvitu pohybového ¥roubu 3. Vdledek 9 je s minimdlnim pritlakem v zdbdru s pohybovym
Sroubem 3. K dosa¥eni vy%¥{ presnosti v pPenosu sily z pohybového ¥roubu 3 pomoci vdlelku

9 na vozik 6 mife byt pouZito dvou nebo tii vdledkld 9.

P¥i otddeni pohybového Sroubu 3 krokovym elektromotorkem 4 otd4&1 se téz vélelek 9
v dblcich 1 voziku 6, jeliko? véle¥ek 9 Jje ve stdlém zdbéru s pohybovym Sroubem 3. S mini-
mélni sloZkou tieci sily mezi z4vitem pohybového Sroubu 3 a kruhovou dré¥kou 10 vdle¥ku 9
je silou pisobfci ve sm3ru osy pohybového Sroubu 3 odtladovdn otd¥ejici se vdlelek 9 a tim
i vozik 6 jednim nebo druhym smérem podle smyslu otdZeni krokového elektromotorku 4.

Zaf{zeni pro prenos pohybu otd&ivého v pohyb primodary podle vyndlezu lze s vyhodou
pou%ft v rliznych pristrojich m&Fici techniky, u nichZ je po¥adovén pPenos s maximdlni pres-
nosti.

PREDMET VYNALEZU

Zarizeni pro prenos pohybu otd¥ivého v pohyb p¥imolary, obsahujici pohybovy &roub, ulo-
¥eny v nosniku a vozilk, volnd pohyblivy na nosniku,vyznalené tim, #e na voziku (6) je upra-
ven alespon jeden véleZek (9) s osou rovnobsZnou s osou pohybového Sroubu (3), ktery Jje
uloZeny hroty (8) v dSlcich (7) voziku (6), priZems vdleZek (9),na jehoZ povrchu jsou
kruhové drdfky (10) profilu odpovidajiciho profilu zévitu pohybového Eroubu (3), Jje ve sté-
1ém zdb&ru s pohybovym Sroubem (3).
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