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(54) Zapojeni pro fizeni polohy vicefdzovych induké&nich motord s vinutym
rotorem

Refeni se tyka zapojeni pro ¥izeni
polohy vicefdzovych motort s vinutym
rotorem, zejména pro pouZiti jako vykonné
krokové motory. Zapojeni je utvofeno tak,
¥Ye vystup ze zdroje harmonického nap&ti
je veden na vstup obvodu s Ffiditelnym
fédzovym posuvem mezi svymi dvéma vystupy,
jehoZ jeden vystup je spojen se vstupem
obvod s konstantnimi fédzovymi posuvy:
vystupy té&chto obvodl jsou zesileny ve
vykonovych zesilova&fch. Druhy vystup
je zaveden na vykonovy zesilova&. Vystupy
vykonovych zesilovadt jsou vedeny na
vinut{ ¥fzeného vicefézového induk&nfho
motofu s vinutym rotorem, p¥ilem? vy¢stup
zesilovade, ktery je napdjen z obvodu
s Yiditelnym fdzovym posuvem, je spojen
s rotorovym vinutim a vystupy ostatnich
zesilovadt napdji statorovd vinuti tohoto
motoru.
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Vynédlez se tykd zapojeni pro ¥fzeni polohy vicefdzovych indukénich motord s vinutym
rotorem, zejména pro pouZiti jako vykonné krokové motory.

Krokové motory klasické koncepce jsou stroje, které neumoZfiujf jednoduchym zplisobem
m&nit velikost kroku, navic z hlediska vyu¥itf stroje nejsou vyhodné.

Uvedené nevyhody odstraiuje zapojeni vicefdzového.induk&niho motoru s vinutym rotorem,
jehoZ podstata spofivd v tom, Ze vystup zdroje harmonického nap&ti je p¥ipojen na vstup
obvodu s Yiditelnym fézovym posunem mezi svymi dv&ma v¢stupy. Jeden jeho vystup je p¥ipojen
na obvody zaji¥fujic{ rGzny konstantni fézovy posun f{ mezi jednotlivymi v¥stupy.
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kde h je polet fézf statorového vinuti
p je podet pdlpard vinuti
i=1,2, ... m

V¢stup t&chto obvodl je veden pfes zesilovale vykonu na jednotlivé faze statorovych
vinut{. Druhy vystup obvodu s prom&nnym fizovym posunem je pfipojen p¥es vykonovy zesilova&
na vinuti rotoru.

V¢hodou uvedeného zapojeni je, ¥e umoZhuje jednoduchym zpisobem m&nit velikost Ghlového
natoeni h¥fdele, zménou fdzového posunu, p¥ipadwé& p¥i provozu v diskrétnim re¥imu umo¥fuje
ménit velikost kroku motoru a p¥i poufiti vykonného motoru lze docilit krokového motoru
s vy$8im vykonnovym vyuZitim. '

Na p¥ilofeném vykresu je zndzorn¥no zapojeni podle vyndlezu.

Vystup zdroje harmonického nap&ti 1 je zapojen s obvodem 2 s Fiditelnym fdzovym posunem
mezi svymi dv&ma vystupy. Jeden z vystupl je veden do obvodd 31 aZ 3n, ktery udrZuje konstantnt
fdzovy posuv mezi svymi jednotlivymi vy¢stupy. Tyto vystupy jsou, stejnd jako druhy vystup
obvodu 2 s fiditelnym fdzovym posuvem, pfipojeny pfes jim p¥ifazeny zesiloval 41 a% 4n,

5 k vinutim vicefdzového induk&nfho motoru 6 s vinutym rotorem.

Popis &innosti je ndsledujici: Vystup ze zdroje harmonického nap&ti 1 postupuje do
obvodu 2, ktery umoZnuje ¥1dit fdzovy posuv mezi svymi dvEma vystupy. Jeden z vystupt
obvodu 2 je veden na vstupy obvodil 31 a% 3n, které udrZuje konstantnif fizovy posuv mezi
svymi vystupy. Druhy z vystupl za¥izen{ 2, stejné& jako vS8echny vystupy obvodd 3 jsou zesilovény
QYkonnYmi zesilovadi 5 a 41 a% 4n na poZadovanou troven pro pohon vicefdzového motoru
6 s vinutym rotorem. Rotorové vinuti ¥{zeného motoru 6 je napdjeno z v¢stupu zesilovale

5, n statorovygch vinuti se napdj{ z vgstupl zesilovaclh 41 a¥ 4n.

PREDMET VYNALEGZU

Zapojeni pro ¥izeni polohy vicefdzovych indukénich motorlt s vinutym rotorem, sestdvaji
ze zdroje harmonického napd&tf, z obvodu zajijtujfciho rozvétveni signdlu s ¥iditelnym
‘f4zovym posuvem, z obvodd zajiZtujicich konstantni fdzovy posun, z vykonovych zesilovadl
v jednotlivych v&tvich a z vicefdzového induk&niho motoru s vinutym rotorem, vyznalené
tim, ¥e vystup /11/ ze zdroje harmonického napé&t{ /1/ je pfipojen na vstup /20/ obvodu
/2/ s tiditelnym fazovym posuvem mezi svymi dvéma vystupy, jeho% jeden v¢stup /21/ je
spojen se vstupem /30 obvodd /31 a% 3n/ s konstantnim fézovym posuvem mezi jednotlivgmi
vystupy a jeho% druhy vystup /22/ a soufasn& vystupy /311 aZ 3nl/ obvodd /31 a% 3n/ jsou
pripojeny k jim p¥i¥azenym vykonovym zesilovadim /5, 41 aZ 4n/, jejich ¥ vystupy /511, 411 a%
4nl/ jsou ptipojeny na vinuti ¥fzeného vicefdzového induk&niho motoru /6/ s vinutym rotorem.
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