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Dispositif de fixation.

@ Linvention concerne un dispositif de fixation (10),
pour fixer une premiére structure (600) ayant un trou sur une
deuxiéme structure (800) ayant un trou, comportant une
premiere agrafe (100), dite agrafe de tension, et une deu-
xiéme agrafe (200), dite agrafe d’arrachement, disposées
respectivement sur deux plans essentiellement paralléles.
L’agrafe de tension (100) comporte deux sections de ten-
sion (110, 160) opposées et deux ailes (130, 180). Chaque
section de tension (110, 160) s’étend dans une premiere di-
rection (D) d’'un axe longitudinal (XX’) du dispositif de fixa-
tion (10) a partir d’'une portion centrale (50). Chaque section
de tension (110, 160) s’étend vers I'extérieur a partir de I'axe
longitudinal (XX’} et aprés vers I'axe longitudinal (XX}, for-
mant une portion de pliage. L’agrafe d’arrachement (200)
comporte deux bras (210, 260) opposés s’étendant dans la
premiere direction (D) a partir de la portion centrale (50).
Figure d’abrégé : Fig. 1
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Description

Titre de l'invention : Dispositif de fixation

Domaine technique de I’invention

La présente invention concerne un dispositif de fixation, notamment un clip dé-
montable avec rattrapage de jeu pour fixer un premier support sur un second support.
La présente invention concerne ¢galement un ensemble comportant un tel dispositif de

fixation.

Technique antérieure

Il est connu que dans les clips sont utilisés pour fixer un premier élément a un second
élément.

On connait de 1’état technique ces types de produits par exemple décrit dans le
document US 5879101. Le clip divulgué comporte une t€te ainsi qu'une pointe et est
pourvu d’un premier cOté et d’un second coté oppos€ au premier coté. Les cOtés
opposés s'étendent de la téte a la pointe et ont un profil en forme de champignon. La
téte comporte deux ailes recourbées qui maintiennent fermement le clip dans
l'ouverture d'un élément et le précontraignent. Les extrémités des ailes sont congues
pour €tre arrondies. Or il n’est pas prévu que le clip comporte de bras d'arrachement.
Dans la fixation avec ce clip, un support inférieur serait également nécessaire. En plus,
il est préconis€ un assemblage latéral du clip sur un support. Enfin, la compensation de

jeu tridimensionnelle est absente.

Exposé de l'invention

La présente invention vise a remédier a ces inconvénients, en proposant un dispositif
de fixation, pour fixer une premicre structure ayant un trou sur une deuxi¢me structure
ayant un trou, qui permet d’avoir une fixation démontable avec rattrapage de jeu. La
présente invention concerne également un ensemble comportant un tel dispositif de
fixation.

A cet effet, la présente invention concerne un dispositif de fixation qui comporte une
premicre agrafe, dite agrafe de tension, et une deuxieme agrafe, dite agrafe
d’arrachement, disposées respectivement sur deux plans paralleles,

- I’agrafe de tension comporte deux sections de tension opposées et deux ailes,
- chaque section de tension comporte une portion de pliage,
- chaque aile comporte une section de liaison permettant un débattement
angulaire et/ou déversement et une section d’extrémité,
. chaque section de liaison comporte une languette , de sorte a pouvoir
retenir la deuxieme structure entre les languettes et les sections

d’extrémité,
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- I’agrafe d’arrachement comporte deux bras opposés,
- les deux bras comportent chacun une section d’engagement, et la section
d’engagement €tant apte a s’engager dans la premiere structure.

Avantageusement, la section de liaison permet un débattement angulaire et/ou dé-
versement de 1’agrafe de tension lorsque le dispositif de fixation est monté sur une
structure ayant une ouverture, renforgant ainsi la robustesse du dispositif.

Dans un mode de réalisation, le dispositif de fixation présente les caractéristiques
suivantes :

- chaque section de tension s’étend dans une premiere direction d’un axe lon-
gitudinal du dispositif de fixation a partir d’une portion centrale; et

- chaque section de tension s’étend vers 1’extérieur a partir de 1’axe longitudinal
et apres vers 1’axe longitudinal, formant ladite portion de pliage de la section
de tension.

Dans un mode de réalisation, le dispositif de fixation présente les caractéristiques
suivantes :

- les deux ailes s’étendent, a partir des extrémités des sections de tension, 1’une
par rapport a I’autre en s’éloignant de 1’axe longitudinal, et

- la section d’extrémité s’étend dans la premiere direction, la section de liaison
s’étend dans une direction inverse a la premiere direction et relie la section de
tension et la section d’extrémité.

Dans un mode de réalisation, la section d’engagement s’étend vers I’extérieur a partir
de I’axe longitudinal et apres vers I’axe longitudinal, formant une portion de pliage.

Dans un mode de réalisation, le dispositif de fixation présente les caractéristiques
suivantes :

- les deux bras de I’agrafe d’arrachement opposés s’étendent dans la premicre
direction a partir de la portion centrale,

- la section d’engagement est disposée plus loin de 1’axe longitudinal par
rapport aux sections de tension.

Avantageusement, ceci permet de garantir et ajuster 1’effort de tension et
d’arrachement par 1’agrafe d’arrachement, notamment entre le dispositif de fixation et
la premiere structure. De plus, le dispositif de fixation permet d’avoir un assemblage
démontable de la premicre structure.

Dans un mode de réalisation, chaque bras s’étend ensuite vers ’extérieur a partir de
I’axe longitudinal, formant une portion de pliage.

Dans un mode de réalisation, en état libre la portion de pliage de la section
d’engagement vient en butée sur la section d’extrémité.

Avantageusement, ceci permet d’éviter I’emmeélage des clips entre eux en état libre.

Dans un mode de réalisation, la section de liaison permet un débattement angulaire/
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déversement du dispositif de fixation suivant un axe de flexion et/ou autour un axe per-

pendiculaire a un plan contenant I’agrafe de tension lorsqu’il est monté sur la

deuxieme structure.

Dans un mode de réalisation, le dispositif de fixation est essentiellement symétrique
par rapport a un plan contenant 1’axe longitudinal.

Avantageusement, la force d’introduction/arrachement du dispositif de fixation vis-
a-vis des structures est €quilibrée sur les deux cotés du dispositif de fixation.

Dans un mode de réalisation, le dispositif de fixation comporte une deuxicme agrafe
de tension, 1’agrafe d’arrachement se trouvant entre les deux agrafes de tension.

Avantageusement, ceci permet avantageusement d’augmenter 1’effort de résistance.

Dans un mode de réalisation, les deux agrafes de tension sont reliées par les ailes de
méme cOté.

Avantageusement, ceci permet d’avoir une force de résistance du composant accrue.

Dans un mode de réalisation, les sections de tension sont solidarisées avant de
s’étendre en s’éloignant de I’axe longitudinal, de sorte que les sections de tension et la
portion centrale forment une forme fermée et concave.

Avantageusement, 1’agrafe de tension présente une forme ferme et ceci permet de
garder I’énergie de déformation et de garantir une tension d’assemblage. De plus, ceci
permet d’éviter I’emmeélage des clips entre elles et garantir la géométrie des picces en
limitant la déformation. En outre, ceci permet de dissocier les fonctions de clippage
avec les deux structures a fixer.

Dans un mode de réalisation, les sections de tension sont solidarisées par des plis de
fermeture.

Dans un mode de réalisation, le dispositif de fixation est obtenu par pliage et/ou
découpage a partir d’un élément monobloc de bande €lastique.

Avantageusement, ceci permet d’avoir un clip de robustesse.

Dans un mode de réalisation, le dispositif de fixation comporte en outre des moyens
de verrouillage pour solidariser les sections de tension.

Selon un deuxieme aspect de I’invention, I’invention concerne un ensemble
comportant une premiére structure ayant une premiere ouverture et une deuxi¢me
structure ayant une deuxi¢me ouverture, d’oul
- la premiere structure est fixée a la deuxieme structure au moyen d’un

dispositif de fixation selon la présente invention,

- I’agrafe d’arrachement est disposée a travers 1’ouverture de la premicre
structure de maniere a ce que les deux bras sont engagés dans la premicre
structure,

- les deux ailes sont disposées a travers I’ouverture de la deuxi¢me structure de

maniere a ce que la deuxieéme structure est retenue entre les languettes et les
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sections d’extrémité.
Selon un troisieme aspect de ’invention, I’invention concerne un ensemble

comportant une deuxi¢me structure ayant une deuxicme ouverture et un dispositif de
fixation selon la présente invention, dans lequel les deux ailes sont disposées a travers
la deuxieme structure de maniere a ce que la deuxieme structure est retenue entre les
languettes et les sections d’extrémité.
Breve description des figures

D’autres avantages, buts et caractéristiques de la présente invention ressortent de la
description qui suit faite, dans un but explicatif et nullement limitatif, en regard des
dessins annexés, dans lesquels :

la [Fig.1] représente une vue en perspective d’un dispositif de fixation selon un mode
de réalisation de la présente invention ;

la [Fig.2] représente une autre vue en perspective d’un dispositif de fixation selon un
mode de réalisation de la présente invention ;

la [Fig.3] représente une troisiéme vue en perspective d’un dispositif de fixation
selon un mode de réalisation de la présente invention ;

la [Fig.4] représente une vue en coupe d’un dispositif de fixation qui fixe une
premicre structure sur une deuxi¢me structure selon un mode de réalisation de la
présente invention ;

la [Fig.5] représente une vue en coupe d’un dispositif de fixation qui fixe une
premicre structure sur une deuxi¢me structure selon un mode de réalisation de la
présente invention ;

la [Fig.6] représente une vue de dessus du dispositif de fixation de la [Fig.5] ;

la [Fig.7] représente une vue en perspective d’un dispositif de fixation selon un mode
de réalisation de la présente invention ;

la [Fig.8] représente une vue de c6té d’un dispositif de fixation selon un mode de réa-
lisation de la présente invention ;

la [Fig.9] représente une vue de c6té d’un dispositif de fixation qui fixe une premiere
structure sur une deuxi¢me structure selon un mode de réalisation de la présente
invention.
Description des modes de réalisation

Les différentes figures ainsi que les éléments d’une méme figure ne sont pas néces-
sairement représentées a la méme €chelle. Sur I’ensemble des figures, les éléments
identiques portent la méme référence numérique.

La terminologie employée dans la présente description ne doit en aucun cas €tre in-
terprétée de manicre limitative ou restrictive, simplement parce qu’elle est employée

en conjonction avec une description détaillée de certains modes de réalisation de
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I’invention.

La [Fig.1] montre une vue en perspective d’un dispositif de fixation selon un mode
de réalisation de la présente invention. Le dispositif de fixation 10, appelé également
clip, est destin€ a fixer une premiere structure 600 sur une deuxieéme structure 800, les
deux structures ayant respectivement une ouverture. Le clip 10 comporte au moins une
premiere agrafe, dite agrafe de tension 100, et au moins une deuxieme agrafe, dite
agrafe d’arrachement 200, disposées respectivement sur deux plans essentiellement pa-
ralleles. Par « essentiellement paralleles », on entend que 1’agrafe de tension 100
n’interfere pas avec 1’agrafe d’arrachement 200, lorsque le clip 10 est en état libre ou
monté sur les structures.

Selon un mode de réalisation de la présente invention, 1’agrafe de tension 100 et
I’agrafe d’arrachement 200 sont configurées de maniére suivante :

- agrafe de tension 100 comporte deux sections de tension 110, 160 opposées et
deux ailes 130, 180,

* chaque section de tension 110, 160 comporte une portion de pliage,

* chaque aile 130, 180 comporte une section de liaison 132, 182 permettant un dé-
battement angulaire et/ou déversement et une section d’extrémité 140, 190,

* chaque section de liaison 132, 182 comporte une languette 134, 184 dont
I’extrémité libre 136, 186 s’étend vers la section d’extrémité 140, 190, de sorte a
pouvoir retenir la deuxieme structure 800 entre les languettes 134, 184 et les sections
d’extrémité 140, 190,

- ’agrafe d’arrachement 200 comporte deux bras 210, 260 opposés,

* les deux bras 210, 260 comportent chacun une section d’engagement 220, 270, et la
section d’engagement 220, 270 étant apte a s’engager dans la premiere structure 600.

On va d’abord décrire un mode de réalisation non illustré selon lequel le clip 10
comporte une agrafe de tension 100 et une agrafe d’arrachement 200. D’abord, 1’agrafe
de tension 100 comporte deux sections de tension 110, 160 opposées et deux ailes 130,
180. Chaque section de tension 110, 160 s’étend dans une premiere direction d’un axe
longitudinal XX du dispositif de fixation 10 a partir d’une zone, appelée portion
centrale 50. Ensuite, chaque section de tension 110, 160 s’étend vers I’extérieur a partir
de I’axe longitudinal XX’ et apres vers 1’axe longitudinal XX’, ainsi formant une
portion de pliage vers ’extérieur sur chaque section de tension 110, 160. Les deux
ailes 130, 180 s’étendent, a partir des extrémités 120, 170 des sections de tension, I’une
par rapport a I’autre en s’éloignant de I’axe longitudinal XX’.

Chaque aile 130, 180 comporte une section de liaison 132, 182 et une section
d’extrémité 140, 190, la section d’extrémité s’étendant dans la premiere direction D, la
section de liaison s’étendant dans une direction inverse a la premicre direction D et

reliant la section de tension 110, 160 et 1a section d’extrémité 140, 190.
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Chaque section de liaison 132, 182 comporte une languette 134, 184 qui comporte
une extrémité libre 136, 186 s’étendant vers la section d’extrémité 140, 190, de sorte a
pouvoir retenir la deuxieme structure 800 entre les languettes 134, 184 et les sections
d’extrémité 140, 190.

L’agrafe d’arrachement 200 comporte deux bras 210, 260 opposés s’étendant dans la
premiere direction D a partir de la portion centrale 50.

Les deux bras 210, 260 comportent chacun une section d’engagement 220, 270 qui
s’étend vers ’extérieur a partir de 1’axe longitudinal XX’ et apres vers ’axe lon-
gitudinal XX, formant une portion de pliage, et la section d’engagement 220, 270 est
apte a s’engager dans 1’ouverture de la premiere structure 600.

Avantageusement, la section d’engagement 220, 270 est disposée plus loin de I’axe
longitudinal XX par rapport aux sections de tension 120, 170. Ceci permet de garantir
et ajuster I’effort de tension et d’arrachement par I’agrafe d’arrachement, notamment
entre le dispositif de fixation et la premiere structure.

Avantageusement, le clip 10 permet d’avoir un assemblage démontable de la
premiere structure 600.

Dans le mode de réalisation illustré, le dispositif de fixation comporte une deuxi¢me
agrafe de tension 100, ’agrafe d’arrachement 200 se trouvant entre les deux agrafes de
tension 100. Il est bien entendu que 1’agrafe d’arrachement 20 n’interfere pas avec les
deux agrafes de tension 100, lorsque le clip 10 est en état libre ou monté sur les
structures a fixer. Ceci permet avantageusement d’augmenter 1’effort de résistance.

La [Fig.2] illustre une autre vue en perspective du dispositif de fixation 10 selon un
mode de réalisation de la présente invention. On observe que chaque bras 210, 260
s’étend ensuite vers I’extérieur a partir de I’axe longitudinal XX, formant une portion
de pliage 230, 280. Avantageusement, ces portions de pliage 230, 280 permettent
d’éviter I’emmeélage des clips entre eux.

Dans un mode de réalisation préféré, les portions de pliage 230, 280, en état libre, par
exemple lors du transport, viennent respectivement en butée contre les sections
d’extrémité 140, 190. Ceci permet d’éviter I’ouverture et le retournement des sections
d’extrémité 140, 190 et de garantir I’intégrité des bras 210, 260. Pour la distribution en
automatique, le clip 10 peut €tre porté sur les sections d’extrémité 140, 190 avec la
portion centrale en bas.

Dans un mode de réalisation préféré, le clip 10 est agencé de sorte que les bras 210,
260 ne passent pas par-dessus du trou 650 de la deuxiéme structure, lors de son uti-
lisation. Avantageusement, ceci permet d’éviter le retournement les portions de pliage
230, 280, donc la détérioration du clip 10, lors du démontage de la structure 600.
L’intégrité des bras 210, 260 est ainsi garantie.

Dans un autre mode de réalisation préféré, le mouvement des bras 210, 260 est limité
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de sorte qu’ils n’interferent pas avec les ailes 130, 180 lorsque le clip 10 est monté les
structures a fixer. Avantageusement, le mouvement des bras 210, 260 est limité par la
premiere structure, garantissant également I’intégrité des bras 210, 260.

Dans un mode de réalisation préféré, les sections de tension 120, 170 sont soli-
darisées avant de s’étendre en s’éloignant de 1’axe longitudinal XX’ et 1’agrafe de
tension 100 présente une forme fermée et concave. Ceci sera détaillé plus loin.

La [Fig.3] montre une troisieme vue en perspective du dispositif de fixation selon un
mode de réalisation. Dans ce mode de réalisation, le clip 10 comporte deux agrafes de
tension 100 séparées par 1’agrafe d’arrachement 200. En revanche, on observe sur la
[Fig.3] que les deux agrafes de tension 100 sont reliées par les ailes 130, 180 de méme
cOté. Avantageusement, ceci permet d’avoir une force de résistance du composant
accrue. En fait, les agrafes 100, 200 sont liées par la portion centrale 50 d’un c6té, et
les deux agrafes de tension 100 sont solidarisé€ par les ailes 130, 180 d’autre coté.

Dans ce mode de réalisation illustré, la forme fermée de I’agrafe de tension 100 est
réalisée par le clip méme. Par exemple, le clip 10 présentent des plis de fermeture 150
permettant de solidariser les sections de tension 120, 170 pour avoir la forme fermée et
concave.

Dans un mode de réalisation, le dispositif de fixation 10 est obtenu par pliage et/ou
découpage a partir d’un élément monobloc de bande €lastique. Avantageusement, ceci
permet d’avoir un clip de robustesse.

Dans un mode de réalisation non illustré, le clip 10 comporte en outre des moyens de
verrouillage, tels que pion de verrouillage, supports, pour solidariser les sections de
tension 120, 170.

Avantageusement, le fait d’avoir une forme fermée et concave permet de garder
I’énergie de déformation et de garantir une tension d’assemblage. De plus, ceci permet
d’éviter ’emmélage des pieces entre elles et garantir la géométrie des picces en
limitant la déformation. En outre, ceci permet de dissocier les fonctions de clippage
avec les deux structures a fixer.

La [Fig.4] illustre une vue en coupe du dispositif de fixation 10 qui fixe une premiere
structure 600 sur une deuxieme structure 800 selon un mode de réalisation de la
présente invention.

Le clip 10 est introduit dans la premiere structure 600, les sections de tension 110,
160 insérées dans 1’ouverture 650. Avantageusement, les sections de tension 110, 160
permet de garantir le guidage pendant cette introduction.

Ensuite, le clip 10 est introduit dans la deuxieme structure 800, les sections de liaison
132, 180 des ails 130, 180 passant a travers I’ouverture 850. Avantageusement, les
languettes 134, 184 et les sections d’extrémité 140, 190 clippent respectivement sur les

deux surfaces opposées de la deuxieme structure 800, en garantissant une tension
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d’assemblage. De plus, le fait que les sections de liaison 132, 180 passent a travers
I’ouverture 850 permet que le clip 10 est autocentré sur la deuxiéme structure 800.

Dans la mise en place en automatique, le clip 10 est monté dans la deuxieme
structure 800 par appuis sur la partie supérieure qui est opposée des ailes 130, 180.

Avantageusement, les sections de tension 110, 160 permet de garantir une tension
d’assemblage et un effort d’arrachement vis-a-vis de la premiere structure 600, bien
qu’il s’agisse d’un assemblage démontable de la premiere structure.

En parallele, nous observons que la section d’engagement 220, 270 est disposée plus
loin de I’axe longitudinal XX’ par rapport aux sections de tension 120, 170. Ceci
permet de garantir et ajuster I’effort de tension et d’arrachement par 1’agrafe
d’arrachement 100, entre le clip 10 et la premiere structure 600.

Dans un mode de réalisation, le clip 10 présente essenticllement une forme de V avec
des sections de tension 110, 160. Dans la mise en place automatique, le clip 10 est pré-
hensible sur la forme V par la tenue des parties latérales et des sections de tension 110,
160. Avantageusement, ceci permet de rattraper défaut d’alignement et de perpendi-
cularité.

Dans un mode de réalisation, le dispositif de fixation 10 est essentiellement sy-
métrique par rapport a un plan contenant 1’axe longitudinal XX’. Dans un variant,
I’agrafe de tension 100 et I’agrafe d’arrachement 200 présentent respectivement une
symétrie par rapport a un plan contenant 'axe longitudinal. Dans un autre variant, les
ailes 130, 180 est essentiellement symétrique par rapport a un plan contenant I’axe lon-
gitudinal XX’. Avantageusement, la force d’introduction/arrachement du clip 10 vis-
a-vis des structures 600, 800 est équilibrée sur les deux c6tés du clip 10.

Par la suite, on va montrer les autres avantages de la présente invention qui réside
dans ses fonctions de rattrapage de jeu.

La [Fig.5] illustre une vue en coupe du clip 10 qui fixe une premiere structure sur
une deuxieme structure selon un mode de réalisation. En fait, le rattrapage de jeu sur
I’axe y est réalisé par le débattement angulaire et/ou déversement du clip 10 monté sur
les deux structures 600, 800. Grace a la section de liaison 132, 138, le débattement
angulaire et/ou déversement du clip 10 suivant I’axe de flexion et/ou autour I’axe X
renforce avantageusement la robustesse de la fixation. Le rattrapage de jeu sur ’axe z
est réalisé par les sections de tension 110, 160 de 1’agrafe de tension 100 et par les bras
210, 260 de I’agrafe d’arrachement 200.

La [Fig.6] montre une vue de dessus du dispositif de fixation de la [Fig.5]. Le clip 10
permet d’absorber le jeu le long de ’axe x. En effet, les structures 600 et/ou 800
peuvent se déplacer suivant I’axe x pour rattraper le jeu de montage de cette direction.
Ainsi le rattrapage de jeu est réalis€ par I’aménagement d’une ou des structures 600,
800.
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Dans un autre mode de réalisation, la présente invention concerne un ensemble
comportant une premiere structure 600 ayant une premiére ouverture 650 et une
deuxieme structure 800 ayant une deuxieme ouverture 850. La premiere structure 600
est fixée a la deuxieme structure 800 au moyen d’un clip 10 selon la présente

invention.
Selon ce mode de réalisation, I’agrafe d’arrachement 200 est disposée a travers la

premiere ouverture 650 de manicre a ce que les deux bras 210, 260 sont engagés dans
la premiere structure 600. De plus, les deux ailes 130, 180 sont disposées a travers la
deuxieme structure 850 de maniere a ce que la deuxieme structure 800 est retenue entre
les languettes 134, 184 et les sections d’extrémité 140, 190.

Dans un mode de réalisation non illustré, la présente invention concerne un ensemble
comportant une deuxieme structure 800 ayant une deuxieme ouverture 850 et un clip
10 selon la présente invention est monté sur La deuxieme structure 800.

Selon ce mode de réalisation, les deux ailes 130, 180 sont disposées a travers la
deuxieme structure 850 de maniere a ce que la deuxieme structure 800 est retenue entre
les languettes 134, 184 et les sections d’extrémité 140, 190.

Des autres variantes de la présente invention sont illustrées avec les figures 7-9. Dans
cette variante, chaque section de liaison 132, 182 comporte une languette 134, 184 qui
comporte une extrémité libre 136, 186. Contrairement au mode de réalisation illustré
par la [Fig.1], les deux extrémités libres 136, 186 s’étendent en s’approchant 1’une vers
I’autre et forment respectivement un retour. Avantageusement, la deuxiéme structure
800 est retenue entre les languettes 134, 184 et les sections d’extrémité 140, 190,
comme illustre la [Fig.9]. Dans un mode réalisation non illustré, une des extrémités
libres 136, 186 s’étend vers la section d’extrémité 140, 190 de méme cOté par rapport a
I’axe XX’ et I’autre forme un retour.

Dans un mode de réalisation, lorsque la deuxi¢me structure 800 est retenue entre les
languettes 134, 184 et les sections d’extrémité 140, 190, au moins une des sections
d’extrémité 140, 190 entrent en contact avec une surface de la deuxiéme structure 800.
Avantageusement, ce contact est de type surface-a-surface pour avoir une surface de

contact €levée. Ceci peut étre également observé sur la [Fig.9].

Liste des signes de référence
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[Tableaux1]

Références Désignations

10 Dispositif de fixation

50 Portion centrale

100 Agrafe de tension

110, 160 Section de tension

120, 170 Extrémité de section de tension

130, 180 Aile

132,182 Section de liaison

134, 184 Languette

136, 186 Extrémité libre de languette

140, 190 Section d’extrémité

200 Agrafe d’arrachement

210, 260 Bras

220, 270 Section d’engagement

230, 280 Portion de pliage de section
d’engagement

XX Axe longitudinal de dispositif de fixation

D Premicre direction de I’axe longitudinal

150 plis de fermeture
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Revendications

Dispositif de fixation (10), pour fixer une premiere structure (600) ayant

une ouverture sur une deuxieme structure (800) ayant une ouverture, ca-

ractérisé en ce qu’il comporte une premiere agrafe (100), dite agrafe de

tension, et une deuxicme agrafe (200), dite agrafe d’arrachement,

disposées respectivement sur deux plans essentiellement paralleles,

I’agrafe de tension (100) comporte deux sections de tension

(110, 160) opposées et deux ailes (130, 180),

chaque section de tension (110, 160) comporte une portion de

pliage,

chaque aile (130, 180) comporte une section de liaison (132,

182) permettant un débattement angulaire et/ou déversement et

une section d’extrémité (140, 190),

. chaque section de liaison (132, 182) comporte une
languette (134, 184) , de sorte a pouvoir retenir la
deuxieme structure (800) entre les languettes (134,
184) et les sections d’extrémité (140, 190),

I’agrafe d’arrachement (200) comporte deux bras (210, 260)

opposés,

les deux bras (210, 260) comportent chacun une section

d’engagement (220, 270), et la section d’engagement (220,

270) étant apte a s’engager dans la premiere structure (600).

Dispositif de fixation (10) selon la revendication 1, dans lequel

chaque section de tension (110, 160) s’étend dans une
premicere direction (D) suivant un axe longitudinal (XX’) du
dispositif de fixation (10) a partir d’une portion centrale (50);
ct

chaque section de tension (110, 160) s’étend vers ’extérieur a
partir de I’axe longitudinal (XX’) et apres vers ’axe lon-
gitudinal (XX”), formant ladite portion de pliage de la section
de tension (110, 160).

Dispositif de fixation (10) selon la revendication 1 ou 2, dans lequel

les deux ailes (130, 180) s’étendent, a partir des extrémités
(120, 170) des sections de tension (110, 160) , ’'une par
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rapport a ’autre en s’éloignant de 1’axe longitudinal (XX”); et

- la section d’extrémité s’étend dans la premiere direction (D),
la section de liaison s’étend dans une direction inverse a la
premicere direction (D) et relie la section de tension (110, 160)
et la section d’extrémité (140, 190).

Dispositif de fixation (10) selon 1’une des revendications précédentes,
dans lequel la section d’engagement (220, 270) s’étend vers ’extérieur a
partir de I’axe longitudinal (XX’) et apres vers ’axe longitudinal (XX’),
formant une portion de pliage.

Dispositif de fixation (10) selon 1’une des revendications précédentes,

dans lequel

— les deux bras (210, 260) de I’agrafe d’arrachement (200)
opposés s étendent dans la premiere direction (D) a partir de la
portion centrale (50); et

— la section d’engagement (220, 270) est disposée plus loin de

I’axe longitudinal (XX”) par rapport aux sections de tension
(120, 170).

Dispositif de fixation (10) selon la revendication 1, dans lequel chaque
bras (210, 260) s’étend ensuite vers I’extérieur a partir de 1’axe lon-
gitudinal (XX”), formant une portion de pliage (230, 280).

Dispositif de fixation (10) selon la revendication 6, dans lequel en état
libre la portion de pliage (230, 280) vient en butée sur la section
d’extrémité (140, 190).

Dispositif de fixation (10) selon 1’une des revendication précédentes, ca-
ractérisé en ce que la section de liaison (132, 182) permet un dé-
battement angulaire et/ou déversement du dispositif de fixation (10)
suivant un axe de flexion et/ou autour un axe perpendiculaire a un plan
contenant I’agrafe de tension (100) lorsqu’il est monté sur la deuxicme
structure.

Dispositif de fixation (10) selon 1’une des revendication précédentes, ca-
ractérisé en ce qu’il comporte une deuxieme agrafe de tension (100),
I’agrafe d’arrachement (200) se trouvant entre les deux agrafes de
tension (100).

Dispositif de fixation (10) selon la revendication 9, dans lequel, les deux
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agrafes de tension (100) sont reli€es par les ailes (130, 180) de méme
cOté.

Dispositif de fixation (10) selon 1’une des revendications précédentes,
dans lequel, les sections de tension (110, 160) sont solidarisées avant de
s’étendre en s’¢loignant de I’axe longitudinal (XX’), de sorte que les
sections de tension (110, 160) et la portion centrale (50) forment une
forme fermée et concave.

Dispositif de fixation (10) selon la revendication 11, dans lequel les
sections de tension (110, 160) sont solidarisées par des plis de fermeture
(150).

Dispositif de fixation (10) selon 1’une des revendications précédentes,
caractéris€ en ce qu’il est obtenu par pliage et/ou découpage a partir
d’un élément monobloc de bande €lastique.

Dispositif de fixation (10) selon la revendication 11, dans lequel il
comporte en outre des moyens de verrouillage pour solidariser les
sections de tension (120, 170).

Ensemble comportant une premiere structure (600) ayant une premicre
ouverture (650) et une deuxi¢me structure (800) ayant une deuxi¢me

ouverture (850), caractérisé en ce que

— la premiere structure (600) est fixée a la deuxieéme structure
(800) au moyen d’un dispositif de fixation (10) selon 1’une des
revendications précédentes 1 a 14;

— I’agrafe d’arrachement (200) est disposée a travers 1’ouverture
de la premiere structure (650) de maniere a ce que les deux
bras (210, 260) sont engagés dans la premiere structure (600);
ct

— les deux ailes (130, 180) sont disposées a travers 1’ouverture
de la deuxieme structure (850) de maniere a ce que la
deuxieme structure (800) est retenue entre les languettes (134,
184) et les sections d’extrémité (140, 190).

Ensemble comportant une deuxieme structure (800) ayant une deuxicme
ouverture (850) et un dispositif de fixation (10) selon ’'une des reven-
dications précédentes 1 a 12, caractérisé en ce que les deux ailes (130,
180) sont disposées a travers la deuxi¢me ouverture (850) de maniere a
ce que la deuxieme structure (800) est retenue entre les languettes (134,
184) et les sections d’extrémité (140, 190).
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[Fig. 6]
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