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Vyndlez se tykd zapojeni pro ovl4ddni bezzvonové sazebny vysoké pece, kterd zajistf
maximdlnf technologicky udinek za¥fzenf i za podmfnek poruchovych stavid.

Dosavadni zndmé zapojeni pro ovl4d4nf bezzvonové sazebny vysoké pece vyuifvala pev-
nych zapojenf v takzvané releové automatice nebo pevnd vdzanych automatech nebo prostfed-
nictvim centrdlnfho po&itade.

PEi tomto zpisobu Iifzeni zavdiky jsou technologické uzly Fizeny v autonomnich sekveri-
cich aktivovanych obsluhou nebo nadfazenym podftadem, p¥fpadn¥ p¥i ¥fzenf po&ftadem tvoii
sekvenci ned&litelny celek, schopny své funkce prév& za podminek bezporuchového provozu.

Pfechod mezi ¥fzenfm po&ftadem a zZkladn{ uzlovou mechanikou md skokovy charakter,
tzn, %e p¥i ztrdt& funkce po¥ftade nenf uzlov4 automatika schopna samostatné koordinace
své &innosti a p¥itom uzlovd automatika obsahuje pouze zdkladnf funkcé bezzvonové sazebny
s omezenym rozsahem ukl4ddn{ vsdzky na sazebn&.

Stejn& tak funk&nf vypadek jednotlivych uzld automatu znemoZfiuje automatické ¥fzenf
a samostatné provozovdni navazujfcfch uzld automatu bez kontrolnf &innosti operdtora systé-
mu. Skokovy uUbytek ¥fdicfch schopnostf stdvajfcfch automatik, zpfisobeny vypadkem n&kterého
prvku komplexnfho ¥f{dicfho ¥et&zce, spolu s omezenymi funk&nfmi schopnostmi v sou¥asnosti
provozovanych uzlovych automatik vedou ke ztrdtdm v intenzit®& zavd¥ky vysoké pece.

Uvedené nevyhody dosud zndmych zapojenf pro ovliddni bezzvonové sazebny vysoké pece
se odstranf zapojenim podle vyndlezu, jeho¥ podstata spo&fvd v tom, ¥e sestdvd z t¥etfho
rozhodovacfho bloku automatu, ktery je svym prvnim vystupem p¥ipojen k druhému ¥fdicfmu ob-
vodu a svym druhym vystupem p¥ipojen k prvnimu ¥idicfmu obvodu automatu, jeho¥ vstup je na-
pojen na prvn{ vystup prvnfho pfevodniku drovnf, k jeho# vstupu je p¥ipojen blok snfmacfch
&lend.

Prvn{ pfevodnfk drovni je svym druhym vystupem p¥ipojen k informa¥nimu bloku a prvnf
¥{dic{ obvod automatu je svym vystupem p¥ipojen k prvnimu rozhodovacfmu bloku, ktery je
svym prvnim vystupem p¥ipojen pfes druhy p¥evodnfk drovni jeho vystupem k bloku ak&nfch &le-
nd, vizanym s-blokem snimacfch &lend a svym druhym vystupem p¥ipojen k prvnfmu ¥{dicfmu
obvodu automatu a svym tfetim vystupem k informa&nimu bloku, jeZ je svym prvnim vystupem
pfipojen k monitorovacfimu bloku a svym druhym vystupem k t¥etfmu rozhodovacimu bloku auto-
matu a svym t¥etim vystupem k zaddvacimu a ovlddactmu bloku, ktery je svym prvnfm vystupem
pfipojen k druhému rozhodovacimu bloku a svym druhym vystupem ke druhému kompardtoru a svym
t¥fet{m vystupem k prvnimu rozhodovacfmu bloku a svym &tvrtym vystupem k informa®nfmu bloku
a svym pdtym vistupem pfipojen k bloku nadfazeného ¥fzenf a svym Sestym vystupem ke tfetimu .
rozhodovacimu bloku automatu.

Druhy ffdicf obvod automatu je svym prvnim vystupem p¥ipojen k bloku adaptivnfho ¥if-.
zeni a svym druhym vystupem p¥ipojen ke druhému rozhodovacfmu bloku, ktery je svym prvnim
vystupem pfipojen ke druhému ¥fdicfmu obvodu automatu a svym druhym vystupem k informadnimu
bloku a svym tf¥etim vystupem pfipojen skrze blok spfnacfch &lend jeho vystupem k bloku poho-
nd, vdzanym vystupem s blokem snima&l, kde tento blok je svym vystupem p¥ipojen k blokﬁ
analogo-digitdlnfch inkrementdlnfch snima¥i a &fslicového p¥evodu, ktery je svym prvanim
vystupem p¥ipojen k informadnimu bloku & svym druhym vystupem k prvnimu kompardtoru, ktery
je svym prvnim vystupem p¥ipojen ke druhému ¥fdicfmu obvodu automatu a svym druhym vystupem
k bloku adaptivnfho ¥fzenf, jen¥ je svym vjstupeﬁ_pfipojen k prvnimu komparitoru.

Druhy ¥fdic{ obvod automatu je svym vstupem napojer na prvnf vy§stup vyhodnocovaného
obvodu snima&d, ktery je svym druhym vystupem p¥ipojen k informa&nimu bloku a svym tietfm
vystupem k prvnimu ¥{dicfmu obvodu automatu. ‘

¢

Monitorovacf{ blok je svym vstupem napojen na'vystup bloku pfevodu na fyzik4lnf velidi-
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ny, k jehoZ vstupu jsou skrze blok &fslicové filtrace a prvni analogové-digit£ln{ p¥evod-
nik s vystupem p¥ipojeny obvody snimad& teploty, obvody snima&l tlaku a obvody snimadd
hloubky zavdZky.

Blok p¥evodu na fyzikdln{ velidiny je svym druhym vystupem p¥ipojen k t¥etimu kompard-
toru, ktery je svym vystupem p¥ipojen k bloku nadfazeného fizeni, jeZ je svym vystupem

pfipojen ke t¥etfmu rozhodovacfmu bloku automatu.

Blok snimadl tlaku a blok snima&l hloubky zavdzky jsou svymi prvnimi vystupy p¥ipoje-
ny ke druhému kompardtoru, ktery je svym prvnim vystupem p¥ipojen ke druhému ¥{dicimu obvo=
du automatu a svym druhym vystupem k prvnimu ¥idicimu obvodu automatu a svymi druhymi
vystupy spojeny s analogové-digitdlnim prevodnikem, se kterym je svym vystupem rovn&Z spo-

jen obvod snfmadd teploty..

operad&nit blék, jeZ je svym druhym vystupem napojen na monitorovaci blok, je vamﬁ
prvnim vystupem napojen na t¥et{ kompardtor a svym tfetim vystupem pfipojen k bloku nadfa-
zeného ¥fzenf a pfidemZ k operadnimu bloku je vystupem p¥ipojen blok ¥idiciho systému p¥i-
pravy vsdzky.

Podstatou vyndlezu dfle je, %e je osazeno nejméné dvéma stejnymi prvnimi i druhymi
¥{dicimi obvody automatu a prvnfmi i druhymi rozhodovacimi bloky, v&etné jejich stejného

pfipojeni.

Zapojen{ ¥{dicfho sytému pro ovldddni bezzvonové sazebny vysoké pece podle vyndlezu
vyu¥ivd na viech drovnich ovldddn{ a ¥izeni celé pracovni rozsahy mechanizmu bezzvonové
sazebny a nevnid%f{ omezeni do predpisu urdujiciho rozmist&ni vsdzkového materidlu po prife-

zu sazebny vysoké pece.

Tento predpis je moZné kdykoliv zm&nit beze zm&ny ¥idicrfho systému. Pfitom tento p¥ed-
pis je mo¥né zadat nezdvisle ve dvou Urovnich ¥izeni nebo realizovat tento pfedpis piimym

ovldddnim jednotlivych pohoni.

Pfedpis je platny af do okam¥iku dal¥f{ zm&ny vyvolané obsluhou nebo zmé&nou drovni Ef-
zen{ nebo algoritmem optim&lnfho technologického ¥fzenf. Vyhodou zapojeni pro ovldddni
bezzvonové sazebny vysoké pece podle vyndlezu je ddle skutelnost, Ze umoZfiuje samostatné
nezdvislé ovldd4ni vybranych pohond mechaniky bezzvonové sazebny a ddle, Ze automatické
ovl4d4n{ jednotlivych uzld mechaniky systému zavdZeni vysoké pece je schopno &innosti
ve &tyfech udrovnich a to bud na zdklad® zaddn{ z nadfazeného ¥fdicfho systému nebo ze zadéd-
vacfho a ovlddacftho bloku, nebo na zdklad® informac{i z navazujfcich uzlovych automatik, kde
tyto informace mohou byt v p¥{pad& poruchovych stavd nahrazeny pifkazy po&itafe nebo obslu-

hy.

Uvedené feSen{ redukuje negativn{ vliv poruchy nékterého prvku zapojenf pro ovldddni
bezzvonové sazebny na vyrobnost technologického komplexu vysoké pece. Vyhodou zapojeni ¥fi-
dicfho systému pro ovldddni bezzvonové sazebny vysoké pece je déle skutelnost, Ze poskytuje
obsluze informéce o stavu vysoké pece, bezzvonové sazebny i ¥fdicfho systému bezzvonové
sazebny, upozorfiuje obsluhu na vznik nenormdlnfch situacf{ i soudasné automatiky nebo
ve spolupréci s obsluhou tyto situace ¥e¥f a vede evidenci o po&tu provedenych vsézek,
mno¥stv{ vsézkovych materifld a o veli&indch charakterizujficich stav vysokopecnfho pochodu.

Na p¥ipojeném vykresu je zobrazen p¥ifklad zapojeni pro ovldddni bezzvonové sazebny
vysoké pece podle vyndlezu. Tfetf rozhodovac{ blok 27 automatu je svym prvnim vystupem 270
pfipojen ke druhému ¥fdicimu obvodu 22 automatu a svym druhym vystupem 271 Jje p¥ipojen
k prvnimu ¥fdic{mu obvodu '14 automatu.

Prvn{ pfevodnik 9 drovni{, k jeho% vstupu je p¥ipojen blok 1 snimacf{ch &lend je svym




© 239782 4

prvnim vy§stupem 90 p¥ipojen k prvnimu ¥fdicimu obvodu 14 automatu a svym druhym vystupem
" 91 je ptipojen k informa&nimu bloku 25. Prvni ¥{dic{ obvod ‘14 automatu je svym. vystupem
140 p¥ipojen k prvnimu rozhodovacimu bloku 15, ktery je sv_)fm.prvnim vystupem 150 p¥ipojen
pfes druhy p¥evodnfk 10 drovnf jeho vystupem 100 k bloku 2 ak&nfch &lenld vdzanych s blokem
"1 snimacfho &lenu a svym druhym vystupem 151 je pripo]en k prvanimu fidicimu obvodu 14
automatu a svym t¥etim vystupem 152 je p¥ipojen k informaénimu bloku 25, ktery je svym
prvnim vystupem 250 p¥ipojen k monitorovacimu bloku 28 a svim druhfm vystupem 251 je p¥ipo-
jen ke t¥etfimu rozhodovacimu bloku 27 automatu a svim t¥etim vystupem 252 je piipojen k za~
ddvacfmu a ovliddacimu bloku 26, ktery je svym prvnim vystupem 260 p¥ipojen k druhému roz-
hodovacimu bloku 23 a svym druhym vystupem 261 je pfipojen ke druhému kompardtoru 18

a svym t¥etim vystupem 262 je p¥ipojen k prvnfmu rozhodovacfmu bloku 15 a svym &tvrtym
sttupem__2§_3 je pfipojen k informa&nimu bloku 25 a svym pdtym vystupem 264 je p¥ipojen

na blok_' 30 nadfazeného ¥izen{ a svym Sestym vystupem 265 je pfipojen na tfetf rozhodovac{
blok 27 automatu.

Blok 1 snfmacfch &lend je svym vystupem 10 napojen na prvni pfevodnik 9 urovni. Druhy
fidic{ obvod 22 automatu je svym prvnim vystupem 220 p¥ipojen k bloku 19 -adaptiirnihé ¥ize-
nif a svym druhym vystupem 221 p¥ipojen k druhému rozhodovacimu bloku 23, ktery je svym
prvnim vystupem 230 p¥ipojen k druhému ¥fdicimu obvodu 22 automatu a svym druhym vy¥stupem
231 je pfipojen k informadnimu bloku 25 a svym t¥fetim vystupem 232 je p¥ipojen skrze blok
20 spfnacfch &lend jeho vystupem 200 k bloku 13 pohondi, vdzanym vystupen 130 s blokem 8 -
snimadd polohy oto¥ného sklopného skluzu a- segmentovych uzdvérd, kter§ je svym vystupem 8o
pfipojen k bloku 7 analogo-digitdlnfch inkrementdlnfch snima&l a &fslicového pfevod;u_,. ‘ktery
je svym prvnim vystupem lg pfipojen k informadnimi bloku 25 a svym druhym vystupem 71 je
pfipojen k prvhfmu kompardtoru 12, ktery je svym prvnim vystupem 120 pfipdjexj ke druhému
¥{dicfmu obvodu 22 :.automatu a svym druhym vystupem 121 je p¥ipojen k bloku 19 adaptivnfho
¥{zen{, ktery svym vystupem 190 je p¥ipojen k prvnimu komparitoru 12.

Vyhodnocovac:’. obvod 6 radioizotopovich snimadd je piipojen svim prvnim vystupem 60
k druhému ¥fdicfmu obvodu 22 automatu a svym druhym vystupem €1 je pfipojen k :Lnformaénimu
bloku 25 a svym tfetfm vystupem 62 je pfipojen k prvnfmu ¥{dicfmu obvodu 14 automatu. .

Blok 17 pfevodu na fyzik4ln{ veliliny, k jeho¥ vstupu 160 jsou p¥es blok 16 ¥islicové
filtrace a prvni analogov&-digitilni{ pfevodnik 11 s vy¥stupem 110 pi‘iPojeny obvody 3 snimadd
teploty a obvody 4 snima¥d tlaku a obvody 5 snima&d hloubky zavdZky, je pfipojen svym prvnim
vystupem 170 k monitorovac{mu bloku 28 a svym druhfm v¥stupem 171 je p¥ipojen k t¥etfmu
komparévtoru' 21, ktery svym vy¥stupem 210 je p¥ipojen k bloku 30 nadfazeného ¥fzenf, ktery
sv¥m vystupem 300 je pfipojen ke tfetimu rozhodovacimu bloku 27 Lautomatu..

Blok 4 snima&d tlaku svym prvnim vystupem 40 a blok 5 snimaZd hloubky zavéliky svym
prvnim vystupem 50 jsou p¥ipojeny ke druhému kompargtoru 18, ktery svym prvnim vjstupem
" 180 je p¥ipojen k druhému ¥fdicimu obvodu 22 automatu a svym druhym vystupem 181 je pfipo-
jen k prvnfmu i‘J’.d:Lc:(mu obvodu 14 automatu.

Svymi druhymi vystupy 51 a 41 je blok 5 snima¥d hloubky zavdZky-a blok 4 snima¥ld tlaku
spojen s analogov&-digitdlnim pFevodnikem 11, 8 kterym je svym vystupem 30 rovné? spojen
obvod' _:_3_ snfmadd teploty. '

- Opera¥ni{ blok 29, ktery navazuje na monitorovac{f blok é_a_, Je p¥ipojen svym prvnim .
vistupem 290 k t¥etfmu komparitoru 21 a svym tfetim vystupem 292 je piipojen k bloku 30
nadfazeného ¥i{zenf.

Blok 24 fifdicfho systému p¥fpravy vsdzky je piipojen svym vystupem 240 k informa¥nimu
bloku 25. Prost¥ednictvim zaddvacfho a ovlddactho bloku 26 a informa&niho bloku 22" drovai’
automatického rizen{ a prostfednictvim opera¥nfho bloku 29 a monitorovacfho bloku 28 v drov-
ni nadfazeného ¥f{zeni vytvd¥{ obsluha pFfed startem zaffzenf ptedpis o rozr’nf.stém? vaézkovéhq
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materidlu po prG¥ezu sazebny vysoké pece, ktery uréuje hloubku zavdZky. Tento pfedpis Jje
mozZno kdykoliv b&hem provozu ménit, p¥idemz p¥i jeho vytvd¥enf je moZno vyuZit vSech pohy-

bovych moZnosti otodného sklopného skluzu sazebny vysoké pece.

Takto vytvo¥eny pfedpis v operaénim bloku 29 miZe byt modifikovdn algoritmy modeld
technologického ¥fzenf v bloku 30 nadfazeného ¥fzen{ a spolu s fidicimi zdsaly je p¥eddn
do t¥etfho rozhodovaciho bloku 27 automatu, ktery na zdkladé sdruZenych informaci o funk&-
nim stavu jednotlivych uzld automatu mechaniky systému zavdZeni vysoké pece z informa&niho
bloku 25 a na z4kladé informac{ ze zaddvacfho a ovlddaciho bloku 26 uplatnf fidic{ povely
a zajisti p¥eddvdn{i informaci a vykondvdni pfedpisu o rozmisténi vsdzkového materidlu
po pri¥ezu sazebny, bud z bloku 30 nadfazeného ffzeni, nebo ze zaddvacfho a ovlddacfho blo-

ku 26 a informa&énfho bloku 25.

Pfes tfetf rozhodovac{ blok 27 automatu jsou preddvény informace nutné pro koordinaci
Cinnosti jednotlivych hzld automatiky zavdZenf{ vysoké pece. Chyb&jfci informace v informa&-
nim bloku 25 jsou nahrazovdny obsluhou, prostfednictvim zaddvactho a ovlddacfho bloku 26

tak, aby ndvaznosti v udrovni uzlového ¥ifzenf byly dodrZeny.

Prvni ¥fdic{ obvod 14 automatu na zdklad® informaci o polbze ventild a klapkovych
uz4vérd materidlovych komor, p¥esuvné ndsypky a skipového vytahu zfskanych z bloku 1 snima-
cich &lenlt pfes prvn{ pfevodnik 9 drovni, ktery tyto informace pf¥eddvd z4rovel informaZnimu
bloku 25 a na zdkladé informaci z vyhodnocovaciho obvedu 6 snimafld tlakl v-materidlovych
komordch ziskanych z druhého kompardtoru 18 a na zdklad® pifkazd, vyplyvajicich z platného
§fedpisu zavd¥enf a koordinadnfch p¥fkazd navazujfcich uzld, pFeddvanych t¥etim rozhodova-
cim blokem 27 automatu, pfeddvd ¥fdic{ p¥ikazy prvnimu rozhodovacimu bloku 15, ktery na z4-
klad® informac{ o drovni ¥fzeni ze zaddvaciho a ovlddacfho bloku 26, ovlidd ak&ni &leny 2
pfes druhy p¥evodnik 10 drovnf bud podle ¥idicich p¥fkazd z prvniho Efdicfho obvoduw 14
automatu nebo podle p¥fkazi ze zaddvacfho a ovlddaciho bloku 26. i

Pofadavky na spoluprdci s ostatnimi uzly ¥fzenf mechaniky bezzvonové sazebny vysoké
pece a informace o ¥fdicfch zdsazlch pfed4vd prvni Efdici obvod '14 automatu do inforxmaZniho

bloku 25.

"Informace o pf¥itomnosti materiflu v p¥esuvné ndsypce a v materiglovych komordch a
na vytoku z materiflovych komor, zf{skané z vyhodnocovacfho obvodu 6 radioizotopovych snima-
&4 jsou preddvény na prvni ¥fdicf obvod iﬁ automatu, to je materidlovych komor E{zendi
jizdy skipu a pfesunu nésypky_a na dfuhy f{dic{ obvod 22 automatu, to je segmentovych uzd-
vért a do informa&nfiho bloku 25.

f

Informace o teplotdch, snfmané obvody é snimadd teploty spolu s informacemi z bloku % -
snima&d tlaku a z bloku 5 snfmadd hloubky zavdZky jsou piivedeny p¥es prvni analogo-digi--
t4ln{ pfevodnfk 11 a blok 16 &fslicové filtrace do blokw 17 pfevodu na fyzikéini velig&iny,
odkud vstupujf jednak do monitorovacfho bloku 28 a jednak do t¥etfho komparétoru‘Zi, jeho¥
hodnota pro hloubku zavd%ky je urlena operadnim blokem 29 a vysledek komparace je p¥eddn
bloku 30 nad¥azeného ¥fzeni.

Informace z bloku 5 hloubky zavd%ky a z bloku 4 tlakovfch &idel jsou soudasn& zpraco-
védny druhym kompardtorem 18 a vysledek komparace tlakd v materidlovych komordch je p¥eddn
prvnimu ¥{dic{mu obvodu 14 automatu a vysledek komparace hloubky zavéZky jelpfedén druhému
f{dicimu obvodu 22 automatu.

Poloha segmentovych uzdvdrd a sklopného skluzu sazebny vysoké pece je pfendSena blokem
" 8 snimadd na blok 7 analogo-digit&lnfch inkrementdlnf{ch snfma&d a z né&ho do informa&niho
bloku 25 a do prvniho kompardtoru 12.

Druhy ¥f{dici obvod 22 automatu ziskdvd informace z vyhodnocovacfho obvodu 6 snimadd
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a z druhého komparétoru‘lg a pokyny pro”nastaveni polohy segmentovych uzdv&rd a polohovédni{
skluzu ze t¥etfho rozhodovacfho bloku 27 automatu. %4dandu hodnotu polohy segmentovych
uzdvérd a skluzu p¥eddvd druhy ¥fdici{ obvod 22 automatu bloku 12 adaptadniho ¥fzeni, ktery
na zdklad® informace o skute&né poloze a chovdni regulace v minulém Zase ovliviiuje drovesn
prvntho kompardtoru 12, ktery vysledek komparace p¥eddvd zp&t druhému ¥{dicimu obvodu 22
automatu.

Druhy ¥fdic{f obvod 22 automatu na zdklad® informace o urovni ¥fzen{ z druhého rozho-
dovacfho bloku 23 prov4ddf diferencovanou selekci dat pfedpisu zavdZenf z t¥etfho rozhodo-
vacfho bloku 27 automatu a vyddvd ¥fdicf povely do druhého rozhodovacfho blokuyzz, ktery
pfeddvd informace o svych ¥fdicfch zdsazich informa®nimu bloku 25 a vyd4vd povely na blok

13 pohonll segmentovych uzdv&rli a akénfho sklopného skluzu pfes blok 20 spfnacich &lenf.

PREDMET VYNALEGZU

" 1. Zapojeni pro ovl4ddni bezzvonové sazebny vysoké pece, vyznadené tfm, ¥e sestdvd
z t¥etfho rozhodovacfho bloku /27/ automatu, ktery je svym prvriim vystupem /270/ p¥ipojen
k druhému ¥{dicimu obvodu /22/ automatu a svym druhym vystupem /271/ k prvnimu ¥{dicimu
obvodu /14/ automatu, jehoZ vstup je napojen na prvni vystup /90/ prvntho p¥evodniku /9/
drovni, k jehoZ vstupu je p¥ipojen blok /1/ snimacfch &lend, kde prvn{ p¥evodnik /9/ drovni
je svym druhjm vystupem /91/ pfipojen k informadnimu bloku /25/ a kde prvnf ¥{fdici obvod
/14/ automatu je svym vystupem /140/ pfipojen k prvnimu rozhodovacfmu bloku /15/, ktery je
svym prvnim vystupem /150/ p¥ipojen. pfes druhy p¥evodnik /10/ drovni jeho v¢stupem /100/
k bloku /21/ ak&nifch &lenl, vdzanym s blokem /14/ snimacich &lend a svym druhym vystupem
/151/ pifipojen k prvnfmu ¥fdicfmu obvodu /14/ automatu a svym t¥etfm vystupem /152/ k infor-
maénfmu bloku /25/, jeZ je svym prvnim vystupem /250/ pfipojen k monitorovacfmu bloku /28/
a svim druhym vystupem /251/ k t¥etfmu rozhodovacimu bloku /27/ automatu a svym t¥etim vy-
stupem /252/ k zaddvacimu a ovlddacfmu bloku /26/, ktery je svym prvnim vystupem /260/
p¥ipojen k druhému rozhodovacfmu bloku /23/ a svym druhym vystupem /261/ ke druhému kompa-
rdtoru /18/ a svym tfetfm vystupem /262/ k prvnfmu rozhodovacimu bloku /15/ a syym &tvrtym
v¥stupem /263/ k informa¥nfmu bloku /25/ a svym pdtym vystupem /264/ p¥ipojen k bloku /30/
nadfazeného ¥i{zenf a svym Zestym vystupem /265/ ke t¥etfmu rozhodovacimu bloku /27/ automa-
tu, kde druhy ¥{dic{ obvod /22/ automatu je svym prvnim vystupem /220/ p¥ipojen k bloku
/19/ adaptienfho ¥fzenf a svym druhym vystupem /221/ pfipojen ke druhému rozhodovacimu
bloku /23/, ktery je svym prvnfm vystupem /230/ p¥ipojen ke druhému ¥fdicfmu obvodu /22/
a svym druhym vystupem /231/ k informa¥nimu bloku /25/ a svym t¥etim vy¥stupem /232/ p¥ipos=
jen skrze blok /20/ spfnacfch &lend jeho vystupem /200/ k bloku /13/ pohond, vdzanym vystu-
pem /130/ s blokem /8/ snimad8, kde tento blok /8/ je svym vystupem /80/ p¥ipojen k bloku
/7/ analogo-digitdlnich inkrementdlnich snima¥d a &fslicového prevodu, ktery je svym
prvnim vystupem /70/ pfipojen k informa&nfmu bloku /25/ a svym druhym vystupem /71/
k prvnimu kompardtoru /12/, ktery je svym prvnim v¢stupem /120/ p¥ipojen ke druhému
¥{dicfmu obvodu /22/ automatu a svym druhym vystupem /121/ k bloku /19/ adaptivnfho
¥{zenf, je% je svym vystupem /140/ p¥ipojen k prvnimu kompardtoru /12/, p¥ifem# druhy
"¥fdicf obvdad /22/ automatu je svym vstupem napojen na prvniisttup /80/ vyhodnocovaciho
obvodu /6/ snfmadld, ktery je svym druhym vystupem /61/ p¥ipojen k informa&nimu bloku /25/ -
a svym t¥etim v¢stupem /62/ k prvnimu f{dicimu obvodu /14/ automatu, p¥iem% monitorovaci
blok /28/ je svym vstupem napojen na vystup /170/ bloku /17/ pfevodu na fyzik4ln{ velidiny,
k jeho¥ vstupu /160/ jsou skrze blok /16/ &fslicové filtrace a prvn{ analogov&=digit4lnif
pfevodnik /11/ s vystupem /110/ pfibojeny obvody /3/ snima%d teploty, obvody /4/ snimadd
tlaku a obvody /S/ snimadt hlouBky zavd%ky, kde blok /17/ p¥evodu na fyzik4lnf veli&iny
je svym druhym vy¥stupem /171/ p¥ipojen k t¥etfmu kompardtoru /21/, ktery je svym vystupem
/210/ p¥ipojen k bloku /30/ nad¥azeného ffzenf, je? je svym vystupem /300/ p¥ipojen ke
ke tfetfmu rozhodovacf{mu bloku /27/ automatﬁ, pii¥em¥ blok /4/ snimadl tlaku a blok /5/
snfmadl hloubky zavdZky jsou svymi prvnimi vystupy /40, 50/ pfipojeny ke druhému komparétOj
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ru /18/, ktery je svym prvnim vystupem /180/ pfipojen ke druhému ¥fdicfmu obvodu /22/ auto-
matu a svym druhym vystupem /181/ k prvnimu ¥f{dicimu obvodu /14/ automatu a svymi druhymi
vystupy /41, 51/ spojeny s analogové-digitdlnfim pfevodnikem /11/, se kterym je svym vy-
stupem /30/ rovnd% spojen obvod /3/ snimadd teploty, pficem# opera¢ni blok /29/, jez je
svym druhym vystupem /291/ napojen na monitorovaci blok /28/, je svym prvnim vystupem /290/
napojen na t¥etf{ kompardtor /21/ a svym tfetim vystupem /292/ p¥ipojen k bloku /30/ nadfa-
zeného Ffzen{ a p¥ifem? k operaénimu bloku /25/ je vystupem /240/ p¥ipojen blok /24/
fidiciho systému p¥fpravy vsdzky.

2. Zapojeni pro ovldddn{ bezzvonové sazebny vysoké pece podle bodu 1, vyznalené tim,

Ze je osazeno nejméné dvéma‘stejnimi prvnfmi i druhymi ¥{idicimi obvody /14, 22/ automatu
a prvnimi i druhymi rozhodovacimi bloky /15, 23/, v&etn& jejich stejného pfipojeni.
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