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(54) Odvijeci mechanismus

Odvijeci mechanismus je urlen k regu-
laci tahu v odvijenjch pasech, dratech,
provazech a podobné a jeho uréeni na kon-
stantni hodnotd bez ohledu na okamZity
promér zasobniho kotoule a na okamZitou
rychlost odvijeni. Pienosem sily mezi na-
pinaci pékou a brzdou pomoci vacky se do-
sdhne plynulosti regulace a udrZeni kon-
stantnibo tahu i pfi eventualnim zp&tném
pohybu odvijeného materiélu.
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Vyndlez se tykd odvijeciho mechanizmu, urdeného k odvijeni
ohebnych materidlf, jako kup¥fkladu pésl, drdtti, provazcl a lan,
udrfujiciho v odvijeném materidlu konstantni tah bez ohledu na
velikost a %asovy priéb&h odvijeci rychlosti a na ckamiity primsr
zésobniho kotoude odvijeného materidlu.

Dosud zndmé odvijeci mechanizuy s regulaci tahu jsou feéeny
bud jako elektromechenické s elektronickou regulaci tshu & s elek-
trickym pohonem zdsobnfho kotoule, nebo jako mechanické s mecha-
nickou brzdou. U elektromechanického typu odvijecich mechanizml
je jako chybovy signdl snimdna poloha napinaci pdky a na zdklads
tohoto signdlu je ¥{zen kroutici moment servopohonu, pohdn&jiciho
zésobn! kotoud. Tyto mechanizmy maji pomd&rnd dobré provozni vlast-
nosti. Jsou vZak znadn& sloZité a pro vd8tSinu aplikaci p¥{lis dra-
hé. Jejich dal¥i nevyhodou je znalné spot¥eba elektrické energie.
Dosud znémé odvijeci mechanizmy s mechanickym p¥evodem chybového
signédlu, daného polohou napinaci péky, na velikost brzdného mo-
mentu se vyznaduji zna&nou zdvislosti tahu na velikosti a prib&hu
odvijec! rychlosti a na okamZitém priméru zdsobniho kotoude odvi-
jeného materidlu. Navic tyto mechanizmy nejsou schopny absorbovat
jakékoliv uvolndni odvijeného materidlu v dobd, kdy je odvijeci
civka v klidu. Jsou vbodné Jen pro ménd nédrolné aplikace, u kterych
neni na zédvadu koliséni tahu v odvijenénm materiélu.

Vi%e uvedené nedostatky Jjsou odstran&ny odvijecim mechaniz-
‘mem dle vyndlezu, sestdvajicim z upinaciho trnu zdsobnfiho kotoudle,
brzdového bubnu, brzdictho elementu, brzdici pdky, napfinaci péky
s vadkou a pruZiny, jehoZ podstatou je nekonstantni p¥evod mezi na-
pinaci pdkou a brzdici pdkou, realizovany vadkou.

P¥enosem sily mezi napinaci a brzdici pdkou pomoci vadky se
dosdhne toho, e na &dsti pracovniho zdvihu napinac! péky brzdny
moment plynule naristéd s na zbytku pracovniho zdvihu md maximdlnt
hodnotu. To m& za nésledek, Ze funkce odvijeciho mechanizmu je ply-
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nuld, bez prudkych zm¥n brzdného mom&nt&’p zggméha pfi zastavo-
vdnl a klidu odvijectho mechanizimu nemﬁie doj“ft k neiﬁdoucimu
poklesu tabhu v odvijenych materidlech. Dal$y vyhodou oavrdéci-
ho mechanizmu dlé vyndlezu je jeho jednoduchd konstrukce a 2z ni
vyplivajici nizké ndklady na vyrobu mechanizmu.

Na pY¥ipojenych vykresech jsou znizorn¥ny dva pfiklady pPro-
vedeni -odvijeciho mechanizmu podle vynilezu. Na obr. 1 je znd-
~ Zorn¥no provedeni s vinutou pru¥inou, t¥ecim brzdicim elementem
v podobd brzdicihe pdsu a pevnym spojenim mezi brzdici pdkou a
brzdicim pédsem. Na obr. 2 je zndzorndno provedent odvijeciho
mechanizmu s pneumatickou pruZinou, t¥ecim brzdnym elementem
v podobd brzdné Yelisti a pru¥nym spojenim mezi brzdnou Selisti{
8 brzdici pdkou, realizovanym pomocnou pruZinou.

Odvijeci mechanizmus je vytvo¥en z otodnd uloZeného uping—
ctho trnu 1 zdsobnfho materiflu s pevnd p¥ipojenym brzdovym
bubnen ¢, dotykajicim se brzdiciho elementu 2+ spojeného s kyv-
b3 uloZenou brzdici pdkou 4 a z kyvnd uloZené napinaci pdky 5
odpruZené pruZinou 7. Napinaci péka 5 Jje opat¥ena vodic! klad-
kou 12 a vadkou 6, dotykajici se svym funkénim povrchem & klad-
ky lh, uchycené na brzdicf pdce 4. Funk&ni povrch & vaéky 6 Je
na &4stl svého pracovntho zdvihu vdlcovy se stfedem kiivosti
v ose 9 kyvu naspinaci pdky 2¢

Odvijeny materiél 10 je veden po pevné kladce 13 a kladce
12, upevnéné na napinaci péce 5. Na upinacim traou 1 zdsobniho
materidlu dochdzf k rovnovdze sil mezi tahem v odviaeném mate-
ridlu 1C a brzdnym momentem, vyvozenym brzdicim elementen 2
ha brzdovém bubnu 2, jehoZ velikost je déna okam¥itou polohou
napinacl péky 5. Vzhledem k tomu, e 34st funkdniho povrchu &
vadky 6 md vélcovy tvar se st¥edem k¥ivosti v ose 9 kyvu napi-
nac! péky 5, méd brzdny moment mechanizru maximdln{ hodnotu po
celou &dst kyvu napInaci péky Dy kdy Jje vdlcovd ¥4st funkdntho
povrchu 8§ vadky 6 ve styku s kladkou 14 brzdief pdky 4. To zna-
mend, Ze v této dohé tah v odvijeném materidlu 1C je v rovnové-
ze s p¥edp8tim pruZiny 7 bez ohledu na p¥fpadné uvolndni odvi-
jeného materidlu 1C v navfjecim mechanizmu, ktery neni souddsti
vyndlezu a také bez ohledu ns p¥ipadné v&t¥{ zpomaleni p¥i za-
stevovéni nav{jeni. Rychlost naristdnf brzdného momentu mecha-—
nizmu v zdvislosti na natoSenf napfnact péky 5 je ddna pr@ibshem
funkdnfho povrchu & vadky 6, tvrdost! pomocné prufiny 11, p¥i-
padn® poddajnostt brzdiciho elementu 3.
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0dvijeci mechanizmus dle vyndlezu Jje vhodny zejména Jjako

souddst navijeSek na civky z drétd v elektrotechnice a soutdst

navijedek na svitky kondezdtord rdznych typd a velikosti.
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1. Odvijeci mechanizmus sestdvajici z otodn& uloZeného
upfnactho trnu zdsobniho meteridlu s pevnd p¥ipojenym brzdovym
bubnem, dotykajicim se brzdiciho elementu, spojeného s kyvnd
uloZenou brzdic! pdkou a z pru¥inou p¥edepjaté kyvnd uloXené
nepinaci péky, vyznaSeny tim, %e napfnac{ pika /5/ je opat¥ena
vadkou /6/, dotykajic! se svym funkdnim povrchen /8/ kladky /1u4/
uchycené na brzdicf pdce /u/.

2. 0dvijeci mechanizmuis podle bodu 1, vyznaéeny tim, Ze
funkéni povrch /&/ vadky /6/ je na &4sti pracovniho zdvihu Vil
covy se stredem k¥ivosti v ose /9/ kyvuvwapinaci piky /5/.

2 vykresy
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