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Zatizeni pro lokalizaci oznacovaéi a vodi¢i

Oblast techniky

Vynélez se tyka zafizeni pro adaptaci lokatoru vodi&i pro pfidavné lokalizovani elektronickych
oznaCovacl, provedené s télesem, s prostfedky pro pfipojeni télesa k lokatoru vodict. Vynalez se
obecné tyka objevovéni a lokalizace skrytych elektrickych voditu a je$té presngji pristroje, ktery
adaptuje lokator vodi¢ii, aby byl schopen dodatedné objevit pasivni rezonanéni oznagovace.

Dosavadni stav techniky

Vedeni uloZend do zemé se pouZivaji pro napajeni riznych uZite¢nych zafizeni a zahrnuji potrubi
pro plyn, vodu akanalizaci akabely pro telefony, silnoproud atelevizi. Casto je nutné
lokalizovat vadné nebo poskozené kabely, potrubi atd., aby se mohly opravit nebo nahradit.
Naopak je dileZité znat piibliznou blizkost téchto vedeni, aby se pfedeslo jejich poskozeni pti
kopéni nebo hloubeni pro jiné udely.

Existuji dvé zékladni techniky pro lokalizaci skrytych potrubi nebo vedeni. Prvni vyZaduje, aby
vedeni mélo spojity elektricky vodi¢ (nebo aby jim bylo) podél své délky, jako jsou telefonni,
silnoproudé a televizni kabely, které pouZzivaji nejen médéné vodi€e pro pienos signalu nebo
vykonu, ale také maji obvykle zemnici plast’ obklopujici kabel. Druha technika, ktera se pouziva
u potrubi (jako jsou plynové a vodovodni rozvody), ktera nemaji takové spojité vodice, vyzaduje
nejprve poloZeni elektronického oznatovale (oznadovalil) u potrubi b&hem jeho pokladéni do
zeme.

U prvni z téchto technik se pfivede testovaci signal (stfidavy proud) pfimo nebo indukéné& do
vodie, ktery potom plsobi jako anténa a vyzafuje testovaci signal podél celé délky vedeni.
Loka¢ni pfistroj se potom pouZiva k objeveni pfitomnosti testovaciho signalu a lokator mize
déle zpracovat signal, aby urgil podélny smér vodite ajeho hloubku. Nejznidmé&jsi kabelové
lokatory pouzivaji jediny senzor, ktery zjisti jednotlivou nulu nebo maximum (v zavislosti na
orientaci senzoru), kdyz se jednotka pohybuje v blizkosti kabelu. Mnoha pozd&jsi zatizeni
pouZivaji dva nebo vice senzori, které kombinuji signaly, aby poskytly (idaj o blizkosti vodige.
3 860 866, 3 889 179, 3 988 663, 4 091322, 4 134 061, 4 220 913, 4 295 095, 4 387 340, 4 390
836, 4 427 942, 4 438 389, 4 542 344, 4 520 317, 4 639 674, 4 665 369, 4 672 321, 4 686 454,
4 843 324,500 1430, 5 093 622.

U druhé techniky mize byt elektronicky oznalova¢ aktivni (napfiklad ma baterii k dodavani
signélu), ale b&€zn&jsi jsou pasivni oznalovade, které maji kondenzator a civku tvofici rezonanéni
LC obvod. Dany oznaova¢ ma jen jednu frekvenci (osu Sitky pasma), ktera je jednoadelova
a jejiz hodnota zavisi na kapacité a induk&nosti obvodu. Vysila&-ptijima¢ ma vysilaci anténu
a anténu pro piijem pouZivanou pro objeveni pasivniho oznalovale. Vysilaci anténa pferu$ované
vysilé signdl, ktery mé frekvenci naladénou tak, aby aktivoval oznalovag. Jestlize je v blizkosti
vysilaCe-pfijimade oznadoval pfislusné frekvence, pohlti &ast signélu a vyzafi jej zpét. Béhem
period mezi vysldnim signalu vysilatem-pfijimatem sleduje pfijimaci anténa jakykoli zpét
vyzafeny signal a oznami uZivateli, jestli byl jeden signal nalezen a oby&ejn& poskytne tdaj o sile

vvvvvv

3836 842,4334227,4712094,4 716 656, 4 873 533,4 947 012, 5017 415, 5 045 368.
Obecné fe€eno, metody uzivané v obvodech lokatort se lisi v zavislosti na tom, zda se vyhledava

vodi¢ nebo oznatovad. Nicméné existuji hybridni systémy, ve kterych se signél aplikuje na vodi¢
uloZeny v zemi a prostfednictvim tohoto vodi¢e se vaZe k jednomu nebo vice oznafovadtm,
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uloZenym v zemi v blizkosti tohoto vodi¢e. Viz napiiklad patenty US 4 119 908, 4 767 237 a
4 862 088. Také v patentu US 4 866 388 se uZiva oznaCovace k vazb& jednoho vodice na jiny,
takZe testovaci signal mize byt dopraven do druhého vodice bez pfimého spojeni.

Pti snaze kombinovat lokator vodi¢l a oznadovadl vSak existuje nékolik obtizi. Za prvé vétsina
pasivnich elektronickych oznacovacu je vzhledem k okoli pevné uzaviena (elektricky izolovana),
atak nemohou byt aktivovany uZitim stfidavého proudu, to znamend, Ze nejsou pfipojeny
k vodici, ktery probiha podél vedeni. Oviem oznaovace se &asto specificky pouzivaji pro to, aby
podél vedeni nemusel byt upraven spojity vodi€, jako je tomu pfi distribuci zemniho plynu, kde
by mohl blesk proniknout doli do takového vodiée a zapalit prosakujici plyn. Pasivni a izolovana
povaha oznafovalli pfedstavuje problém, protoze vétSina lokdtord vodi¢i sama nepiedava
jakykoli signal, ktery by mohl byt zpét vyzafen oznatovalem. Oznadova¢ by mohl oviem byt
modifikovéan, aby umoznil pfimé fyzické elektrické spojeni s vodi¢em, jak je popsano v patentu
US 4 862 088. V takovém systému muze byt lokator ozna¢ovadii umistén v libovolném bodé
(nad zemi) podél kabelu, ktery méa kovovy plast’ spojeny s rezonanénim oznalovalem. Tento
systém je ale neZadouci, protoZe vyZzaduje podstatnou modifikaci navrhu oznadovade, dodateéné
néklady a vyzaduje vice ¢asu a usili pfi instalaci. Dale je$té nemiZze byt pouzit ke sledovani
vodi¢d, které nejsou spojeny s rezonanénimi obvody. Bylo by také velmi obtizné uzit tohoto
zafizeni s urCitym zdokonalenym navrhem oznaCovade, jako je kuli¢kovy oznadovag, uvedeny
v patentu US 4 712 094, protoZe takovy oznaloval je navrzen pro pohyb vzhledem k vedeni
(ktery by prerusil elektrické spojeni v zatizeni '088) a téleso oznaCovacle je naplnéno vodou.

AvSak prvotni omezeni vtakové kombinaci lokatorti oznadovadi a vodi¢li se nevztahuje na
dohodnuté frekvence, uzivané k identifikaci riznych oznaCovadl, pridruZzenych k riznym typiim
uZiteCnych zafizeni. Bylo navrzeno pét odlisnych frekvenci: 83,0 kHz pro plyn; 101,4 kHz pro
telefon; 121,6 kHz pro kanalizaci; 145,7 kHz pro vodu a 169,8 kHz pro silnoproudé vedeni
(oznadovacde jsou také obyCejné kodovany barevné). Timto zplisobem provozni technik, hledajici
napiiklad plynové vedeni, nemize ndhodné aktivovat telefonni oznalovac, protoze jeho vysilaé
bude vysilat jen signél 83 kHz, ktery je mimo Sitku pasma telefonniho oznaovace, naladéného
na 101,4 kHz. Tyto frekvence byly oviem navrzeny dohodou a nemély by pfedstavovat omezeni
s ohledem na tento vynalez.

Problémem potom je, Ze stejny signal indukovany ve vodi¢i, nemuze byt pouzit k aktivaci
oznadovale, pokud nema vhodnou frekvenci. Toto je vyfeSeno skuteCnosti, Ze vétSina lokatord
vodicl uziva dvé frekvence (577 Hz nebo 33 kHz), odlidné od frekvenci uzivanych s ozna¢ovadi.
Proto bé&zny lokator vodi¢ (i kdyz jsou prizplsobeny k vysilani signalu smérem dold), by jesté
neobjevil vétdinu oznadovacdi, protoze oznafovade by byly naladény na Spatnou frekvenci.
Mohou byt provedeny oznadovale, které maji odezvu na vice neZ jednu frekvenci, ale stoji vice
a mohou vést ke Spatné lokalizaci, kdyz se hledaji rizné typy uzitnych zatizeni z jiZ nalezenych.
V patentech US 4 119 908, 4 866 388 a 4 767 237 se pouziva jediny lokator jak pro lokalizaci
vodi¢l, tak oznacovaci, ale lokator miize objevit jen vodice, které vyzafuji signal naladény na
specifickou frekvenci oznadovace, tj. lokator vyzaduje (samostatny) vysilag, ktery je naladitelny
na kazdou frekvenci v souboru ozna¢ovaci, u kterych se pozaduje, aby byly lokalizovany. To
zvySuje naklady, zvlasté pro uZivatele, ktefi potfebuji jen schopnost lokalizovat vodice a nikoli
oznatovale. Bylo by proto Zzadouci vymyslet pfistroj, ktery by umoziioval objeveni jak
oznaCovall, tak vodi¢d, anavic nevyzadoval modifikaci zakladniho lokatoru vodi¢l nebo
provedeni oznaovall. Bylo by dile vyhodné, kdyby mohlo zafizeni objevovat obé& struktury
soudasné.

Podstata vynilezu

Uvedeny tkol odstrafiuje zafizeni pro lokalizaci oznaCovalli avodiél, obsahujici adaptér,
k némuz je rozebiratelné pripojen lokdtor vodi€l, podle vyndlezu, jehoz podstatou je, Ze
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v adaptéru je umistén jednak lokétor elektronickych oznadovaddi pro sniméani p¥itomnosti
elektronického oznaovade, nachazejiciho se u lokatoru vodi&d, a jednak rozhrani spojené se
vstupem lokatoru vodi¢li pro pfedani vystupniho signalu, zalozeného na signdlu vyzéfeném
elektronickym oznaGovalem, do vstupu lokatoru vodia.

Podle vyhodného provedeni vstup lokatoru vodi&ii obsahuje senzor signélu, pfi¢emz rozhrani je
bezdratovym rozhranim.

Podle dal$iho vyhodného provedeni bezdratové rozhrani obsahuje modulator pro prevedeni
vystupniho signalu na funk&ni frekvenci lokatoru vodigii.

Podle dalSiho vyhodného provedeni bezdritové rozhrani obsahuje modulator pro prevedeni
vystupniho signdlu na jednu zriznych pracovnich frekvenci lokatoru vodiéd a ptepina¢ pro
regulaci modulatoru pro zvoleni jedné z riznych pracovnich frekvenci.

Podle dalSiho vyhodného provedeni lokator elektronickych oznagovatii obsahuje prepina& pro
ovladani lokatoru elektronickych oznatovaci pro volbu jedné z nespojitych frekvenci lokétoru
elektronickych oznacovadu.

Podle dal$iho vyhodného provedeni je bezdratové rozhrani opatieno prepinadem pro zablokovani
vystupniho signdlu z bezdratového rozhrani, pfiemz k bezdratovému rozhrani je piipojeno
popladné zatizeni pro oznameni zjiit&ni signalu vyzafeného elektronickym oznadovagem.

Podle dal3iho vyhodného provedeni lokator vodi&ti méa bezdratové rozhrani vystupni anténu pro
vysilani vystupniho signélu, kterd je umisténa u tohoto senzoru signalu, u télesa pfipojeného
k lokatoru vodi¢.

Teleso je s vyhodou opatfeno patkami pro podepieni lokatoru vodi&i ve vzptimené poloze.

A kone¢né podle dalsiho vyhodného provedeni osa senzoru lokatoru vodiéi je shodna s osou
vystupni antény bezdratového rozhrani u télesa pfipojeného k lokatoru vodi&u.

Vynalez poskytuje zafizeni pro adaptaci lokatoru vodidl, ktery obecn& obsahuje lokator
elektronickych oznafovadi arozhrani, které preddvd modifikovany signal, zaloZeny na
objeveném elektronickém oznafovadi, do vstupu lokatoru vodi¢d. Rozhrani je s vyhodou
bezdratové. Obvody lokatoru elektronickych oznacovadi mohou byt takové, jako u b&ného
lokatoru pasivnich rezonan&nich oznalovadli, umoZfiujici rozmanité diskrétni nastaveni
frekvence. Normdlni vystup z lokéatoru oznadovadh (elektronicky signal, uréujici absolutni nebo
relativni silu blizkosti objeveného oznadovate) je modifikovan bezdratovym rozhranim, aby
poskytl vystup, ktery je slulitelny se vstupem lokédtoru vodi&l, a ktery s vyhodou zachovava
informace jak o absolutni, tak o relativni sile. B&Zny lokétor vodi¢i miZe potom byt pouzit
v rezimu lokatoru oznagovadu.

Elektronicky lokdtor oznaCovadii a bezdratové rozhrani jsou svyhodou umistény v jednom
télese, které ma vhodny tvar a velikost pro fyzické pfipojeni k lokdtoru vodi&d a nejvyhodnéji
umistuje vystupni anténu bezdratového rozhrani u vstupni antény lokétoru vodi¢t. Zafizeni pro
adaptaci je uvolnitelné pfipojeno k lokatoru vodidii v misté, které usnadituje manipulaci
kombinovaného zafizeni pro adaptaci/lokatoru pii drZeni v ruce.

Bezdratové rozhrani mizZe byt dale navrzeno tak, aby zajitovalo plnou slugitelnost s volbami
vstupu lokétoru vodicl, naptiklad schopnost poskytovat vystupni signal riznych frekvenci,
zalozeny na rizné volitelnych vstupnich frekvencich lokatord vodi¢d. Téleso zafizeni pro
adaptaci idealné¢ obsahuje pfenosny zdroj energie (baterii) pro lokalizitor elektronickych
oznaCovatl a bezdratové rozhrani. Tak se miZe kombinované zafizeni pro adaptaci/lokitor
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pfepnout z reZimu oznafovadl na rezim vodi¢l jednoduchym vypnutim zafizeni pro adaptaci.
Zatizeni pro adaptaci miZe mit podle volby reZim klidu, pfi kterém je bezdratové rozhrani
Castetné vyfazeno z provozu, ale elektronicky lokator oznaCovalii zlstadvd zapnut a aktivuje
poplach (s vyhodou sly3itelny), aby uvédomil uZzivatele, Ze oznadovac je blizko.

Prehled obrazki na vykresech

Nové znaky arozsah vynalezu jsou definovany v pfipojenych narocich, aviak vlastni vynalez
bude nejlépe pochopen s odvolanim na ptfiloZené vykresy, na nichz

obr. 1 znazoriiuje v perspektivnim pohledu b&zny lokator vodic¢t a vedle néj jedno provedeni
zafizeni podle vynélezu, navrzeného tak, aby bylo slugitelné s lokatorem vodici,

obr. 2 v bokorysu zatizeni pro lokalizaci oznatovaci/ vodi¢i podle vynélezu,

obr. 3 blokové schéma ptedstavujici elektronickou strukturu jednoho provedeni zafizeni podle
vynalezu a

obr. 4 pohled na ovladaci panel, ktery miize byt pouZit u zafizeni podle vynalezu.

Priklady provedeni vynalezu

Nyni budou popsany obrizky, zejména obr. 1 a2, na kterych je znazornéno jedno provedeni
zafizeni 14 pro lokalizaci oznafovaéu 60 a vodich podle vynélezu, které obsahuje adaptér 10,
ureny jak pro adaptaci lokdtoru 12 vodidl, tak ina pfidavné vyhledavani a lokalizovani
oznaovadl, k némuz je rozebiratelné pfipojen b&zny lokator 12 vodi¢i. Adaptér 10 podle
vynéalezu miZe byt navrZen tak, aby byl slucitelny s velmi rozdilnymi béznymi lokétory, takze je
zfejmé, Ze adaptér 10 predstavuje jenom jedno provedeni zvolené pro ur€ity zndzornény lokator
12 vodi¢d. Lokéatorem 12 vodi€a je v podstaté lokdtor, ktery je popsan v pfihlasce patentu US
Cislo 08/011383, podané 29. ledna 1993, aje také podobny lokatoru uvedenému v patentu
US 5093 622.

Adaptér 10 ma téleso 16, které je obecné tvarovano tak, aby bylo pfizplsobeno anténni casti 18
lokdtoru 12 vodi¢li. Téleso 16 miZe byt provedeno ztrvanlivého materidlu, s vyhodou
z polymeru, jakym je smé&s polykarbonatu/polyesteru, proddvana firmou General Electric Co, pod
obchodni znatkou XENOY. Ve vyhodném provedeni ma t€leso 16 spodni €ast 20 a draZku nebo
dutinu 22 pro umisténi anténni Casti 18 lokatoru 12 vodici. Spodni ¢ast 20 umoziiuje, aby
kombinovany adaptér/lokator neboli zafizeni 14 pro lokalizaci oznaCovact 60 a vodici stal svisle
ve stabilni poloze ataké obsahoval vysilaci a pfijimaci anténu popsanou dale. Adaptér 10 je
pfipojen k anténni ¢asti 18 libovolnymi vhodnymi prostfedky; ve vyhodném provedeni jsou na
anténni ¢asti 18 vytvorfena voditka nebo vystupky 24 akluzn€ jsou vsunuty do zlabkua 26,
vytvofenych na vnitfnich sténach dutiny 22. PruZinou podepfeny knoflik nebo paka 28
uvolnitelné zajist'uji anténni ¢ast 18 v dutiné 22. Adaptér 10 miZe byt oviem trvale pfipojen
k lokatoru 12 vodi¢u bez zhor$eni jeho funké&nosti kromé toho, Ze ponékud zvétsi jeho celkové
rozméry a hmotnost. Adaptér 10 ma také ovladaci panel 30 s jednim nebo vice prepinaci 32 a 33
nebo knofliky, jak bude vysvétleno dale.

Lokator 12 vodi¢i ma jeden nebo vice prostorové orientovanych senzort 34 signélu, spojenych
sobvody 36 pro zpracovani signali. V lokatoru podle patentu '383 senzor obsahuje par
indukénich civek s magnetickym polem, ackoli je myslitelné, Ze tento vynilez miZze byt
modifikovan pfi pouziti kapacitnich desek s elektrickym polem. Senzor 34 signéalu zjidtuje
elektromagneticky signal vytvofeny stfidavym proudem ve vodici, ktery ma byt lokalizovan,

-4-



15

20

25

30

35

40

45

50

CZ 287278 B6

napfiklad v telefonnim, televiznim nebo silnoproudém kabelu. Proud (pfi zndmé frekvenci, jako
577 Hz nebo 33 kHz) miize byt pfiveden do vodi€e pfimo nebo indukiné b&Znou vysilaci
jednotkou (neni znédzornéna). Obvody 36, které napéjeji vystupnim signalem indikator 38, jsou
fizeny prostfednictvim desti¢ky s tlacitky 40 a jsou s vyhodou napéjeny z pienosného zdroje, tj.
z baterie 42. Vystupni signal miZe obsahovat informace o absolutni a relativni sile libovolného
zékladniho signélu zjiSténého senzorem 34 signdlu (senzory 34 signalu). V takovém ptipadé je
informace zobrazena na indikatoru 38. Informace miize byt také zobrazena s ohledem na smér
a hloubku vodici. Lokator 12 vodi¢t miiZe mit také reproduktor 44, aby poskytl slySitelny daj
o sile signélu.

Podle obr.3 obsahuje obecné elektronicka struktura adaptéru 10 lokator 46 elektronickych
oznaCovall a bezdratové rozhrani 48. Obvody lokatoru 46 elektronickych oznadova&l mohou
byt takové, jako u bézného lokatoru oznadovadi pro pasivni rezonanéni oznatovade, umoiiujici
objeveni frekvenci 83,0, 101,4, 121,6, 1457 a 169,8kHz (viz obr.4). Lokator 46
elektronickych oznaCovacii zahrnuje obvody vysila&e 50, obvody detektoru 52 oznatovad, fidici
obvody 54, vysilaci anténu 56 apfijimaci anténu 58, coZz viechno jsou b&iné soudasti.
Odbornikim je zfejmé, Ze vysilaci a pfijimaci anténa by mohly byt slouteny do jediné antény.

Dale podle obr. 4 provoz lokétoru 46 elektronickych oznadovadi je fizen prepinatem 33, ktery
ma ve vyhodném provedeni pét poloh, kazda pro obvyklou frekvenci uzivanou pro uZite&né
zafizeni. Kdyz je adaptér 10 zapnut (v reZimu lokace oznagova&l nebo v reZzimu klidu), fidici
obvody 54 predaji informaci vysilai 50, aby vysilal pierujované signaly do vysilaci antény 56,
aktivujici libovolné pasivni elektronické oznadovade 60 v blizkosti. Pfijimaci anténa 58 (ktera je
nastavena koaxidln€ s vysilaci anténou 56) potom zachyti signél vyzafeny zpét elektronickym
oznalovaem 60 apfedd ho obvodim detektoru 52 oznafovadl. Synchronizace vysilacich
a ptijimacich cykli lokatoru 46 elektronickych oznatovadi 60 je regulovana fidicimi obvody 54.

V bézném lokatoru oznatoval by byl vystup detektoru oznaovadi vyslén na displej a/nebo
reproduktor lokatoru oznadovaci; aviak podle vynalezu prochazi k bezdratovému rozhrani 48.
Obvody detektoru 52 oznadovadii 60 jsou pfipojeny k obvodiim 62 rozhrani 48, které upravi
vystupni signal lokatoru 46 elektronickych oznagovacii 60 filtraci, kompresi, expanzi atd. podle
potieby, pro dosazeni slucitelnosti se vstupem, ktery je oSekavéan senzorem 34 signalu lokatoru
12 vodi€d. V navrzeném provedeni pro pouZiti se zafizenim podle patentu '383 jsou obvody 62
rozhrani 48 ve tfidé A zesilovale/budite s pasmovou propusti, kterd miZe byt selektivné
nastavena na pozadovanou vystupni frekvenci. Vystup obvodid 62 rozhrani 48 je pteveden na
provozni frekvenci senzoru 34 signilu (napfiklad 577Hz nebo 33 kHz) modulitorem 64.
Modulétor 64 je fizen vypinadem 32. Relativni poloha modulatoru 64 a obvodi 62 rozhrani 48
miZe byt zaménéna a moduldtor 64 miZe byt zalenén i do obvodi detektoru 52 ozna&ovadu 60.
Ve vyhodném provedeni je moduldtorem 64 pfi¢ny sméSova¢, ktery miize byt nastaven na
libovolnou pozadovanou vystupni frekvenci (577 Hz, 33 kHz nebo slysitelnou frekvenci
reproduktoru 70, popsaného dale).

Modulétor 64 vytvoli ve spojeni s vystupni anténou 66 elektronicky signal, ktery je plné
slu¢itelny se vstupem (senzorem 34 signalu) lokatoru 12 vodidl, aktery miZe uZivatel
interpretovat (s ohledem na silu signalu) podobnym zplisobem jako pravé signaly vodii. Jako
takovy zjednodusuje lokalizaci kvalifikovanymi osobami, protoZe se poZaduje jen velmi malé
zaSkoleni pro pouZiti a pochopeni adaptéru 10. Dalsi vyhodou je, Ze b&zny lokator 12 vodict
nevyZaduje Zadnou modifikaci s vyjimkou moZznych mensich uprav, jako je ptidéni prostredkd
(napfiklad vystupkl 24), pomahajicich pfipojit adaptér 10.

Vystupni anténa 66 je s vyhodou umisténa na télese 16 adaptéru 10 tak, Ze je pfimo souosa se
senzorem 34 signélu lokitoru 12 vodi¢l, aby byla maximalni vazba modulovaného signalu.
Vystupni anténa 66 a senzor 34 signalu jsou na obr. 2 uvedeny ponékud ptesazené jen pro tcely
ilustrace. Osy civek senzoru 34 signélu a vystupni antény 66 nejsou s vyhodou v zékrytu s osou

-5-



10

15

20

25

30

35

40

CZ 287278 B6

civky vysilaci antény 56 anejvyhodné&ji jsou kolmé k ose civky vysilaci antény 56, aby se
minimalizovala jakakoli mozna interference. Civka senzoru 34 signalu je také s vyhodou
umisténa ze stejného diivodu blizko axilniho stfedu civky vysilaci antény 56, protoZe vystup
civky vysilaci antény 56 je nulovy blizko jejiho axidlniho stfedu. Odbornikiim je ziejmé, Ze tento
vynalez by mohl byt modifikovéan, aby poskytl pfimé elektrické spojeni mezi rozhranim 48
a lokatorem 12 vodici, takové, jaké poskytuje zastréka vychézejici z adaptéru 10, ktera se hodi
do vnéjsi zasuvky na lokatoru 12 vodi&d, za ptedpokladu, Ze lokitor 12 vodi¢t ma takovou
zasuvku.

Kdy?z je elektronicky oznaGovaé 60 zjistén, adaptér /lokator, tvorici zafizeni 14 pro lokalizaci
oznatovalll 60 a vodi€l, se vykyvuje ze strany na stranu, pfiemZ se pozoruje udavana sila
signdlu. Timto zplisobem miiZze operator urgit lokalitu elektronického oznatovale 60. Kdyz si
operator preje lokalizovat jen vodie uloZené do zemé, které nesou testovaci signal, adaptér 10 je

vypnut.

Znovu podle obr. 4 je mozno vidét, Ze pfepina& 32 ma také p&t poloh. Dv& z nich, oznadené "577"
a"33", jsou ekvivalentni poloze "Zapnuto" a k tomu je§t& nastavi vystupni frekvenci modultoru
64. Poloha "Vypnuto" zcela vyfadi z provozu adaptér 10 odpojenim ptikonu z baterie 68 v t&lese
16 adaptéru 10, zatimco poloha "TEST. BAT." by aktivovala slySitelny poplach, jestlize by
napeti baterie 68 bylo pfili§ nizké. Jinak adaptér 10 miZe byt efektivn zapnut nebo vypnut
pouzitim desticky s tladitky 40 nastavenim vystupni frekvence adaptéru 10 na frekvenci odli$nou
od frekvence testovaciho signalu vodi&i a pfepinanim t&chto dvou frekvenci pouZitim destitky
s tlatitky 40. Koneéna poloha, oznatend "BZUCAK" na obr. 4, uvede adaptér 10 do rezimu
klidu, pfi kterém je modulétor 64 vyFazen z provozu, ale zbyvajici &4sti adaptéru 10 jsou aktivni.
V tomto stavu, je-li zjistén signal elektronického oznadovade 60 nad predem stanovenym
prahem, obvody 62 rozhrani 48 vyslou zvla$tni poplasny signal, naptiklad sly3itelny
reproduktorem 70, uvédomujici operatora, Ze elektronicky oznacovag 60, naladény na vybranou
frekvenci, je blizko. Operator potom miZe provést prepnuti z rezimu klidu do rezimu lokace
elektronickych oznaCovaci 60 a vykolikovat umisténi elektronického oznagovade 60. Je rovnéz
ziejmé, Ze rezim klidu muZe pracovat bez reproduktoru 70 s vazbou na reproduktor 44 lokatoru
12 vodi¢i. Naptiklad vystupni anténa 66 muZze vydavat zvlastni signal pti viech provoznich
frekvencich lokatoru 12 vodi€i, ktery bude slySet prostiednictvim reproduktoru 44, kdykoli sila
objeveného signalu prekrodi pfedem stanoveny préh.

Ackoliv vynélez byl popsan s odvolanim na specifické provedeni, tento popis neni minén, Ze je
vytvofen v omezujicim smyslu. Rizné modifikace znédzornéného provedeni, stejné tak, jako
alternativni provedeni vynalezu, se stanou zfejmymi osobam znalym v oboru s odvolanim na
popis vynélezu. Napiiklad, zatimco tento vynalez byl popséan s odvolanim na specificky lokator
vodiél, popsany v patentové pfihlasce US &islo 08/011383, je tieba rozumét, Ze vynalez je stejné
pouzitelny u jinych typt lokatorli, popsanych v dosavadnim stavu techniky. Proto je mozné
provést takové modifikace bez odklonéni se od my3lenky nebo rozsahu tohoto vynalezu, jak je
definovan v pfipojenych patentovych narocich.
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PATENTOVE NAROKY

1. Zafizeni pro lokalizaci oznafoval avodiCl, obsahujici adaptér (10), knémuz je
rozebiratelné pfipojen lokétor (12) vodi¢l, vyznacdujici se tim, Zevadaptéru (10) je
umistén jednak lokator (46) elektronickych oznatovald (60) pro sniméani pfitomnosti
elektronického oznaCovade (60), nachdzejiciho se u lokatoru (12) vodi¢l, ajednak rozhrani
spojené se vstupem lokatoru (12) vodi¢i pro pfedani vystupniho signélu, zaloZeného na signalu
vyzafeném elektronickym oznagovagem (60), do vstupu lokatoru (12) vodi&.

2. Zafizeni podle naroku 1, vyznadujici se tim, Ze vstup lokdtoru (12) vodi¢d
obsahuje senzor (34) signalu, pfi¢emz rozhrani je bezdratovym rozhranim (48).

3. Zafizeni podle naroku 2, vyznacujici se tim, Ze bezdritové rozhrani (48)
obsahuje modulator (64) pro pfevedeni vystupniho signalu na funkéni frekvenci lokatoru (12)
vodici.

4. Zafizeni podle naroku 2, vyznadujici se tim, Ze bezdritové rozhrani (48)
obsahuje modulator (64) pro pfevedeni vystupniho signalu na jednu zriznych pracovnich
frekvenci lokétoru (12) vodici a pfepinaé (32) pro regulaci modulatoru (64) pro zvoleni jedné
z riznych pracovnich frekvenci.

5. Zafizeni podle naroku 1, vyznacujici se tim, Ze lokator (46) elektronickych
oznacovacil (60) obsahuje prepina¢ (33) pro ovladani lokatoru (46) elektronickych oznaovaéu
(60) pro volbu jedné z nespojitych frekvenci lokatoru (46) elektronickych ozna¢ovadi (60).

6. Zatfizeni podle niroku 2, vyznadujici se tim, Ze bezdritové rozhrani (48) je
opatieno pfepinaem pro zablokovani vystupniho signalu z bezdratového rozhrani (48), pficemz
k bezdratovému rozhrani (48) je pfipojeno poplasné zafizeni pro oznidmeni zjiiténi signalu
vyzareného elektronickym oznaovaéem (60).

7. Zafizeni podle naroku 2, vyznadujici se tim, Zze bezdratové rozhrani (48) ma
vystupni anténu (66) pro vysilani vystupniho signalu, kterd je umisténa u tohoto senzoru (34)
signalu, u télesa (16) pfipojeného k lokatoru (12) vodigu.

8. Zafizeni podle naroku 1, vyznacdujici se tim, Ze téleso (16) je opatieno patkami
pro podepreni lokétoru (12) vodi¢i ve vzpfimené poloze.

9. Zafizeni podle niroku 7, vyznadujici se tim, Ze osa vystupni antény (66)
bezdratového rozhrani (48) je shodna s osou senzoru (34) signalu lokatoru (12) vodi¢u.

3 vykresy
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