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ПНЕВМОЦИЛИНДРАМИ, содержащее узел 
пуска и ячейки по числу пневмоцилинд­
ров, в каждой из которых установлены 
четырехлинейный распределитель с 
камерой управления, один вход кото­
рого соединен с каналом питания, 
другой вход - с атмосферой, а выхо­
ды подключены к полостям пневмоци­
линдра, и трехлинейный распредели­
тель с двумя камерами управления, 
отличающееся тем, что, с 
целью уменьшения аппаратурных затрат^, 
узел пуска выполнен в виде пневмо­

кнопок, элемента ИЛИ, трехлинейного 
распределителя с двумя камерами 
управления и дросселя, в каждой ячей­
ке дополнительно установлен дроссель, 
а четырехлинейный распределитель вы­
полнен с механическим управлением, 
причем первая камера управления 
трехлинейного распределителя ячейки 
соединена с бесштоковой полостью 
соответствующего пневмоцилиндра, 
первый вход подключен к штоковой 
полости и через дроссель ячейки - 
к второй камере управления распреде­
лителя, второй вход сообщен с атмос­
ферой, а выход - с камерой управле­
ния четырехлинейного распределителя 
следующей ячейки, камера управления 
четырехлинейного распределителя 
первой ячейки подключена к выходу 
элемента ИЛИ, входы которого соеди­
нены с выходом трехлинейного распре- ς* 
делителя последней ячейки и с выхо­
дом трехлинейного распределителя 
узла пуска, первая камера управле­
ния которого соединена с бесштоко­
вой полостью пневмоцилиндра послед­
ней ячейки, первый вход сообщен с 
пневмокнопкой и через дроссель уз­
ла - с его второй камерой управле­
ния, а второй вход подключен к ат­
мосфере.
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Изобретение относится к пневмати­

ческим системам управления пневмоци­
линдрами, реализованным на аппарату­
ре дискретной пневмоавтоматики высо­
кого давления.

При автоматизации технологическо- 3 
го оборудования в различных отраслях 
промышленности часто возникает зада­
ча обеспечения последовательного 
срабатывания нескольких пневмоцилинд- 
ров. При этом первый пневмоцилиндр 
проделывает прямой и обратный ход, 
затем такой же цикл проделывает вто­
рой пневмоцилиндр и т.д.

Известно устройство управления 
пневмоцилиндрами, содержащее конеч­
ные выключатели, фиксирующие крайние 
положения пневмоцилиндров, пневмо­
распределители с двусторонним пнев­
моуправлением, выходы которых соеди- 
иены с полостями соответствующих 
пневмоцилиндров, и пневмораспредели­
тели с двусторонним пневмоуправле­
нием, выходы которых сообщены с вхо­
дами конечных выключателей С1 3.

Недостатком устройства является 
сложность схемы.

Наиболее близким по технической 
сущности к изобретению является уст­
ройство управления, содержащее узел

„ 30пуска и ячейки по числу пневмопри­
водов, в Каждой из которых установле­
ны четырехлинейный распределитель 
с двумя камерами управления, один 
вход которого соединен с каналом 
питания, другой вход - с атмосферой, 35 
а выходы подключены к полости пневмо­
цилиндра, трехлинейный распредели­
тель с двумя камерами управления и 
два конечных выключателя С21.

Известное устройство содержит 4θ 
большое число элементов.

Целью изобретения является умень­
шение аппаратурных затрат.

Указанная цель достигается тем, 
что в устройстве управления, содержа-4^ 
щем узел пуска и ячейки по числу 
пневмоцилиндров, в каждой из которых 
установлены четырехлинейный распре­
делитель с камерой управления, один 
вход которого соединен с каналом пи- 50 
тания, другой вход - с атмосферой, 
а выходы подключены к полостям 
пневмоцилиндра и трехлинейный распре­
делитель с двумя камерами управле­
ния, узел пуска выполнен в виде 55
пневмокнопок, элемента ИЛИ, трехли­
нейного распределителя с двумя каме­
рами управления и дросселя, в каж­

дой ячейке дополнительно установлен 
дроссель, а четырехлинейный распреде­
литель выполнен с механическим 
управлением, причем первая камера 
управления трехлинейного распредели­
теля ячейки соединена с бесштоковой 
полостью соответствующего пневмоци­
линдра, первый вход подключен к 
штоковой полости и через дроссель 
ячейки - к второй камере управления 
распределителя,, второй вход сообщен 
с атмосферой, а выход - с камерой 
управления четырехлинейного распре­
делителя следующей ячейки, камера 
управления четырехлинейного распре­
делителя первой ячейки подключена 
к выходу элемента ИЛИ, входы кото­
рого соединены с выходом трехлиней­
ного распределителя последней ячей­
ки и с выходом трехлинейного распре­
делителя узла пуска, первая камера 
управления которого соединена с бес­
штоковой полостью пневмоцилиндра 
последней ячейки, первый вход со­
общен с пневмокнопкой и через дрос­
сель узла - с его второй камерой 
управления, а второй вход подключен 
к атмосфере.

На чертеже приведена схема уст­
ройства .

Устройство содержит узел пуска^ 
содержащий пневмокнопку 1, элемент 
ИЛИ 2, трехлинейный распределитель 
3 и дроссель 4.

Кроме того, устройство содержит 
ячейки, число которых равно числу 
пневмоцилиндров 5. Каждая ячейка 
включает четырехлинейный 6 и трех­
линейный 7 распределители и дрос­
сель 8.

Первый вход 9 распределителя 6 
соединен с каналом питания, второй 
вход. 10 - с атмосферой, а выходы 
11 и 12 - соответственно с бесштоко­
вой 13 и штоковой 14 полостями пнев­
моцилиндра 5.

Полость 13 подключена к первой 
камере 15 управления распределителя
7. Полость 14 сообщена с первым 
входом 16 и через дроссель 8 со вто­
рой камерой 17 управления распреде­
лителя 7, второй вход 18 которого 
соединен с атмосферой, а выход 19 - 
с камерой 20 управления распредели­
теля 6 следующей ячейки. Камера 20 
управления первой ячейки (в качест­
ве первой принята верхняя на черте­
же ячейка) соединена с выходом эле­
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мента 2, входы которого соединены 
с выходом 19 распределителя 7 послед­
ней ячейки и с выходом 21 распреде­
лителя 3 узла пуска.

Первая камера 22 управления рас— $ 
пределителя 3 сообщена с полостью 
13 пневмоцилиндра последней ячейки, 
пневмокнопка 1 соединена с первым 
входом 23 и через дроссель 4 со 
второй камерой 24 управления распре- |0 
делителя 3, а его второй вход 25 со­
общен с атмосферой. Выходы распреде­
лителей 7 и 3 и вторые камеры 20 
управления распределителей 6 соединя­
ются через наборное поле 26. <5

Устройство работает следующим об­
разом.

Перед включением распределителя 
3 и 6 устанавливаются в исходное по­
ложение (показанное на чертеже) путем20 
подачи сигналов с наборного поля 26.

При нажатии на пневмокнопку 1 
сигнал ’Ί” через распределитель 3 и 
элемент 2 проходит в камеру 20 управ­
ления распределителя 6 первой ячей- 25 
ки.

Через время, определяемое настрой- . 
кой дросселя 4, распределитель 3 пе·- 
реключается, и на его выходе форми­
руется сигнал "0”.

После переключения распределите­
ля 6 давление подается в полость 13 

пневмоцилиндра 5 первой ячейки, 
этот же сигнал переключает распре­
делитель 7.

Шток пневмоцилиндра 5, двигаясь 
вправо, нажимает на толкатель распре­
делителя 6, последний переключает­
ся, так гак в его камере 20 управле­
ния сигнал становится равен "0". 
После переключения распределителя 
6 давление подается в полость 14, и 
шток перемещается влево. Одновремен­
но подается сигнал на вход 16 и. 
через дроссель 8 в камеру 17 управ­
ления распределителя 7. Сигнал ’Ί" 
проходит в камеру 20 управления рас­
пределителя 6 следующей ячейки. Че­
рез заданное время, определяемое 
настройкой дросселя 8, распредели­
тель 7 переключается, и на его выхо­
де формируется сигнал "0”.

Далее аналогично работает вторая 
и все последующие ячейки.

Дроссели 8 и 4 настраиваются та­
ким образом, чтобы длительность вы­
ходного импульса распределителей 7 
и 3 была меньше времени срабатыва­
ния пневмоцилиндров 5.

Перекоммутация схемы устройства 
с помощью наборцрго поля 26 позволя­
ет исключить из работы любой пневмо­
цилиндр. Отключение устройства про­
изводится снятием питания.
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