rocmess| POPIS VYNALEZU

() K AUTORSKEMU OSVEDCENI

(22) p#ihldEeno 30 10 86
(21) »v 7872-86.0

(40) zverejnéno 16 05 88

260596

@y @®@1)

(51) tat. €14
G 01 D 7/02

(45) vyasno 15 06 89
A OBMEVY
(75)
Autor vynélezu DUSEK PRAVOSLAV ing., CESK? BROD

{(54) Zapojeni pro vytvoteni multiplexniho zobrazeni diagnostickych signéld

Obvod je uré&en zejména pro p¥istroj .
k bezdemonté&ini diagnostice vzndtovych

motord. Zapojenf obvodu je provedeno tak,
%¥e adresové vstupy pam&ti jsou p¥ipojeny b
. na v¥stupy bindrnfho &itade, jehoif prvnt ©

vstup je p¥ipojen na vfstup délife kmito--
&tu, Nulovaci vstupy d&lile kmitodtu a
nulovac{ vstup bindrnfho Zitade jsou pro-

pojeny s druhym spole&ngm vstupem obvodu.
Prvni vstup d&lile kmitodtu je propojen
s prvnfm vstupem obvodu. Nejnif#{ bity

]

Vz

vystupu paméti jsou propojeny na vgstup
zapojeni obvodu a zérovei na adresové

vstupy analogového multiplexoru. Posledn{ 84~=7s
bit v¢stupu pam&ti je propojen se vstupem
monostabilniho klopného obvodu, jeho%

i vystup je spojen se vstupem pro externf
synchronizaci osciloskopu. Analogové vstu- I
py analogového multiplexoru jsou p¥ipojeny -
na d481i& napéti., V¢stup analogového multi- N
plexoru je p¥ipojen na prvn{ vstup soudto- —
vého zesilovate, jehof druny vstup je spo- g.;[

4/

41
62

jen 8 tfetim vstupem zapojeni obvodu.
V¢stup soudtového zesilovade je p¥ipojen
na signdlovy vstup osciloskopu.
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Vynélez se tyk4 zapojeni pro vytvofenf multiplexniho zobrazeni diagnostickych signéli,
zejména v pfistroii pro bezdemont&¥ni diagnostiku vzné&tovfych motorid.

Technika bezdemontdfni diagnostiky ese pouffv4: pro zji¥fovén{ okamfitého stavu van&tového
motoru. Snima&i umfstdnymi na motoru se zisklva3il diagnostické signdly, které odpovidaji
fyzik&lnim veli¥iném m&¥enfm na viech vdlcich motorl. Jednd se zejména o signély tlakd ve
spalovacim prostoru, signdly ultrazvukového chvdni, ale hlavné& o signdly vst¥ikovacich tlakd.
P¥i m¥¥enl a vyhodnocovéni té&chto diagnostickgch signéld ptistrojem bezdemontdini techniky
je tfeba tyto signély snimané 2z jednotlivgch vAlcl zobrazovat na stinftku osciloskopu, &im%
se provédl jejich vizudln{ kontrola. aby se provedla kontrola od viech vélcl, je t¥eba ru¥n¥
ptepinadem postupn¥d p¥epinat vSechna m&ficf mista nebof na stinitku osciloskopu se zobrazuje
vidy pouze jeden signdl od vybraného vélce. Nelze proto jednotlivé signdly mezi sebou pfimo
vizudlnd porovnivat. Je sice zn&mé prepindni signdlt pomoci elektronického plepinale k osci-
loskopu, kdy se postupné p!epinaji viechna m&fici mfsta na jednotlivé stopy, synchronizace
ogciloskopu je vSak odvozena pouze od jednoho kanélu elektronického p¥epinafe a proto se
mé¥ic{ mista p¥ipfnajfl 8 periodou- signdlu na tomto kandlu. Pro i&ely diagnostiky vzn&taovyéh:
motord je v3ak toto provedeni nepoufitelné, nebot nelze okem post¥ehnout viechny signdly
v rychlém sledu zobrazeni na stinftku,

V¢Se uvedené nedostatky odstranuje zapojeni obvodu pro vytvo¥enf multiplexnfho zobrazenf
diagnostickych signdlill podle vynélezu, jeho% podstata spodivd v tom, %e prvni vstup obvodu
je p¥ipojen k prvnimu vstupu délife kmito&tu, k jeho¥ nulovacimu vstupu je p¥ipojen druhy
vatup obvodu. V§stup d8life kmito&tu je p¥ipojen k prvnimu vstupu bindrnfho &itale, ke kterému
je zédroveh p¥ipojen druhy vstup obvodu a vystupy bindrniho &itade jsou p¥ipojeny k adresovim
vatupdm pam®ti. Prvni vystupy pamdti jsou spojeny s v¥stupem zapojeni obvodu a zé&roveh s adre--
govymi vstupy analogového multiplexoru. Druh§ v¢stup pam&ti je spoien se vstupem monostabil-
n{ho klopného obvodu, jeho% vystup je p¥ipojen na vstup extern{ synchronizace osciloskopu.
Na analogové vstupy multiplexoru je pfipojen d&lié napdti a vy¥stup analogového multiplexoru
je spojen s pivnim vstupem soultového zesilovale a jeho druhy vstup je spojen s t¥etim vstupem
zapojeni obvodu. V¢stup soudtového zesilovade je pfipojen na signdlovy vstup osciloskopu.

Vghody zapojeni podle vyndlezu spo&ivajf v tom, ¥e diagnostické signély snimané z jednot-
livych véled se zobrazujf multiplexné a to tak, Ze ka%dé md¥ici misto je elektronicky p¥ipojeno’
na signdlovy vstup osciloskopu v pfesnd definovaném Gseku thlového natodenf klikového h¥fdele
v okolf pracovni horni dvrati pistu pfislu¥ného vdlce. Jednotlivé signdly jsou zobrazeny
na stinitku osciloskopu pod sebou, &imf lze provést okamZfitou vizuéln{ kontrolu viech piipo-
jengch signdld a navic lze tyto signdly mezi sebou dobfe vizudln& porovndvat.

Na pfipojeném vfkresu je zndzorn®n p¥fklad zapojeni obvodu podle vyndlezu pro vytvoien{
multiplexniho zobrazenf diagnostickgch signélad,

Zapojeni sestdvd z ddlie 1 kmitodtu, jehoZ prvn{ vstup 13 je p¥ipojen na prvni vstup
3 obvodu a v§stup 14 d8li&e 1 kmitodtu je spojen s prvnim vstupem 21 bindrnfiho Zitade 2.
Nulovaci vstupy 15 d&life 1 kmito¥tu a nulovaci vstup 22 bindrnfho &itafe 2 jsou p¥ipojeny
na druhy vstup 10 obvodu. V§stupy 23 bindrniho &itale 2 jsou propojeny s adresovﬁmi vstupy
31 pamdti 3 PROM. WejnifE{ bity prvniho vfstupu 32 paméti 3 PROM jsou propojeny & v¥stupem
11 zapojeni obvodu a zéroveii s adresovymi vstupy 41 analogového multiplexoru 4. Posledni
bit druhého vystupu 33 pamé&ti 3 PROM je spojen se vstupem 61 monostabilniho klopného obvodu
6, jeho¥ v¥stup 62 je pfipojen na vstup 81 pro extern{ synchronizacl osciloskopu 8. Analogové
vstupy 42 analogového multiplexoru 4 jsou p¥ipojeny na vgstup 51 d8li¥e 5 napdtf. V¢stup
43 analogového multiplexoru 4 je spojen s prvnim vstupem 71 soudtového zesilovaée 1, jeho¥
druhg vstup 72 je spojen s tfetim vstupem 12 zapojen{ obvodu. V§stup 73 soudtového zesilovale
7 je ptipojen na signdlovy vstup 82 osciloskopu 8.

zZapojeni pro vytvofeni multiplexniho zobrazeni diagnostickfch signéld pracuje tak, %¥e
na prvnf vstup 9 zapojeni obvodu jsou p¥ivedeny impulsy, jejich¥ perioda odpovid4 jednomu
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stupni fhlového natotieni klikového hiidele. Tyto impulsy jsou p¥ivedeny na prvni vstup 13
d8life 1 kmitodtu patndcti. 2 v¥stupu 14 d¥lige 1 kmitodtu p¥ichdz{ impulsy, jejichZ perioda
odpovidé patnécti stupiidm dhlového nato¥enf klikového h¥fdele na prvni vstup 21 bindrnfho
titale 2, jehoZ vystup 23 se proto m&ni v binfrnim kédu s krokem patnécti stupfit fhlového
natotenf klikového h¥idele a jsou pfipojeny k adresovim vstuplm 31 pam&ti 3 PROM. Bindrxn{
€itad 2 spolu s ddlidem 1 kmitoftu je nulovén impulsem, ktery je p¥iveden na druh§ vstup

10 zapojen{ obvodu v okamfiku, kdy se pist prvniho vdlce nachdzi ve své pracovni horni dvrati.
Binérn{ &{slo na v¢stupech 23 bindrniho &itale 2 odpovidé v okamfiku zmény svych v¢stupd

23 tGhlu natotieni{ klikového h¥idele vyddlenémm patnécti. NejnifZ{ bity pam¥ti 3 PROM jsou
p¥ipojeny na vgstup 11 zapojenf obvodu a zérovefi na adresové vstupy 41 analogového multiple-
xoru 4. Témito bity se z v¥atupu 11 zapojeni obvodu ovlddd p¥epindnf jednotliv¢ch mEficich
mi{st na t¥et{ vstup 12 zapojeni obvodu a jsou naprogramoviny tak, %e informaci o nato¥ent
klikového h¥idele pfevédi ze svgch adresovych vstupl 41 na vystup 43 v podob& bindrniho &Isla,
které odpovidé &islu vélce, jeho¥ pracovn{ hornf Gvrat prévé probfhd. ZmEna tohoto bindrntho
%isla na prvnim v{stupu 32 pamd&ti 3°PROM se d&je vidy v polovin& Ghlu mezi hornimi vvratémi
pistd jednotlivych vélcd, ¥im% je p¥fsludné m3fici mfsto pFipnuto na tfetf vstup 12 zapojent
obvodu v symetrickém okolf pracovn{ horn{ Gvrati pistu pffsluiného vdlce. Na v§stupu 43 analo-
gového multiplexoru 4 se v pribshu celého pracovniho cyklu motoru schodovit® méni napéti,
nebo¥ jeho analogové vstupy 42 jsou pfipojeny na linedrn& odstupfiovand napdtf z délife 5
nap&ti a adresové vstupy 41 Jjsou piipojény na nejni%d{ bity vfstupu 32 paméti 3. V¢stup 43
analogového multiplexoru 4 je pfipojen na prvni vstup 71 soudtového zesilovale 7 na jehoi
druhy vstup 72 je pfipojen t¥et{ vstup 12 zapojenf obvodu. V¢stup 73 soudtového zesilovale

7 je ptiveden na signélovy vstup 82 osciloskopu 8. Na v¢stupu 73 soultového zesilovate 7

je ji% multiplexnf signdl, ktery obsahuje signdly z okol{ hornich dvrat{ postupn& ze vSech
mé¥icfch mist. Tyto jednotlivé signély majf linedrnd odstupfiovanou stejnosmérnou slofku a
proto se na stinftku osciloskopu 8 zobrazuji pod sebou. Synchronizace osciloskopu 8 je zajistd-
na pomoci posledniho bitu druhého v¢stupu 33 pam&ti 3 PROM, ktery je programovén tak, ¥e

v okam¥iku p¥epnutf daliZfho m3¥icfho mfsta, m&n{ tento bit svou hodnotu z logické drovné

"1% na logickou ivroveir "0" a po nésledujfc{ zm3n& na adresovfch vstupech 31 pam&ti 3 se vraci
opét na logickou Groveil "1". Tento poslednf bit druhého vy¥stupu 33 pam&ti 3 je p¥ipojen na
vstup 61 monostabilnfiho klopného obvodu 6 na jehot vgstupu 62 je tvarovén kratk§ synchroniza&-
nt impuls, kterg. je p¥ivedem na vstup 81 pro externi synchronizaci osciloskopu 8.

PREDMET VYNALEZU

zapojeni pro vytvofeni multiplexnfho zobrazen{ diagnostickfch signdld s pouXitim binér-
niho %ita¥e a polovodidové pam&ti, zejména v p¥istroji pro bezdemontdini diagnostiku vzn&to-
vych motord, vyznadujicf se tim, %e prvni vstupl(9) obvodu je p¥ipojen k prvnimu vstupu (13)
dslide (1) kmitotu, k jeho¥ nulovacimu vstupu (15) je pF¥ipojen druhy vstup (10) ocbvodu,
vistup (14) da¥lide (1) kmito¥tu je p¥ipojen k prvnimu vstupu (21) bindrnftho &itale (2), k je-
ho# nulovacimu vstupu (22) je zéroveii pfipojen druhy vstup (10} obvodu a vystupy (23} binér-
niho &itade (2) jsou p¥ipojeny k adresovym vstupim (31) pamdti (3), jeji% prvni vfstupy (32)
jsou spojeny s vfstupem (11) zapojenf obvodu a zéroveh s adresovymi vstupy (41) analogového
multiplexoru (4), druh§ vystup (33) paméti (3) je spojen se vstupem (61) monostabilnfho klop~
ného obvodu (6), jeho% vystup (62) je ptipojen na vstup (81) externi synchronizace osciloskopu
(8), p¥iZem* na analogové vstupy (42) multiplexoru (4) je p¥fipojen d81i¢ (5) napét{ a v¥stup
{43) analogového multiplexoru (4) je spojen s prvnim vstupem (71} soudtového zesilovafe (7)
a jeho druh§ vstup (72) je spojen s t¥etfm vstupem (12) zapojeni obvodu, nade% vystup (73)
soudtového zesilovade (7) je p¥ipoien na signdlovy v¢stup (82) osciloskopu (8).-
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