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Navalovaci valce barevniku jsou opatfeny naraZecimi pakami
(9, 10), spojenymi pruZinami (3, 4), s kyvnymi pakami (7, 8),
které jsou tahly (5, 6) propojeny s ovladacimi pakami (1, 2) na
jedné strané a na opaéné strané jsou spojeny s hornimi
pistnimi tyéemi (22, 23) pistd hornich pneumatickych valet
(16.1, 17.1), které jsou spolu se spodnimi pneumatickymi
valei (16.2, 17.2) soudasti zdroje (15) zdvihového pohybu.
Kyvné paky (7, 8) jsou otocné uloZeny na pakovych &epech
(13, 14) a pisty spodnich pneumatickych valcu (16.2, 17.2)
jsou spojeny se spodnimi pistnimi tyéemi (20, 21), otoéné
uloZenymi na ¢epech (18, 19). Zdroje zdvihového pohybu
(15) jsou dvojéinné. Pistni tye (22, 23) prostfednictvim
kyvnych pak (7, 8) a tahel (5, 6) natadeji ovladaci paky (1,2),
které tladi na naraZeci paky (9, 10), které ovladaji pfisouvani a
odsouvani navalovacich valch od formového vélce a od
roztéracich valcl. dalsi navalovaci vélce jsou spojeny pfimo s
ovladacimi pakami (1, 2). Zdroj (15) zdvihového pohybu je
vétSinou dvojintervalovy.




Zarvizeni pro ovladani navalovacich valci barevniku tiskového stroje

Oblast techniky

Vynalez se tyka zafizeni pro ovladani navalovacich valci barevniku tis-

kového stroje, zahrnujici ovladaci paku, spojenou s jednim z navalovacich vélc.

Dosavadni stav techniky

Doposud zndmd zafizeni pro ovlddani navalovacich vélci barevniku tis-
kového stroje , zahrnujici ovladaci paku, spojenou s jednim z navalovacich valci,
maji dal3i z t&chto navalovacich valcii spojen s naraZeci pakou opatienou pruZi-
'nou, spojenou s vykyvnymi pakami, kde alespoii jedna z téchto vykyvnych pék je
pakové propojena s valkou, pfi¢emZ tyto vykyvné paky se o sebe vzdjemné o-
piraji. Pakové propojeni vykyvné paky s vafkou je provedeno jejim spojenim s
prvni diléi pakou a vacka je spojena s druhou diléi pakou, pfi€emzZ obé tyto dil¢i
paky jsou vzdjemné propojeny propojovaci pakou, ktera je vykyvn& ukotvena.
Vacka je natacena prostfednictvim zdvihového vélce a ovlada ovladaci paku, ktera
dale narazi do nardZeci paky, kterd v prvni funk¢ni poloze oddaluje navalovaci
valec od formového valce a v druhé funkéni poloze oddaluje navalovaci véalec od
roztéracich valcl. Pokud jsou ovladany dv€ dvojice navalovacich valcd, jeden z
navalovacich valct druhé dvojice je pfitom v prvni funkéni poloze oddalovan za
pomoci ptidavné paky vychylované pfidavnym zdvihovym valcem. Toto provedeni
je sice jistym pokrokem proti dfive pouZivanému ruénimu ovladani, které bylb
znaén& namahavé, aviak ovladaci mechanizmus je pomé&rn& sloZity a vyrobné
naroény. Ovladaci padka musi byt pfitom opatfena pruZinou, kterd je viak uchyce-
na v uréité vzdalenosti od konce ovladaci paky a tak je sniZena pfitlaéna sila této

paky.

Cilem vynalezu je proto vytvofeni zafizeni pro ovladani navalovacich vélct
barevniku tiskového stroje, jehoZ mechanizmus bude méné sloZity , bude umoZtio-
vat pouziti mens$i sily pro ovladani, bude dosahovat v&ts$i rychlosti odstaveni a p¥i
dosazeni zvratné polohy postaveni mechanizmu bude tato poloha stdld i po zasta-
veni pfivodu tlakového média do zdroje zdvihového pohybu pfi dlouhodobém od-
staveni navalovacich valcl, p¥i¢emz ovladani dvojic navalovacich valcli bude na

sobé& ¢asoveé nezavislé.




Podstata vynalezu

VytyCeného cile je dosaZeno zafizenim pro ovladani navalovacich valcd ba-
revniku podle vynélezu, jehoZ podstata spo&iva v tom, Ze ovlddaci paka je pies
tahlo a kyvnou paku napojena na zdroj zdvihového pohybu.Tim je dosaZeno
ovladani jednoho z navalovacich vélcli-kazdé dvojice bez naro¢ného vagkového
mechanizmu. Ve dvojici navalovacich valci je kyvna pdka propojena pruZinou s
narazeci pakou, spojenou s dal§im navalovacim valcem a umisténou do drahy
natadeni ovladaci paky.. Tim se zajisti ovladani daldiho z dvojice navalovacich
valel, rychlejsiho odstaveni tohoto navalovaciho valce a sniZi se potfebna sila
pro uvedeni navalovaciho valce do poZadované polohy. K dosaZeni tohoto udinku
pfispiva i to, Ze kyvnd péaka je oto¢né& uloZena na pakovém ¢&epu, ¢imZ kyvna paka
dosahne dvojramenného provedeni, které vyrazné sniZuje potfebnou silu pt¥ivede-
nou od zdroje zdvihového pohybu. Pakovy &ep je pfitom spojen s pevnou &asti
stroje, zprvavidla boénici. Jako zdroje zdvihového pohybu je ve vyhodném prove-
deni pouzito dvojintervalového zdroje, jehoZ jednotlivé intervaly pohybu slouzi

pro dosaZeni pfislu§né funkéni polohy navalovaciho valce.

Prehled obrazkd na vykrese

Zatizeni pro ovladani navalovacich valcd barevniku tiskového stroje podle

vynalezu je zndzornéno na pfilozeném vykrese.

Ptiklad provedeni vyndlezu

V daném ptikladu provedeni je pouzito dvou dvojic navalovacich valct, kde
v obou dvojicich jedny navalovaci valce jsou spojeny &epy 24 s ovladacimi paka-
mi 1 , 2 a dal3i navalovaci vélce barevniku jsou spojeny &epy 25 s naraZecimi
pakami 9 , 10 , spojenymi pruzinami 3 , 4 s kyvﬁymi pakami 7 , 8 , které jsou
tahly 5, 6 propojeny s ovladacimi pakami 1, 2 na jedné strané a na druhé strand
jsou spojeny s hornimi pistnimi ty¢emi 22 a 23 pistl hornich pneumatickych
véaled 16.1 a 17.1 , které jsou Spolu se spodnimi pneumatickymi valci 16.2 a 17.2
soucasti zdroje 15 zdvihového pohybu. Kyvné paky 7 , 8 jsou oto&n& uloZeny na

pakovych &epech 13 , 14 a pisty spodnich pneumatickych valct 16.2 , 17.2 j(sou

spojeny se spodnimi pistnimi ty¢emi 20 , 21 ,oto€n& uloZenymi na ¢epech 18 , 19 .

Ovladaci paky 1, 2 a naraZeci paky 9 , 10 soufasné, obstaravaji navalovacim

valcim t¥i funkéni polohy. V prvni funkéni poloze jsou navalovaci valce




pfitisknuty k formovému valci i roztéracim valcim. P#i této poloze jsou vysunuty
ze zdroji 15 zdvihového pohybu jak horni pistni ty&e 22 , 23 pista hornich pneu-
matickych valed 16.1 a 17.1 , tak i spodni pistni tyée 20 , 21 spodnich pneuma-
tickych valed 16.2 a 17.2 . Pfitom jsou pruZiny 3 a 4 plné& napnuty a mezi

ovladacimi pdkami 1 a 2 a nardZecimi pakami 9 a 10 jsou vile.

Ve druhé funkéni poloze jsou navalovaci valce pfitisknuty pouze k
roztéracim valcim a od formového valce jsou odstaveny. Pfitom horni pistni tyge
22 , 23 pisti hornich pneumatickych valct 16.1 a 17.1 jsou zasunuty a spodni
pistni ty€e 20 , 21 spodnich pneumatickych valct 16.2 a 17.2 zistavaji vysunuty..
Ptitom jsou pfekonany mezery mezi ovladacimi pakami 1 , 2 a nardZecimi padkami
9, 10 a ovladaci paky 1 , 2 tla¢i na narazeci paky 9 , 10 , pfi¢emz pruziny 3 a 4

jsou v polonapnutém stavu.

Ve tieti funkéni poloze jsou navalovaci valce oddaleny jak od formového
valce, tak roztéracich valcl, pruziny 3 a 4 jsou odlehleny a pistni tyée 20 , 21 , 22
, 23 zdroji 15 zdvihového pohybu jsou zasunuty v hornich pneumatickych
valcich 16.1, 17.1 a spodnich pneumatickych valcich 16.2 , 17.2 . Pistni ty¢e 20 ,
21 , 22 23 jsou posouvany pf*l’vddem vzduchu pod nebo nad pisty umisténé v
hornich pneumatickych vélcich 16.1 , 17.1 a spodnich pneumatickych vélcich 16.2

, 17.2 .

Pro navalovaci valce spojené s ovladacimi pakami lb, 2 jsou uvedené tii
funkéni polohy zaji§tovany pfimo natofenim ovladacich pédk 1 , 2 od pakového
mechanizmu tvofeného tahly 5, 6 a kyvnymi pakami 7 , 8 a pro navalovaci valce
spojené s naraZecimi pakami 9 , 10 jsou uvedené tii funkéni polohy pfevadény od
ovladacich pak 1, 2 a od pruzin 3 , 4 . Postaveni kyvnych pak 7 , 8 atahel 5, 6
pii dosazeni zvratné polohy je stdlé i pfi zastaveni pfivodu tlakového média do
zdroju 15 zdvihového pohybu. Zdroje 15 zdvihového pohybu jsou dvojinterva-
lové, pfi¢emz jednotlivé intervaly zdvihu odpovidaji pfislu§né funkéni poloze na-

valovacich valct.




PATENTOVE NAROKY

1. Zatizeni pro ovladani navalovacich valct barevniku tiskového stfoje, zahrnujici
ovladaci paku, spojenou s navalovacim valcem, vyznacujici se tim, Ze ovladaci
paka (1,2) je ptes tdhlo (5,6) a kyvnou péaku (7,8) napojena na zdroj zdvihového
pohybu (15).

2. Zafizeni podle naroku 1, vyznacujici se tim, Ze kyvna paka (7,8) je propojena
pruzinou (3,4) s nardZeci pakou (9,10), umisténou do drdhy nataceni ovladaci
paky (1,2), ptiC¢emZ naraZeci paka (9,10)je spojena s dal$im navalovacim

valcem.

3. Zatizeni podle naroku 1 nebo2 , vyznalujici se tim, Ze kyvna paka (7,8) je
oto¢né ulozZena na pakovém cepu (13,14).

4, Zatizeni podle naroku 1 aZ 3, vyznacujici se tim, Ze zdroj (15) zdvihového
pohybu je ve dvojintervalovém provedeni.

5. Zatizeni podle naroku 3, vyznaéujici se tim, Ze pakovy ¢ep (13,14) je spojen s

pevnou &asti stroje.
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