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(54) ZaFizeni k méFeni dynamickych parametri obvodu oko-ruka

za¥fzenf je ur¥eno k provddé&ni m&fent
dynamickych vlastnost{ oscb v obvodu oko-
-ruka a je zejména vhodné pro pravidelné
provozn{ promdfovdnf ¥idi&%d motorovych
vozidel, pilotd, strojnfkd a kosmonautd.

zatfzenf je tvofeno elektronickym ge-
nerdtorem linedrnfho sinusového signdlu a
m&rnym za¥fzenfm pro mé&f¥eni{ amplitudy, frek-
vence a f4ze kopirujfcf rukojeti sinusového
signélu.
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Vyndlez se tykd za¥fzenf k provdd&ni m&¥eni{ dynamickych vlastnostfi osob z obvodu oko-
-ruka vybaveného elektronickym generdtorem sinusového signélu.

Dosavadné zndmé p¥istroje pro m&¥en{ dynamickych vlastnosti obvodu oko-ruka se omezuj{
na mé&feni jen né&kterych nepfimych parametrd - délky a po&tu vybo&en{ - reguladniho obvodu
tvofeného nejen dynamickymi vlastnostmi obvodu oko-ruka, ale také dynamickymi vlastnostmi
mé¥iciho zarfzenf.

V tomto uzavieném requladnim obvodu nejsou z{skdny parametry, kterymi je dynamika oko-
-ruka popsdna. Porovnidnfm namdfenych vysledkd se d4 pouze usuzovat o vhodn&jsfch nebo ménd
vhodnfch vlastnostech z hlediska dynamiky.

RovnéZ se namifenych vysledkd u stdvajfcfch za¥fzenf ned4 pouZit p¥fmo pro feXenf primys-
lovych ergonomickych obvodd, "¢lovék -~ stroj", ke kterému majf{ nam&fené vysledky dynamickych
vlastnost{ obvodd oko~ruka, zejména pilotd, ¥idi&d, strojniki, operdtorld a jinych slouZit.

Tyto nedostatky odstrafiuje za¥{zen{ podle &s. autorského osvéddenfi &. 231407, které
viak pouZi{vd mechanického generdtoru sinusového signdlu, ktery md¥e p¥i m&¥enf byt zdrojem
Sumovych nelinedrnich signdld.

V¥Se uvedené nevfhody v&etn& nevfhody podle &s. autorského osvéd&eni &. 231407 jsou na
na minimum sniZfeny za¥fzenim k provddéni mé&fenf{ dynamickych vlastnost{ osob v obvodu oko-ruka
podle vyndlezu, jehoZ podstata spo¥fvd v tom, fe zkoumand osoba uchopenfm a pohybem rukojeti
&f{slicového vyhodnocova&e kopfruje harmonicky sinusovy pohyb znézorifovany rozsvécovdnim diod
elektronického generdtoru sinusového signdlu, pfi psychologem nastavené frekvenci a amplitudé&.

P¥iem# se zirovefi provdd{ méfenf fdze a amplitudy ovlidané pohyblivé rukojeti &fslicovym
a logickym vyhodnocovadem, &im¥ jsou ziskdny t¥i zdkladnf ddaje - frekvence, fdze a amplituda
obvodu oko-ruka zkoumané osoby, ze kterych se pak algebraitskymi metodami vypo&tou a stanovi
dynamické vlastnosti pifenosu oko-ruka zkoumané osoby. ‘

Podstatou-vynélezu je zaff{zenf, které je tvo¥eno jednak elektrickym generdtorem vstupni-
ho harmonického. sinusového signdlu s ¥fdici skff{ifikou frekvence a amplitudy, tvofeného soustavou
postupnd spfnavych %4rovek, doutnavek nebo sviticich diod a jednak &fslicovym a logickym vyhod-
nocovadem s napdjecf &4stf, je% m4 na svém vstupu pohyblivou rukoje¥ se snimacim za¥fzenfm,
p¥iZemZ na vystupu vyhodnocovade isou napojeny pfistroje pro méfen{ frekvence, f4ze a am-
plitudy.

Na pfiloZfeném vykrese je schematicky zn&zorn®no jedno p¥fkladné proveden{ za¥{zeni{
pro méfeni dynamickych vlastnosti obvodu oko-ruka podle vyndlezu.

Pokrok, projevujfci se p¥i realizaci za¥fzenf podle vyndlezu a také vy33{ d&inek se
projevuje v tom, fe namé&fenych vysledkl se d4 po &fselném p¥epodtu pouZit pfimo pro fefeni
dynamiky a stability regula¥nfch ergonomickych obvodill "¥lovdk-stroj", zejména dseku oko-
-ruka. Jde zde o vy¥e3enf technického problému s vy33f{m W&inkem a novostf, o optimdlni{ kon~-
strukci zafifzenf pro kosmonauty, piloty, fidi¥e, strojnfky a operdtory automatizovanych '
systémd ¥{zenf a optimdln{ konstrukci strojil z hlediska ergonomického. Soulasn& nenf do m&-
fen{ zand¥en ¥um generdtoru sinusového signdlu.

Elektronicky generdtor ) vstupnfho harmonického linedrnfho signdlu s ¥fdic{ skfIffikou
" 8 pro nastaven{ frekvence a amplitudy je tvofen soustavou postupn& spinanych ¥4rovek, dout-
navek nebo sviticich diod. Zaffzenf k m&fenf amplitudy, frekvence a fdze vy¥stupnfho signd-
lu je tvofeno &f{slicovym a logickym vyhodnocovadem 4 s napdjecf ¥4stf, jeX m4 na svém vstu-
pu pohyblivou rukojet 3 se snimacfm za¥{zenfm 2. Na vystupu vyhodnocova&e 4 jsou napojeny
p!isgxoje‘g - pro méfeni frekvence, 6 - pro méfeni fdze a 7 - pro mé¥en{ amplitudy.
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PREDMET VYNALEGZU

Zat¥{zenf{ k provid&n{ méfeni dynamickych vlastnost{ obvodu oko-ruka osob, vyznafené tfm,
%6 je tvofeno jednak elektronickym generdtorem /1/ vstupniho harmonického linedrnfho signdlu
s F{dic{ skfinkou /8/ frekvence a amplitudy je tvofen soustavou postupné& spinanych Zdrovek,
doutnavek nebo sviticfch diod a jednak &f{slicovym a logickym vyhodnocovadem /4/ s napdjec{
84stf, je¥ m& na svém vstupu pohyblivou rukojef /3/ se snfmacfm za¥fzenfm /2/, p¥ifemZ na
v¥stupu vyhodnocovade /4/ jsou napojeny pfistroje /5/ pro m8¥en{ frekvence, /6/ pro m&fen{
fdze a /7/ pro m&fFen{ amplitudy.

1 vykres
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