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Opis wynalazku

Przedmiotem wynalazku jest maszyna rolnicza, zwtaszcza do zbierania pokosow traw i innych
roslin wyposazona we wspornik zawieszenia urzagdzenia wspomagajacego zbior zielonki.

Znane sa maszyny do zbierania rbwnomiernie roztozonej na polu zielonki z dwoma bocznymi
podbieraczami zbierajacymi zielonke z podtoza na ptaszczyzne przenosnikéw transportujacych te zie-
lonke prostopadle do kierunku jazdy i formujacych waskie pokosy zielonki na powierzchni podtoza
umozliwiajac jej zbieranie przez nastepne urzadzenia. W celu redukcji szerokosci transportowej prze-
nosniki wraz z podbieraczami stanowiacymi uktady robocze przestawiane sa z pozycji roboczej w trans-
portowa, w ktdérych odpowiednio ptaszczyzna przenosnikow jest prawie rownolegta do ptaszczyzny pod-
toza, a w pozycji transportowej prostopadta do niej. Maszyny te wyposazone sa dodatkowo w urzadze-
nia wspomagajace proces zbierania zielonki zawieszone nad podbieraczami.

Ze wzgledu na nieréwnosci podtoza urzadzenie wspomagajace powinno mie¢ mozliwo$¢ zmiany
potozenia wzgledem podbieracza dostosowujac sie do aktualnej grubosci filmu zielonki co jest realizo-
wane przez specjalng konstrukcje wspornika zawieszenia mocowanego do ramy przenosnika.

W opisie EP 2 037 727 B1 przedstawiono wspornik zawieszenia urzadzenia wspomagajacego
sktadajacego sie ze sztywnego ramienia rozciagajacego sie nad przenosnikiem zamocowanego do jego
ramy za pomoca uktadu ciegien tworzacych réwnolegtobok. Ruch urzadzenia wspomagajacego proces
zbierania zielonki pozwalajacy na podnoszenie przez podbieracz filmu o zmiennej grubosci odbywa sie
poprzez obrét sztywnego ramienia wspornika wokot prawie rownolegtej osi umieszczonej nad podbie-
raczem a jego zakres ograniczany jest przez zakres zmiany dtugosci jednego z ramion mechanizmu
réwnolegtoboku. Takie rozwiazanie wymaga stosowania Kilku potaczen sworzniowych taczacych obro-
towo poszczegdline czesci mechanizmu ktore tworzg dos¢ skomplikowany uktad. Dodatkowo obrotowe
sztywne ramiona urzadzen wspomagajacych utrzymuja stata odlegtos¢ urzadzenia wspomagajacego
od podbieracza na catej jego dtugosci nie dostosowujac sie do lokalnych zmian grubosci filmu zielonki
wzdiuz podbieracza.

W opisie US 9 521 807 B2 przedstawiono wspornik zawieszenia urzadzenia wspomagajacego
z wbudowanym mechanizmem zmieniajacym jego diugo$¢. Mechanizm sktada sie z dwdch ciegien po-
taczonych obrotowo o osiach prostopadtych do ptaszczyzny w ktérej moze poruszac sie urzadzenie
wspomagajace dostosowujac sie do grubosci filmu zbieranej zielonki. W tym rozwiazaniu wyelimino-
wano problem zmiennej ilosci zielonki wzdtuz podbieracza uzyskujac niezalezne przemieszczenia obu
koncdw urzadzenia wspomagajacego ale nie wyeliminowano problemu duzej ilodci sworzni obrotowych
sktadajacych sie na mechanizm zawieszenia.

Istota wynalazku jest maszyna rolnicza, zwlaszcza do zbierania pokoséw traw i innych roslin po-
siadajaca uktad roboczy przymocowany do ramienia bocznego sktadajacy sie z podbieracza realizuja-
cego podnoszenie zielonki z podioza oraz przenoénika, taki ze w pozycji roboczej maszyny ptaszczyzna
robocza przenosnika jest prawie réwnolegta do podioza, a w pozycji transportowej razem z ramieniem
bocznym przestawiany jest do pozycji w ktorej ptaszczyzna przenoénika jest prawie prostopadia do
podtoza, przy czym uktad roboczy wyposazony jest w co najmniej jedno urzadzenie wspomagajace
zbidr zielonki np. postaci obrotowej rolki umieszczonej nad podbieraczem zamocowanej do ramy prze-
nosnika za pomoca wspornika zawieszenia charakteryzujaca sie tym, ze wspornik zawieszenia posiada
w dolnej czesci element sprezysty umozliwiajacy ruch urzadzenia wspomagajacego wzgledem podbie-
racza. Korzystnym jest, gdy element sprezysty z jednej strony przymocowany jest na state do sztywne;
czesci wspornika zawieszenia potaczonego z rama przenosnika, a z drugiej do przedtuzki elementu
sprezystego z zamocowanym urzadzeniem wspomagajacym. W korzystnym wykonaniu element spre-
zysty ma postac ptaskownika wygietego na diugosci w ksztatcie tuku. W korzystnym wykonaniu wzdtuz
elementu sprezystego zamocowany jest element ttumiacy. W korzystnym wykonaniu na jednej po-
wierzchni bocznej elementu sprezystego na obu jego koncach przymocowane sg na state sworznie
umozliwiajace obrotowe zamocowanie elementu ttumigcego w osiach. W kolejnym korzystnym wyko-
naniu na koncu elementu sprezystego znajdujg otwory regulacyjne. Kolejne korzystne rozwigzanie cha-
rakteryzuje sie tym, ze przedtuzka elementu sprezystego posiada regulacyjne otwory przelotowe.

Maszyna rolnicza, wedtug wynalazku posiadajgca co najmniej jeden wspornik zawieszenia urza-
dzenia wspomagajacego z wbudowanym elementem sprezystym, korzystnie w postaci ptaskownika po-
zwala na tatwiejsze dostosowywanie sie tego urzadzenia do zmiennych ilosci materiatu zielonki podbie-
ranego z podtoza.
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Zastosowanie elementu sprezystego we wsporniku zawieszenia urzadzenia wspomagajacego
powoduje mozliwo$¢ niezaleznego odchylania sie skrajnych punktéw urzadzenia wspomagajacego
i dostosowywanie sie do zmiennej grubosci filmu podbieranej zielonki wzdtuz podbieracza.

Charakterystyka pracy podczas odksztatcania elementu sprezystego wbudowanego we wspornik
zawieszenia powoduje zmiane sity docisku zielonki do podbieracza wraz ze zmiang grubosci podbiera-
nego filmu zielonki tak, ze wraz ze zwiekszaniem odlegtosci urzadzenia wspomagajacego od podbiera-
cza wzrasta sita docisku co poprawia jakos¢ procesu zgrabiania i zmniejsza ryzyko utraty materiatu.

Zastosowanie amortyzatora tgczacego dwa punkty elementu sprezystego pozwala na ttumienie
drgan urzadzenia wspomagajacego wynikajacych z deformacji elementu sprezystego pod wptywem sit
dynamicznych pochodzacych od drgah maszyny wraz z rama przenosnika w trakcie pracy lub trans-
portu.

Zastosowanie otwordw regulacyjnych w elemencie sprezystym oraz w jego przedtuzce pozwala
na wstepne ustawienie urzadzenia wspomagajacego w stosunku do podbieracza w zaleznosci od ro-
dzaju i ilosci podbieranej masy zielonki.

Rozwiazanie wedtug wynalazku przedstawione jest w przyktadzie wykonania na rysunku, na kto-
rym fig. 1 przedstawia w widoku aksonometrycznym maszyne rolniczg, zwtaszcza do zbierania pokosow
traw i innych roslin w pozycji roboczej, fig. 2 przedstawia w widoku aksonometrycznym maszyne rolni-
cza, zwlaszcza do zbierania pokosow traw i innych roslin w pozycji transportowej, fig. 3 przedstawia
w widoku zblizonym elementy wspornika zawieszenia urzadzenia wspomagajacego wraz z elementem
sprezystym wygietym w ksztatcie tuku i amortyzatorem, fig. 4 przedstawia uktad roboczy maszyny
z wspornikiem zawieszenia urzadzenia wspomagajacego w dwoch pozycjach dla réznych odlegtosci od
powierzchni podbieracza, fig. 5 przedstawia widok zblizony miejsca wbudowania elementu sprezystego
we wspornik zawieszenia, a fig. 6 element sprezysty w widoku aksonometrycznym.

Maszyna rolnicza, zwtaszcza do zbierania pokosow traw i innych roslin posiada rame nosng 7
ciagnieta w kierunku oznaczonym strzatka z numerem 8 przez ciagnik rolniczy (nie pokazany na ry-
sunku) za zaczep 3 wspartg na kotach 5. Rama nosna 7 posiada belki boczne 6 z zamocowanymi do
nich uktadami roboczymi 23, sktadajgcymi sie z przenosnika 9 stuzacymi do transportu w kierunku pro-
stopadtym do kierunku jazdy 8 materiatu 17 podawanego z podioza 22 za pomoca podbieracza 11
w Kierunku uktadanych pokoséw. Poruszaja sie one w pozycji roboczej po podtozu za pomoca urzadzen
podporowych 13. Uktady robocze 23 wraz z belkami bocznymi 6, w celu redukcji szerokosci maszyny
sg sktadane do transportu, do pozycji pionowej w ten sposob, ze ptaszczyzna przenosnika 9 staje sie
prostopadta do podtoza 22.

Maszyna wyposazona jest w urzadzenia wspomagajace 4 proces zbierania zielonki, korzystnie
w postaci obrotowych rolek dociskajacych zbierany z podtoza 22 film materiatu 17 przez podbieracz 11
w celu umieszczenia go na gérnej powierzchni przenosnika 9.

Film materiatu 17 posiada zmienna grubosci od H1 do H2 i jest formowany pomiedzy podbiera-
czem 11, a urzadzeniem wspomagajacym 4 co wymusza zastosowanie wspornika zawieszenia 1 urza-
dzenia wspomagajacego 4 takiego, ktory pozwala na zblizanie sie lub oddalanie od podbieracza 11.

Wspornik zawieszenia 1 urzadzenia wspomagajacego 4 sktada sie ze sztywnej czesci 2 wspor-
nika zawieszenia 1 na state przymocowanego do ramy 21 przenosnika 9. Do sztywnej czesci 2 wspor-
nika zawieszenia 1 na jego przeciwlegtym koncu zamocowany jest na state element sprezysty 10, ko-
rzystnie w postaci wygietego na dtugosci w ksztatcie tuku ptaskownika. Do elementu sprezystego 10
przymocowana jest w sposob umozliwiajacy regulacje dtugosci, za pomoca otwordw regulacyjnych 12,
przedtuzka sprezyny 20 z zamocowanym na state urzgdzeniem wspomagajacym 4.

Element sprezysty 10 wspornika zawieszenia 1 urzadzenia wspomagajacego 4 posiada ksztatt
tuku, przy czym w linii stanowigcej dowolna cieciwe 15 tuku mozliwe jest zamocowanie elementu ttu-
migcego 16 drgania np. w postaci amortyzatora. W punktach kohcowych tej cieciwy 15 tuku przymoco-
wane sg na state do elementu sprezystego 10 sworznie 19 umozliwiajgce obrotowe zamocowanie ttu-
mika 16 w osiach 18.

Wykaz oznaczen:

1 — wspornik zawieszenia

2 —  sztywna czes¢ wspornika zawieszenia

3 —  zaczep

4 — urzadzenie wspomagajace (rolka dogniatajaca)
5 —  kofa
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ramie boczne

rama

kierunek jazdy

przenosnik

element sprezysty
podbieracz

otwory regulacyjne przedtuzki
urzadzenie podporowe

palec roboczy

cieciwa sprezyny

thumik drgan (amortyzator)
film zielonki

0$ mocowania tlumika drgan
sworzeh mocowania amortyzatora
przedtuzka sprezyny

rama przenosnika

podtoze

uktad roboczy

otwory regulacyjne elementu sprezystego
najmniejsza odlegtos¢ rolki od podbieracza

najwieksza odlegtos¢ rolki od podbieracza

Zastrzezenia patentowe

. Maszyna rolnicza, zwtaszcza do zbierania pokosdw traw i innych roslin posiadajaca co naj-
mniej jeden uktad roboczy (23) ktory jest przymocowany do ramienia bocznego (6) i sklada
sie z podbieracza (11) realizujgcego podnoszenie zielonki z podtoza (22) oraz przenosnika
(9), taki ze w pozycji roboczej maszyny ptaszczyzna robocza przenosnika (9) jest prawie row-
nolegta do podtoza, a w pozycji transportowej razem z ramieniem bocznym (6) przestawiany
jest do pozycji w ktorej ptaszczyzna przenosnika (9) jest prawie prostopadta do podtoza, przy
czym ukfad roboczy wyposazony jest w co najmniej jedno urzadzenie wspomagajace (4) zbior
zielonki w postaci obrotowej rolki umieszczonej nad podbieraczem (11) zamocowanej do ramy
(21) przenosnika (9) za pomoca wspornika zawieszenia (1), znamienny tym, ze wspornik
zawieszenia (1) posiada element sprezysty (10) umozliwiajacy ruch urzadzenia wspomagaja-
cego (4) wzgledem podbieracza (11).

. Maszyna rolnicza wedtug zastrz. 1, znamienna tym, Zze element sprezysty (10) z jednej strony
przymocowany jest na state do sztywnej czesci (2) wspornika zawieszenia (1) potaczonego
z rama (21) przenosnika (9), a z drugiej do przedtuzki (20) elementu sprezystego (10) z za-
mocowanym urzadzeniem wspomagajacym (4).

. Maszyna rolnicza wediug zastrz. 1, znamienna tym, ze element sprezysty (10) ma postac
ptaskownika wygietego w ksztaicie tuku.

. Maszyna rolnicza wedtug zastrz. 3, znamienna tym, ze wzdtuz elementu sprezystego (10)
zamocowany jest element ttumiacy (16).

. Maszyna rolnicza wedtug zastrz. 4, znamienna tym, ze na jednej powierzchni bocznej ele-
mentu sprezystego (10) na obu jego koncach przymocowane sa na state sworznie (19) umoz-
liwiajace obrotowe zamocowanie elementu ttumiacego (16) w osiach (18).

. Maszyna rolnicza wedtug zastrz. 1, znamienna tym, ze na koncu elementu sprezystego (10)
znajdujg otwory regulacyjne (24).

. Maszyna rolnicza wedtug zastrz. 2, znamienna tym, ze przedtuzka (20) elementu sprezystego
(10) posiada regulacyjne otwory przelotowe (12).
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