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Vyndlez se tykd zapojeni obvodd pro stemoveni hmotnosti
& centrdze letadel mikropodéitacdem.

Hmotnost & centrd? letounu jsou zdkladni ddaje uréujici
jeho stav pri letovych zkouSkéch nebo v provozu. ZvySovani
intenzity letecké dopravy vyzaduje zavddéni nového elektronic-
kého vybaveni, které zvyduje jeji spolehlivost a hospoddrnost.
Celosv&tovd statistika jednoznacné dokazuje, Ze nejvice letec~
kych nehod souvisi s nepresné stanovenou centrd?i a hmotnosti
letadla. Dosud se pouzivd nékolik ruznych postupl pro stanove-
ni centrd¥e a hmotnosti. Nejjednodulsi a stdle pouZivany pos-
tup spodivd v odhadu ze zndmych parametrd daného typu letounu
8 2z odhadu rozlofeni zdtéZe. Tento postup je velmi nepFesny,
pridem# provedeni korekce, nutné vzhledem spottebd paliva p¥i-
padné zméné zété%e, je praekticky velmi sloZité, Presnéjsi,
avSak pomérné pracnj postup je stanoveni centrdZe a hmotnosti
vé¥enim letadel na pevnych vahdch, zabudovanych do letisStni
plochy. Jeho vyuZiti je moZné p¥edev8im ve zkuSebnictvi,
Hmotnost i t8%i%t& se musi stanovit pro kaZdy let, pridemZ je
nebezpedi vzniku vypodtovych nebo datovych chyb., Uvedené chy-
by zpisobuji nap¥iklad chybu ve stanoveni ndklsdu a tim Sasto
kriticky ovlivni start letadla. Daldi postup spolivd ve
srovndvaci metodd. U typického predstavitele daného typu le-
tadla je provedeno stanoveni hmotnosti a dentrd¥e pro rizné
rozmisténi zdté%e a srovndvénim se uskutednuje odhad u ostat-
nich letount. Rada leteckych spolednosti pouZivd pro stanove-
ni hmotnosti a centrdfe manudlni vypodetni postup, ktery
obsahuje v8echny dané a proménné velidiny to je palivo,
ndkled, hmotnost prédzdného letounu, podet cestujicich, pocet
zavazadel a podobnd a tim se urduje p¥i pouZiti statistickych
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standartnich vah celkovd hmotnost letounu a podletné grafic-
kym postupem centrédZ letounu,

Dosud pouZzivané principy sStanoveni hmotnosti & centrdZe
jsou nepresné nebo ndkladné a velmi obtiZné,

Uvedené nevyhody odstranuje zapojeni obvodd pro stanove-
ni hmotnosti a centrdfe letedel mikropolitacem podle vyndlezu,
jehoZ podstata spodivd v tom, Ze prvni tenzometricky snimac,
druhy tenzometricky snimad, t¥eti tenzometricky snimaé, odpo-
rovy teplomér a snimad rychlosti jsou spojeny s jim prislus-
nymi nulovanymi zesilovadi, jejichi vystupy Jjsou pripojeny
na prvni vstup analogového multiplexoru, jehoZ vystup je spo-
jen s prvnim vstupem analogo-&islicového prevodniku, jehoZ
vystup je spojen s prvnim vstupem mikropodéitade, na jehoZ dru-
hy vstup je pripojen Gislicovy spotfebomér a jehoZ prvni vys-
tup je pPipojen na blok ¥izeni, jehoZ prvni vystup je piipo-
jen na druhy vstup analogového multiplexoru a druhy vystup
na druhy vstup analogo-&islicového pfevodniku, p¥icdemZ druhy
vystup mikropoditade je p¥ipojen na vyrovndvaci pam&t, jejiz
prvni, vystup je pFfipojen na zobrazovaci jednotku. Druhy
vystup vyrovndvaci paméti miZe byt piipojen na signalizaci
limitnich stavi, zatimco tFeti vystup mikropoditale miZe byt
pripojen na tiskdrnu.

zepojeni podle vyndlezu umoZnuje jednoduchym zplsobem
jednak stanovit hmotnost letounu a jeho centrdz p¥i startu
a jednak provést potFebnou korekei za letu., P¥i pozemnich
zkouSkdch se prikazny doklad o hmotnosti a centrdZi letounu
zajisti jednoduchym pFipojenim zdzneamového zatrizeni na vystup
mikropoditade. Ddle zapojeni umoZnuje bez dalSich nérokd na
obvodové elektronické Yedeni vyhodnocovat teplotu okoli, pri-
béZnou spot¥ebu a okamZitou rychlost letu na zobrazovaci jed-
notce.

P¥iklad provedeni zapojeni podle vyndlezu je schematicky
zndzornén na pripojeném vykresu.

Prvni tenzometricky snimad 1, druhy tenzometricky snimad
3, t¥eti tenzometricky snimad 5, odporovy teplomér 7 a snimad
rychlosti 9 jsou spojeny s jim pFisludnymi nulovanymi zesilo-
vaéi 2, 4, 6, 8, 10, JjejichZ vystupy Jjsou p¥ipojeny na prvni
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vstup analogového multiplexoru ll, jeho% vystup je spojen '
s prvnim vstupem analogo-&islicového prevodniku 12. Vystup
analogo-&islicového p¥evodniku 12 je spojen s prvnim vstupem
mikropoditade 15, na jeho# druhy vstup je pFipojen dislicovy
spot¥ebomdr 14, Prvni vystup mikropoéitade 15 je p¥ipojen na
blok Pizeni 13, JjehoZ prvni vystup je p¥ipojen na druhy vstup
analogového multiplexoru 11 & druhy vystup na druhy vstup
anelogo-&islicového pirevodniku 12. Druhy vystup mikropocéitace
15 Jje pripojen ne vyrovndvaci pem&t 16, jejiZ prvni vystup
je p¥ipojen ne zobrazovaci jednotku 17 a druhy vystup na sig-
nalizaci limitnich stavi 19, T¥eti vystup mikropocitade 15

jé pripojen na tiskdrnu 18.

Mikropoditad 15 Yedi podle zadaného programu pro uréity
typ letounu jednoduché vztahy, které urduji hmotnost, centriz
e p¥i letu navic teplotu okoli a rychlost. Vstupem celé sous-
tavy jsou jednak udaje o hmotnosti prvniho, druhého a t¥etiho
podvozku, které jsou méfeuny prvnim tenzometrickym snimacem 1,
druhym tenzometrickym snimacem 3 a t¥etim tenzometrickym sni-
madem 5, jednek ddaje o vnéjsi teploté mé¥ené odporovym teplo-
mérem 7, kterd koriguje hustotu palive, jednak udaje o rychlos—~
$i letounu, m&Yené snimadem rychlosti 9 a jednak ddaje o stavu
jednotlivych nddr¥i letounu, které vyhodnocuje gislicovy
spottebomér 14. Hodnoty z prvniho druhého a t¥etiho tenzometric-
kého snimade 1, 3, 5, z odporového teploméru 7 & snimace
rychlosti 9 jsou pies jim p¥islusné nulované zesilovade 2, 4,
6, 8, 10, kde jsou upraveny do normalizované hodnoty, p¥rive-
deny na prvni vstup analogového multiplexoru 11, ktery zajistu~-
je postupné p¥ipojovdni jednotlivych vstupi na analogo-¢isli-
covy prevodnik 12, ktery pak mé¥ené parametry prevddi do Cisli-
cového tvaru & zaddvd do mikropoditade 15. Rychlost snimdni
jednotlivych velidin analogovym multiplexorem 11 je Iizena z
bloku Pizeni 13, ktery rovn&Z urduje okemZik prevodu analogo-
$islicového prevodniku 12, Ovldddni bloku ¥izeni 13 zajistuje
svym jednim vystupem mikropo&itad 15. Hodnoty z &islicového
spot¥ebomdru 14 jsou zaddvdny primo do mikropoditade 15. Na
zdkladd progremu, vloZeného do paméti mikropaditade 15 se
be¥i zadané vztahy pro vypodet hmotnosti, centrédZe, skutedné
teploty a skutedné okamZité rychlosti & Jsou v uréitych
stanovenych Sasovych intervalech pieddvény jednek do tiskdr-
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ny 18, kterd zajistuje zdznam vypodtenych hodnot & jednak
do vyrovndvaci peméti 16, kterd zajistuje vizudlni sledové-
ni namé¥enych parametri na zobrazovaci jednotce 17 a na
signalizaci limitnich stavi 19.

Zapojeni podle vyndlezu lze vyuZit pro konstrukci mé-
' v’ ’ g ’ v v 7 , v
¥{oiho za¥izeni pro vSechny typy letadel, pripadne pro stano-
veni hmotnosti objemnych za¥izeni pomoci vdZicich ploSin.
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Te zZapojeni obvodd pro stanoveni hmotnosti a centrdie le-
tadel mikropoditedem, vyznadené tim, Ze prvni tenzometricky
snimad (1), druhy tenzometricky snimad (3), t¥eti tenzometric-
k¥ snimed (5), odporovy teplomér (7) a snimaé rychlosti (9)
jsou spojeny s jim pFisludnymi nulovenymi zesilovaci (2, 4,
6, 8, 10), jejich# vystupy Jjsou pripojeny na prvni vstup ana-
logového multiplexoru (11), jehoZ vystup je spojen s prvnim
vstupem enalogo-&islicového pFrevodniku (12), jehoﬁ vystup je
spojen s prvnim vstupem mikropoditade (15) na jehoZ druhy '
vetup je p¥ipojen &islicovy spotfebomeér (14) & jehoZ prvni
vystup je pfipojen na blok ¥izeni (13), JjehoZ prvni vystup
je p¥ipojen na druhy vstup analogového multiplexoru (11) =
druhy vystup na druhy vstup analogo-¢islicového prevodniku
(12), p¥idem? druhy vystup mikropolitade (15) je pripojen na
vyrovndvaci pamét (16), jejiz prvni vystup je pripojen na
zobrazovacl jednotku (17).

2. Zapojeni podle bodu 1ivyzna5ené tim, ie.druhj vystup vy-
rovndveci pamdti (16) je p¥ipojen na signalizaci limitnich
'S'ba'Vﬁ (19 ) .

3. Zapo jeni podlé bodu 1|vyznaéené tim, Ze tPeti vystup
mikropoditade (15) je p¥ipojen na tiskdrnu (18).

1 vikres
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