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Uchwyt do mocowania elektrycznych czujnikéw przemieszczen

Przedmiotem wynalazku jest uchwyt do mocowania elektrycznych czujnikéw przemieszczen, stanowiacy
element mocujacy czujnik do badanego obiektu. ‘

Prawidtowe wykonanie pomiaru przemieszczet wymaga statycznego wzorcowania, to jest zarejestrowania
charakterystyki statycznej, catego toru pomiarowego, zestawionego z czujnika przemieszczerl, wzmacniacza
i rejestratora. W praktyce, wobec liniowosci charakterystyk uktadéw pomiarowych przemieszczer, wystarcza
zwykle zarejestrowanie dowolnego, znanego przemieszczenia. Wzorcowanie takie nalezy wykonaé w miare
mozliwosci w warunkach pracy, w wiec po zamocowaniu czujnika na badanym obiekcie. Wzorcowe przemieszcze-
nia czesci ruchomej czujnika dokonuje sie poprzez wymuszenie ruchu badanego obiektu. W wielu przypadkach to
jest badZ trudne, badZz nawet niemozliwe. W stanach statycznych niektdére cztony nie zmieniajg potozenia, na
przyktad odwodzone hydrauliczne suwaki odcinajagce w uktadach regulacji hydraulicznej, co uniemozliwia
wzorcowanie statyczne. W innych przypadkach swobode manewrowania cztonami ruchomymi badanego obiektu
ograniczajg warunki ruchowe, aw innych wykazujq one przypadkowe oscylacje, co utrudnia okreslenje ich
rzeczywistego potozenia innymi urzadzeniami, na przyktad czujnikiem zegarowym. W takich przypadkach
przeprowadza si¢ wzorcowanie na spzcjalnym stanowisku laboratoryjnym na ktérym dokonuje si¢ znanych
przemieszczeri czujnika wzorcowanego. Wymaga to zdemontowania czujnika z badanego obiektu, a po przepro-
wadzeniu wzorcowania — ponownego montazu. Wzorcowanie na stanowisku pomiarowym odbywa sie zwykle
w innych warunkach niz na badanym obiekcie, co stanowi zrédto bteddw wzorcowania.

Celem wynalazku byto opracowanie uchwytu mocujacego czujniki przemieszczert, pozwalajacego na ich
wzorcowanie w warunkach pracy. W uchwycie wedtug wynalazku obudowa czujnika lub tuleja posrednia, do
ktérej przytwierdzony jest czujnik , jest osadzona suwliwie w korpusie uchwytu i jest zwigzana z nim poprzez
sprezyne, a ponadto korpus uchwytu jest wyposazony w zderzaki, stanowigee ograniczniki ruchu wzdtuznego dla
obudowy czujnika lub tuleji posredniej. Ponadto jest on wyposazony w dzwignie i sprezyne, osadzone obrotowo
w korpusie i potaczone z sobg pomiedzy punktami ich osadzenia, przy czym d#wignia jest zwigzana wzdtuznie
z luzem z korpusem lub tuleja posrednia. Wymienione juz ograniczniki ruchu sq usytuowane w ptaszczyZnie
przechodzacej przez ;o8 symetrii korpusu czujnika, po przeciwnych stronach tej osi.
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W odmianie uchwytu jego korpus jest wykonany w postaci zewnetrznie gwintowanej tulei, wewnatrz ktérej
jest uformowany promieniowy wystep, a do tulei posredniej jest przytwierdzona ptytka i podktadka, ustalajaca
promieniowo tuleje posrednia w stosunku do korpusu uchwytu. Tuleja posrednia jest usytuowana w korpusie
w ten sposob, ze promieniowy wystep korpusu znajduje si¢ pomigdzy ptytka i podktadka tulei posredniej, przy
czym ptytka jest docisnigta do promieniowego wystgpu, poniewaz pomiedzy tym wystepem. a podktadka
znajduje sie $cisnieta sprezyna srubowa. Do drugiej powierzchni czotowej promieniowego wystepu jest docisnie-
ty pierscieri dystansowy za pomoca wkretki, ktérej srednica wewnetrzna jest mniejsza od $rednicy zewnetrznej
ptytki.

W uchwycie wedtug wynalazku wzorcowe przemieszczenie uzyskuje si¢ przez wzgledne przestawienie
obudowy czujnika wzgledem badanego obiektu. Jednoznacznos¢ potozenia obudowy czujnika zapewnia
sprezyste jego docisniecie do jednego z dwdch zderzakéw. Okreslone usytuowanie zderzakéw zapewnia niezmien-
no$é kierunkéw dziatania reakcji w otworach prowadzacych korpusu uchwytu. Nastawnos$¢ lub wymienno$é
przynajmme] jednego ze zderzakéw pozwala przy tym realizowa¢ dowolne i z géry ustalone wzorcowe przemiesz-
czenie, awiec znane i zawsze takie same. Odmiana uchwytu, z uwagi na jej szczegdlny ksztatt korpusu, nadaje sig
do mocowania w otworach obudowy lub wewnatrz obiektu badanego, zwtaszcza hydraulicznego lub pneuma-
tycznego. Uchwyt cechuje sie stosunkowo duzg szczelnoscia, co zapobiega przedostawaniu sig zameczyszczer'l do
szczeliny wzorcowej. Umozliwia to wykonanie scisle okreslonego wzorcowego przemleszczema czujnika po
zamocowaniu kompletnego czujnika na badanym obiekcie. Konstrukcja uchwytu pozwala na osiagniecie iden-
tycznych przemieszczert w dowolnej liczbie czujnikéw.

Istota wynalazku jest przedstawiona w przyktadach wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1 przedstawia
uchwyt mocujacy bezposrednio korpus czujnika, wvyidoku od strony sprezyny agrafkowej, fig. 2 — ten sam
uchwyt w przekroju wzdtuz linii A—A zaznaczonej na fig. 1, fig. 3 —,uchwyt mocujacy czujnik poprzez tuleje
posrednia, w widoku od strony sprezyny agrafkowej, fig. 4 — uchwyt pracujacy w uktadzie odwréconym w sto-
sunku do uchwytu przedstawionego na fig. 1 a fig. 5 przedstawia odmiane uchwytu w przekroju wzdtuz osi
symetrii.

Jak pokazano na fig. 1 i 2, uchwyt ma korpus 1 w ktérym pasowana jest suwliwie obudowa czujnika 2.
Obudowa ta jest zaci$nigta w obejmie 3, ktéra jest potaczona z dzwignia 4 poprzez sprezyne agrafkowa 5. Jeden
z koricow sprezyny " agrafkowej 5 jest tozyskowany, obrotowo w korpusie 1 adrugi koniec sprezyny 5 jest

przeprowadzony przez dZwignie 4 i wprowadzony do otworu 6 w obejmie 3. Dzwignia 4 jest osadzona obrotowo

w korpusie 1 na osi 7. Punkt zaczepienia korica spreiyny agrafkowej 5 z dZwignia 4 znajduje sie pomiedzy osiq 7
i miejscem osadzenia drugiego korica sprezyny 5 w korpusie 1. W korpusie 1 sg takze umieszczone dwa zderzaki:
staly 8 inastawny 9, ktére ograniczaja ruch poosiowy obudowy ' czujnika 2. Zderzaki te s§ umieszczone
réwnolegle do osi obudowy czujnika 2 isg usytuowane po obu stronach tej osi. Korpus 1 jest mocowany do
badanego obiektu, ardzeri ferromagnetyczny 10 styka si¢ elementem, ktdrego przemieszczenia mierzy sie.
Obudowa czujnika 2 moze byé mocowana takie posrednio poprzez tuleje posrednia 11 (fig. 3). Tuleja ta
przytwierdzona jest do obudowy czujnika 2 oraz jest pasowana suwliwie w korpusie 1 izaci$nigta w obejmie 3.
Rdzeri ferromagnetyczny 10 jest przepuszczony przez tuleje posrednia 11. W przypadku, gdy badany obiekt jest
wyposazony w kolumne 12 korpus 1 moze byé osadzony na niej (ig. 4). W tym przypadku obejma 3 jest
zacisnigta na kolumnie, a do korpusu 1 jest dokrecona obudowa czujnika 2.

W odmianie konstrukcyjnej (fig. 5) uchwytu korpus 13 jest wykonany w postaci gwmtowanej zewnetrznie
tulei. Wewnatrz korpusu 13 jest wykonana kryza 14, do ktérej docisniety jest piersciert dystansowy 15 za
pomocy wkretki 16, zabezpieczonej przeciwwkretka 17 przed obrotem. Pomigdzy kryza 14 i wkretka 16 jest
umieszczona takze kalibrowana ptytka 18, nizsza o luz wzorcowy L od wysokosci pierécienia dystansowego 15.
Do korpusu 13 od strony pierscienia dystansowego 15, jest wprowadzona tuleja posrednia 19, ktéra opiera sie
promieniowym uskokiem 20 o powierzchnie czotowa ptytki 18 ijest pasowana do niej na powierzchni zew-
netrznej. Od strony ptytki 18 nasadzona jest na tuleje posrednig 19 tuleja dystansowa 21. Jest ona docisnieta do
ptytki 18 nakretka 22 poprzez podktadke 23, kt6ra jest pasowana na zewnetrznej powierzchni do korpusu 13.
Pomigdzy podktadka 23 i kryza 14 znajduje sie sprezyna Srubowa 24, wstepnie napieta. Gwint zewnetrzny na
korpusie 13 wraz z przeciwwkretkq 25 stuzy do ustalgnia uchwytu w przedmiocie badanym, a tym samym
ustalenia przetwornika indukcyjnego 26, zamocowanego do tulei posredniej 19, wzgledem zwory magnetycznej
27 zwigzanej z ruchomym elementem badanego przedmiotu (nie pokazanego na rysunku).

Zesp6t dzwignia 4 — sprezyna agrafkowa 5 ma tylko dwa pofozenia réwnowagi statej na zderzakach 8 i 9.
Zesp6t ten wspOtpracuje z obejma 3 zduiym luzem idlatego w czasie przestawiania diwigni 4 nastepuje
w pierwszej fazie ruchu jedynie zmiana kierunku dziatania sity. W drugiej fazie, po wykasowaniu luzéw w otwo-
rze 6 odbywa si¢ przemieszczenie obudowy czujnika 2 az do oparcia obejmy 3 na drugim_zderzaku. Zastosowanie
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duzego luzu daje zdecydowana zmiane potozenia uktadu d2wigniowo-sprezynowego i w konsekwencji pewnosé,
Ze nawet przy bardzo matym przemieszczeniu, uchwyt czujnika nie przestawi si¢ samoczynnie z jednego
skrajnego potozenia w drugie pod wptywem ubocznych czynnikéw, na przyktad drgar. Warto$¢é przemieszczenia
wzorcowego ustala sie odlegtoscia pomiedzy zderzakami 8 i 9 ktéra moze byé zmieniana przez wkrecenie lub
wykrecenie zderzaka nastawnego 9. Przemieszczenie obudowy czujnika 2 powoduje zmiane potozenia wzgledem
nieruchomego w tym przypadku rdzenia ferromagnetycznego 10, a wiec zmiane sygnatu elektrycznego, ktéra
mierzona w znany sposOb pozwala zarejestrowac charak terystyk ¢ statyczng czujnika. '

W odmianie konstrukcyjnej uchwytu osigga sie wzorcowe przemieszczenie L przez wywarcie nacisku na
tuleje posrednia 19. Zostaje wykasowany wzorcowy luz L pomiedzy ptytka 18 i wkretka 16, co powoduje
wzorcowe przemieszczenie czota czujnika indukcyjnego 26 w stosunku do zwory magnetycznej 27. Zwolnienie
nacisku na tuleje posrednia 19 wywotuje jej ruch powrotny idocisniecie ptytki 18 do czota kryzy 14, pod
wptywem sity spreZystosci napietej  sprezyny srubowej 24. Role zderzakéw 8 i9 spetniaja powierzchnie
czotowe wkretki 16 i kryzy 14, przy czym zamiane luzu wzorcowego L uzyskuje sie stosujac pierscienie
dystansowe. 15 o r6znych wysokosciach.

Zastrzezenia patentowe

1. Uchwyt do mocowania elektrycznych czujnikéow przemieszczen, stanowiacy element mocujacy czujnik -
do badanego obiektu, znamienny tym, ze obudowa czujnika (2) lub tuleja posrednia (11) lub (19), do ktérej
przytwierdzony jest czujnik (2 lub 26), jest osadzona suwliwie w korpusie (1 lub’1Yub 13) i jest zwiazana z nim
poprzez sprezyne (5 lub 24), aponadto korpus (1 lub 13) jest wyposazony w zderzaki (8 i9 lub 14 i 16),
stanowiace ograniczniki ruchu dla obudowy czujnika (2) lub dla tulei po$redniej (11) lub (19).

2. Uchwyt wedtug zastrz. 1, znamienny tym, ze jest wyposazony w dzwngme (4) zamocowang obrotowo
w korpusie (1) na osi (7) oraz w sprezyne (5), ktdrej jeden koniec jest osadzony obrotowo w korpusie (1) a drugi
takze obrotowo w dZwigni (4) przy czym punkt zaczepienia sprezyny (5) z dZwignia (4) jest umieszczony’
pomiedzy osig (7) i punktem zamocowania sprezyny (5) w korpusie (1) zas$ dzwignia (4) jest zwigzana wzdtuZnie
z luzem (6 i 5) z korpusem (1) lub tulejq posrednia (11). .

3. Uchwyt wedtug zastrz. 1, znamienny tym, Ze zderzaki (8 i 9) sq usytuowane w ptaszczyznie przechodza-
cej przez cs symetrii korpusu czujnika (2), po przeciwnych strohach tej osi.

4. Odmiana uchwytu wedtug zastrz. 1, znamienna tym, ze korpus (13) jest wykonany w postaci zewnetrz-
nie gwintowanej tulei, wewnatrz ktérej jest uformowana kryza (14), a do tulei poéredmej (19) sq przytwierdzone
ptytka (18) ipodktadka (23), ustalajace promieniowo tuleje posrednia (19) w stosunku do korpusu (13)
i usytuowane po przeciwnych stronach kryzy (14) a ponadto pomigdzy podktadkq (23) i kryza (14) znajduje sig
wstepnie napieta sprezyna xsrubowa (24), zas do kryzy (14), od strony ptytki (18), jest docisnigty pierscien
dystansowy (15) za pomoca wkretki (16), ktérej $rednica wewnegtrzna jest mniejsza od $rednicy zewnegtrznej
ptytki (18).
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