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Przedmiotemm wynalazku jest stolik krzyzowy
zwlaszcza do pozycjonowania narzedzi wzgledem
obrabianych przedmiotéw na obrabiarkach, szcze-
gblnie obrabiarkach elektroerozyjnych.

Znane stoly krzyzowe oparte sa na typowych
konstrukcjach skladajgcych sie z podstawowej pty-
ty nieruchomej oraz dwéch przemieszczajacych
sie wzdluz wspbirzednych prostokgtnych pityt ru-
chomych. Rozwigzanie takie sklada si¢ z wielu
elementéw, posiada rozbudowang konstrukcje i
duze wymiary gabarytowe ograniczajgce mozliwo$-
ci technologiczne obrabiarek erozyjnych przez
zmniejszenie przestrzeni, w ktérej nastepuje ob-
réobka — przykladowo w obrabiarkach erozyjnych
przestrzeni pomiedzy plyta narzedziowg a plytg
stotu.

Istota wynalazku polega na tym, ze stolik ma
krzyzak skladajgcy sie z gérnego ramienia i unie-
ruchomionego wzgledem niego dolnego ramienia,
za§ nieruchoma ptyta i ruchoma plyta majg pro-
wadnice ramion krzyzaka. Kazde z ramion ma Sru-
be pociggowg wkrecong poprzez element oporowy
w otwér a ponadto sSrube blokujgeg dociskajgcg
pierscieni.

*Zaletg rozwigzania ‘wedlug wynalazku jest mo-
zliwo§é stosowania go w obrabiarkach elektroero-
zyjnych do korygowania polozenia elekirod robo-
czych w stosunku do obrabianego przedmiotu w
zakresie matych przesuwéw, przykiadowo w przy-
padku konieczno$ci powtarzalnego ustawienia w
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stosunku do osi odniesienia co najmniej dwoch
elektrod na przystawce rewolwerowej wieloelek-
trodowej drazarki elektroerozyjnej.

Przedmiot wynalazku przedstawiony jest w przy-
kladzie wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1
przedstawia usytuowanie krzyzaka wzgledem piyt
stolika, fig. 2 — rozwigzanie konstrukcyjne krzy-
zaka, fig. 3 — stolik w przekroju poprzecznym,
fig. 4 — stolik w przekroju A—A oznaczonym na
fig. 3, fig. 5 za$ przedstawia szczegél! konstruk-
cyjny doprowadzenia cieczy dielektrycznej do sto-
lika.

Stolik krzyzowy zawiera nieruchomg plyte 1 i
przylegajacg do niej ruchomg plyte 2. W nieru-
chomej plycie 1 wykonana jest prowadnica 3, za$
w ruchomej plycie 2 prowadnica 4. Prowadnice 3,
4 majg ksztalt litery ,, T”. W prowadnicy 3 paso-
wane jest sSlizgowo gbérne ramie 5 krzyzaka 6 a
w prowadnicy 4 dolne ramie 7 krzyzaka 6. Ra-
miona 5, 7 usytuowane sg pod katem prostym.
Kaide z ramion 5, 7 ma gwintowany otwér 8 z
wkrecong Srubg pociggowa 9 poprzez element opo-
rowy 10. W kazdym z ramion 5, 7 krzyzaka 6
osadzona jest sruba blokujaca 11 dociskajgca piers-
cien 12. W ruchomej ptycie 2 usytuowane sg ka-
naly 13, 14 polaczone z kréécem 15 i gietkim prze-
wodem 16 doprowadzajacym ciecz dielektryczng.
Wzdluz gléwnej osi symetrii krzyzaka 6 wykona-
ny jest gwintowany otwér 17 w ktéry wkrecona
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jest sruba 18 do kasowania luzu ruchomej plyty
2 wzgledem nieruchomej plyty 1.

Nieruchoma plyta 1 mocowana jest do elementu
realizujacego ruch posuwowy. Na dolnej plasz-
czyznie ruchomej plyty 2 mocuje sie pozycjono-
wany element, przykladowo elektrode robocza dra-
zarki elektroerozyjnej. Pozycjonowanie w osi ,,x”
przeprowadza sie¢ po zablokowaniu krzyzaka 6
wzgledem ruchomej plyty 2 i odblokowaniu go
od nieruchomej plyty 1. W tym przypadku mozna
swobodnie przemieszczaé ruchoma piyte 2 wzdluz
osi ,x”. W trakcie pozycjonowania w osi /,x” ru-
choma plyta 2 przemieszcza sie wraz z krzyza-
kiem 6. Plaszczyzny S$lizgowe gbérnego ramienia 5
krzyzaka 6 S$lizgaja sie w prowadnicy 3. Po usta-
leniu polozenia blokuje sie krzyzak 6 do nieru-
chomej plyty 1. Analogicznie przebiega pozycjo-
nowanie w osi ,y” z tym, Ze przeprowadza sie
wtedy zablokowanie krzyzaka 6 wzgledem nieru-
chomej plyty 1 i odblokowanie go od ruchomej
piyty 2.

Przesuw ruchomej plyty 2 uzyskuje sie przez
wkrecanie lub wykrecanie Sruby pociggowej 9 w
otworze 8.
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Blokowanie krzyzaka 6 przeprowadza sie przez
obrocenie $ruby blokujgcej 11 ktéra naciskajgc
pierscien 12 powoduje jego odksztalcenie. Pierscien
12 odksztalcajac sie opiera sie o $cianki prowad-
nicy.

Zastrzezenia patentowe

1. Stolik krzyzowy zwlaszcza do pozycjonowania
narzedzi wzgledem obrabianych przedmiotéw za-
wierajacy nieruchomg i ruchomg plyte, .zhamien-
ny tym, ze ma krzyzak (6) skladajgcy sie z gbr-
nego ramienia (5) i unieruchomionego wzgledem
niego dolnego ramienia (7) za$ nieruchoma pityta
(1) i ruchoma plyta (2) majg’ prowadnice (3), (4)
ramion krzyzaka (6).

2. Stolik wedlug zastrz. 1, znamienny tym, ze
kazde z ramion (5), (7) krzyzaka (6) ma Srube po-
ciggowa (9) wkrecong w otwér (8) i element opo-
rowy (10).

3. Stolik wedlug zastrz. 2, znamienny tym, ze
kazde z ramion (5), (7) krzyzaka (3) ma s$rube
blokujgca (11) dociskajgcg pierscien (12).
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