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DESCRIPCIÓN

Dispositivo para la introducción de una lente con
anillo.
Campo técnico

La invención se refiere a un dispositivo accionable
manualmente para la introducción de una lente en un
ojo según el preámbulo de la reivindicación 1.
Estado de la técnica

En la cirugía ocular actual, la sustitución de una
lente ocular natural borrosa por una lente artificial es
algo que se cuenta entre las intervenciones rutinarias.
Sin embargo, esta intervención requiere, por parte de
los cirujanos, una mano extraordinariamente segura y
mucha práctica.

Debido a ello, se conocen dispositivos acciona-
bles manualmente, denominados inyectores, que ha-
cen posible un cierto guiado al colocar la lente arti-
ficial. Por lo general, estos inyectores conocidos pre-
sentan un cuerpo de empuñadura y un émbolo des-
plazable por medio de una rosca en el cuerpo de em-
puñadura. En la región delantera del cuerpo de em-
puñadura hay un alojamiento para lentes en el que se
introduce una lente artificial que se ha de introducir.
Al girar el émbolo se puede hacer pasar esta lente a
través de la abertura delantera del alojamiento de la
lente, plegándose con ello, dado el caso, la lente. Por
medio de un empuje hacia delante adicional de la len-
te se introduce ésta en estado plegado en el ojo. Por
ejemplo, el documento US-A-5643276 da a conocer
un inyector de este tipo.

Adicionalmente en la solicitud de patente europea
EP-A-1287791 todavía no publicada del solicitante
se describe un inyector accionable manualmente que
permite un manejo con una mano, y a pesar de ello ga-
rantiza un guiado seguro del émbolo. En este inyector,
el émbolo está alojado en una caja de rodamiento de
bolas de modo desplazable lateralmente. El desplaza-
miento lateral preciso está garantizado por medio de
una ranura de guiado en la que penetra un elemen-
to de guiado dispuesto en el cuerpo de empuñadura.
En una forma de realización, el émbolo se puede des-
plazar lateralmente de modo fijo contra giro. En otra
forma de realización, el émbolo presenta una hélice
para hacer posible al final del movimiento de intro-
ducción un giro del émbolo. Esto facilita la introduc-
ción de la lente artificial, en particular su despliegue
en el ojo. Este giro, sin embargo, está predeterminado
por la conformación del inyector, en particular de la
hélice.

El documento US-A-5728102 da a conocer un in-
yector en cuyo cuerpo de empuñadura en forma de
tubo está guiado un émbolo de modo fijo contra giro.
En el extremo trasero del émbolo está fijado un ele-
mento de accionamiento de modo giratorio.
Exposición de la invención

El objetivo de la invención es crear un dispositivo
del tipo mencionado al comienzo con el que el ciruja-
no pueda determinar él mismo el instante y el alcan-
ce del movimiento de giro sin que, sin embargo, se
perjudique el guiado seguro y la sujeción estable del
dispositivo.

Este objetivo lo alcanza un dispositivo con las ca-
racterísticas de la reivindicación 1.

El dispositivo conforme a la invención presenta un
émbolo desplazable en el cuerpo de empuñadura con
un medio de accionamiento. Según la invención, el
medio de accionamiento se puede girar de modo rela-

tivo al émbolo y el medio de accionamiento presenta
un anillo, en particular para un pulgar.

Gracias a ello es posible, para el cirujano, sujetar
con una primera mano el inyector, e introducir la lente
guiada de un modo seguro en el ojo. En caso de que,
en cualquier momento de la operación, en particular
cuando la lente está introducida en el ojo, quiera girar
la lente, entonces esto se puede hacer por medio del
giro del émbolo o bien del cuerpo de empuñadura, sin
que el medio de accionamiento gire con ello. La ma-
no, o bien el pulgar de esta mano, no ha de modificar
la posición. Con ello, al cirujano le es posible realizar
un giro de la mano, preferentemente con la otra mano,
sino poner en peligro la sujeción estable del inyector.

En una forma de realización sencilla, el medio de
accionamiento comprende una cabeza de émbolo con
una superficie frontal conformada de modo adecuado
para el accionamiento del émbolo.

Otras formas de realización ventajosas resultan de
las reivindicaciones subordinadas.
Breve descripción del dibujo

A continuación se explica el objeto de la inven-
ción a partir de un ejemplo de realización preferido
que está representado en el dibujo anexo. Se muestra:

Figura 1 una sección transversal a través de un in-
yector conforme a la invención;

Figura 2 una representación despiezada de una
parte de un émbolo con el medio de accionamiento
conforme a la invención y

Figura 3 una representación en perspectiva del
medio de accionamiento conforme a la invención con
una parte del émbolo en dos posiciones de giro.
Modos de realización de la invención

En la Figura 1 está representado un dispositivo ac-
cionable manualmente conforme a la invención para
la introducción de una lente en un ojo, un denomina-
do inyector.

Fundamentalmente, está construido igual que el
de la solicitud de patente europea EP - A - 1287791
mencionada anteriormente.

El inyector presenta un cuerpo del inyector o cuer-
po de empuñadura 1, en el que está alojado de modo
desplazable un émbolo 2. Tanto el cuerpo de empu-
ñadura 1 como el émbolo 2 están hechos, preferente-
mente de metal, por ejemplo de titanio.

El cuerpo de empuñadura 1 presenta un casqui-
llo 10 que pasa en su extremo delantero a una parte
delantera de la empuñadura 11. La parte delantera de
la empuñadura 11 presenta en su extremo delantero
opuesto al casquillo 10 un alojamiento de lente 13,
introduciéndose una lente artificial correspondiente a
través de una ventana de introducción 12 dispuesta
detrás del alojamiento de lente 13.

El émbolo 2 presenta un vástago del émbolo 20
que pasa a una aguja del émbolo 23 con una punta del
émbolo 24. La aguja del émbolo 23 está unidad, pre-
ferentemente de modo separable, con el vástago del
émbolo 20, de manera que dependiendo del tipo de la
lente se puede usar una nueva aguja. Además, también
se puede usar como aguja desechable. El vástago del
émbolo 20 puede estar conformado en una o varias
piezas.

El émbolo 2 o el vástago del émbolo 20 están dis-
puestos de modo desplazable guiado en el casquillo
10. En el ejemplo aquí representado, hay para ello una
caja de rodamiento de bolas 3 que está dispuesta fija-
da en su posición en el casquillo 10. Preferentemente
está dispuesta en el extremo trasero opuesto a la pun-
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ta del émbolo 23 del casquillo 10. Preferentemente, el
vástago del émbolo 20 presenta una ranura de guia-
do 21, y en el casquillo 10, en la caja de rodamiento
de bolas 3 o en otra parte unida de modo fijo con el
casquillo 10 está dispuesto un elemento de guiado 30,
preferentemente una bola de metal o de plástico con
resorte. El elemento de guiado 30 se engancha en la
ranura de guiado 21 y hace posible de esta manera un
guiado dirigido mejor del émbolo 2 en su desplaza-
miento relativo al cuerpo de empuñadura 1. La ranura
de guiado 21 está conformada en este caso preferen-
temente en línea recta, de manera que el émbolo 2 se
puede desplazar longitudinalmente (lateralmente) de
modo fijo contra giro.

Tal y como se puede ver en la Figura 1, el cuer-
po de empuñadura 1 está cerrado preferentemente con
una placa de cubierta 4 que es atravesada por el ém-
bolo 2. En la placa de cubierta 4 y/o en el cuerpo de
empuñadura están dispuestas, preferentemente, bridas
41, 42, que sirven, como en una jeringa, como tope
para los dedos del cirujano. Preferentemente, la se-
gunda brida 42 es un elemento separado que se pue-
de fijar por medio de un medio de fijación, En es-
te caso un tornillo, de modo separable al casquillo
10. Gracias a ello se puede desplazar la segunda bri-
da 42 a lo largo del casquillo 10, de manera que se
pueda adaptar la distancia entre las dos bridas 41, 42
de modo correspondiente al grosor de los dedos del
cirujano.

En el extremo trasero opuesto a la punta del ém-
bolo 24 del émbolo 2 está dispuesto un medio de ac-
cionamiento para el desplazamiento del émbolo 2 re-
lativo al cuerpo de empuñadura 1. Este medio de ac-
cionamiento se puede girar de modo relativo al ém-
bolo 2, de manera que un giro del cuerpo de empuña-
dura 1 tiene como consecuencia, ciertamente, un gi-
ro del émbolo 2, pero no un giro del medio de ac-
cionamiento. Preferentemente, se puede girar 360º,
si bien también es posible permitir únicamente una
basculación.

En el ejemplo aquí representado, el medio de ac-
cionamiento comprende una cabeza del émbolo 6 y un
anillo 5, en particular un anillo para el pulgar. Éstos se
pueden reconocer de la mejor manera en las Figuras 2
y 3.

El anillo 5 está dispuesto fijado en su posición en
la cabeza del émbolo 6. La cabeza del émbolo 6 es-
tá conformada como cilindro plano, presentando una
abertura pasante 63 central. En al abertura pasante 62
hay un talón. La cabeza del émbolo 6 está unida por
medio de un tornillo de bloqueo 7 con el extremo tra-
sero del vástago del émbolo 20. El vástago del émbolo
20 presenta para ello un taladro roscado 22 en el que
se engancha una rosca de tornillo 71 del tornillo de
bloqueo 7. Entre la cabeza del tornillo 70 y la rosca
del tornillo 71, el tornillo de bloqueo 7 presenta un ta-
lón 72 que está conformado en la dirección axial algo
más largo que el de la cabeza del émbolo 6. Además,
la cabeza del tornillo 70, en su diámetro, es algo me-
nor que la abertura pasante 63. Gracias a ello se puede
girar la cabeza del émbolo 6 de modo relativo respec-
to al vástago del émbolo 20 y al tornillo de bloqueo 7.
La superficie frontal 62 libre de la cabeza del émbo-
lo 6 o del pulsador sirve como superficie de contacto
para el dedo, en particular para el pulgar del ciruja-
no, para empujar el émbolo a través del inyector. La
superficie frontal 62 puede estar conformada plana, o

bien puede presentar una cavidad para un mejor alo-
jamiento del pulgar.

En la superficie lateral 60 de la cabeza del émbolo
6 hay dos aberturas de inserción. Estas están dispues-
tas preferentemente diametralmente opuestas. En es-
tas aberturas de inserción se puede insertar el anillo 5
abierto, tal y como se puede reconocer en la Figura 2.
Esta disposición presenta la ventaja de que el anillo 5
puede ser escogido de modo correspondiente al gro-
sor del dedo del cirujano, y se puede montar de modo
sencillo en el inyector.

Adicionalmente, el medio de accionamiento des-
crito anteriormente presenta la ventaja de que está for-
mado por relativamente pocas piezas, que se pueden
montar y desmontar de un modo sencillo, de manera
que el medio de accionamiento se puede limpiar de
modo óptimo.

El medio de accionamiento giratorio según la in-
vención se puede insertar también en otros inyectores
que se puedan accionar manualmente. Se prefieren, en
este caso todos los inyectores que permitan un manejo
con una mano.

Con ello, el dispositivo conforme a la invención
permite un giro del inyector en cualquier ángulo, sin
que se haya de modificar considerablemente la posi-
ción de la mano que presiona el émbolo, en particular
la posición del pulgar.
Lista de símbolos de referencia

1 Cuerpo de empuñadura

10 Casquillo

11 Parte delantera de la empuñadura

12 Ventana de introducción

13 Alojamiento de lente

2 Émbolo

20 Vástago del émbolo

21 Ranura de guiado

22 Taladro roscado

23 Aguja del émbolo

24 Punta del émbolo

3 Caja de rodamiento de bolas

30 Elemento de guiado

4 Placa de cubierta

41 Primera brida

42 Segunda brida

5 Anillo

6 Cabeza del émbolo

60 Superficie lateral

61 Abertura de inserción

62 Superficie frontal

63 Abertura pasante

7 Tornillo de bloqueo

70 Cabeza del tornillo

71 Rosca del tornillo

72 Talón
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REIVINDICACIONES

1. Dispositivo accionable manualmente para la in-
troducción de una lente en un ojo, presentando el dis-
positivo un cuerpo de empuñadura (1) con un aloja-
miento de lente (13) para el alojamiento de una lente
y un émbolo (2) dispuesto de modo desplazable en el
cuerpo de empuñadura (1) para la introducción guia-
da de la lente en el ojo, en el que en el émbolo (2) está
dispuesto un medio de accionamiento (5, 6) para el
desplazamiento del émbolo (2) en relación al cuerpo
de empuñadura (1), y en el que el medio de acciona-
miento se puede girar en relación al émbolo (2), ca-
racterizado porque el medio de accionamiento (5, 6)
comprende un anillo.

2. Dispositivo según la reivindicación 1, caracte-
rizado porque el medio de accionamiento presenta
una cabeza del émbolo (6) que está fijada de modo
giratorio en el émbolo (2).

3. Dispositivo según la reivindicación 2, caracte-
rizado porque el anillo (5) se puede fijar de modo fijo
en su posición en la cabeza del émbolo (6).

4. Dispositivo según la reivindicación 1, caracte-
rizado porque el anillo (5) presenta un diámetro de

una magnitud que es adecuada para el alojamiento del
pulgar de un cirujano.

5. Dispositivo según la reivindicación 2, caracte-
rizado porque la cabeza del émbolo (6) está unida de
modo giratorio con el émbolo (2) mediante un tornillo
de bloqueo (7), presentando el émbolo (2) un vástago
del émbolo (20) con un taladro roscado (22), y estan-
do atornillado el tornillo de bloqueo (7) en este taladro
roscado (22).

6. Dispositivo según una de las reivindicaciones
1 a 5, caracterizado porque el émbolo (2) se puede
desplazar de modo relativo al cuerpo de empuñadura
(1) de modo longitudinal y fijo contra giro.

7. Dispositivo según una de las reivindicaciones 1
a 6, caracterizado porque el émbolo (2) presenta una
ranura de guiado (21) y porque en el cuerpo de em-
puñadura (1) está dispuesto al menos un elemento de
guiado (36) que se encaja en la ranura de guiado (21).

8. Dispositivo según una de las reivindicaciones
1 a 7, caracterizado porque el émbolo (2) se puede
desplazar de modo guiado en una caja de rodamiento
de bolas (3), que está dispuesta de modo fijo contra
giro en el cuerpo de empuñadura (1).
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