
Il est rappelé que: Dans un délai de neuf mois à compter de la publication de la mention de la délivrance du brevet
européen au Bulletin européen des brevets, toute personne peut faire opposition à ce brevet auprès de l'Office européen
des brevets, conformément au règlement d'exécution. L'opposition n'est réputée formée qu'après le paiement de la taxe
d'opposition. (Art. 99(1) Convention sur le brevet européen).

Printed by Jouve, 75001 PARIS (FR)

(19)
E

P
2 

19
8 

74
1

B
1

TEPZZ _9874_B_T
(11) EP 2 198 741 B1

(12) FASCICULE DE BREVET EUROPEEN

(45) Date de publication et mention 
de la délivrance du brevet: 
28.11.2012 Bulletin 2012/48

(21) Numéro de dépôt: 09356064.7

(22) Date de dépôt: 09.12.2009

(51) Int Cl.:
A45D 26/00 (2006.01)

(54) Appareil à main d’épilation mécanique

Mechanisches Handgerät zum Enthaaren

Handheld mechanical epilation device

(84) Etats contractants désignés: 
AT BE BG CH CY CZ DE DK EE ES FI FR GB GR 
HR HU IE IS IT LI LT LU LV MC MK MT NL NO PL 
PT RO SE SI SK SM TR

(30) Priorité: 10.12.2008 FR 0858434

(43) Date de publication de la demande: 
23.06.2010 Bulletin 2010/25

(73) Titulaire: Seb S.A.
69130 Ecully (FR)

(72) Inventeurs:  
• Chambon, Vincent

69510 Soucieu en Jarrest (FR)
• Fabron, Jérôme

38780 Septeme (FR)
• Chomarat, Damien

38780 Pont Eveque (FR)

(74) Mandataire: Kiehl, Hubert
SEB Développement 
Les 4 M-Chemin du Petit Bois 
B.P. 172
69134 Ecully Cedex (FR)

(56) Documents cités:  
WO-A1-02/076260 JP-A- 6 105 712
US-A- 5 797 925 US-A1- 2004 006 885

• ANONYMOUS: ’Polyurethane Thermoplastic 
Material at Aline Components Custom Plastic 
Injection Molding and Manufacturing Company’, 
[en ligne] 01 Juin 2007, Internet Extrait de 
l’Internet: <URL:http:
//www.alinecomponents.com/polyure 
thane.html> [extrait le 2012-03-12]



EP 2 198 741 B1

2

5

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

Description

[0001] La présente invention concerne le domaine
technique des appareils à main d’épilation mécanique.
[0002] De tels appareils de soins corporels compren-
nent généralement un corps creux équipé d’une tête
d’épilation. L’appareil comprend également des moyens
d’épilation mécanique qui sont disposés dans la tête
d’épilation de manière à être situés au niveau d’une fe-
nêtre de travail aménagée dans la tête. Ces moyens
d’épilation mécanique sont le plus souvent formés par
un tambour portant une pluralité de pinces d’épilation
s’ouvrant et se fermant au fur et à mesure de la rotation
du tambour en étant actionnées par des systèmes de
cames. Le tambour est lui-même entraîné en rotation par
un moteur électrique le plus souvent associé à un train
d’engrenage. Un tel appareil d’épilation mécanique don-
ne pleinement satisfaction en ce qui concerne sa fonction
première d’épilation mais présente toutefois l’inconvé-
nient d’être relativement bruyant en raison notamment
du nombre de pièces mécaniques en mouvement et, plus
particulièrement, du moteur électrique et du train d’en-
grenage associé.
[0003] W002076260 décrit un appareil de soin qui peut
être un appareil d’épilation, comprenant un corps, une
tête de traitement de la peau et des moyens de traitement
de la peau. La tête de traitement de cet appareil com-
prend une peau recouvrant la tête uniquement et pouvant
s’étendre jusqu’à la peau du patient pendant l’utilisation
de l’appareil de traitement, en particulier par les collisions
entre des disques d’épilation. Cette peau est principale-
ment en matériau rigide transparent pour laisser visible
et limiter le bruit généré par les disques de la tête d’épi-
lation.
[0004] Il est donc apparu le besoin d’un nouveau type
d’appareil d’épilation mécanique qui soit moins bruyant
à l’usage afin d’en améliorer les conditions d’utilisation.
[0005] Afin d’atteindre cet objectif, l’invention a pour
objet un appareil à main d’épilation selon la revendication
1.
[0006] La mise en oeuvre d’une telle peau atténuatrice
permet de réduire la propagation à l’extérieur du corps
des bruits mécaniques issus des moyens d’entraînement
des moyens d’épilation mécanique. Ces bruits mécani-
ques sont composés notamment de bruits solidiens qui
font intervenir par exemple des vibrations.
[0007] Selon l’invention, le corps creux peut présenter
un caractère monobloc ou au contraire être formé par
l’assemblage d’au moins deux demi-corps qui sont cha-
cun recouvert en partie au moins d’une peau atténuatri-
ce. La formation du corps creux à partir de demi-corps
permet de faciliter le montage de l’appareil d’épilation.
[0008] Selon l’invention, chaque peau atténuatrice
peut être disposée à l’intérieur du corps creux ou au con-
traire à l’extérieur de ce dernier. Cette dernière configu-
ration permet, selon la nature du matériau polymère uti-
lisé, de conférer à l’appareil d’épilation un toucher plus
ou moins doux ou satiné ainsi qu’une certaine souplesse

qui augmente l’agrément d’utilisation de l’appareil et le
confort de sa prise en main.
[0009] Selon l’invention, le corps creux peut être réa-
lisé en tout matériau approprié tel que par exemple du
métal comme de l’aluminium injecté. Le corps creux peut
également être réalisé en matière plastique de toute na-
ture appropriée. Ainsi, le matériau constitutif du corps
peut être choisi parmi les matières plastiques thermo-
plastiques ou thermodures:

Selon une autre caractéristique de l’invention, le ma-
tériau constitutif de chaque peau peut être choisi par-
mi les élastomères :

- thermoplastiques,
- thermodur

ou des mélanges de ceux-ci.
[0010] Selon une autre caractéristique de l’invention,
le matériau constitutif de chaque peau peut être choisi
parmi les élastomères ou les polymères suivants :

- les élastomères thermoplastiques,
- les polyuréthanes thermoplastiques,
- les élastomères thermodurs,
- les polymères thermoplastiques.

[0011] Un matériau thermoplastique peut être préféré
pour fournir un matériau recyclable car il peut se ramollir
de façon répétée.
[0012] Un élastomère est défini comme un matériau
déformable de façon réversible.
[0013] A cet égard, de bons résultats de réduction des
bruits ont été obtenus en utilisant comme matériau cons-
titutif du corps creux une matière plastique tandis que le
matériau constitutif de chaque peau atténuatrice est un
élastomère. Bien entendu, une telle combinaison n’est
pas strictement nécessaire à la réalisation d’un appareil
d’épilation conforme à l’invention et l’une ou l’autre des
alternatives peut se présenter.
[0014] De même, de bonnes performances d’atténua-
tion acoustique ont été obtenues lorsque chaque peau
atténuatrice présente, à une distance supérieure à 15mm
des bords du corps, une épaisseur supérieure ou égale
à 3mm.
[0015] L’épaisseur de la peau peut être constante ou
varier.
[0016] On considère des valeurs d’épaisseur sur la to-
talité du corps comprises entre 0,5 et 3,2 mm, par exem-
ple de façon plus limitée entre 1,5 et 2 mm.
[0017] Les moyens d’épilation mettent en oeuvre un
moteur électrique qui peut être alimenté au moyen d’un
cordon électrique raccordé soit directement au réseau
électrique, soit par l’intermédiaire d’un transformateur.
Le moteur d’entraînement électrique peut également être
alimenté par une ou plusieurs batteries situées à l’inté-
rieur du corps. La commande du fonctionnement des
moyens d’entraînement peut être effectuée de toute ma-
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nière appropriée et, par exemple, mettre en oeuvre un
interrupteur de commande porté par le corps.
[0018] Selon une caractéristique de l’invention, l’inter-
rupteur de commande est situé à l’intérieur du corps qui
comprend une fenêtre de manoeuvre offrant un accès à
l’interrupteur. Cette fenêtre de manoeuvre est alors ob-
turée par un voile souple qui permet l’actionnement de
l’interrupteur de commande tout en faisant obstacle à la
propagation des bruits et donc aux fuites acoustiques.
Selon l’invention, ce voile souple peut être réalisé en tout
matériau polymère approprié tel que par exemple en
élastomère. Selon l’invention, le voile souple peut faire
partie intégrante d’une peau atténuatrice recouvrant le
corps creux et former avec cette dernière un ensemble
monobloc. Le voile souple peut, au contraire, être rap-
porté sur le corps creux. Ainsi, selon une caractéristique
de l’invention, le voile souple est formé par une partie
centrale d’un bouchon adapté sur le corps au niveau de
la fenêtre de manoeuvre tandis que selon une autre ca-
ractéristique de l’invention, le voile souple fait partie in-
tégrante d’une peau atténuatrice.
[0019] Selon l’invention, chaque peau atténuatrice
peut être mise en place de différentes manières. Ainsi,
chaque peau atténuatrice peut être rapportée à l’intérieur
ou à l’extérieur du corps creux après fabrication de ce
dernier. Selon une forme de réalisation, chaque peau
atténuatrice est surmoulée sur une partie du corps creux.
Un tel mode de réalisation, qui fait intervenir une bi-in-
jection, permet d’obtenir une parfaite cohésion ou adhé-
rence de chaque peau atténuatrice sur le corps ou la
partie de corps creux à laquelle elle est associée.
[0020] Selon l’invention, afin d’augmenter encore la ré-
duction des bruits et notamment, des bruits mécaniques
générés par l’entraînement des moyens d’épilation mé-
canique, l’appareil d’épilation à main peut comprendre
un berceau qui est disposé à l’intérieur du corps creux,
qui porte les moyens d’entraînement des moyens d’épi-
lation mécanique et qui est lié au corps creux par l’inter-
médiaire de blocs amortisseurs en élastomère. La mise
en oeuvre d’un tel berceau et des blocs amortisseurs en
élastomère ou silent block permet un découplage méca-
nique entre le corps creux et le moteur réduisant ainsi la
propagation du bruit du moteur à l’extérieur de l’appareil.
[0021] Toujours dans le but de réduire encore la pro-
pagation des bruits du moteur et selon une variante de
réalisation de l’invention, le berceau comprend une paroi
d’isolation qui définit avec la tête d’épilation et le corps
creux un caisson de réception des moyens d’épilation
mécanique et l’appareil comprend alors un joint périphé-
rique d’isolation phonique interposé entre la paroi d’iso-
lation et le corps creux.
[0022] Bien entendu, les diverses caractéristiques, va-
riantes et formes de réalisation de l’invention peuvent
être associées les unes avec les autres selon diverses
combinaisons dans la mesure où elles ne sont pas in-
compatibles ou exclusives les unes des autres.
[0023] Par ailleurs, diverses autres caractéristiques et
avantages de l’invention ressortent de la description ci-

dessous effectuée en référence aux dessins annexés qui
illustrent une forme non limitative de réalisation d’un ap-
pareil à main d’épilation mécanique selon l’invention.
[0024] La figure 1 est une coupe longitudinale sché-
matique d’un appareil d’épilation à main.
[0025] La figure 2 est une coupe transversale selon la
ligne II.II de la figure 1.
[0026] L’appareil à main d’épilation mécanique, selon
l’invention tel qu’illustré aux figures 1 et 2 et désigné dans
son ensemble par la référence 1, comprend un corps 2
constitué de deux demi corps 3, 4. Le corps creux 2 est
équipé d’une tête d’épilation 5 qui, selon l’exemple illus-
tré, est adaptée de manière amovible sur le corps 2 étant
entendu que la tête d’épilation 5 pourrait aussi être adap-
tée de manière définitive et indémontable sur ledit corps
2. La tête d’épilation 5 comprend des moyens d’épilation
destinés à venir au contact de la peau, non représentée,
par une fenêtre 7 de travail aménagée dans la tête d’épi-
lation 5 à l’opposé du corps 2. Selon l’exemple illustré,
les moyens d’épilation 6 sont formés par un rouleau com-
prenant une série de pinces à épiler réparties à la péri-
phérie et sur la longueur du rouleau. Les pinces à épiler
tournent avec le rouleau et sont actionnées en ouverture
et en fermeture au fur et à mesure de la rotation du rou-
leau par un système de cames tel que par exemple décrit
par la demande FR 2 804 844 incorporée ici à titre de
référence. Des moyens d’épilation pourraient également
mettre en oeuvre un mécanisme d’épilation tel que décrit
par la demande FR 2 810 215 incorporée ici à titre de
référence. Les moyens d’épilation ne constituent pas une
caractéristique essentielle de l’invention et pourraient
mettre en oeuvre tout autre dispositif connu de l’homme
du métier. Les moyens d’épilation sont attachés à la tête
d’épilation 5 et sont en saillie hors de la tête d’épilation
lorsqu’ils viennent épiler la peau non représentée.
[0027] Afin d’assurer le fonctionnement des moyens
d’épilation 6, l’appareil 1 comprend des moyens d’entraî-
nement 10 qui comprennent un moteur électrique entraî-
nant un train d’engrenages 12 engrainant une roue d’en-
trainement 13 solidaire des moyens d’épilation 6. Afin de
limiter une propagation solide des bruits mécaniques liés
à la rotation du moteur 1 et du train d’engrenages 12,
l’appareil selon l’invention comprend un berceau 15 qui
porte le moteur électrique 11 et le train d’engrenage 12.
Le berceau 15 est alors lié au corps creux par plusieurs
et, selon l’exemple illustré, trois blocs amortisseurs 16
qui assurent un découplage mécanique du berceau 15
par rapport au corps creux. Les blocs amortisseurs 16,
également appelés silent block, peuvent être réalisés de
toute manière appropriée telle que par exemple en ma-
tériau élastomère. Afin d’optimiser au maximum le dé-
couplage mécanique, des blocs amortisseurs 16 sont
réalisés de manière à présenter une raideur inférieure à
1/19e et de préférence 1/20e de la raideur du matériau
constitutif du corps creux.
[0028] Selon l’exemple illustré et afin d’assurer un con-
finement acoustique du moteur 11, le berceau 15 com-
prend, au niveau de son extrémité située vers la tête
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d’épilation 5, une paroi d’isolation 17 qui définit avec le
corps creux 2 et la tête d’épilation 5 un caisson 18 de
réception des moyens d’épilation 6. L’appareil 1 com-
prend alors un joint périphérique 19 d’isolation phonique
interposé entre la paroi 17 et le corps creux 2. Selon
l’exemple illustré, le joint périphérique 19 est, afin d’en
faciliter le montage, solidaire du berceau 15 en étant par
exemple réalisé par surmoulage sur ledit berceau 15. De
la même manière, les blocs amortisseurs 16 peuvent
également être surmoulés sur le berceau 15.
Afin de réduire plus encore les émissions acoustiques
de l’appareil d’épilation mécanique 1 selon l’invention,
ce dernier comprend au moins une et, selon l’exemple
illustré, deux peaux atténuatrices 23 et 24 qui recouvrent
chacune l’extérieur du demi-corps 3, 4 correspondant.
Ce mode de réalisation en deux parties de la peau atté-
nuatrice vise à faciliter le montage de l’appareil à main
d’épilation mécanique selon l’invention. Bien entendu, il
pourrait être envisagé de mettre en oeuvre une seule
peau atténuatrice qui serait rapportée sur le corps 2 après
assemblage de ce dernier. De la même manière, dans
la mesure où le corps 2 serait formé en une seule partie,
la peau atténuatrice pourrait alors être en une seule partie
ou en deux parties selon le mode d’assemblage de l’ap-
pareil 1.
Selon l’exemple illustré, les peaux atténuatrices 23 et 24
sont surmoulées sur les demi-corps 3 et 4 et sont cons-
tituées d’une matière polymère adaptée. La matière
constitutive des peaux atténuatrice pourra par exemple
être un polyuréthane thermoplastique ou un élastomère
thermoplastique ou thermodur adapté. L’usage d’une tel-
le peau en polyuréthane thermoplastique a les avantages
suivants : la peau est auto-adhérente sur la coque (par
exemple en ABS) de l’épilateur quand on le surmoule ce
qui donne un avantage à la fabrication; la peau est trans-
parente, elle a un toucher non salissant (elle n’absorbe
pas les salissures), elle a un toucher doux qui notamment
améliore le confort du maintien de l’épilateur), un corps
gras type crème hydratante n’est pas absorbé par un tel
matériau (l’absorption de corps gras pouvant conduire à
un ramollissement de la peau). Pour assurer une atté-
nuation optimale, le matériau constitutif de chaque peau
atténuatrice 23, 24 pourra par exemple être choisi pour
présenter une raideur inférieure à 1/19e et de préférence
à 1/20e de la raideur du matériau constitutif du corps
creux et n’ayant pas de fonction d’amortissement ou at-
ténuatrice. Selon l’exemple illustré, l’alimentation électri-
que du moteur 11 est assurée au moyen d’un cordon
électrique non représenté. Toutefois, cette alimentation
électrique pourrait également être assurée par des bat-
teries disposées à l’intérieur du corps creux 2. Afin de
permettre une mise en marche et un arrêt du moteur 11,
l’appareil 1 comprend un interrupteur 30 adapté sur le
berceau 15, le corps 2 et selon l’exemple le demi-corps
4 comprend alors une fenêtre 31 pour la manoeuvre de
l’interrupteur 30. Afin de réduire les fuites acoustiques
au niveau de la fenêtre 31, cette dernière est obturée par
un voile double souple 32 en matériau polymère. Selon

l’exemple illustré, le voile 32 forme la partie centrale d’un
bouchon 33 adapté sur le demi-corps 4 au niveau de la
fenêtre 31. Ainsi, il est possible à un utilisateur de ma-
noeuvrer l’interrupteur 30 en appuyant sur le voile 32.
[0029] Selon l’exemple illustré, le voile 32 est porté par
le bouchon 33. Toutefois, le voile 32 pourrait faire partie
intégrante de la peau atténuatrice 24.
[0030] De la même manière, selon l’exemple illustré,
chaque peau atténuatrice 23, 24 est située à l’extérieur
du demi-corps correspondant 3, 4. Toutefois, selon l’in-
vention, chaque peau atténuatrice pourrait être située à
l’intérieur du corps 2. Bien entendu, diverses autres mo-
difications peuvent être apportées à l’invention dans le
cadre des revendications annexées.

Revendications

1. Appareil à main d’épilation mécanique comprenant

- un corps creux (2),
- une tête d’épilation (5) qui est attachée au
corps (2) et qui comprend des moyens (6) d’épi-
lation mécanique,
- des moyens d’entraînement (10) des moyens
d’épilation mécanique (6), les moyens d’entraî-
nement (10) étant disposés à l’intérieur du corps
creux (2),

caractérisé en ce que le corps creux (2) est en par-
tie au moins recouvert d’au moins une peau atténua-
trice (23) en matériau de type polymère et que l’ap-
pareil comprend un berceau (15) qui est disposé à
l’intérieur du corps creux (2), qui porte les moyens
d’entraînement (10) des moyens d’épilation méca-
nique (6) et qui est lié au corps creux par l’intermé-
diaire de blocs amortisseurs (16).

2. Appareil à main d’épilation mécanique selon la re-
vendication 1, caractérisé en ce que le corps creux
(2) est formé par l’assemblage d’au moins deux de-
mi-corps (3, 4) qui sont chacun recouverts en partie
au moins d’une peau atténuatrice (23, 24).

3. Appareil à main d’épilation mécanique selon la re-
vendication 1 ou 2, caractérisé en ce que chaque
peau atténuatrice (23, 24) est située à l’extérieur du
corps creux (2).

4. Appareil à main d’épilation mécanique selon l’une
des revendications 1 à 3, caractérisé en ce que le
matériau constitutif du corps creux (2) est une ma-
tière plastique.

5. Appareil à main d’épilation mécanique selon l’une
des revendications 1 à 3, caractérisé en ce que le
matériau constitutif de chaque peau (23, 24) est un
élastomère.
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6. Appareil à main d’épilation mécanique selon l’une
des revendications 1 à 3, caractérisé en ce que le
matériau constitutif de chaque peau (23, 24) est choi-
si parmi les élastomères ou les polymères suivants :

- les élastomères thermoplastiques,
- les polyuréthannes thermoplastiques,
- les élastomères thermodurs,
- les polymères thermoplastiques.

7. Appareil à main d’épilation mécanique selon l’une
des revendications 1 à 6, caractérisé en ce que
chaque peau atténuatrice (23, 24) présente, à une
distance supérieure à 15mm des bords du corps,
une épaisseur supérieure ou égale à 3mm.

8. Appareil à main d’épilation mécanique selon l’une
des revendications 1 à 7, caractérisé en ce que le
corps (2) comprend une fenêtre (31) de manoeuvre
d’un interrupteur de commande (30) situé à l’intérieur
du corps (2), la fenêtre de manoeuvre étant obturée
par un voile souple (32).

9. Appareil à main d’épilation mécanique selon la re-
vendication précédente, caractérisé en ce que le
voile souple (32) est réalisé en élastomère.

10. Appareil à main d’épilation mécanique selon la re-
vendication 8 ou 9, caractérisé en ce que le voile
souple (32) est formé par une partie centrale d’un
bouchon (33) adapté sur le corps (2) au niveau de
la fenêtre de manoeuvre (31).

11. Appareil à main d’épilation mécanique selon la re-
vendication 8 ou 9, caractérisé en ce que le voile
souple (32) fait partie intégrante d’une peau atténua-
trice.

12. Appareil à main d’épilation mécanique selon l’une
des revendications précédentes caractérisé en ce
que chaque peau atténuatrice (23, 24) est surmou-
lée sur une partie du corps creux.

13. Appareil à main d’épilation mécanique selon l’une
des revendications précédentes, caractérisé en ce
que le berceau (15) comprend une paroi d’isolation
(17) qui définit avec la tête dépilation (5) et le corps
creux (2) un caisson (18) de réception des moyens
d’épilation mécanique (6) et en ce que l’appareil
comprend un joint périphérique (19) d’isolation pho-
nique interposé entre la paroi d’isolation (17) et le
corps creux (2)

Claims

1. A hand-held mechanical epilation device comprising

- a hollow body (2)
- an epilation head (5) which is attached to the
body (2) and which comprises mechanical epi-
lation means (6)
- means for driving (10) the mechanical epilation
means (6), the driving means (10) being ar-
ranged inside the hollow body (2)

characterised in that the hollow body (2) is at least
partially covered by at least one attenuating skin (23)
made of a polymer material and in that the device
comprises a cradle (15) which is arranged inside the
hollow body (2), which bears the means for driving
(10) the mechanical epilation means (6) and which
is connected to the hollow body by means of damp-
ers (16).

2. A hand-held mechanical epilation device according
to claim 1, characterised in that the hollow body
(2) is formed by assembling at least two half-bodies
(3, 4) which are each partially covered by at least
one attenuating skin (23, 24).

3. A hand-held mechanical epilation device according
to claim 1 or 2, characterised in that each attenu-
ating skin (23, 24) is located outside the hollow body
(2).

4. A hand-held mechanical epilation device according
to one of claims 1 to 3, characterised in that the
material constituting the hollow body (2) is a plastic
material.

5. A hand-held mechanical epilation device according
to one of claims 1 to 3, characterised in that the
material constituting each skin (23, 24) is an elas-
tomer.

6. A hand-held mechanical epilation device according
to one of claims 1 to 3, characterised in that the
material constituting each skin (23, 24) is chosen
from among the following elastomers or polymers:

- thermoplastic elastomers
- thermoplastic polyurethanes
- thermoset elastomers
- thermoplastic polymers

7. A hand-held mechanical epilation device according
to one of claims 1 to 6, characterised in that each
attenuating skin (23, 24) has a thickness more than
or equal to 3 mm, at a distance greater than 15 mm
from the edges of the body.

8. A hand-held mechanical epilation device according
to one of claims 1 to 7, characterised in that the
body (2) comprises a window (31) for operating a
control switch (30) located inside the body (2), the
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operating window being sealed by a flexible screen
(32).

9. A hand-held mechanical epilation device according
to the preceding claim, characterised in that the
flexible screen (32) is made of elastomer.

10. A hand-held mechanical epilation device according
to claim 8 or 9, characterised in that the flexible
screen (32) is formed by a central portion of a cap
(33) provided on the body (2) over the operating win-
dow (31).

11. A hand-held mechanical epilation device according
to claim 8 or 9, characterised in that the flexible
screen (32) forms an integral part of the attenuating
skin.

12. A hand-held mechanical epilation device according
to one of the preceding claims, characterised in
that each attenuating skin (23, 24) is overmoulded
on a portion of the hollow body.

13. A hand-held mechanical epilation device according
to one of the preceding claims, characterised in
that the cradle (15) comprises an insulating wall (17)
which defines with the epilation head (5) and the hol-
low body (2) a box (18) for receiving the mechanical
epilation means (6) and in that the device comprises
a sound-insulating peripheral seal (19) interposed
between the insulating wall (17) and the hollow body
(2)

Patentansprüche

1. Handgerät zur mechanischen Enthaarung, umfas-
send

- einen Hohlkörper (2),
- einen Enthaarungskopf (5), der an dem Körper
(2) angebracht ist und der Mittel (6) zur mecha-
nischen Enthaarung umfasst,
- Mittel (10) zum Antreiben der Mittel (6) zur me-
chanischen Enthaarung,

wobei die Antriebsmittel (10) im Innern des Hohlkör-
pers (2) angeordnet sind,
dadurch gekennzeichnet, dass der Hohlkörper (2)
mindestens teilweise mit einer Pufferfolie (23) aus
einem polymerartigen Material bedeckt ist, und dass
das Gerät einen Halter (15) umfasst, der im Innern
des Hohlkörpers (2) angeordnet ist, die Antriebsmit-
tel (10) der Mittel (6) zur mechanischen Enthaarung
trägt und mit dem Hohlkörper über Dämpfungsblök-
ke (16) verbunden ist.

2. Handgerät zur mechanischen Enthaarung nach An-

spruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass der Hohl-
körper (2) durch das Zusammenfügen mindestens
zweier Körperhälften (3, 4) gebildet wird, die jeweils
mindestens teilweise mit einer Pufferfolie (23, 24)
bedeckt sind.

3. Handgerät zur mechanischen Enthaarung nach An-
spruch 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet, dass
sich jede Pufferfolie (23, 24) außerhalb des Hohlkör-
pers (2) befindet.

4. Handgerät zur mechanischen Enthaarung nach ei-
nem der Ansprüche 1 bis 3, dadurch gekennzeich-
net, dass das Material, das den Hohlkörper (2) bil-
det, ein Kunststoff ist.

5. Handgerät zur mechanischen Enthaarung nach ei-
nem der Ansprüche 1 bis 3, dadurch gekennzeich-
net, dass das Material, das jede Folie (23, 24) bildet,
ein Elastomer ist.

6. Handgerät zur mechanischen Enthaarung nach ei-
nem der Ansprüche 1 bis 3, dadurch gekennzeich-
net, dass das Material, das jede Folie (23, 24) bildet,
aus den folgenden Elastomeren oder Polymeren
ausgewählt wird:

- thermoplastische Elastomere,
- thermoplastische Polyurethane,
- duroplastische Elastomere,
- thermoplastische Polymere.

7. Handgerät zur mechanischen Enthaarung nach ei-
nem der Ansprüche 1 bis 6, dadurch gekennzeich-
net, dass jede Pufferfolie (23, 24) in einem Abstand
von mehr als 15 mm von den Rändern des Körpers
eine Dicke größer als oder gleich 3 mm aufweist.

8. Handgerät zur mechanischen Enthaarung nach ei-
nem der Ansprüche 1 bis 7, dadurch gekennzeich-
net, dass der Körper (2) ein Fenster (31) zum Be-
tätigen eines Bedienschalters (30), der sich im In-
nern des Körpers (2) befindet, umfasst, wobei das
Betätigungsfenster durch eine flexible Abdeckung
(32) verschlossen ist.

9. Handgerät zur mechanischen Enthaarung nach dem
vorhergehenden Anspruch, dadurch gekennzeich-
net, dass die flexible Abdeckung (32) aus Elastomer
ausgebildet ist.

10. Handgerät zur mechanischen Enthaarung nach An-
spruch 8 oder 9, dadurch gekennzeichnet, dass
die flexible Abdeckung (32) durch einen mittleren
Teil eines Verschlusses (33) gebildet wird, der auf
dem Körper (2) am Betätigungsfenster (31) ange-
passt ist.
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11. Handgerät zur mechanischen Enthaarung nach An-
spruch 8 oder 9, dadurch gekennzeichnet, dass
die flexible Abdeckung (32) Bestandteil einer Puffer-
folie ist.

12. Handgerät zur mechanischen Enthaarung nach ei-
nem der vorhergehenden Ansprüche, dadurch ge-
kennzeichnet, dass jede Pufferfolie (23, 24) auf ei-
nem Teil des Hohlkörpers konfektioniert ist.

13. Handgerät zur mechanischen Enthaarung nach ei-
nem der vorhergehenden Ansprüche, dadurch ge-
kennzeichnet, dass der Halter (15) eine Isolier-
wand (17) umfasst, die mit dem Enthaarungskopf (5)
und dem Hohlkörper (2) ein Fach (18) zur Aufnahme
der Mittel (6) zur mechanischen Enthaarung bildet,
und dass das Gerät eine umlaufende, schallisolie-
rende Dichtung (19) umfasst, die zwischen der Iso-
lierwand (17) und dem Hohlkörper (2) eingeschoben
ist.
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