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Dispositif reproducteur de dessins pour machines

@ L’invention concerne un dispositif pour la reproduction
dessins sur machines textiles qui apporte facilité d’exé-
cution et abaissement des cofits de mise en travail.

Il est constitué:

- d’'un systéme de Programmation/Sélection ayant pour
base des cartes perforées 1 agissant sur un ensemble
tiges-poussoir 3 et coulisseaux 4 transformant les données
des cartes 1 en valeur réelle de déplacement.

- d’un systéme de jetées "sur" utilisant la méme carte 1
que les jetées "sous".

- d'un systéme de cale d’épaisseur 13 additionnelles
pour produire les valeurs impaires et commandé par la
méme carte des jetées "sous" et "sur".

- d'un ensemble de positionnement et guidage compre-
nant des supports 38 guidant des jeteurs indépendants 9
reliés a une transmission souple (cable 8).

Dispositif particulierement adapté aux métiers maille

Raschel, chaine ou a crocheter.

textiles.
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La présente invention se rapporte & un
dispositif réunissant et synchronisant différents
systémes ayant pour but le déplacement et
positionnement des éléments distributeurs de fils de
dessin sur machine Textiles.

Ce dispositif plus particuliérement adapté aux
métiers maille de type Raschel, chaine ou a
crocheter peut avoir d'autres utilisations.

Le dispositif traditionnellement employé pour
la reproduction de dessins sur métiers Raschel
multibarres est celui des chaines a maillons,
chaines couteuses & mettre en oeuvre, encombrantes
et lourdes dans le cas de dessins importants, et de
par le colt des maillons bien souvent impossibles a
stocker, les maillons devant étre désassemblés pour
réutilisation dans un autre dessin.

D'autre part ce dispositif traditionnel utilise
dans la plus part des cas un seul maillon par cycle
de marche afin d'en avoir le minimum en travail,mais
ce procédé ne donne aux fils de dessins que des
jetées "sous" ou trame sans effet de relief. Les
jetées "sous" étant la dépose du fil dans le dos des
aiguilles (co6té opposé au bec) les barres de fond
assurant le liage.

Par ailleurs le systéme traditionnel de barres
& passettes ou & jeteurs, de part sa conception, at-
teint un encombrement dans le métier proportionnel
au nombre de ces barres rendant & un certain point
le travail difficile et réduisant la vitesse du
métier.

L'invention & pour objet un dispositif de
reproduction de dessin du type mentionné éliminant
ou réduisant les difficultés rencontrées avec le
systéme traditionnel.

En effet des cartes perforées seront utilisée
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a la place des maillons, rendant le colt de
l1a réalisation d'un dessin plus bas, une mise en
oeuvre au métier facile, un entrainement plus léger
et surtout une possibilité de stockage aprés travail
et de réutilisation de part leur faible coit et
encombrement, permettant ainsi & des collections
complétes d'étre conservées.

D'autre part pour les mémes raisons ces cartes
perforées permettront d'avoir des rapports de
dessins dans le sens longueur du tissu, presque
illimités.

Une seule carte perforée sera utilisée par
cycle du métier et elle permettra de faire
évidemment les jetées "sous" mais aussi des jetées
"sur" (dépose du fil dans le bec de l'aiguille ou
maillage) tolérant ainsi l'emploi des systémes
connus sur métier Raschel ou & crocheter pour les
effets de relief dit effets de "Presse" ou effets
"Plaqués".

Le systéme de distribution/positionnement des
fils de dessin permet l'emploi d'un trés grand
nombre de jeteurs de fils individuels travaillant
indépendamment les uns des autres sous un
encombrement trés réduit. Leur systéme de réglage et
leur accés étant trés simple les mises en routes et
interventions seront faciles et rapides.

La possibilité d'emploi d'un trés grand nombre
de ces jeteurs indépendants les uns des autres
permet d'augmenter considérablement la grandeur des
rapports de dessins dans le sens largeur du tissu.

En conclusion, vu les différentes améliorations
apportées par ce dispositif, les créateurs,
échantillonneurs et fabriquants de nouveautés
pourront étoffer quantitativement et qualitativement

leurs collections.
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Le dispositif reproducteur de dessins selon
l'invention posséde :

1) Un ensemble programmation/sélection
constitué d'une part avec des cartes perforées 1
réunies les unes aux autres par un systéme souple
(lacette par exemple) et prenant leur appui sur un
parallélépipéde perforé 2 qui animé d'un mouvement
de rotation assure le passage d'une carte & la
suivante, et d'un mouvement de va et vient qui
assure le plaquage de ces cartes 1 sur 1'extrémité
de tiges poussoirs 3, et d'autre part de tiges
poussoirs 3 prenant le programme des cartes 1 et les
transmettant aux coulisseaux 4 eux-mémes disposeés
dans un support 6 & intervalles réguliers, suivant
leur sélection dd & la piogrammation des cartes 1,
ces coulisseaux auront une position qui les mettront
en contact ou pas avec la plaque 5 qui dans son
mouvement ascendant entrainera l'ensemble 4 et 6 et
les éléments qui le suivent et y sont rattachés,
crémaillére 7, cable 8, jeteur 9. La sélection
adaptée du coulisseau 4 se trouvant juste au dessus
du coulisseau en contact avec la plaque 5 permettra
ou pas l'action du levier de jetée "sur" 28. A noter
qu'une perforation correspond a 1l'immobilité de la
tige poussoir 3 correspondante et 4 la position de
remise au départ du coulisseau 4 correspondant.

La traction d'un ressort de rappel 10 accroché
d'une part & un point fixe 37 et d'autre part a la
transmission souple 8 (cdble par exemple) s'oppose
au mouvement ascendant de la plaque 5 maintenant
1'ensemble sous tension et assurant le retour vers
le point le plus bas. Conventionnellement le point
le plus bas en valeur sera le point 0 et se trouvera
a gauche du métier. Les progressions en valeur s'ap-
pelleront "montées" et se feront de gauche vers la
droite, les retours vers le point O se feront de
droite & gauche et seront appelées "descentes”.
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A noter que des poulies de renvoi peuvent-é&tre
placées sur le parcourt du systéme de transmission 8

L'intervalle entre deux coulisseaux 4 sur le
support 6 correspond si l'on n'utilise pas de levier
modificateur d'amplitude & l'intervalle entre deux
aiguilles (d'axe en axe de celles-ci).

2) Un systéme permettant de diminuer de moitié
le nombre de perforations, tiges poussoir 3, coulis-
seaux 4.

Ce systéme aménera l'intervalle entre deux
coulisseaux 4 & une valeur paire (deux intervalles
d'aiguiiles) car en effet une cale d'épaisseur
mobile 13 dont la valeur correspond & une unité (un
intervalle entre deux aiguilles) viendra dans le cas
des valeurs de déplacement impaires s'interposer
dans le circuit de transmission, c'est-a-dire entre
l'extrémité du guide 6 et la butée 14 de la tige
coulissante 15.

Cette cale 13 sera mise en travail au départ du
cycle par le poussoir 16, l'annulation de ce travail
dans le cas des valeurs paires se fera par l'action
de l'extrémité du bras 17 relié a la tige poussoir
18. L'extrémité du bras 17 coulisse dans un guide au
peigne 19. La tige poussoir 18 est positionnée et
guidée tout comme les tiges poussoirs 3 dans des
grilles fixes 32 et 33. Le rappel des tiges pous-
soirs & leur point de départ pour un nouveaux cycle
est assuré par mouvement de la grille mobile 30 qui
agit sur les goupilles d'arrét 31 des tiges pous-
soirs 3 et 18.

Le rappel des coulisseaux 4 au point de départ
du cycle est assuré par le mouvement d'une plaque
mobile 34

Le retour au départ du cycle du bras guide 6
est assuré par gravité et pression de la plaque
mobile 5 sur la butée 35. La butée fixe 36 éventuel-
lement réglable assure par sa position le point le
plus bas de 6.
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3) Une crémaillére 7 retenue pendant la durée
nécessaire par un cliquet 20 supporte dans sa partie
haute le systéme d'accrochage et réglage de position
de la tige coulissante 15 (vis de blocage 21) cette
tige 15 venant en butée sur le support fixe 22, et
également les systémes d'accrochage et réglage du
cadble 8 (vis de réglage et blocage 23).

Le maintien en position fermé du cliquet 20 est
assuré par la pression du ressort 24 s'appuyant sur
la partie 27 du cliquet 20 d'une part et un point
fixe 25 d'autre part. La position ouverte du cliquet
20 est assuré par la pression du levier 26 sur la
partie 27.

La position ouverte du cliquet libére la
crémaillére 7 et lui permet son retour éventuel vers
le bas (retour assuré par la gravité et traction du
ressort 10).

Le déplacement de l'ensemble 6-15-7-8-9-29 par
la plaque 5 assure le dépot du £fil 29 en jetée
"sous" ou trame (dans le dos des aiguilles 12).

4) Un systéme de jetée "sur" qui composé d'un
levier 28 agissant sur le coulisseau 4 placé dans la
position adéquate et sélectionnée & cet effet,
assurera le déplacement de l1l'ensemble 6-7-8-9-15 et
le dépdt du £il 29 dans le bec de l'aiguille 12.

Afin d'équilibrer les jetées sur (une maille
dans un sens la suivante dans l'autre sens) la
commande du levier 28 sera programmée sur deux
cycles de métier, ce qui pour l'exemple donnera au
premier cycle un déplacement du fil de dessin 29
dans le sens gauche droite et afin de réaliser
1'inverse au deuxiéme cycle le levier 28 agira
précédemment & ce déplacement par pression sur le
coulisseau 4 correspondant et ‘le déplacement droite
gauche du fil 29 sera provoquer par le reldchement
de la pression du levier 28.
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L'ensemble présenté jusque 1la constitue le
moyen de commande des déplacements d'un jeteur 9 ou
d'un groupe de jeteurs travaillant identiquement
(étant fixé sur le méme céble 8) mais le dispositif
décrit permet la disposition cote a cbte dans un
cadre prévu a cet effet de nombreux ensembles
identiques.

5) Le systéme de distributions des fils de
dessin dans le métier qui est basé sur le principe
d'éléments de dépose de fil ou jeteurs 9 se dépla-
cent par glissement sur des supports guides 38
adaptés traversant le métier dans le sens largeur du
tissu et juste aux dessus des aiguilles 12. Ces
jeteurs peuvent avoir les formes les plus diverses
qui les adapteront au miéux des fils employés
(jeteurs passettes, jeteurs & tubes, etc) et la
conception pour leur meilleur déplacement pourra
étre également adapté au mieux (glissiéres,
roulements, etc).

Les jeteurs 9 seront rendus solidaires du céble
8 qui assure leur déplacement, par un systéme de
type serre-~céble 39.

Un support guide 38 peut recevoir sur la lar-
geur du métier un nombre important de jeteurs 9
travaillant indépendamment les uns des autres a con-
dition qu'ils n'aient pas & se croiser entre eux ou
de s'approcher d'une distance inférieure a leur lon-
gueur. Pour pallier & cet inconvénient plusieurs
supports guides 38 pouvant recevoir chacun un grand
nombre de jeteurs 9, pourront &tre disposés dans le
métier.

Le nombre de ces supports guides 38 sera fonc-
tion de leur encombrement et de la place disponible
dans le métier.

A noter que plusieurs jeteurs pourront étre
fixés sur le méme céble de commande 8 dans le cas
de motifs répétitifs dans le sens largeur.
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La figure 1 est une représentation schématique

et verticale du dispositif.

a = Haut b = Bas

La figure 2 représente l'ensemble de Program-

5 mation/Sélection et les systémes de rappel.

La figure 3 montre une carte perforée 1.

La figure 4 représente le parallélépipéde
perforé 2 sur lequel prennent place les cartes 1.

La figure 5 représente en coupe le systéme de

10 rappel des tiges poussoirs 3 et 18.

La figure 6 donne un exemple de sélection de
jetée "sous" 5 et 28 étant au point mort Haut.

La figure 7 donne un exemple de sélection de
jetée "sur" suivant la sélection de jetée "sous" 5

15 et 28 é&tant au point mort Haut.

La figure 8 représente l'ensemble crémaillére 7
et dispositif de transmission.

La figure 9 représente en coupe le systéme
valeur impaire en travail.

20 La figure 10 représente en coupe le systéme
valeur impaire hors travail.

La figure 11 représente en vue de dessus le bas
du guide 6 dans lequel coulisse la tige 15 et sur
lequel s'articule la cale d'épaisseur des impairs 13

25 La figure 12 représente en vue de dessus
l'ensemble du systéme des impaires en position lors
de l'exécution d'une valeur paire.

Les figures 13-14-15-16 représentent dans
l'ordre la cale d'épaisseur des impairs 13 en vue de

30 dessus, de face, arriére et ce coté.

La figure 17 est la vue de face du systéme de
distribution de fil de dessin.

La figure 18 est la représentation en vue de
c6té de ce systéme (£fig.17).

35 La figure 19 est la perspective de ce systéme
(fig.17) avec le dispositif serre céble 39.
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La figure 20 est la vue de cb6té d'une disposi-
tion de jeteurs 9 sur leurs supports guide 38 par
rapport aux aiguilles 12.

La figure 21 représente de face une disposi-
tion de jeteurs 9 sur un support guide 38 accouplés
4 leurs cables 8 respectifs et pouvant tous tra-
vailler différemment les uns des autres, sauf pour
l'exemple 9a et 94 qui seront fixés sur le méme
cdble 8a, le dessin se reportant & la distance de
cet intervalle.

Les figures 22 & 31 schématisent le cycle de
marche qui se décompose ainsi :

1) Pression de l'ensemble cartes 1 parallélépipéde 2
sur les tiges poussoirs 3 et sélection des coulis-
seaux 4 et de la cale des impairs 13 (£fig.22).

2) Retrait et rotation du parallélépipéde 2, passage
4 la carte suivante. Retrait des tiges poussoirs 3
qui avaient été pressées. Retrait par l'action de la
grille 30 (£fig.23).

3) Ascension de la plaque 5 jusqu'au point mort
haut, entrainement de l1l'ensemble 6-7-8 et du jeteur
9 de gauche & droite si la valeur programmée et
sélectionnée est supérieure a la précédente, dans le
cas d'une valeur inférieure, le déplacement du
jeteur 9 se fera de droite & gauche (descente) car a
l'arrivée de la plagque 5 au point mort haut le
cliquet 20 s'ouvre libérant la crémaillére 7 (fig.
24).

4) Action dans le sens "montée" du levier de jetée
"sur" 28 (fig. 25).

5) Montée des aiguilles 12 & leur point mort haut et
traversée des fils 29 par celles-ci (fig. 26).

6a) Reldchement du levier de jetée "sur" 28 donnant
une jetée "sur" dans le sens droite gauche du fil 29

(fig. 27).
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6b) Ou action du levier 28 donnant une jetée "sur"
dans le sens gauche droite, l'action de ce levier 28
étant restée nulle au 4) sachant que le mouvement du
levier 28 est programmé sur deux cycle (fig. 28).
Traversée des fils 29 par les aiguilles 12 dans le
sens retour. Réenclenchement du cliquet 20
verrouillant la crémaillére 7. Redescente des
aiguilles vers le point mort bas (fig. 29).
8) Descente de la plaque 5 vers son point mort bas
ainsi que des guides 6 (fig.30).
9) Remise en position de départ pour le cycle
suivant des coulisseaux 4 par pression de la plaque
34, ainsi que de la cale impaire 13 par le poussoir
16 (fig. 31). ‘

Exemple d'utilisation des cartes perforées

La valeur maximale de déplacement des fils de
dessins 29 que les cartes 1 pourront faire exécuter
sera définie selon les besoins, & titre purement
exemplaire, il sera pris une valeur maximale de
déplacement de 30 unités (30 intervalles
d'aiguilles) en jetée "sous", plus une unité due au
systéme des impairs et plus une unité de jetée “"sur"
montante.

La figure 32 représente une partie de carte 1
entiérement perforée avec pour l'exemple
1'indication des valeurs de déplacement
correspondant & chaque perforation (numérotation
verticale sur la droite de la figure) on remarquera
la présence d'un trou de valeur 0 permettant
lorsqu'il est bouché le déplacement de son
coulisseau 4 pour effectuer la jetée "sur" montante
avec la position 2 en jetée "sous" et également une
perforation 00 permettant une jetée "sur" montante a
partir de la position 0 de jetée "sous". On
remarque que pour la valeur maximale définie pour
l'exemple 30 + 1 + 1 il est nécessaire de 18

perforations seulement.
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La numérotation horizontale de droite & gauche
en haut de la figure 32 donne l'ordre des systémes
céte a4 cdte correspondants chacun & un jeteur 9 ou a
un groupe de jeteurs marchant ensemble.

La figure 33 représente pour l'exemple cette
méme partie de carte (fig. 32) si elle est utilisée
dans un dessin & la position 4 (4éme cycle) et pour
les jeteurs ou groupes numéro 1 et 2 suivant le
chiffrage du baréme (fig. 34) lui-méme établi a
partir du graphique ou mise en carte (fig. 35), on
remarque que le fil du jeteur numéro 1 travaille
uniquement en jetée "sous" et que le jeteur numéro 2
travaille en jetée "sous" et jetée "sur", la croix a
gauche et en haut du chiffre du baréme 34 indique la
jetée "sur", pour le jeteur numéro 2 la perforation
au dessus de la valeur 2 de jetée "sous" ne sera pas
exécutée, poussant ainsi le coulisseau 4 corres-
pondant et le mettant en contact avec le levier 28.
On remarquera aussi & cette position et pour ce
jeteur l'intervention de la valeur impaire, la
perforation impaire étant elle exécutée afin de ne
pas annuler le travail de la cale 13.
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REVENDICATIONS
1) Dispositif reproducteur de dessins pour
machines textiles particuliérement adapté aux

métiers Raschel, chaine ou & crocheter caractérisé
par un systéme de programmation/sélection des
valeurs de déplacement des éléments de dépose des
fils de dessins (jeteurs 9) ayant pour base le
principe des cartes perforées 1 agissant sur un
ensemble de tiges poussoirs 3, coulisseaux 4 qui
transforme le programme de la carte 1 en valeur
réelle de déplacement.

2) Dispositif selon la revendication numéro 1
caractérisé en ce qu'un systéme de jetée "sur" peut
étre mis en action par et avec la méme carte 1 qui a
donné la jetée "sous" correspondante.

3) Dispositif selon la revendication numéro 1
caractérisé en ce qu'un systéme de déplacement par
addition d'une valeur d'une unité peut étre mis en
action toujours avec la méme carte ayant produit la
jetée "sous" paire et la jetée "sur" correspondante,
donnant la valeur impaire & n'importe quelle des
positions de jetée "sous" paires.

4) Dispositif selon l'une quelconque des
revendications précédentes caractérisé en ce qu'un
ensemble crémaillére 7 et cliquet 20 assure par son
verrouillage et pendant le temps nécessaire la
stabilité dans une position fixe et par son
déverrouillage le retour en descente, vers la
derniére valeur sélectionnée, des jeteurs 9.

5) Dispositif selon l'une quelconque des reven-
dications précédentes caractérisé en ce qu'il
comporte un systéme de distribution des fils de
dessins 29 par des jeteurs individuels 9 accouplé a
leur élément de commande (cdble 8) par un systéme
genre serre cdble 39 et se déplagant par glissement
sur des supports guides 38 adaptés & leur forme.
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