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Urzadzenie do ukladania ryb w okreSlonym polozeniu
za pomoca §rodkow przeno$nikowych
przesuwajacych rybe w kierunku poprzecznym do jej dlugos$ci
Patent trwa od dnia 30 kwietnia 1959 r.

" Wynalazek dotyczy urzadzenia umozliwiajg-
cego doprowadzanie ryb w odpowiednim polo-
zeniu do mechanicznej obrobki.

Sprawna praca urzadzen do obrobki ryb
wymaga, aby kazda ryba doprowadzana do
tego urzadzenia znajdowala sie w jednakowym
potozeniu, to znaczy brzuch (albo grzbiet) oraz
1eb, albo leb (lub ogon) kazdej ryby byl ulo-
zony w tym samym kierunku. '

Najprostszym sposobem prowadzacym do tego
celu jest reczne podawanie ryb. Oczywiscie ten
.spos6b doprowadzania jest bardzo powolny i
.pracochlonny.

Proby stosowania mechanicznego doprowa-
dzania ryb byly juz podejmowane, jednak nie
daly dotychczas zadawalajacych wynikéw.

*) Wilasciciel patentu o$wiadczyl, ze tworca

~<wynalazku jest Peter John Fretheim Christie. .

Celem wynalazku jest, aby ryby prowadzié
mozliwie swobodnie i aby w jak najszerszym
stopniu wykorzystaé fizyczne wilasciwosei ryb,
zwlaszcza ksztalt lba i ogona, rozlozenie cie-
zaru, uklad tusek i pletw w celu odpowied-
niego ulozenia ich w czasie obrébki.

Urzadzenie wedlug wynalazku sklada sie
z §rodkdéw przeno$nikowych w postaci otwar-
tych u dolu ruchomych kanaléw prowadni-
czych, przesuwajacych ryby w kierunku po-
przecznym do ich dlugos$ci, oraz z nieruchomej
podstawy nosnej sluzacej jako podpora dla ryb.
Kanaly prowadnicze w kierunku od wylotu
urzagdzenia do jego $rodka wykazujq coraz
mniejszg szeroko§é, a potem znowu w kierun-
ku wylotowym szeroko$é¢ ta zwieksza sig. Pod
kanatami prowadzacym umieszczona jest nie-
ruchoma podstawa no$na, sluzaca jako podpora
dla. ryb tak, ze kanaly.prowadnicze s3. osadzone

54 /04



przesuwnie wzgledem podstawy i ryb. W ten
spos6b osiaga sie to, ze kdzda ryba wskutek
zmniejszajacej sig szerokoéci kanalu zostaje
stopniowo . utozona brzuchem w dét, a gdy
tylko szeroko$¢ kanalu znéw sie¢ powieksza
wpada ona w okreSlone z géry polozenie bocz-
ne, bez wzgledu na to, czy znajdowala si¢ ona
. uprzednio w tym polozeniu czy tez nie. Wszyst-
kie ryby zostaja zatem ulozone w jednakowej
pozycji brzuszno-grzbietowej.

W odmianie urzadzenia wedlug wynalazku
kanaly prowadnicze posiadajg u dolu poprzecz-
ki znajdujace si¢ w pewnym odstepie od pod-
stawy noénej, ktéore tworza z nig lapacze. ka-
pacze moga zlapa¢ ogon.ryby, gdy jest on ulo-
zony w kierunku przeciwnym od kierunku
przesuwu lapaczy. Ryby lezace w potozeniu
przeciwnym od kierunku glowa—ogon zostaja
zabrane z powrotem i wpadaja do kanalu
prowadniczego, gdzie przyjmuja wlasciwe po-
lozenie i w zwigzku z tym moga sie prze$lizngé
ponad tymi lapaczami. Ulozenie ryb w kierun-
ku glowa—ogon moze by¢ przeprowadzone do-
datkowo lub na przemian z ulozeniem ryb
w polozeniu brzuch—grzbiet. W ostatnim przy-
padku szeroko§¢ kanaléw prowadniczych moze
byé taka sama na calej dlugo$ci urzadzenia.

Korzystnie jest ustawi¢ urzgdzenie pod ma-
lym katem wzgledem plaszczyzny poziomej,
przy czym nachylenie od strony, z ktérej na-
stepuje doprowadzanie ryb, moze byé opada-
jace lub wznoszgce.

Urzadzenie wedlug wynalazku moze wiec byé

zasadniczo wykonane w dwdch odrebnych od-
mianach konstrukcyjnych. W jednej z odmian
podstawa no$na wykonana jest w postaci nie-
ruchomej plyty lekko pochylonej w stosunku
do poziomu, nad ktéra umieszczone sg kanaly
prowadnicze w postaci spirali z taSmy metalo-
wej ustawionej szerszym bokiem pionowo do
powierzchni ptyty. Dwa obok siebie lezgce zwo-
je spirali tworzg zatem stale boczne $ciany
otwartego od dolu kanalu prowadniczego, kto6-
rego dno stanowi nieruchoma ptyta.
" Wedlug innej odmiany wykonania ruchome
kanaly prowadnicze stanowi tasma $rubowa,
ktorej szersze boki sg zasadniczo promieniowo
rozmieszczone wzgledem osi podiuznej urzgdze-
nia, a podstawe no$ng stanowi pusty cylinder
obejmujgcy przynajmniej dolng polowe tasmy
frubowej. W tym przypadku rdéwniez zwoje
ta$my $rubowej tworzg boczne §ciany kanalow
~otwartych od spodu, ktérych dno utworzone
jest przez nieruchomg podstawe nosna..

Podstawa noéna moze byé wykonana z tka-

niny gumowanej lub tez korzystnie z folii ze

sztucznego tworzywa. Dalsze szczegély wyko-
nania obydwéch odmian s3 omoéwione w opisie
rysunkéw. Rysunki przedstawiajg schematycz-
nie obydwie odmiany wykonania urzgdzenia
wediug wynalazku.

Fig. 1 przedstawia urzadzenie wedlug wyna-
lazku w perspektywie, fig. 2 — urzgdzenie we-
dlug wynalazku w przekroju poprzecznym, fig.
3 — proces odwracania ryby uloZonej nieod-
powiednio do pozycji grzbiet—brzuch, fig. 4
— przebieg procesu, gdy ryba jest ulozona
prawidlowo i nie wymaga odwrdcenia, fig. 5
— przebieg procesu, gdy ryba posiada pra-
widlowa pozycje leb—ogon, fig. 6 — przebieg
procesu, gdy ryba posiada nieprawidlowg po-
zycje ogon—leb, fig. 7 — widok perspektywicz-
ny drugiej odmiany urzadzenia wedlug wyna-
lazku, fig. 8 — powiekszenie fragmentu wedlug
fig. 7, fig. 9 i 10 przedstawiajg schematycznie
prace czujnika kontrolnego w przypadku. pra-
widlowego usytuowania ryby w pozycji brzuch-
-grzbiet oraz w przypadku nieodpowiedniego
usytuowania.

Urzadzenie wedlug fig. 1 i 2 sklada sie
z podstawy nosnej w postaci plaskiej plyty 30
pochylonej w stosunku do poziomu. Nad plyta
30 znajduje sie urzgdzenie przeno$nikowe 31
z taémy metalowej 32, ktére jest osadzone w
postaci spirali na trzech promieniowo rozcho-
dzacych sie poprzeczkach 33, osadzonych na
osi 34, napedzanej silnikiem 35 poprzez §li-
mak 36 i §limacznice 37.

W podstawie nosnej znajduje sie otwér 38
potaczony z lejem . zasilajagcym 39 prowadza-
cym do $rodka tasmy spiralnej 32. W dowolnej
czeSci plyty 30 znajduje sie urzgdzenie prze-
no$nikowe 40 do odprowadzania ryb.

Utworzona z ta§my 32 spirala nie jest regu-
larna, tak ze odstep miedzy wewnetrznymi i
zewnetrznymi zwojami jest najwiekszy, a mie-
dzy S$rodkowymi zwojami najmniejszy. Ta$ma
spiralna tworzy S$ciany boczne spiralnego ka-
natu 42, ktérego szeroko§é poczatkowo maleje
do minimum i nastepnie znowu wzrasta. Na do-
le kanalu prowadniczego 42 umieszczone s3
poprzeczki 33 w pewnej malej odlegloseci od
powierzchni plyty 30.

Ryby wprowadza sie lejem 39 i doprowadza
do miejsca wlotowego 38 do $rodka spirali,
obracajgcej sie w kierunku odwrotnym od kie-
runku wskazéwek zegara, jak to uwidoczniono
na fig. 1 strzalkg 41. Lezgca na plycie 30 ryba
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ma tendencje pozostania w miejscu, podczas
gdy tasma spiralna 32 przesuwa sie¢ pod nig
tak, ze ryba zostaje stopniowo odpowiednio
utozona i odprowadzona na zewngtrz az dostaje
~sig na urzadzenie przeno$nikowe 40.

Sposéb w jaki nieodpowiednio usytuowana
ryba 43 ulozona zostaje w prawidlowe poloze-
nie brzuch—grzbiet przedstawiony jest na fig. 3.
Fig. 3 i 4 przedstawiajag rybe w przekroju.
Z chwila, gdy ryba dostaje sie stopniowo do
najwiekszego miejsca kanalu, woéwczac $ciany
kanalu sg zbyt blisko, aby ryba lezala na boku
i nacisk $cian bocznych na grzbiet i brzuch
‘powoduje obro6t ryby dookola jej osi podluznej
w kierunku potrzebnym do podnoszenia ryby
grzbietem do géry. Ryba podnosi sie stopniowo
tak dalece, dopoki nie oprze sie¢ brzuchem na
podstawie nosnzj i to w plaszczyznie w przy-
blizeniu prostopadlej do plaszczyzny podstawy
nosnej. Z chwila, gdy S$ciany kanalu prowad-
niczego znowu sie oddalg od siebie, ryba uklada
sie ponownie na bok tak, ze grzbiet zostaje
skierowany do $ciany polozonej na dole. Sta-
nowi to zadane potozenie grzbiet—brzuch.

Na fig. 4 przedstawiono schematycznie przy-
padek, gdy ryba 44 usytuowana jest prawidto-
wo. Wtym przypadku nastepuje obrét ryby
w odwrotnym kierunku tak, ze ryba jak na
fig. 3, ustawiona zostaje grzbietem w gére.
W tym polozeniu ryba osigga najwezsze miej-
sce kanalu prowadniczego i opada na bok
wskutek rozszerzenia sie kanalu, wychylajac
sie grzbietem w dot. W tym przykladzie poto-
zenie koncowe jest takie same, jak poczatkowe.
Jest oczywiste, ze wszystkie ryby wychodzg
z kanalu prowadniczego w tym samym poloze-
niu grzbiet—brzuch.

Na fig. 5 i 6 uwidoczniono w jaki sposob
osigga sie to, by wszystkie ryby opuszczaly
urzadzenie z ibami, utozonymi w jednakowym
kierunku. Je§li zgodnie z fig. 5 ryba 45 jest
ulozona prawidlowo, mianowicie tak, Ze po-
‘przeczka 33 trafia na leb ryby, woéwczas leb
ryby przesuwa sie latwo ponad poprzeczke 33,
ktoéra przesuwa sie pod ryba, pozostawiajgc ja
w zajmowanej pierwotnie pozycji. Je$§li nato-
miast w my$l fig. 6 ryba 46 jest nieprawi-
dlowo ulozona, mianowicie tak, Ze poprzeczka
33 trafia na ogon, wowczas odstep miedzy po-
przecszkg 33 i powierzchnig ptyty 30 powoduje
to, ze ogon dostaje si¢ w te szczeline. Na sku-
tek tego poprzeczka 33 zabiera rybe ze soba,
poruszajgc sie¢ dalej nad podstawg no$na.
Z chwila osiggniecia otworu 38 ryba wpada do

rynny 39 i dostaje sie ponownie do §rodka spi-
rali.

Urzadzenie wedlug fig. 7 i 8 jest zbudowane
na tej samej zasadzie jak urzadzenie przedsta-
wione na fig. 1 i 2. Podstawa nosna posiada tu
ksztalt cylindra 50, podczas gdy urzadzenie
przeno$nikowe posiada ksztalt tasmy $rubo-
wej 52, ktorej ptaski bok jest ulozony w kie-
runku promieniowym. Sgsiadujace zwoje ta$-
my 52 sa polaczone poprzeczkarhi 53, ktore sa
utozone rownolegle do osi urzadzenia, a caly
agregat jest usztywniony za pomoca ramion 54,
polaczonych z osig 55.

O§ 55 jest napedzana dowolnym sposobem.

- Cale urzgdzenie jest osiowo nieco nachylone

wzgledem poziomu i zaopatrzone jest w lej
podawczy 59, podczas gdy w poblizu gdérnego
konca cylindra 50 znajduje si¢ wylot 60, z ktd-
rego ryby wpadajg do rynny 61.

Sposob dzialania urzadzenia przedstawionego
na fig. 7 jest analogiczny jak urzadzenie we-
dhug fig. 1i 2. Fig. 3, 4, 5 i 6 odnoszg sig réw-
niez do urzadzenia wedlug fig. 7, pomimo, ze
krzywizny kanaléw prowadniczych znajduja
sie w réznych plaszczyznach. Przebieg uklada-
nia si¢ ryby ustawionej w polozeniu leb—ogon,
jak to uwidoczniono na fig. 6, jest jednak nie-
co odmienny. JeSli ryba 46 jest przytrzymana
za ogon miedzy poprzeczka 53 i powierzchnja
cylindra 50, to zostaje ona zabrana przez po-
przeczke po drodze kolistej, az ryba osiggnie
polozenie pionowe lbem do goéry. Nastepnie
ryba spada w kierunku promieniowym do
s§rodka, odrywajac sie od powierzchni no$nej
i ponownie wraca do kanalu prowadniczego,
ale juz lbem i ogonem ulozonym prawidlowo.
Tasma Srubowa 52 tworzgca §ciany boczne ka-
nalu jest na pewnych swych odcinkach wezsza,
jak to zaznaczono liczbg 63. Ma to na celu
zabezpieczenie, aby w kazdym zwoju kanatu
znajdowata sie tylko jedna ryba. Je§li zdarzy
sie, ze jedna ryba lezy na drugiej, spada ona
po doj$ciu do miejsca zwezonego 63 poprzez
$ciane kanalu do poprzedniego kanatu. Ta$ma
§rubowa 52 tworzaca kanal! jest ponadto zao-
patrzona w co najmniej jeden wystep 64, skie-
rowany w kierunku promieniowym ku $rodko-
wi (fig. 7). Wystep ten ma za zadanie dopro-
wadzenie do prawidlowego polozenia ryby,
utozonej poprzecznie w kanale. Kazda tak ulo-
zona ryba uderza o wystep 64 i zostaje zabrana
w gore do momentu, az na skutek wiasnego
cigzaru nie spadnie ruchem obrotowym do
wnetrza kanalu.
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U wylotu urzadzenia znajduje sie czujnik 635
zamocowany pod pewnym katem wzgledem osi
" urzadzenia nad kanalem prowadniczym. Jak
" uwidoczniono w sposéb schematyczny na fig. 9

i 10 miedzy czujnikiem 65 i powierzchnig cy-
lindra 50 znajduje si¢ przestrzen o tak zwezo-
nym przekroju, ze ryba 43, ‘utozona prawidlo-
wo w pozycji grzbiet—brzuch, przechodzi swo-
bodnie pod czujnikiem, jak to przedstawiono
‘na fig. 9. Je§li natomiast ryba jest ulozona
nieprawidlowo, woéweczas czujnik 65 zaczepia
rybe, jak to uwidoczniono na fig. 10 i zabiera
ja.do gory po obwodzie kola. Powyzej osi
. urzadzenia znajduje sie umocowana na stale
rynna zawracajaca 62, do ktérej wpada ryba
zabrana przez czujnik 65 i wraca do czeSci
wlotowej.

Jak uwidocznionc na fig. 8, przewiduje sie
tez jeszcze klape 66, ulozyskowang na dwadch
ramionach 67 wystajacych z dwoch zwojow
taSmy 52, w sposdb wahliwy, przy czym posia-

da ona ramie wspoéldzialajgce z nieruchomg -

krzywka 69. Sprezyna 70 utrzymuje klape 66
w takim polozeniu, w ktérym krawedz zew-
netrzna przesuwa sie nad prawidiowo ulozong
w kanale ryba. Je§li natomiast ryba jest ulo-
zona poprzecznie, zostaje przychwycona przez
klape 66 i zabrana, az nie podniesie si¢ pod
wpiywem dzialania krzywki 69. Zabrana ryba
zostaje w ten sposéb zwolniona i spada z po-
wrotem do kanatu. W podobny sposéb ryba le-
zgca na drugiej rybie zostaje uniesiona przez
krawedZz klapy i w tej pozycji skierowana do
sgsiedniego kanalu. W ten spos6b zapewnia sie
dostawanie sie ryb pojedynczo do poszczeg6l-
nych kanaléw. Widaé z powyzszego, ze wyko-
rzystywany jest wlasny ciezar ryb, zwlaszcza
do zawracania ryby do poprzedniego stopnia
obrobki.

Do wykonania poszczegélnych cze$ci urzadze-
nia mozna stosowaé rézne materialy, przy czym
podstawa noéna ic rynna zawracajgca wykona-
na byé moze z gumowanej tkaniny albo folii
z tworzywa sztucznego.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do ukladania ryb w okre§lonym
potozeniu za pomocg §rodk6w przeno$niko-
wych, przesuwajgcych rybe w kierunku
poprzecznym do jej dtugo$ci, zZnamienne
tym, ze posiada otwarte u dolu ruchome
kanaly prowadnicze, ktérych szeroko$é od
strony wlotowej (39, 59) urzadzenia w kie-
runku jego $rodka zmniejsza sie, a pozniej

znowu w kierunku wylotowym zwieksza
sig, a jako plaszczyzne no$ng ryb nierucho-
m3 podstawe (30, 50) umieszczong pod ka-
nalami prowadniczymi tak, ze kanaly pro-
wadnicze przesuwajg sie wzgledem tej pod-
stawy i ryb. '

. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne

tym, ze na dnie kanaléw prowadniczych
posiada poprzeczki (33, 53) umieszczone w
pewnym odstepie od nieruchomej podstawy
no$nej (30, 50), tworzace z nig lapacze,
ktére lapiag ogon ryb lezgcych w pozycji
odwroconej.

. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 lub 2, zna-

mienne tym, ze jest nachylone pod malym
katem w stosunku do plaszczyzny pozio-
mej.

. Odmiana urzadzenia wedlug zastrz. 1—3,

znamienna tym, Ze posiada podstawe no$-
ng w postaci plaskiej ptyty (30) nachylonej
wzgledem plaszezyzny poziomej, a kanaty
prowadnicze w postaci ta$my (32) zwinie-
tej spiralnie, ktérej szersze boki sg zasad-
niczo prostopadie do powierzchni plyty.

. Urzadzenie wedlug zastrz. 4, znamienne
~tym, ze plyta (30) posiada otwoér (38) po-

laczony z urzadzeniem zasilajgcym.

. Odmiana urzadzenia wedlug zastrz. 13,

znamienna tym, ze ruchome kanaly pro-
wadnicze stanowi ta$ma $rubowa (52), kt6-
rej szersze boki sg zasadniczo promieniowo
rozmieszczone wzgledem osi podtuznej
urzadzenia, a podstawe no$ng stanowi pusty
cylinder (50) i obejmujacy co najmniej dol-
na potowe tasmy Srubowej.

. Urzadzenie wedlug zastrz. 6, znamienne

tym, ze posiada podstawe wykonang z tka-
niny gumowanej.

. Urzadzenie wedlug zastrz. 6, znamienne

tym, ze posiada podstawg wykonang z folii
z sztucznego tworzywa.

. Urzadzenie wedlug zastrz. 6—8, znamienne

tym, ze tas$ma Srubowa (52) tworzaca $cia-
ny boczne kanaléw prowadniczych jest na
pewnych odcinkach zwezona, tak ze w
przypadku kiedy lezg na sobie dwie ryby,
gorna ryba przeskakuje przez §ciane i wpa-
da do sagsiedniego zwoju kanalu prowadni-
czego. :



10. Urzadzenie wedlug zastrz. 6—9, znamienne

11,

12,

tym, ze posiada co najmniej jeden wysta-
jacy ponad kanal prowadniczy czujnik (65),

ktéry pozwala na przejscie tylko wladciwie ..

ulozonej ryby, podczas gdy niewladciwie
lezgca ryba zostaje,'bprzeziczujnlk gébraila.

ne tym, e posiada _:yn?g;’-z‘wrofnaf 62),
" w - ktéorg -wpadajg ryby ‘zabrane przez la-
pacz (53) lub czujnik (65), celem zawroce-
nia ich do urzgdzenia od strony zasilajagej.

Urzadzenie wedlug zastrz. 611, znamien-
ne tym, ze po jednej stronie kanaléw pro-

; . 13,
Urzadzenie wedlug zastrz. 6—10, znamien- -

wadniczych posiada co najmniej jeden wy-
step (64), ktéry zaczepia rybe lezaca po-
przecznie do kanalu prowadniczego i wpro-
'Wadza jg do zwoju kanaléw prowadniczych
‘w odpowiednim poloZeniu.

[ , ' -
Urzadzeffie ' wedlug  zastrz. 6—12, znamien-
»ne tym, ze posiada wychylng' klape (66),
ktéra doprowadza ryby /pojedynczo do o-.
sobnych 'zwojéw kanaléw prowadniczych.

No‘r"dls’che.‘:f".h..xs‘éhinenbau
oow ‘'Rud. Baader
Zastepca: dr Andrzej Au
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