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Opis wynalazku

Przedmiotem wynalazku jest zautomatyzowana platforma podlewajaca. Urzadzenie to umozliwia
zautomatyzowanie podlewania w szklarniach oraz szkétkach roslin, za czym idzie duza oszczednos$é
nakfadu pracy zwiazanej z uprawami roslinnymi.

Z patentu PL171985 znane jest regulowane urzadzenie do podlewania, w ktorym wewnatrz zbior-
nika i dystrybutora wody znajduje sie pojemnik osadzony obrotowo w sposéb umozliwiajacy jego oproz-
nianie po catkowitym napetnieniu. Zespot zaopatrzony w ptywajacy ttok, usytuowany wewnatrz komory
umozliwia regulacje natezenia przeptywu wody do pojemnika poprzez zmiane poziomu wody znajduja-
cej sie w komorze, a otwdr wylotowy w komorze doprowadza wode do pojemnika.

Z opisu wzoru uzytkowego PLOS6807 znane jest urzgdzenie do kropelkowego podlewania
roslin doniczkowych, charakteryzujace sie tym, ze ma zbiornik, ktéry stanowi odwrdcona do géry
dnem butelka z tworzywa sztucznego posiadajaca w dnie otwor wlewowy, za$ w nakretce ma
umieszczona rurke odptywowa potaczong z rozgatezionym przewodem rozprowadzajacym, ktérego
kohce wyposazone w saczki sa umieszczone nad doniczkami, przy czym zbiornik jest zamocowany
obejmami do pionowego wieszaka i spoczywa na jego dolnej czesci odpowiadajacej ksztattem za-
rysowi szyjki zbiornika.

Z opisu wzoru uzytkowego PL064273 znany jest przyrzad do podlewania roslin, zawierajacy
drazek, z umieszczonym na koncu widetkowym wieszakiem, w ktérym przegubowo zawieszony jest
na czopach wahacz, do ktérego przytwierdzony jest uchwyt w postaci rurowej ksztaitki, wyposazo-
nej w czesci srodkowej w dwa boczne wystepy, na krotszym koncu w wewnetrzny gwint wspotpra-
cujacy z gwintem na pojemniku w postaci butelki. Jedno ramie wahacza potgczone jest z drgzkiem
za pomoca elementu sprezystego, natomiast drugie przeciwlegte ramie potaczone jest ciegnem
z jednostronna dzwignia mocowang na drazku. Na dtuzszy koniec uchwytu naktadana jest przedtu-
zajaca nasadka.

Z opisu wynalazku W02017203543 znany jest system do uprawy roslin zawierajacy sktadanag
metalowa rame zawierajacg samo-nawadniajgce sie donice zamontowane na regulowanej wysokosci
pétkach wsporczych. System stuzy do pionowej uprawy roslin w obrebie wielu instalacji samo nawad-
niajacych. System jest osadzony w uktadach do automatycznego nawadniania roslin od spodu, aby
udostepni¢ odpowiednie ilodci wody dla optymalnego wzrostu roslin wraz z dobrym natlenieniem ko-
rzeni. Pionowa kaskadowa konstrukcja systemu zapewnia roslinom duza dostepnos¢ swiatta stonecz-
nego.

Z opisu wynalazku US4276720 znany jest system do podlewania roslin zawierajacy tace majaca
platforme, na ktorej znajduje sie mata absorpcyjna. Mata rozciaga sie na tace, w ktorej znajduje sie
woda, a woda jest absorbowana z tacki do maty przez dziatanie kapilarne. Rosliny znajdujg sie na macie
i sg zaopatrywane w wode bezposrednio od spodu roéliny, a woda jest dostepna dla zapewnienia wil-
gotnoéci lidci. Mozliwe jest ustawienie w stos, tak aby tace mogty by¢ w utozeniu jedna na drugiej.

Z opisu wynalazku US4557071 znany jest system podlewania i odzywiania roslin, zawierajacy
pojemnik obejmujacy platformowy zbiornik na wode, mieszczacy jednostke dostarczajaca wode, jed-
nostke wydajaca nawdz, knot przenoszacy sktadniki odzywcze i wskaznik poziomu wody, ktorych wspdt-
dziata zapewnia automatyczne i odpowiednie iloSciowo dostarczenie sktadnikdw odzywczych do roélin
osadzonych w glebie na szczycie platformowego zbiornika na wode.

Z opisu wynalazku US6243985 znane jest konfigurowalne urzadzenie do podlewania roslin
doniczkowych, sktadajace sie z wielu wzajemnie potaczonych czeéci, tworzac jedna lub wiecej od-
dzielnych podtuznych tacek, ktére moga by¢ rozmieszczone w dowolny sposoéb, ale najczescie]
jedna nad druga. Kazda sekcja korytka liniowego lub promieniowego jest przystosowana do pod-
trzymywania jednej lub wiecej roslin doniczkowych. Tace sa potaczone ze soba za pomoca ela-
stycznych rurek, tak ze gdy woda jest wprowadzana do gérnej tacy, przeptywa ona w dét do kolej-
nych dolnych tac. Tace sa niedrogo wytwarzane w procesie wyttaczania, a po potaczeniu na obu
konncach z sekcjami koncowymi tworza gotowa potke, do ktérej mozna wprowadzi¢ wode, aby na-
wodni¢ i odzywi¢ rosliny przez korzenie.

Z opisu wynalazku US20130055634 znany jest system i metody nawadniania oparte na pomia-
rach poziomow tlenu i dostepnosci do korzeni rosliny. System zarzadzania nawadnianiem zawiera co
najmniej jeden czujnik odbierajacy dane wskazujace poziom tlenu, przy czym dane zebrane z czujnikow
sa wykorzystywane do okreslania ilosci i czasu nawadniania.
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Z opisu wynalazku US5675932 znane jest mobilne urzadzenie do uprawy roslin obejmujace sys-
tem hydrauliczny/irygacyjny i sposéb ich uzycia. System obejmuje modutowy system zbiornikow, rury,
wiadra, piony i spryskiwacze. Plynny roztwdr odzywczy jest pompowany z uktadu zbiornika, przez ruro-
ciagi, do wiader przez piony wychodzace ze spryskiwaczy.

Z opisu patentowego PL225592 znana jest platforma sadownicza, przeznaczona szczegolnie do
zbioru owocéw w sadach oraz do prowadzenia prac agrotechnicznych i pielegnacyjnych, zwtaszcza
w sadach, ale takze w uprawach lesnych. Platforma sadownicza zawiera rame z profili metalowych osa-
dzona na dwuosiowym uktadzie jezdnym, przy czym rama obejmuje podesty robocze potaczone z po-
destem tadunkowym. Rama platformy sadowniczej zawiera belke no$ng ustawiong wzdtuz osi podtuzne;
platformy sadowniczej, przy czym belka nosna potaczona jest z jednej strony z osia tylna, a z drugiej
strony z osig przednia z co najmniej jednym kotem skretnym, a os tylna potaczona jest za pomoca
wspornikow tylnych z tylna czescig podestu tadunkowego, a os przednia potaczona jest za pomoca
wspornikéw przednich z przednia czescia podestu tadunkowego. O$ przednia potaczona jest z dyszlem,
ktory steruje osia przednia.

Z patentu PL225952 znana jest platforma do wspomagania pielenia upraw na grzedach
sktada sie z prostokatnej ramy gtéwnej wyposazonej w dwa kota (2), ktore sa kotami napedowymi
oraz w dwa kota, ktére sg kotami podporowymi. Kota napedowe ramy gtdwnej sg ze soba sprzezone
za pomoca watu napedowego, do ktérego poprzez przektadnie tarnncuchowa poditaczony jest uktad
napedowy. Na ramie gtdwnej zamontowana jest rama ruchoma przesuwna w Kierunku prostopadtym
do kierunku ruchu ramy gtdwnej, wyposazona w dwie pary kot jezdnych oraz dwa kota stabilizujace
umieszczone w ceowniku. Na krotszym boku ramy ruchomej ustabilizowanym w ceowniku zainsta-
lowane jest siedzisko, a na przeciwlegtym boku, na wysiegniku zamocowany jest pojemnik na chwa-
sty, natomiast na dtuzszych bokach ramy ruchomej znajduja sie przesuwne podpdrki dla stop.

Wedtug wynalazku, zautomatyzowana platforma podlewajaca sktada sie z ramy, do ktorej
zamontowane sg kota dopasowane do typu podtoza. Platforma charakteryzuje sie tym, ze z przodu
ramy zamontowany jest silnik krokowy, sterujacy uktadem przektadni taricuchowej, a z tytu ramy
zamontowany jest silnik krokowy z przektadnig zebata. Caty uktad sterowany jest poprzez uktad
wykonawczy zainstalowany w szafie sterowniczej. Posrodku ramy znajduje sie prowadnica, na kto-
rej zainstalowana jest ruchoma podstawa podlewajaca. Na podstawie podlewajacej umieszczone
sa zraszacze. Pod podstawa podlewajacg umieszczone sg kota dociskowe wraz ze sprezynami,
a dodatkowo podstawa podlewajaca wyposazona jest w czujniki, silnik oraz obrotowa podstawe.

Zaletami konstrukcji sa: szybko$¢ oraz precyzja podlewania upraw, co przektada sie na oszczed-
nosci ptynace zardwno z optymalizacji nawadniania roslin, jak tez zmniejszenie naktadéw na site robo-
cza, jak tez mobilno$¢ urzadzenia, odrézniajaca je od znanych rozwigzan z zakresu automatycznego
nawadniania upraw.

Przedmiot wynalazku zostat pokazany w przyktadzie wykonania na rysunku, na ktorym fig. 1
przedstawia widok catej platformy, na fig. 2 pokazano rozmieszczenie elementéw na ruchomej platfor-
mie, na fig. 3 zaprezentowano przektadnie zebata stuzaca do obrotu platformy, a na fig. 4 — widok
ruchomej platformy z dotu.

Platforma skiada sie z ramy 1, do ktérej zamontowane sa kota dopasowane do typu podtoza 2,
z przodu ramy zmontowany jest silnik krokowy 3, sterujacy uktadem przekfadni tancuchowej 4. Z tytu
ramy zamontowany jest silnik krokowy 5 z przektadnig zebatg 6 odpowiedzialne za skretno$¢ ramy.
Catosc uktadu sterowana jest poprzez uktad wykonawczy zainstalowany w szafie sterowniczej 7. Po-
$rodku ramy znajduje sie prowadnica 8, na ktorej zainstalowana jest ruchoma podstawa 9. Na ruchomej
podstawie umieszczone sg zraszacze 10. Za stabilizacje podstawy 9 odpowiadajg kota dociskowe 11
wraz ze sprezynami 12 umieszone pod spodem podstawy podlewajgcej. Podstawa podlewajaca 9 wy-
posazona jest w czujniki 13 odpowiedzialne za prawidtowe poruszanie catej platformy podlewajacej.
Silnik 14 umieszony w dolnej czesci podstawy podlewajacej 9 opowiedziany jest za poruszanie sie jej
w gore i w dot, natomiast obrotowa podstawa 15/16 odpowiada za obracanie sie podstawy podlewajacej 9
przy pomocy przektadni zebatej 17.

Dziatanie urzadzenia jest nastepujace:

Platforma po zaprogramowaniu jej pracy i zainstalowaniu zraszaczy odpowiednich do danej
uprawy umieszczana jest w miejscu pracy i uruchamiana. W sposéb zaprogramowany podjezdza
pod miejsce upraw za pomoca silnikow oraz napedu (fig. 1, elementy 2, 3, 4, 5, 6). Na podstawie
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analizy danych z czujnikéw 13 odnajduje uprawe i rozpoczyna podlewanie, jedoczesnie przemiesz-
czajac sie do przodu. Platforma pozwala na podlewanie upraw wielopoziomowych, w takim przy-
padku po zakonczeniu podlewania jednego poziomu, wysokos¢ podstawy podlewajacej zostaje od-
powiednio zmieniona (przy pomocy silnika 14 pokazanego na fig. 4). W zaleznosci od oprogramo-
wania mozliwe jest nawadnianie zaréwno upraw jednopoziomowych (np. pomidorow), jak i kilkuna-
stopoziomowych (np. pieczarek).

Zastrzezenie patentowe

1. Zautomatyzowana platforma podlewajaca sktadajgca sie z ramy, do ktérej zamontowane sa
kota dopasowane do typu podtoza, znamienna tym, ze z przodu ramy (1) zamontowany jest
silnik krokowy (3), sterujacy uktadem przektadni tancuchowej (4), a z tylu ramy (1) zamonto-
wany jest silnik krokowy (5) z przektadnia zebata (6), a caty uktad sterowany jest poprzez
uktad wykonawczy zainstalowany w szafie sterowniczej (7), natomiast posrodku ramy znaj-
duje sie prowadnica (8), z ruchoma podstawa (9) podlewajaca, na ktérej umieszczone sa zra-
szacze (10), a pod spodem podstawy (9) podlewajacej umieszczone sa kota dociskowe (11)
wraz ze sprezynami (12), a dodatkowo podstawa (9) podlewajaca wyposazona jest w czujniki
(13), silnik (14) oraz obrotowa podstawe (15, 16).
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Rysunki

Fig. 1
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Fig. 2
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Fig. 3
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Fig. 4
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