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(54) Klecové vinuti rychlobéZnjch synchronnich motord s hladkym rotorem

Vynilez fe&f odstranéni nebezpet-
nych lokilnich ohfevi rotoru, zpisobe-
nych tokem proudid vyS$sSich harmonickich
‘pfi nedokonale vodivém vzéajemném spo jeni
‘jednotlivg§ch tlumi&d klecového vinuti
pFfi povrchu rotoru.

Klecové vinuti je tvofeno vz4ijem-
nym spojenim axiidlnich a radidlnich tlu-
mi&f, jimiz jsou vodivé tyde &i kliny

» uzavirajici drdiky rotoru a kruhy nakrat-
ko.. Nedokonale vodivé spojeni pii povr-
chu rotoru konct axidlnich tlumidh s pfi-
lehlymi radidlnimi tlumiéi, jakoZ i di-
lataéni mezery piiéné ddlenych axiadlnich .
‘tlumidd jsou pfeklemuty vodivou spojkou
‘&ty¥, pFipadnd viceiuhelnikovitého profi-
‘lu, ktera je uloZena ve vybrénich spo-
‘jengch &astdi tlumidd pfi povrchu rotoru.
‘Tato vybrani odpovidaji tvaru vlozené
‘vodivé spojky, kters miZe byt kruhovité-
ho,. pfipadné i kladivovitého prifehu.
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Vynalez se tyka klecového vinuti rychlob&Znjych synchronnich
motoru s hladkym rotorem, jejichZ statorové vinuti je napidjeno
z frekvenéniho ménice.

‘Dosud znéméa klecova vinuti uvedenych motoru jsou tvoFena
soustavou radidlnich a axidlnich tlumidu z elektricky vodivého
materidlu, jimiZ jsou kruhy nakratko a kliny ¢i tySe uzavirajici
drazky rotoru, pripadné i vodivé podlozky, umisténé mezi spodni
stranou klinu a izolaci vinuti, ulo¥enédho v draZkach. U delSich
rotoru jsou kliny &i tyde alespon jednou pFidnd d8lené s dila-
tainimi mezerami. Kruhy nakratko byvaji nasazeny na obou Zelnich
strandch rotoru bud pFes opracované konce axidlnich tlumidu,
3imZ prevyduji povrch rotoru, nebo k t&mto koncum kolmo pFiléha-
ji ve stejné povrchové Grovni. V tomto pFipadé jsou nedokonale
vodivé spoje obou Casti preklenuty vodivymi podloZkami pod k1i-
ny, které zasahuji do tZlesa kruhu.

Nevihodou znamjch konstrukei klecového vinuti je, Ze ne-
umoZnu ji prutok proudd vySSich harmonickjch, které axiédlnd pro-
tékaji pri povrchu rotoru v maximédlni hloubce 5 mm. Vodivé pod-
loZky pod klfhy jsou prilis vzdaleny od povrchu rotoru a navic
prodluzuji celkovou hloubku drazZky. Nedokonale vodivé spoje pri
povrchu rotoru, af jiZ d8lenjch axidlnich tlumidu, nebo jejich
koncy s kruhy zap¥idinuji, Ze uvedené proudy je obtékaji pFes
" zuby rotoru, pripadné pres ocelovou bandaZ na koncich rotoru a
v téchto mistech zvySeného odﬁoru,zpﬁsbbujf znacné ohTevy, pre-
sahujici teplotu 200°C.

Znamé TeSeni klecového vinuti, které priciny t&chto lokal-
nich ohFevu potladuje, je napFiklad konstrukdni dprava tvaru

axi&lnich tlumidd, tvoFenfych kliny, které jsou rozddleny ikoso- .
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vou rovinou na dveé Casti, jak je uvéd%ngs“w"r758 087, priCemZ
vEdy konec jedné Gasti klinu je opat¥en tangencidlnd roziiFenou
hlavici pFes Sitfku jeho druhé& Tasti. Hlavice jsou uloZeny v od-
povidajicich vybranich koncu rotoru a vodivd spojeny s kruhem.
Toto usporadani je dosti sloZité a pracné a vyhovuje pouze

u krat8ich rotoru, u nich¥ neni zapotFebi axidlni tlumiBe pFidn
delit. '

V§Se uvedené nevyhody jsou odstrandny klecovim vinutim
rychlobéinﬁch'synchronnfch motoru s hladkjm rotorem podle vyné-
lezu, jehoZ statorové vinuti je napdjeno z frekvendniho ménide.
Sestédva ze vzajemn® spojenjch radidlnich a axidlnich tlumidu
z nemagnetického, elektricky dob¥e vodivého materidlu, jimiZ
jsou kruhy nakratko a tyCe €i kliny uzdvirajici dri¥ky rotoru.
Jednotlivy axidlni tlumil je pFipadnd p?fEnE rozd€len na vice
Casti, které jsou od sebe odd&€leny dilatadni mezerou. Podstatou
vynadlezu je, Ze nedokonale vodivé spoje koncu axidlnich tlumidu
s prilehlou k nim €asti radidlniho tlumide pFi povrchu rotoru,
jakoZ i pFipadné dilatalni mezery pFidné d8lenfch axidlnich tlu-
midu, jsou pFeklenuty vodivou spojkou CtyFihelnikového, pFipadnd
Sestithelnikového pruFezu, jejiZ konce jsou uloZeny ve vybranich
obou ji spojenych Basti tlumidu pFi povrchu rotoru, priCemZ tvar
vybrani odpovidéd tvaru vloZené vodivé spojky. Profil spojky je
pripadn€ kruhovity nebo kladivovitd.

Klecovim vinutim podle vyndlezu je dosaZeno dostatednd vo-
divého vzajemného spojeni jak Tasti jednotlivjch pFitnd d¥lenfch
axialnich tlumidu mezi sebou, tak i jejich koncu s pFilehlymi
radidInimi tlumidi p¥i povrchu rotoru, kde je soustFeddn tok
proudu vySSfch harmonickjch. Pomdrnd jednoduchim zpusobem jsou
tak odstranény priciny znadnjch lokélnich ohFevu rotoru, kterjmi
je sniZovana mechanickid pevnost stroje a zvySovany jeho ztraty.
Novyjm FeSenim klecového vinuti, které umoZnuje i jednotnost
provedeni vodivych spojek, je pFi malé pracnosti ekonomicky zvi-
Sena celkova fidinnost motoru.

Na pFiloZeném vikresu je uveden pFiklad klecovdho vinuti
podle Qynélezu, kde obr. 1 zndzornuje Jast rotoru turbostroje
v podélném Fezu s umist&nim vodivych spojek a obr. 2, 3, 4 a 5
zobrazuji pri¢né Tezy koncu axidlnfch tlumidl, s prikladnymi

tvary profilu vodivych spojek.
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Klecové vinuti je tvoFeno soustavou. vodivé spojenych ra-
didlnfch tlumida 2, to je m8d8nfch kruhu nakratko a axidlnich
tlumidu 1, jimiZ jsou kliny lichob&Znikovitého profilu z elek-
tricky vodivého materidlu, uzavirajici drd¥ky rotoru, v nichZ je
umi’stdno budici vinuti 6. Deldi rotory maji tyto axildlni tlumile
1 jednou i vicekrat pFicn€ d%lené. Tim je krom& sniZeni obtiZ-
nosti vyroby umoZndna jejich volnd dilatace, nebot mezi Tastmi
k1ini jsou ponechény dilatadni mezery 5. Konce axiflnich tlumiZu
1 u Celnich stran rotoru pFiléhaji kolmo k prstencum radiflnich
~tlumiu 2 ve stejné povrchové irovni. Toto jejich nedokonale vo-
divé spbjenf pFi povrchu rotoru, jakoZ i dilatadni mezery 5 pro-
tilehl§ch koncu axidlnich tlumiu 1 jsou axi&dln& pFeklenuty vo-
~divou spojkou 3 umist&nou p¥i povrchu rotoru. Vodivé spojky 3 na
obr. 1 jsou jednotného provedeni a obdobného tvaru jako axidlni
tlumide 1, to je  lichob&Znikového prufezu a jsou uloZeny
v tvarov® jim odpovidajicich vybranich obou jimi spojenjch Cas-
t{, s moZnosti dostatelné dilatace. Profil vodivych spojek 3 lze
zvolit jin§, ale takovy, ktery zajiZtuje jejich upevndni proti
vlivaum odst¥edivfch sil, napFiklad CtyF a vice Ghelnikovy, kla-
divovit§, kruhov§ apod. Spojeni axidlnich a radidlnich tlumidn
1, 2 na koncich rotoru je mechanicky zajiSt&no ocelovou banddZi
4.
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1. Klecové vinuti rychlobdZnjch synchronnich motoru s hladkjm
rotérem, jehoZ statorové vinuti je napédjeno z frekvencniho méni-
Se, sestavajici ze vzéjemnd spojenych radidlnich a axiélnich
tlumidlu z nemagnetického, elektricky vodivého materidlu, jimiZz
jsou kruhy nakratko a ty%e €i kliny uzavirajici draZky rotoru,

~ kde tyto axidlni tlumiSe jsou pFipadnd pF¥itnd d¥lené s dilatalni
mezerou, vyznagené tim, %e pFi povrchu rotoru ka%dé nedokonale
vodivé spojeni konce axidlnfho tlumiZe (1) s pFilehlou Tast{ ra-
didlntho tlumiZe (2), jakoZ i pFipadné dilatadni mezery (5)
pFi®nd ddlenfch axidlnich tlumidu (1) jsou pFeklenuty vodivou -
spojkou (3) : uloZenou
v tvarovd ji odpovidajfcim vybrani obou ji spojenjch Tasti pFi
povrchu rotoru. )

2. Klecové vinuti podle.bodu 1, vyznalené tim, Ze pruFez vodivé
spojky (3) je kruhovity. |

%. Klecové vinuti podle bodu 1, vyznaBené tim, Ze pruFez vodivé
spojky (3) je kladivovitého tvaru. ’

1}-, Kle_wue' t/itu(.-k'v{?ﬁd[e boilw '/) ?/2&9&’2"-2, %/ % /’,)rufv':ég qua'ue'
3P64k3 (3) je é%gr, Pﬁ}uzahw, vicelheln frove' o ey .
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