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Urzadzenie do okreslania deformacji gérotworu
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Przedmiotem wynalazku jest unzadzenie do
okre§lanih deformacji gérotworu zwlaszeza Wwyni-
kajgcych z prowadzonej lub projekitowanej eksplo-
atacji goérniczej.

Dotychczas deformacje gérotworu wywolane
wplywami eksploatacji goérniczej okreSlano przy
wylkorzystaniu wzoréw teoretycznych, lub ma dro-
dze konstrukeji i stosowania urzadzenia posiadaja-
cego nomogramy z otworami lub stykami w se-
gmentach jeédnakiowych wplywéw wzdiuz prostych
przesuwu glowicy licznika mechanicznego lub
elekirycznego, przy czym ghlowica licznika sprze-
gniigta jest z panbografem lub uktadem optycznym,
przenoszacym wybrane pole przeznaczone do eks-
ploatiaicji pokladu mna segmenty nomognamoéw jed-
nakowych wplywéw. Tak okpeslong ilo§é segmentéw
wystawiono do Wzoru i obliczano wielko$é sklado-
wg deformacji. Wplyw fundamentu budowli na
deformacje goérotworu okreslano w podobny spo-
sOb.

Cellem wynalazku jest komstrukcja urzadzenia
eliminujgcego duzg ilo§¢é nomograméw i zezwala-
jacego ma automatyczne sumowanmie wplywéw de-
formacji gérotworu w prosty sposdb.

Cel ‘ten zostal osiggniety przez skonstruowanie
urzgdzenia posiadajgcego przyslony promieniowe
glowicy polgczone dzwigniami prowadzonymi po
szablonie z nieréwnoseiami i stylkami elektryczny-
mij \do uruchomienia zmanych migawek, przekaZni-
kow foboelekitrycznych i sumatoréw, a przyslony
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kgtowe polaczone sg z dzwigniami, prowadzonymi
za pomocy listwy, wustalanej krzywka, przy czym
przeswit jaki tworza przystony promieniowe i przy-
slony katowe w glowicy jest tak dobrany aby prze-
kaznik fotoelektryczny mégt odréznié mnaznaczone
pole pokladu lub pole stopy fundamentu od pola
nieoznaczonego na planie i zZsumowaé wplywy de-
formacji gérotwioru ponadto glowice umocowane
przesuwnie do laza polgczone jest poprzez ciegno
z wézkiem, kitéry posiada kola sterowane krzywka,
a do korica loza ‘jest umocowany uchwyt z kilinem
z rowkami lub wystepami dla prowadzenia zacze-
péw. Dla uzyskania wymaganej ostroSci odwzoro-
wania wybranych pdl pokiadu czy stopy fundamen-
tu, glowica urzadzenia posiada ustawny obiektyw
za pomocy dzwigni i listwy. Polozenie listwy usta-
lane jest zaciskiem na kole prowadniczym.

Nachylenie pokltadu ustawiane jest za pomocg
stolu obrotowego za$ ostro$§é odezytu obiektywu
ghowicy mnastawiana jest przez od‘powuadm skret -
zacisku i pochylenie listwy.

‘Wynalazek pokazany jest tytulem przykladu na
rysunku, na ktérym fig. 1 przedstawia przekroj-
podtuzny urzgdzenia, fig. 2 przekréj poziomy, fig.3
przekréj poprzeczny przez klin z zaczepami i ze-
batka w czasie sumowania wplywow przez glowice,

~ fig. 4 przekrdj poprzeczny przez klin z zaczepami

w czasie obrotu o pewien kat loza wraz z glowica,

fig. 5 praekrdj podtuzny przez -kilin z zaczepami
W czasie sumowania wplywéw przez glowice, fig. 6
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preekrsj podiuzny przez wéwek w czasie jazdy do
tytu, fig. 7 przekrdj podluzny przez wézek w czasie
jazdy do przodu, fig. 8 przekrdj poprzeczny przez
glowice z przystonami i dZzwigniami.

Urzadzenie wedtug wymnalazku posiada glowice 1
prowadzong na lozu 2 polgczong ciegnem 3 z woz-
kiemn 4. Wézek 4 posiada krzywke 5 prowadzacy
kolo 6 i 7 oraz zaczep 8. Glowica 1 posiada przy-
slony promieniowe 9 ktére polgczone sg dZwigniami
10 i przystony katowe 11 polgczome dzwigniami 12
oraz obiektyw 13 polgczony za pomocyg dawigni 14
z listwa 15. Listwa 15 prowadzona jest na kole
prowadniczym 16 z zaciskiem do ustawiania wyma-
ganego polozenia tak by po uwzglednieniu przelo-
Zenia dzwigni 14' obiektyw glowicy 1 ustalal sie
w plaszczyZnie nachylénia mapy pokladu 17 umo-
cowanej do stolu obrotowego 18. DzZwignie 12 pro-
waldzone s3 przez listwe 19 umocowang obrosowo
na osi 20 i przesuwnie na koricu. Kat rozwancia
przyston katowych 11 ustalany jest poprzez dzZwig-
nie 12 listwe 19 krzywke 21 ktérej polozenie ustala
szablon 23. Szablon 23 pasiada nieréwnosci 24
o wielkoSci wglebienia odpowiadajacemu podziato-

wi na strefy jednakowych wplywéw. W miejscu

nieréwnoéci 24 znajdujg sie styki elekitryczne 25
ktérych przewody podlgczone sa do przekaznika
fotoelektrycznego i sumatora o znanej konstrukeji.

Wzdluz szablonu 23 usytuowane sg styki elek-
tryczne 25 i nieréwnoSci 24 odpowiadajgce danym

wielkodclom okmeslonych deformacii jak mp. obni-

zZenie, odksztalcenie wlasciwe w pionie, odksztalce-
nie wlasciwe w poziomie, przesuniecie w poziomie,
przechylenie w poziomie, przechylenie w pionie,
krzywizny w poziomie, krzywizna w pionie géro-
tworu na powtierachni i dowolnych gtebokodciach.

Usytuowanym wzdluz szablonu 23 stykiem elek-
trycznym 25 odpowiadajqa wystepy kitére podnosza
i opuszczaja krzywki 21, 22 odpowiadajace danemu
podzialowi kabowemu nomograméw dla podanych
deformacji. Loze 2 umocdowane jest obrotowo na
osi 20 i napedzane jest sprezyng 26. Do korica loza
2 umocowany jest uchwyt 27 z klinem 28 z rowka-
mi lub wystepami dla prowadzenia zaczepéw 29.
O kilin 28 opiera sie sprezyna 30 kt6ra ustala
polozenie robocze klina 28. Klin 28 prowadzony
uchwytem 27 posiada ogranicznik 31. Jeden z za-
czepdw 29 opiera sie o zgb zgbatki 33 w czasie
sumowania glowica wplywéw a drugi jest podnie-
diony by mastepnie po przesunieciu klina 28 dzwig-
nig 32 pod wplywem dzialania wbézdka 4 ulegt
podniesieniu a drugi zaczep 29 obnizeniu przez co
z¢batka 33 zezwoli na obrét loza 2 o wymagany
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kat. Po zmianie kuergmku jazdy wézka 4 sprezyna
30 cofa kiin 28 i przesuwa zaczepy 29 do pierwot-
nego polozenia. Do zebatek 33 umocowany jest
Zderzak 34 i prowadzona jest krzywka 35.

W celu okredlenia deformacji 'w rozpatrywanym
punkcie gérotworu ustawia sie o§ obrotu 20 nad
rozpatrywanym punktem na planie pokladu 17
i obraca sie st6l 18 pod katem upadu pokladu 17
a nastepnie obniza na wielko§¢ odpowiadajgca da-
nej .tebokoéci i parametru gérotworu. Ustawia sie
szablon 23 na okreSlony typ deformacji i listwe 15
na kat upadu pokladu 17. Zderzak 34 odciaga sie do
tylu i przesuwa zaczepy 29 w miejsce rowkéw ze-
batki 33 i przez obrét loza 2 napina si¢ sprezyne 26
a nastepnie przesuwa sie zderzak 34. Po ustawieniu
zaczepéw 20 wlgoza sie o§wietlenie i doprowadza
prgd do wézka 3 ktéry uruchomi urzgdzenie i au-
tumatycznie poprzez glowice 1 z fotokomoérksy zesu-
miuje wplywy eksploatacji. W czasie przesuwu
glowicy 1 laczone sg styki 25 w szablonie 23 odpo-
wiadajace dodatnim i ujemnym wplywom. Wplywy
dodatnie sumowane sg przez jeden sumater a
ujemne przez drugi sumator. Znajdujaca sie obok
zebabek 33 krzywka 35 przelgcza przewody stykow
25 jesli wystepuje zmiana znaku segmenté6w po
obwodzie. Po obmizeniu krzywki 35 nie wystepuje
dodatkowa zmiana znakéw stykéw 25.

Zastrzezenie patentowe

Urzgdzenie do okreSlania deformacji gorotwioru
wyposazone w glowice i sumator liczacy segmenty
wplywéw pokrywajace si¢ z wybnanym lub pro-
jekbowanym do wyhbierania polem pokiadu lub po-
lem stopy fundamentu, znamienne tym, ze przystony
promieniowe (9) glowicy (1) polgczone sq dZwignia-
mi (10) prowadzonymi po szablonie (23) z nieréw-
nodciami (24) i stykami elektrycznymi (25) do uru-
chomienia znanych migawek i przekaznikéw
fotoelelctrycznych oraz sumatoréw, a przystony ka-
towe (11) polgczone sy diwigniami 12) prowadzo-
nymi za pomoca listwy (19) ustalonej krzywkg (21,
22), przy czym pree$wit jaki tworzg przystony pro-
mieniowe (9) i przyslony katowe ({11) w glowicy ()
jest tak dobrany aby przekaznik fotoelekiryczny
moégl rozréznia¢ naznaczone pole pokladu lub stopy
fundamentu od pola nieoznaczonego na planie (17)
i zsumowaé wplywy deformracji gérotworu, oraz ze
glowica (1) umocowana przesuwnie do loza  (2),
polaczona jest poprzez ciegno (3) z woézkiem ),
ktéry posiada kola (8, 7) sterowane krzywksa (6),
a do konica loza (2) jest umocowany' uchwyt (27)
z klinem 8) z rowkami lub wystepami dla pro-
wadzenia zaczepéw (29).
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