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" Vynédlez se tykd regulsce melych vodnich
turbin a ¥e31 reguleci otevient lopatek tur-
biny elektrickym servomotorem, JehoZ moment
se udriuje v rovnovéze s momentem od zévaif,
V reguldtoru otédek se vytvédf signél po-
Zedoveného otevFeni turbiny e porovnévé se
v reguldtoru polohy se signdlem z $idle po-
lehy. Rozdil obou signilé se vykonové zesf-
11 a slouZf jeke ovlddeci nap&tf elektro-
motoru, ktery pPes mechesnicky prevod pliso-
bl na lopetky turbiny, na zévei{i a ne &idlo
polohy lopstek turbiny. Podle polohy a
smyslu evladeciho signélu se elektromotor
ot&¢{ v jednem nebe druhém sméru a zajisfu~
Je otevirént éi'zaviréni'lopetek turbiny.
Soufasné se udriuje rozdfl vstupnich signé-
18 regulétoru polohy ns hodnot& bl{zké nule,
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Vynélez se tykd zapogeni elektrickéhe regulétoru malé vodni turbiny.
Znémé regulitory malych vodnich tusbin jsou mzchanlckohydraullckéu Jsou vybaveny Zerpad-

lem nahénénym na h¥f{dele regulovené turbhiny. ioto Zerpadlo dodévé tlekovy olej pro hydreu-
licky zesilovad ‘se servomotorem. Hydreaulicky zesilovel se ovlédd vystupem mechanlckého roz-
tésniku pohénd&ného od hifdele turbiny. Pfenos reguldétoru proporcionélné-integredni se ze-
ji%¥uje izodromnim ze¥izenim ve zpétné vazbé mezi polohou servemoteru a vstupem hydreulic-
kého zesilovate. Nevyhedou tohoto typu regulétoru je, %e jeho mechanické regulelni prvky, te
je rozté¥nik a izodromni zatizent, vykezuji mrtivé chedy, které se v mnoha pripadech s&ftaji.
Regulétor vykazuje znainou teplotni zdvisléset, zejména u jzodremniho ze¥fzeni, kde se viske-
zita oleje znedné méni v zévislosti na teplot& okoli. Del3f nevy¥hodou je, %e mechanicky re-
gulétor je vyrobn& néro&ny, precny @ drehy. Stélost nastevené hodnoty regulované velidiny v
dtsledku mrtvych chodd kolisé v ur&itych mezfch, co? je zejméne na zévadu p¥i peralelni spolu-
précl regulétorového soustroji se sifovym systémem. Zmene viskezity oleje ovliviuje dobu
trvéni piechodnych dégﬁ, coZ je na zévedu pri semotném chodu a pti synchronizse&nim procesu.
Tyto nedostetky odstranuje zepojeni elektrického regulétoru malé vodni turbiny podle vy-
nélezu. Jeho podstata spodivé v tom, %e vystup regulétoru oté&ek je spojen s prvanim vstupem
regulétoru polohy, jehoZ vystup je spojen'se vetupem zesilovede vykonu. Vystup zesilovale
vykonu je spojen se vstupem elektromotoru; jeno# hiidel je spojene ples mechanicky pirevod
s vystupni pékou. Vystupni péka je soufesn® mechenicky spojena se zdévsZim o se vstupem Zidla
polohy péky. Vystup &idla polohy péky je spojen se druhym vetupem regulétoru polohy.

Vyhodou usporadénf podle vyndlezu je, Ze odpadd olejové hospodéf¥stvi, to je Zerpedlo,
_hydrsulicky zesilove&, hydreulicky servomotor, Cerpedlo tlakevého oleje, spojovaci trubky.
Odstrendnim -hydrsulickych prvkd se vyloudi té% nepriznivé pisobeni mrtvych caodd na reguladni
proces i nep¥iznivy vliv teplotni zdvislosti na dobu regulednich prechodnych d¢jl. Prechodné
déje v zepogeni podle vyndlezu jsou Easove stélé. Jejich doba i pribeh jsou zcela nezdvislé
ne zméndch teploty okolf a na dobé ¢innosti regulétoru. UdrZevéni regulevené veli&iny, to Je
otédek a otevieni turbiny, v poZadovanych mezich je nejmén& o jeden ¥éd presncjil, Vyroba
e monté% reguldtoru se podstatné zjednodulf s zlevnf, Zjednodusi se i udrZba, protoZe odpedd
mezéni roztéiniku, izodromniho fafizeni, gepd & kluznych &deti gtévejicich regulédtordi.

Pirikled usporédéni podle vynélezu je zndzornén ns vykrese v blokovém schematu.

Vystup 2 regulétoru 1 otdéek je spojen s prvnim vstupem 3 regulétoru 3 polohy. Regulétor.
1 otdgek je operadnt zesilova® se zp&tnou vezbou pro vytvoreni proporcionéln&-integre¢niho
prenosu nebo troporciondlné-integra&né-derivedniho prenosu. Reguldétor 2 polohy je opera&ni
zesiloved se zépornou zpétnou vazbou. Vystup 6 regulétoru 3 polohy je spojen se vstupem 7
zesilovade 8 vykonu. “esilovad 8 vykonu je tyristorovy zesilovad. Vystup 9 zeailovede 8 vy~
konu je spojen se vstupem 10 elektromotoru ll. Elektromotor 1l jé dvoufézovy indukéani motor

vnebo stejnosmérny elektromotor s cizim buzenim. Hr{del 12 elektromotoru 1l je spojen ptes
mechanicky prevod 13 s vystupni pé:ou 18.

Mechanicky otevod tvori &elni ozubend kola. Vystupni péka 18 je soudasn& spojena mecha-
nicky se zéva¥im 14 & se vstupem 175 gidla 16 polohy vystupni péky 18. Gidlo 16 polohy vy~
stupni péky 18 je indukéni snimal. Vystup 17 &idle 16 polohy vystupni péky 18 je spojen
se druhym vstupem 4 regulétoru polohy.
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Zaspojeni regulétoru pracuje tekte. Regulétor 1 otd¥ek turbiny vytvé*f ne svém v¥stupu 2
signdl um&rny poZadovenému otevrenf lopatek turbiny. Tento signél pofedového eotevieni lopatek
turbiny se ptivdd{ na prvnf vstup 3 regulétoru 5 perehyy Na druhy vsetup 4 reguldteru 5 po-
lohy se privédi signél skutedného otev¥eni turbiny z vystupu 17 &idle 16 polohy vystupni péky
18, jejiZ rpoloha odpovidd skuteénému otevrenf lopatek turbiny. Reguldtor 5 polohy vyhodnocuje
pribéZnd rozdilvobou vstupnich signéld & vytvéri ne svém vystupu 6 signdl umérny odchylce
obou vstupnich signdld. Signdl umérny odchylce se zesiluje v zesilovaedi 8 vykonu. Zesileny
signél na vystupu 9 zesilovaéegvykenu se privédf na vstup 10 elektromotoru ll. Podle veli-
kosti a smyslu vstupnfho signédlu se elektromotor 11 v jednom nebe druhém smyslu, ptidem¥
otdky elektromotoru 1 jsou zévislé ne velikosti vstupniho signélu. H¥ifdel 12 elektrombtoru
11 ovlédd pFes mechenicky prevod 13 vystupnf péku 18 ovlédac{ primo otevienf lopetek turbiny.
Vyetupni péka 18 soulaesne plsobi na zdvail 14 e jeji pohyb se snimé ¢idlem 16 polohy vystup-
ni péky 18. Zéveii 14 neustsle picobf ne vystupni pdku 18 ve smyslu zevirani turbiny, to je
proti smyslu pisobenf el ktromotoru 1ll. V p¥ipasde, %e elektromotor 1l ztretf nespédject nep.tf,
to je signdl ne jeho vstupu 10, zdveZf 14 pres vysetupni psku 18 uzeavre lopstky turbiny.
Blektromotor 11 je pfi své &innosti ovlédédn tek, sby se odchylke vstupnicn signdli reguldtoru
2 polohy zmen3ovele & udriovela na hodnoté blizké nule.

Vyndlezu se vyuzije v energetice, pri regulaci malych vodnfch turbin.

PREDMET VYNALEZU

Zapojeni elektrického regulétoru melé vodni turbiny, vyznsdujfc! se tim, Ze vystup (2)
reguldtoru (1) otédek je spojen s prvaim vstupem (3) regulédtoru (5) polohy, jehoZ vystup
(6) je spojen se vstupem (7) zesilovele (8) vyvonu, jehoZ vystup (9) je spojen se vstupem
(10) elektromotoru {11), jeho h¥{del (12) je spojens p¥es mechanicky prevod \13) s vystup-
ni pékou (18), kterd je soulesn& mechanicky spojens se zéveifm (14) & se vstupem (15) ¢idle
(16) polohy vystupnf péky (18), jejiZ vystup (17) je spojen se druhym vstupem (4) regulétoru
(5) .polohy.

1 vykres
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