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CZ Z098Y Ul

ZafFizeni pro ovlddéni a Fizeni ¢innosti pohonného tstroji zatemiovacich systémi

Oblast techniky

Technické fedeni se tykd nové konstrukce zafizeni pro ovidd4ni a Hzeni &innosti pohonného
Uistroji zatemilovacich systému, jako jsou venkovni, vnitfni & meziokenni vertikalni i horizontal-
ni Zaluzie, roletky a plysé.

Dosavadni stav techniky

V soutasné dobé se k ovladani spoudténi, vytahovéni a naklapéni lamel Xaluzii & jiné stinfei
techniky pouZivd fada systémd a konstruk&nich koncepci s rliznym uspoféddénim mechanickych a
funkénich prvkii. Pohonnd dstroji jsou vesmés ovlddana taznymi prvky mechanickymi, realizo-
vanymi ve formé fetizku, $iiirky nebo kliky.

Je zndm4 celé fada mechanizmi pro ovlddani Zaluzii, které jsou zavislé na zpiisobu uchyceni a
navinovini oviddacich prvki, zejména textilnich paskii nebo $iiirek. Tato feSenf jsou popséna
napiiklad ve spisech US 4886102, US 5318090, WO 93/03250, US 4621673, GB 2163202 nebo
EP 373787. Spolenym zmakem a nevyhodou viech téchto fefeni je, Ze ovladaci systémy se vkla-
daji do homniho nosného profilu Zaluzie bud’ z boku a zejména ze shora, tak¥e pti mont?i se
nejdiive musi ovladaci systém nasunout do profilu a teprve nasledng je k nému mono plipevnit
textiln{ pasek nebo Sttiirku. MontaZ protahovénim ovladacich prvkd pfes uzké otvory vytvorené v
profilu je pomémé néroéna i zdlouhav4 a vyZaduje velkou zrugnost montéra, RovnéZ jsou znimé
feSeni popisujici ovladaci mechanizmy Zaluzii napfiklad uvedené ve spisech EP 380346, US
5184660, EP 554212 nebo CZ 8114 Ul. Pohon hnaci hfidele vnitini Zaluzie pomoci tazného
prvku vedeného v hlavové kolejnici vodicimi kandlky je pak popsan napHklad ve spisech EP
594556 nebo CZ 7867 Ul.

Pro jednodu¥i a snadnéj’f ovladan{ Zaluzii se zatalo vyuzivat riznych typd pfevodovek realizu-
jicich pfevod mechanického pohybu mezi ovladacim prvkem Zaluziového mechanizmu a hnaci
hifdelf. Ve spise CZ 9831 Ul je popséno pohonné uistroji pro ovladani okennich Zaluzii ohsahuji-
cf alespofi jeden tvarovany zdkladovy dil, v némz2 je na hfideli uloZeno hnaci kolo, které je d4s-
teCné ovinuté taznym prvkem, vedenym nejméné v jedné vodici draZce, vytvofené v t&lese z4-
kladniho dilu, opatfeném pouzdrem pro uloZeni hnactho kola, kde tainy prvek je ve vodicich

~ dréZkéch zajidtén vikem, pfitemz hnaci kolo je s hifdeli spfaZeno pomoci pfevodovky, jejiz skifit

Je vyjimatelné uloZena v télese.

Mechanizmy pro ovlédani Zaluzii mohou byt doplnény o rizné typy elektromotorii. Spoleénymi
nevyhodami téchto systémi ovladéni stinicich systémii pomoci elektromotoru jsou masivnost
provedeni pohonnych systémil a také nutnost pfivedeni elektrického kabelu a2 k elektromotoru,
coZ ve veétdine piipadi znameni potfebu jeho zasekinf do zdi. Proto se tyto systémy vétSinou
pouZivaji pro venkovni Zaluzie a zejména pro velkoplo§né systémy, napiiklad vykladni skfiné
obchodt, prosklené vstupni haly spoledenskych zafizeni nebo restauraénich a hotelovych kom-
plexi apod.

V souladu se zvySujicimi se néroky na komfort pf ovl4dani interiérovych Zaluzii se za¢aly po-
stupné rozmeéry elektromotorl zmendovat. Piikladné provedeni elektromotoru redukovanych
rozmérl je popsano napiiklad ve spise EP 1675251, kde pohonny hiidel je spojkami pfipojen z
obou stran elektromotoru. Nevyhodou popsaného konstrukéniho provedeni je déleni h¥idele na
dv& Easti pevné stanovenych délek a tim sloZit&jsi monté2. Rovn&Z neni umoZnéno ménit polohu
umisténf elektromotoru v oviddacim mechanizmu Zaluzii.

Ve spise CZ 18340 U1 je popséno zafizeni pro ovlidéni a Fizeni &innosti pohonného Wstroji za-
temfiovacich systémi, zejména lamel vnitfnich, vn&jiich nebo meziokennich Zaluzif, kde pohon-
nd hfidel je napojena na pohonny elektromotor motorového bloku, ktery je pies ¥dici blok napo-
jen na akumulitorovou baterii napajeciho bloku pfipojenou k fotovoltaickému modulu, ptiéems
na fidic{ blok je dale napojen vysilaci a pfijimaci blok a polohovaci &len. Alespott Hdici blok,
vysilaci a pfijimaci blok a polohovaci &len jsou vyjimatelné uloZeny ve vritfnim prostoru horniho
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profilu a fotovoltaicky modul je uchycen mimo vnitfni prostor horniho profilu. Napéjeci blok a
pohonny elektromotor jsou s vyhodou bo&né vyjimateln& nasunuty do protilehlych koncovych
&asti horntho profilu, pfidemz jejich &4sti vy¢nivajici vng z horniho profilu jsou pfekryty boénimi
kryty uchycenymi k hornimu profilu. Nevyhoda popsaného ovlddactho zafizeni spodivd ve vys-
Sich prostorovych néarocich pro umisténi motorového a napéjeciho bloku v jedné z krajnich &asti
homniho profilu. Déle je nevyhodné, Ze pfi ovlddini rozmémych sestav Zaluzii miZe dochézet k
nerovnomémému posuvu stinictho prvku a k pfipadné deformaci hnaciho hfidele. Dle spisu DE
102008058098 je konené znamé fefeni pohonného zafizeni, kde motor a ptevodovka jsou od-

"délen& uloZeny a ustaveny na pohonné hfideli prochazejici otvory vytvofenymi ve stfedovych

tastech motoru a prevodovky. Nevyhodami popsaného fedeni jsou rozmérové ndroky plynouci z
oddéleného uloZeni Fidiciho systému, motoru, pfevodovky a spojky.

Snahou ptedkladaného fedeni je predstavit k vyuZivani nové kompakitni zafizeni pro ovladani a
fizeni &innosti zatemfiovacich systémi, které by spojenim dlouhodob& ovéfenych konstrukei
vlastnich pohonnych systémd Zaluzii a novych poznatki v pfenosové technice vytvofilo jeden
integralni celek, ktery by zjednoduZoval a zautomatizoval &innosti obsluhy tak, aby byl systém
ovladatelny i z v&t¥{ vzdalenosti bez nutnosti mechanické manipulace s taznymi prvky.

Podstata technického Feleni

Stanoveného cile je dosaZeno technickym FeSenim, kterym je zafizen{ pro ovladani a fizeni &in-
nosti pohonného ustroji zatemfiovacich systémi, zejména lamel vnitfnich, vnéjsich nebo mezi-
okennich Zaluzii, kde vlastni funk&ni &ast zafizeni je tvofena jednak elektricky propojenymi fidi-
cim blokem a motorovym blokem, které jsou uloZeny v hornim profilu systému, v ném? je vede-
na pohonné hfidel, a jednak samostatnym ovladacim blokem propojenym s Hdicim blokem, kde
podstata fedeni spotivd v tom, Ze Hdici blok a motorovy blok jsou mechanicky rozebiratelné
spojeny a jsou vzajemné uspofadany tak, Ze tvofi kompaktnf celek, pfitem? jejich stfedové Lasti
jsou uzpiisobeny pro priichod pohonné hfidele.

Ve vyhodném provedeni je Hdici blok tvoten télesem, sestavajicim z dutého plaste zakrytované-
ho snimatelnym vikem, které je uzpiisobeno jednak pro mechanické spojeni s motorovym blokem
a jednak pro uloZeni napéjeciho bloku, pfitemZ ve vnitini duting pla$té jsou ustaveny zékladova
deska s ti§tdnymi spoji, dobijeci modul, vysilaci a p¥ijimac{ blok a dalif standardni konstrukéni a
ovladaci prvky Zaluziového systému.

Je rovné% vyhodné, kdy? zédkladov deska je osazena b&nymi elektronickymi prvky a je uchyce-
na pomoci distanénich sloupki ke spodni st&né plasté a kdyZ napéjeci blok je k viku uchycen
pomoci protilehle situovanych ozubl, mezi néZ je vyjimatelné suvn& uloZen a plést je na strané
spojeni s motorovym blokem opatfen pfedpruZenymi zobcovymi uchyty pro zajisténi rozebiratel-
ného spojeni dili.

Konedné je vyhodné, kdyZ motorovy blok je tvofen vzijemné v sérii spojenymi pohonnym elek-
tromotorem, pfevodovkou a piipojovacim &lenem, kde v oblasti podélnych os pohonného elek-
tromotoru a pfevodovky jsou vytvofeny na sebe navazujici priichozi stfedové komory pro volné
uloZeni pohonné hfidele a pfipojovaci &len je opatfen tvarovanym priinikem, jehoZ prifez odpo-
vid4 profilu pohonné hfidele.

Popis obrazkil na p¥ipojenych vikresech
Konkrétni piiklady technického fefeni jsou schématicky zndzornény na pfipojenych vykresech,
kde:

obr. 1 je &elni pohled na zatemiiovaci systém, v jehoZ hornim profilu je uloZeno ovladaci zafi-
zeni,

obr. 2 je celkovy axonometricky pohled na ovlddaci zafizeni,

obr. 3 je explodovany pohled na zafizeni z obr. 2,
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obr. 4 je podélny fez zaFizenim z obr. 2,

obr. 5 je podélny ez alternativnim provedenim ovl4daciho zaFzeni se zabudovanym polohova-
cim &itatem,

obr. 6 je axonometricky pohled na motorovy blok,

obr. 7 je podélny fez motorovym blokem bez zndzorneni detailti pohonného elektromotoru a pfe-
vodovky,

obr. 8 je axonometricky pohled na alternativni provedeni fidiciho bloku, a
obr. 9 je Zelni pohled na fidici blok z obr, § ze strany pfipojeni motorového bloku.

Vykresy, které zndzortiujf technické fedeni, a nasledné popsané pfiklady konkrétnich provedeni v
Zadném pfipadé neomezuji rozsah ochrany uvedeny v definici, ale jen objasfiuji podstatu technic-
kého fedeni.

Piiklady provedeni technického feSeni

Provedeni zafizeni podle technického Feleni bude popséno na piikladu aplikovaném v Zaluzio-
vém systému zabudovaném do tvarovaného horniho profilu ] interiérovych Zaluzii a zndzomg-
ném na obr. 1, kde hornf profil 1 je pfizpiisoben k uchyceni na neznazomény okenni rim. Zaluzie
jsou tvofeny sadou horizontalnich lamel 11, které jsou zavéSeny na Zebfidcich 12 umoiujicich
jejich naklapéni a jsou opatfeny navijecimi pasky 13 pro umoznéni jejich zvedani & spousténi.
Koncové &asti prvki 12, 13 béZné konstrukee jsou uchyceny v navijedich 14 zabudovanych v
lozich 15, kterd jsou rozebiratelné ustavena v hornim profilu 1. Navijede 14 jsou spojeny pohon-
nou hfidelf 2, prochdzejici podén& v podstaté celym hornim profilem 1. Soud4sti systému pak
rovnéZ mitZe byt nezndzornény fotovoltaicky modul, napiiklad soldmf &lanek, uchyceny na zadni
strané horniho profilu 1.

Vlastni funk&nf Sést zafizeni je tvofena jednak vz4jemnd rozebiratelné spojenymi fidicim blokem
3 a motorovym blokem 4, a jednak samostatnym ovladacim blokem 5. Ridici blok 3 a motorovy
biok 4 jsou spojeny, a to jak mechanicky tak nezndzoménym elektrickym vedenim, a Hdicl blok
3 je propojen bezdratov€ s ovladacim blokem 3, tvofenym napfiklad jednoduchym dvoupoloho-

vym ovlada¢em 51 nebo dilkovym programovatelnym ovladatem 52 nebo mobilnim telefonem
53, jak je variantné naznadeno na obr. 1.

Ridici blok 3 je v zékladnim provedeni tvofen t&lesem 31, sestdvajicim z dutého plasté 311 za-
krytovaného snimatelnym vikem 312, které je uzpiisobeno jednak pro mechanické spojeni s mo-
torovym blokem 4 a jednak pro uloeni napéjeciho bloku 32, pfidem# ve vniténf duting plasts
311, jehoZ priifez je s vyhodou realizovan jako Zlab ve tvaru pismene ,,U*, jsou ustaveny zakla-
dova deska 33 s tiSténymi spoji, dobfjeci modul 34, vysilaci a ptijimaci blok 35 a dal¥ neznézor-
néné standardni konstrukéni a ovlddaci prvky Zaluziového systému. Zakladova deska 33 je osa-
zena b&inymi elekironickymi prvky a je uchycena pomoci distan&nich sloupki 331 ke spodni
sténé 3111 pla%€ 311. Napéjeci blok 32, s vihodou tvofeny akumulitorovou baterii, je k viku
312 uchycen pomoci protilehle situovanych ozubi 3121, mezi né% je vyjimatelné suvn& uloZen.
Plast’ 311 je pak na strané spojeni s motorovym blokem 4 opatfen predpruzenymi zobcovymi
achyty 3112, zajistujicimi rozebiratelné spojen téchto dild 3, 4. Zakladova deska 33 je s napéje-
cim blokem 33 a dal3imi neznizornénymi moduly a konstrukénimi & ovladacimi prvky systému
propojena zndmymi technickymi a elektronickymi prosttedky popsanymi napf. v CZ 16468 U],
Materidlové provedeni jednotlivych konstrukénich a funkénich prvki a jejich vzijemné odizolo-
véni je feSeno standardnim zpisobem dle prislu$nych normativnich pfedpisii a neni pfedmétem
tohoto FeSeni.

Motorovy blok 4 je tvofen vzajemné v sérii spojenymi pohonnym elektromotorem 41, prevodov-
kou 42 a pfipojovacim Elenem 43, kde pohonny elektromotor 41 a pfevodovka 42 jsou konstruo-
vany tak, Ze v oblasti jejich podélnych os jsou vytvofeny na sebe navazujici priichozf stfedové
komory 411, 421 pro volné uloZeni pohonné hfidele 2. Ptipojovaci &len 43 je pak opatfen tvaro-
vanym prinikem 431, jehoZ prifez odpovidé profilu pohonné htidele 2. Vnéjsi plast prevodovky
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42 je pak na strané prilehlé oviddacimu bloku 3 opatfen zafezy 422 tvarové odpovidajicimi zob-
covym uchytim 3112 plasté 311.

P mont4¥i zafizeni se do vnitiniho prostoru horniho profilu 1 opatfeného loZi 15 s navijeti 14,
ve kterych jsou uchyceny koncové &asti Zebfitkd 12 a navijecich paskd 13, uloZi celek ovladaci-
ho zatizeni, tvofeny spojenymi fidicim blokem 3 a motorovym blokem 4. Poté se bo¢né do hor-
niho profilu 1 nasune pohonn4 hiidel 2 a protahne se viemi prvky Zaluziového systému umisté-
nymi ve vnitinim prostoru tohoto profilu 1. Pfipojovacim &lenem 43 motorového bloku 4, nezna-
zornénymi aretadnimi prvky, naptiklad prstenci, je pohonna hfidel 2 nsledn& ustavena do pra-
covni polohy, kdy? kalibrace zafizeni je provadéna pomoci ovlédaciho bloku 5. Ovladani zafizeni
je nezavislé na jakémkoliv externim zdroji energie, kdyZ pohonny elektromotor 41 je napéjen z
napéjeciho bloku 32 dobfjeného dobijecim modulem 34 propojenym s fotovoltaickym modulem.

Popsané provedeni neni jedinou moZnou konstrukei dle technického feSen, ale podle tvaru a typu
horniho profilu 1 mohou byt upraveny vn&jé obrysy blokd 3, 4. Profil pohonné hiidele 2 milZe
byt tvarovan do standardng utivanych geometrickych obrazcl, jejichZ ptiklady jsou uvedeny na
obr. 3. Celé zatizeni miiZe byt podle velikosti Zaluziového systému fedeno s rizné uspofédanymi
pfevodovkou 42 a pohonnym elektromotorem, jak plyne z porovnani obr. 4 a obr. 5, kde je rov-
néZ patmé, ¥e napéjeci blok 32 nemusi byt uloZen na celé homi plose vika 312. V ovladacim
bloku 3 mii¥e byt podle vyobrazeni na obr. 5 uloZen i polohovaci ¢len 35 sestdvajici z kalibralni-
ho prvku 351 a neznézoméného polohovaciho Eitate, kde kalibra&ni prvek 351 je v popisovaném
pipadé tvofen kotoutkem upevnénym na pohonné hfideli 2 a opatfenym po obvodu pravidelné
rozmisténymi vy¥ezy, a kde polohovaci &itag je tvofen dvéma ¢idly upevnénymi protilehle kalib-
raéniho prvku 351 ptimo na zékladové desce 33 Fidiciho bloku 3. Kone&né pak nemusi byt spoje-
ni blokli 3, 4 fedeno pomoci zobcovych tichytd 3112, které nejsou napiiklad zobrazeny na prove-
deni dle obr. 8, ale miZe byt naptkiad realizovano pomoci magnetii nebo jinych spojovacich
prvki,

Ovl4d4ni a nastavovéni funkci zaf{zen{ nemusi byt vyhradné realizovano pomoci bezdritového
ovladaciho bloku 3, ale v uréitych ptipadech je vyhodné umistit tladitkovy ovlada¢ 31 pfimo na
horni profil 1. Ovladén{ zaFizeni lze zajistit i jinym pfistrojem opatfenym pisludnym programo-
vym vybavenim a bezdratové pfipojenym, napfiklad pfes bluetooth, IrDA &i podobnou bezdréto-
vou komunika¢ni technologii.

Primyslové vyuZitelnost

Zatizeni pro ovlddani a fizeni &innosti pohonného Ustroji zatemiovacich systémi, jako jsou ven-
kovni, vnitni & meziokenni vertikilni i horizontélni Zaluzie, roletky a plysé, je moZno zabudovat
do riznych typi Zaluziovych systémi, vietn& meziokennich Zaluzii, jejichz zakladnim kon-
strukénim prvkem je nosny hornf profil.

NAROKY NA OCHRANU

1.  ZaFizeni pro ovladéni a Hzeni dinnosti pohonného ustroji zatemiiovacich systémil, zejména
lamel (11) vnittnich, vn&j$ich nebo meziokennich Zaluzii, kde vlastni funkéni &4st zafizeni je
tvotena jednak elektricky propojenymi fidicim blokem (3) a motorovym blokem (4), které jsou
ulofeny v hornim profilu (1) systému, v némz je vedena pohonna hfidel (2), a jednak samostat-
nym ovl4dacim blokem (5) propojenym s fidicim blokem (3), vyzmadujici se tim, Ze
fidici blok (3) 2 motorovy blok (4) jsou mechanicky rozebiratelng spojeny a jsou vzdjemné uspo-
t4d4ny tak, Ze tvol kompaktni celek, pfi¢em? jejich stfedové sti jsou uzphsobeny pro prichod
pohonné hfidele (2).

2.  Zakzenipodlendrokul, vyzna&ujici se tim, Zefidici blok (3) je tvofen télesem
(31), sestavajicim z dutého pla&é (311) zakrytovaného snimatelnym vikem (312), které je uzpi-
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sobeno jednak pro mechanické spojeni s motorovym blokem (4) a jednak pro uloZeni napajeciho
bloku (32), pfitem ve vnitini dutiné platé (311) jsou ustaveny zakladov4 deska (33) s tifténymi
spoji, dobijeci modul (34), vysilaci a pFijimaci blok (35) a dalsi konstrukéni a ovladaci prvky
Zaluziového systému,

3, Zafizeni podle ndroku 2, vyznadmjici se tim, Ze zikladova deska (33) je osa-

zena elektronickymi prvky a je uchycena pomoci distanénich sloupki (331) ke spodni sténg
(3111) plaste (311). '

4. Zafizeni podle néroku 2, vyznadujici se tim, Ze napajeci blok {32) je k viku
(312) uchycen pomoci protilehle situovanych ozubi (3121), mezi né? je vyjimateiné suvné ulo-
Zen a plast (311) je na strané spojeni s motorovym blokem (4) opatfen pfedpruzenymi zobco-
vimi dchyty (3112) pro zajisténi rozebiratelného spojeni fHdiciho bloku (3) a motorového bloku
(4).

S.  Zafizeni podle nékterého z nroki 1 a2 4, vyzmadujici se tim, Z motorovy
blok (4) je tvofen vzéjemné v sérii spojenymi pohonnym elektromotorem (41), ptevodovkou (42)
a pfipojovacim Zlenem (43), kde v oblasti podélnych os pohonného elektromotoru (41) a pievo-
dovky (42) jsou vytvofeny na sebe navazujicf priichozi stredové komory (411, 421) pro volné
uloZeni pohonné htidele (2) a ptipojovaci ¢len (43} je opatfen tvarovanym prinikem (431), jehoz
prifez odpovid4 profilu pohonné h¥idele (2).

6.  Zafizeni podlendroku 5, vyznaéujici se tim, Ze vnsi plasc pfevodovky (42) je

na strané€ pfilehlé ovlddacimu bloku (3) opatfen zafezy (422) tvarové odpovidajicimi zobcovym
tichytim (3112) plasté (311).

5 vykresd
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