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DESCRIPCION

Méaquina para la mezcla de uno o varios productos, mas particularmente uno o varios productos que sirven para la
alimentacién de los animales, y la distribucidén de la mezcla de dicho(s) producto(s)

La presente invencién se refiere al campo de la distribucién de productos y en particular de la distribucién
alimentaria para los animales, mas particularmente para el ganado, y tiene como objeto una maquina para la
mezcla de uno o varios productos, més particularmente uno o varios productos que sirven para la alimentacion de
los animales, y la distribucién de la mezcla de dicho(s) producto(s).

Las maquinas destinadas a la mezcla y a la distribuciéon de alimentos para los animales, mas particularmente para
el ganado, ya son conocidas y comprenden generalmente un depésito montado sobre un chasis rodante destinado
a ser remolcado por un vehiculo o que es auténomo, y un mezclador tal como por lo menos un tornillo de mezcla
giratorio de eje generalmente vertical. El depésito comprende un fondo o suelo coronado por una pared lateral que
define un espacio interior de recepcién que contiene el o los tornillos de mezcla y que recibe el o los productos
destinados a ser mezclados por el tornillo para su distribucién en el exterior del depésito.

Tal maquina comprende ademas una o varias trampillas situadas en la pared lateral del depésito en la parte
delantera y/o trasera de este ultimo. Cada trampilla comprende una abertura que permite la evacuacién de la
mezcla a través de la pared lateral y que se cierra mediante un postigo. Ademas, la o cada trampilla esta
generalmente asociada a un conducto de distribucién. La parte delantera y trasera del depésito estan definidas en
la presente solicitud con respecto al sentido de avance de la maquina.

El depésito, mas particularmente el suelo del depdsito, tiene generalmente forma ovalada u oblonga con dos
extremos redondeados y adaptados a los tornillos de mezcla giratorios de eje vertical.

El o los tornillos de mezcla tienen por funcién mezclar el producto o los diferentes productos alimenticios vertidos
o introducidos en el depésito y hacer la mezcla lo més homogénea posible.

La abertura de la trampilla, cuyo borde inferior esta situado sustancialmente a nivel del borde del suelo del depésito,
permite la expulsiéon de la mezcla fuera del depésito bajo el efecto de la rotacién del o de los tornillos de mezcla.
Ademas, la abertura se sitia generalmente a nivel de uno de los extremos redondeados, es decir, que el borde
inferior de la abertura se sitla por lo menos en parte a nivel de la parte redondeada del borde del suelo.

El conducto de distribucién tiene por funciéon guiar o canalizar la mezcla expulsada a través de la abertura y
comprende, para este fin, un fondo y unas paredes laterales. El fondo del conducto esta mas o menos inclinado
hacia abajo desde el borde inferior de la abertura, lo que tiene por efecto formar a la salida de la abertura una
rampa de evacuacidn de la mezcla que se desliza sobre esta Ultima bajo el efecto de la gravedad y de la fuerza de
expulsidn, y se expulsa de dicha rampa en un punto alejado de la abertura. El fondo presenta, para ello, una
longitud, es decir, una extensién mas alld de la abertura hacia el exterior, que estid determinada a fin de poder
expulsar la mezcla lo suficientemente lejos del depésito y del paso de las ruedas a fin de que la distribucién sea
eficaz y que estas ultimas no aplasten la mezcla durante el avance del vehiculo. Ademés, la inclinacién del fondo
es relativamente baja a fin de mantener una altura sobre el suelo del fondo del conducto lo suficientemente elevada
para que no entre en contacto con un obstéculo o con la superficie de recepcién de la mezcla asi distribuida.

Sin embargo, en la posicién de cierre del postigo, debido a la longitud del fondo del conducto y/o a la ligera
inclinacién de la pendiente, la mezcla se acumula en dicho fondo y queda retenida sobre el mismo en el conducto
al final de la distribucién. Esta acumulacién de mezcla en dicho fondo que forma asi una superficie exterior de
retencion de la mezcla, generalmente a nivel de una de las esquinas de la abertura, se dispersa sobre el suelo
cuando tiene lugar el desplazamiento de la maquina y/o impide que el postigo de la trampilla se cierre totalmente.

El documento EP0706755A1 tiene por objeto una mezcladora que comprende una camara de mezcla que
comprende un fondo/suelo y una pared lateral, una abertura y un conducto de descarga. La abertura esta situada
en el lado trasero de la mezcladora y esta provista de un postigo que permite, en el estado cerrado, cerrar la
abertura. El conducto es mévil de forma pivotante alrededor de un eje de pivote sustancialmente vertical en una
posicién de evacuacion desplegada de manera que la mezcla pueda liberarse al mismo tiempo directamente detras
y en cualquier lado de la mezcladora.

El documento EP1084612A1 se refiere a un vagén cortador-mezclador para ensilado que comprende un tornillo
mezclador-cortador, y un depésito soportado por un zécalo que se apoya sobre unas ruedas. El depésito estéd
provisto, en su cara lateral, de una boca de descarga cerrada por una puerta que puede elevarse verticalmente.
Comprende ademés una cinta transportadora y un chasis moévil que porta esta ultima. El chasis, en un doble
movimiento de desplazamiento, se desliza y se inclina al final del recorrido mediante un movimiento de
pivotamiento alrededor de un eje horizontal a fin de colocarse en una posicién desplegada desde una posicién
retraida debajo del depdsito.
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El documento US5645345A tiene por objeto un aparato para mezclar y repartir materiales fibrosos que comprende
un compartimiento de mezcla que comprende un suelo y un rotor de mezcla, un compartimento de distribucién que
se extiende lateralmente hacia el exterior desde una abertura de comunicacién hecha en la pared lateral del
compartimento de mezcla. El compartimento de distribucién comprende un tornillo de distribucién, una salida de
distribucién cerrada por una puerta y un conducto conectado a esta Ultima y que esta articulado alrededor de un
pivote horizontal que se extiende en el extremo inferior de la salida de distribuciéon y a nivel del fondo del
compartimento de distribucion.

Sin embargo, las maquinas divulgadas por estos tres documentos presentan un volumen importante y/o no
permiten limitar, o limitar lo suficiente, o incluso suprimir, la superficie externa de retencién de la mezcla que puede
acumularse al final de la distribucién en el fondo del conducto.

La presente invencion tiene como objetivo paliar estos inconvenientes proponiendo una maquina para la mezcla
de uno o mas productos, mas particularmente uno o mas productos que sirven para la alimentacién de los animales,
y la distribucién de la mezcla de dicho(s) producto(s), que permite limitar, o limitar lo suficiente, o incluso suprimir,
la superficie externa de retencidén de la mezcla que puede acumularse al final de la distribucién en el fondo del
conducto, reduciendo al mismo tiempo el volumen ocupado de la maquina.

Para ello, la maquina segun la presente invencién, definida por la reivindicacién 1, para la mezcla de uno o unos
productos, mas particularmente uno o unos productos que sirven para la alimentaciéon de los animales, y la
distribucidn de la mezcla de dicho(s) producto(s), comprendiendo dicha maquina un depdésito portado por un chasis
rodante y que comprende un suelo y por lo menos una pared lateral que corona dicho suelo delimitando con este
Ultimo un espacio interno de recepcién y de mezcla, un dispositivo mezclador montado en dicho espacio de
recepcion para realizar la mezcla, por lo menos una trampilla situada en la pared lateral y que comprende una
abertura a través de la cual se puede expulsar la mezcla fuera del depésito, y por lo menos un postigo apto y
destinado para ser controlado en desplazamiento entre una posicién de apertura y una posicién de cierre de la
abertura, por lo menos un conducto asociado a la 0 a cada trampilla y que comprende un fondo que forma una
rampa que termina en un borde de expulsién que permite, durante la distribucién, la expulsién y la distribucion de
la mezcla en un punto alejado de la abertura, un sistema de desplazamiento que comprende una articulacién, un
eje de pivotamiento de la articulacién, un mecanismo de accionamiento y arrastre que permite el accionamiento y
el arrastre del desplazamiento del fondo del conducto alrededor de dicho eje de pivotamiento, y unos medios de
guia de dicho desplazamiento del fondo, siendo dicha articulacién una articulacién de pivote de eje de pivotamiento
sustancialmente vertical, se caracteriza esencialmente por que el fondo del conducto se hace mévil gracias a dicho
sistema de desplazamiento entre una posicién retraida, en el estado de cierre del postigo, preferentemente por lo
menos en parte bajo el depdsito , y mas particularmente bajo el suelo de este Ultimo, y una posicién desplegada
de distribucién, en el estado de abertura del postigo.

La invencién se comprenderd mejor gracias a la descripcién siguiente, que se refiere a una realizacion preferida,
dada a titulo de ejemplo no limitativo, y explicada con referencia a los dibujos esqueméticos adjuntos, en los que:

la [figura 1] muestra una vista de perfil de una maquina segun la presente invencién que comprende una
trampilla y un conducto asociado a esta Gltima situados en la parte delantera izquierda del depésito,

la [figura 2] muestra una vista desde arriba de la maquina representada en la figura 1, sin la representacién de
la parte delantera del chasis que permite su acoplamiento a un vehiculo tractor, y que muestra otras tres
posibles posiciones, representadas en lineas discontinuas, de la trampilla y del conducto asociado a esta ultima,
segln la presente invencién, en la pared lateral del depésito, a saber, una posible posicion situada en la parte
delantera derecha, una posible posicién situada en la parte trasera izquierda, y una posible posicién situada en
la parte trasera derecha del depésito,

la [figura 3] muestra una vista en perspectiva de la parte trasera izquierda de la maquina que comprende la
trampilla y el conducto asociado a esta Ultima representados en lineas discontinuas en la figura 2, en el estado
de cierre de la trampilla y en la posicién retraida del fondo del conducto,

la [figura 4] muestra la maquina representada en la figura 3 pero en el estado de abertura de la trampilla y en
la posicién desplegada de distribucién del conducto,

la [figura 5] muestra una vista desde abajo y en perspectiva de la maquina representada en la figura 3,
la [figura 6] muestra una vista desde abajo y en perspectiva de la maquina representada en la figura 4,

la [figura 7] muestra una vista en perspectiva de tres cuartos del fondo del conducto y de su articulacién
alrededor del eje de pivotamiento.

Las figuras muestran una maquina, segln la presente invencién, para la mezcla de uno o varios productos, mas
particularmente uno o varios productos que sirven para la alimentaciéon de los animales, y la distribucién de la
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mezcla de dicho(s) producto(s), comprendiendo dicha maquina:

- un depésito 1 portado por un chasis 2 rodante, comprendiendo dicho depésito 1 un suelo 1a'y por lo menos
una pared lateral 1b que corona dicho suelo 1a delimitando con este Gltimo un espacio interno de recepcién
y de mezcla 1c,

- un dispositivo mezclador 3 montado en dicho espacio de recepcién para realizar la mezcla,

- por lo menos una trampilla 4 situada en la pared lateral 1b y que comprende una abertura 4a a través de la
cual se puede expulsar la mezcla fuera del depésito 1, y por lo menos un postigo 4b apto y destinado para
ser controlado en desplazamiento entre una posicién de apertura y una posicién de cierre de la abertura 4a,

y

- porlo menos un conducto 5 asociado a la 0 a cada trampilla 4 y que comprende un fondo 5a que forma una
rampa que termina en un borde de expulsién 50a que permite, durante la distribucidn, la expulsién y la
distribucién de la mezcla en un punto alejado de la abertura 4a.

El dispositivo mezclador 3, como se puede ver en las figuras 2 y 4, puede comprender por lo menos un tornillo de
mezcla 3a giratorio, preferentemente, como es generalmente el caso, de eje vertical. El dispositivo mezclador 3
puede comprender uno, dos o incluso tres tornillos de mezcla 3a.

Se entendera que el conjunto de trampilla 4 y conducto 5 asociado a esta ultima puede estar situado en diferentes
lugares del depésito 1, por ejemplo, como se puede ver en la figura 1, y tomando una orientacidén en el sentido de
avance A (representado por una flecha en la figura 1) de la maquina, en la parte delantera izquierda del depésito
1 0, como se puede ver en lineas discontinuas en la figura 2, en la parte delantera derecha o en la parte trasera
izquierda (véase también en particular las figuras 3 y 4), o en la parte trasera derecha del depésito 1. Otros sitios,
no representados en las figuras adjuntas, tales como en la parte central del depésito 1, a la izquierda o a la derecha
de este Ultimo, también pueden recibir por lo menos tal conjunto de trampilla 4 y conducto 5 asociado a esta Ultima.
También se entendera que, en una forma de realizacién particular, la maquina seguin la presente invencién puede
comprender varios conjuntos de trampilla 4 y conducto 5 asociado a esta Gltima, segln la invencién, que pueden
colocarse, preferentemente, en los sitios antes mencionados.

De acuerdo con la presente invencién, tal maquina comprende ademas un sistema de desplazamiento 6, 7, 8a,
8b, y el fondo 5a del conducto 5 se hace mévil gracias a dicho sistema de desplazamiento 6, 7, 8a, 8b entre una
posicién retraida, en el estado de cierre del postigo 4b, preferentemente por lo menos en parte debajo del depésito
1y, mas particularmente, debajo del suelo 1a de este Ultimo, y una posicién desplegada de distribucién, en el
estado de apertura del postigo 4b.

El chasis rodante 2 puede comprender unas ruedas 2a, por ejemplo dos ruedas 2a situadas a cada lado del eje
longitudinal X del chasis (véase en particular la figura 2). Las ruedas 2a pueden estar situadas, preferentemente,
sustancialmente en la parte central del chasis 2 o sustancialmente hacia atrés de este Ultimo o en la parte trasera
del chasis 2 (figuras 1 y 2). Las ruedas 2 también pueden estar situadas en la parte delantera del chasis. La
presente invencién puede prever que el conducto 5, en particular el borde de expulsiéon 50a del fondo 5a de este
ultimo, esté configurado, o que las ruedas 2a estén posicionadas con respecto a este Ultimo, para que la expulsién
de la mezcla que sale del conducto 5 se realice en un punto alejado del paso de las ruedas 2a.

El sistema de desplazamiento 6, 7, 8a, 8b comprende:
- una articulacién 6, un eje de pivotamiento 6a de la articulacién 6, y

- un mecanismo de accionamiento y de arrastre 7 que permite el accionamiento y el arrastre del
desplazamiento del fondo 5a del conducto 5 alrededor de dicho eje de pivotamiento 6a,

-y unos medios de guia 8a, 8b de dicho desplazamiento del fondo 5a.

Si se hace referencia mas particularmente a las figuras 1, 3, 4, 5, 6 y 7, se puede ver que la articulacién 6 puede
estar situada debajo del suelo 1a del depésito 1y, preferentemente, cerca de la abertura 4a. Ademas, la articulacion
6 puede desplazarse lateralmente con respecto a la abertura 4a como se puede ver en dichas figuras.

Preferentemente, la articulacién 6 puede desplazarse lateralmente hacia la parte central del depdsito 1, es decir,
que la articulacién 6, dependiendo de si el conjunto de trampilla 4 y conducto 5 asociado a esta Ultima esté situado
en la parte delantera o en la parte trasera del depésito 1, se puede desplazar lateralmente respectivamente hacia
la parte trasera o hacia la parte delantera del depésito 1 (véase en particular las figuras 1y 2).

La articulacién 6 se puede fijar en el depésito 1 (véase en particular las figuras 3 y 4) y/o en el chasis 2.
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Como se puede ver en particular en las figuras 1, 3, 4, 5,6 y 7, la articulacién 6 es una articulacién de pivote de
eje de pivotamiento 6a sustancialmente vertical.

La articulacion 6 y el desplazamiento del fondo 5a del conducto 5 permiten a este Ultimo retraerse debajo del
depésito 1y en particular debajo del suelo 1a de este ultimo y limitar asi, incluso suprimir, la posible superficie de
retencién en el exterior del depdsito en la posicién cerrada del postigo 4b, a diferencia de las maquinas actuales
que comprenden un fondo de conducto fijo que permanece en la posicién desplegada de distribucién o de uso en
posicién de cierre del postigo de la trampilla. Ademas, la reentrada o retraccién del fondo 5a segun la presente
invencién permite limitar la anchura y/o el volumen ocupado de la maquina en su anchura en la posicién de cierre
del postigo 4b.

El postigo 4b se puede accionar por medio de un accionador tal como un gato hidraulico 4c, como se ve en la
figura 5.

Como se puede ver en particular en las figuras 1, 3, 4, 5, 6 y 7, el conducto 5 puede comprender unas paredes
laterales 5b, 5¢ que delimitan con el fondo 5a de dicho conducto 5 el espacio interno de este ultimo.

Si se hace referencia de nuevo a las figuras 1, 3, 4, 5, 6 y 7, se puede ver que, en una realizacién preferida, los
medios de guia 8a, 8b pueden comprender un patin de guia 8a solidario con el fondo 5a y un soporte de guia 8b
solidario con una superficie fija 50c del conducto 5 y sobre cuyo soporte de guia 8b puede llegar a apoyarse o
reposar dicho patin de guia 8a que es apto para desplazarse, preferentemente por deslizamiento, sobre 0 a lo
largo de este ultimo, cuando tiene lugar el desplazamiento del fondo 5a del conducto 5. El soporte de guia 8b
puede estar dispuesto o fijado, por ejemplo, en la cara interna 50c, que forma dicha superficie fija, de una de las
paredes laterales 5¢. Dichos medios de guia 8a, 8b forman entonces una conexién de guiay de apoyo con el fondo
5a para permitir y/o reforzar su guia en desplazamiento, llegado el caso, en pivotamiento alrededor del eje de
pivotamiento 6a. Tal soporte de guia 8b se puede realizar a partir de un perfil o carril de guia que puede comprender
una cara de apoyo y de deslizamiento 80b sobre la que puede llegar a apoyarse y desplazarse, preferentemente
por deslizamiento, el patin de guia 8a. Ademas, se puede realizar una muesca 500a en el borde del fondo 5a para
recibir o ser atravesada por dicho soporte de guia 8b a fin de permitir que el fondo 5a del conducto 5 pueda
retraerse o desplegarse por encima de dicho soporte de guia 8b. El patin de guia 8a y el soporte de guia 8b pueden
presentar cada uno una forma recta (figuras 3, 5y 6) o curvada.

En una primera realizacién, representada en las figuras adjuntas, el mecanismo de accionamiento y de arrastre 7
puede estar configurado para someter el desplazamiento del fondo 5a del conducto 5 al del postigo 4b de manera
que el desplazamiento del postigo 4b en su posicién de cierre controla automaticamente el desplazamiento del
fondo 5a del conducto 5 en su posicién retraida (figuras 1y 3) y el desplazamiento del postigo de cierre 4 en su
posicién de apertura controla autométicamente el desplazamiento del fondo 5a del conducto 5 en su posicién
desplegada de distribucion (figura 4).

Si se hace referencia ahora particularmente a las figuras 3 y 4, se puede ver que el mecanismo de accionamiento
y de arrastre 7 puede comprender unos medios de mantenimiento 7g que permiten mantener, en la posicién de
apertura del postigo, el fondo 5a del conducto 5 en posiciéon desplegada (figura 4) y puede estar configurado de
manera que el desplazamiento del postigo 4b en su posicidn de cierre controle automaticamente el accionamiento
del desplazamiento del fondo 5a desde su posicién desplegada de distribuciéon hasta su posicién retraida (figura
3), y que el desplazamiento del postigo 4b en su posicidén de apertura controle automaticamente el accionamiento
del desplazamiento del fondo 5a desde su posicidn retraida hasta su posicién desplegada de distribucién en la que
se mantiene gracias a dichos medios de mantenimiento 7g (figura 4).

Todavia en la primera forma de realizacién que permite el control, como se puede ver méas particularmente en las
figuras 3 y 4, el mecanismo de accionamiento y de arrastre 7 puede comprender un juego de por lo menos una
biela 7a, 7b, 7c, conectado al fondo 5a del conducto 5 y a una superficie fija 5b del conducto 5, un medio de
accionamiento 7d, 7e que permite el accionamiento de dicho conjunto de por lo menos una biela 7a, 7b, 7c por
contacto mecéanico entre el postigo 4b y dicho juego de por lo menos una biela 7a, 7b, 7c cuando tiene lugar el
desplazamiento del postigo 4b, y un medio de conexién 7f que asegura la conexién entre esta Ultima y el fondo 5a
del conducto 5 de manera que el accionamiento de dicho conjunto de por lo menos una biela 7a, 7b, 7c provoca
el desplazamiento del fondo 5a.

Si se hace referencia mas particularmente a las figuras 3 y 4, también se puede ver que el medio de accionamiento
7d, 7e puede comprender un dedo de accionamiento 7d fijado en el conjunto de por lo menos una biela 7a y una
patilla de accionamiento 7e puede estar fijada en el postigo 4b a fin de poder entrar en contacto con dicho dedo
de accionamiento 7a cuando tiene lugar el desplazamiento del postigo 4b hacia su posicién de cierre para realizar
el contacto mecénico que permite el accionamiento de dicho conjunto de por lo menos una biela 7a, 7b, 7c.

Los medios de mantenimiento 7g pueden consistir en un medio de retorno, tal como un resorte de retorno, apto
para ejercer una fuerza de retorno sobre el juego de por lo menos una biela 7a, 7b, 7c y, por lo tanto, sobre el
fondo 5a del conducto 5 hacia su posicién desplegada manteniéndolo en este Ultimo cuando tiene lugar el
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desplazamiento del postigo 4b en su posicién de apertura. Se entendera que tales medios de mantenimiento 7g
pueden, por lo tanto, formar un medio de accionamiento que permita accionar, por ejemplo mediante la fuerza de
retorno, el conjunto de por lo menos una biela 7a, 7b, 7¢ que tiene por efecto desplazar el fondo 5a del conducto
5 desde su posicién retraida hasta su posicién desplegada en la que se mantiene gracias a dichos medios de
mantenimiento 7g.

En una segunda forma de realizacidn, no representada en las figuras adjuntas, del sistema de desplazamiento del
fondo 5a del conducto 5, dicho sistema de desplazamiento puede ser independiente del postigo 4b de la trampilla
4 y puede entonces constituir el propio sistema de desplazamiento de dicho fondo 5a. Por ejemplo, tal sistema de
desplazamiento puede comprender un gato hidraulico apto para accionar el desplazamiento de dicho fondo 5a
durante su retracciéon o su despliegue. El desplazamiento del fondo 5a se puede efectuar alrededor del eje de
pivotamiento 6a de la articulacién 6 cuando ésta es una articulacién de pivote. El gato hidraulico puede montarse,
por un lado, en el suelo 1a del depésito o de la méquina y, por otro lado, puede fijarse en el fondo 5a del conducto
5.

El fondo 5a del conducto 5 puede comprender dos lados 50a, 51a inclinados el uno con respecto al otro y contiguos,
a saber, un lado 51a trasero paralelo al suelo 1a del depésito 1, y un lado 50a delantero inclinado hacia abajo con
respecto al lado 51a trasero, terminando dicho lado 50a delantero por o formando el borde de expulsién.

Como también se puede ver en las figuras 1, 3 y 4, la maquina puede comprender ademas un medio de raspado
9 que se extiende por encima del fondo 5a del conducto 5 en la proximidad inmediata o en contacto con dicho
fondo 5a a fin de permitir el raspado de la mezcla que queda en dicho fondo 5a cuando tiene lugar el
desplazamiento de este ultimo desde su posicién desplegada de distribucién hacia su posicion retraida. De manera
ventajosa, el medio de raspado 9 limpiara el lado trasero 51a, sustancialmente horizontal, cuando el fondo 5a del
conducto 5 se desplaza hacia su posicion retraida. La inclinacidén del lado 50a se determina de tal manera que la
mezcla pueda deslizarse naturalmente hacia el suelo durante la distribucién.

Por supuesto, la invencién no se limita al modo de realizacién descrito y representado en los dibujos adjuntos.
Siguen siendo posibles modificaciones, en particular desde el punto de vista de la constitucién de los distintos
elementos o por sustitucién de equivalentes técnicos, sin salirse por ello del &mbito de proteccidn de la invencidn
definida por las reivindicaciones adjuntas.
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REIVINDICACIONES

1. Maquina para la mezcla uno o varios productos, méas particularmente uno o varios productos que sirven para
la alimentacién de los animales, y la distribucién de la mezcla de dicho(s) producto(s), comprendiendo dicha
maquina un depdsito (1) portado por un chasis (2) rodante y que comprende un suelo (1a) y por lo menos una
pared lateral (1b) que corona dicho suelo (1a), delimitando con este Ultimo un espacio interno de recepcién y de
mezcla (1c), un dispositivo mezclador (3) montado en dicho espacio de recepcidn para realizar la mezcla, por lo
menos una trampilla (4) situada en la pared lateral (1b) y que comprende una abertura (4a) a través de la que se
puede expulsar la mezcla fuera del depésito (1) y por lo menos un postigo (4b) apto y destinado a ser controlado
en desplazamiento entre una posicién de apertura y una posicién de cierre de la abertura (4a), por lo menos un
conducto (5) asociado con la o con cada trampilla (4) y que comprende un fondo (5a) que forma una rampa que
termina en un borde de expulsion (50a) que permite, durante la distribucién, la expulsion y la distribucién de la
mezcla en un punto alejado de la abertura (4a), un sistema de desplazamiento (6, 7, 8a, 8b) que comprende una
articulacién (6), un eje de pivotamiento (6a) de la articulacién (6), un mecanismo de accionamiento y de arrastre
(7) que permite el accionamiento y el arrastre del desplazamiento del fondo (5a) del conducto (5) alrededor de
dicho eje de pivotamiento (6a) y unos medios de guia (8a, 8b) de dicho desplazamiento del fondo (5a), siendo
dicha articulacién (6) una articulacién de pivote de eje de pivotamiento (6a) sustancialmente vertical, estando
caracterizada dicha maquina por que el fondo (5a) del conducto (5) se hace moévil gracias a dicho sistema de
desplazamiento (6, 7, 8a, 8b) entre una posicién retraida, en estado de cierre del postigo (4b), preferentemente
por lo menos en parte debajo del depésito (1), y mas particularmente debajo del suelo (1a) de este Ultimo, y una
posicién desplegada de distribucién, en el estado de apertura del postigo (4b).

2. Maquina segun la reivindicacion 1, caracterizada por que la articulacion (6) se extiende debajo del suelo (1a)
del depésito (1) y cerca de la abertura (4a).

3. Méquina segln una cualquiera de las reivindicaciones 1 a 2, caracterizada por que la articulacién (6) esta
desplazada lateralmente con respecto a la abertura (4a).

4. Méquina segun una cualquiera de las reivindicaciones 1 a 3, caracterizada por que el conducto (5) comprende
unas paredes laterales (5b, 5¢) que delimitan con el fondo (5a) de dicho conducto (5) el espacio interno de este
ultimo y por que los medios de guia (8a, 8b) comprenden una guia dispuesta en la cara interna (50c) de una de las
paredes laterales (5c¢), formando dicha guia una conexién con el fondo (5a) para permitir su guia en pivotamiento
alrededor del eje de pivotamiento (6a).

5. Maquina segln una cualquiera de las reivindicaciones 1 a 4, caracterizada por que el mecanismo de
accionamiento y de arrastre (7) esta configurado para someter el desplazamiento del fondo (5a) del conducto (5)
al del postigo (4b) de manera que el desplazamiento del postigo de cierre (4) en su posicién de cierre controle
automaticamente el desplazamiento del fondo (5a) del conducto (5) en su posicién retraida y el desplazamiento
del postigo de cierre (4) en su posicién de apertura controle automaticamente el desplazamiento del fondo (5a) del
conducto (5) en su posicién desplegada de distribucion.

6. Méaquina segun la reivindicacién 5, caracterizada por que el mecanismo de accionamiento y de arrastre (7)
comprende unos medios de mantenimiento (7g) que permiten mantener, en posiciéon de apertura del postigo (4b),
el fondo (5a) del conducto (5) en posicidn desplegada y estd configurado de tal forma que el desplazamiento del
postigo (4b) en su posicidn de cierre controla automaticamente el accionamiento del desplazamiento del fondo (5a)
desde su posiciéon desplegada de distribucidén hasta su posicién retraida, y que el desplazamiento del postigo (4b)
en su posicién de apertura controla automaticamente el accionamiento del desplazamiento del fondo (5a) desde
su posicion retraida hasta su posicién desplegada de distribucién en la que se mantiene gracias a dichos medios
de mantenimiento (79g).

7. Maquina seguln la reivindicacién 6, caracterizada por que el mecanismo de accionamiento y de arrastre (7)
comprende un juego de por lo menos una biela (7a, 7b, 7c), conectada al fondo (5a) del conducto (5) y a una
superficie fija (5b) del conducto (5), un medio de accionamiento (7d, 7e) que permite el accionamiento de dicho
juego de por lo menos una biela (7a, 7b, 7c) por contacto mecénico entre el postigo (4b) y dicho juego de por lo
menos una biela (7a, 7b, 7¢) cuando tiene lugar el desplazamiento del postigo (4b) y un medio de conexién (7f)
que asegura la conexién entre este Ultimo y el fondo (5a) del conducto (5) de forma que el accionamiento de dicho
juego de por lo menos una biela (7a, 7b, 7¢) provoca el desplazamiento del fondo (5a).

8. Méquina segun la reivindicacidén 7, caracterizada por que el medio de accionamiento (7d, 7e) comprende un
dedo de accionamiento (7d) fijado en el conjunto de por lo menos una biela (7a) y una patilla de accionamiento
(7e) fijada al postigo (4b) a fin de entrar en contacto con dicho dedo de accionamiento (7d) cuando tiene lugar el
desplazamiento del postigo (4b) hacia su posicién de cierre para realizar el contacto mecéanico que permite el
accionamiento de dicho juego de por lo menos una biela (7a, 7b, 7¢).

9. Maquina segln una cualquiera de las reivindicaciones 6 a 8, caracterizada por que los medios de
mantenimiento (7g) consisten en un medio de retorno (7g), tal como un resorte de retorno, apto para ejercer una
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fuerza de retorno sobre el juego de por lo menos una biela (7a, 7b, 7¢) y por lo tanto sobre el fondo (5a) del
conducto (5) hacia su posicién desplegada, manteniéndolo en este Ultimo en la posicién de apertura del postigo
(4b).

10. M4quina segun una cualquiera de las reivindicaciones 1 a 4, caracterizada por que el sistema de
desplazamiento del fondo (5a) del conducto (5) es independiente del postigo (4b) de la trampilla (4) y constituye el
propio sistema de desplazamiento de dicho fondo (5a).

11. M&quina segun la reivindicaciéon 10, caracterizada por que el sistema de desplazamiento del fondo (5a) del
conducto (5) comprende por lo menos un accionador tal como un gato hidraulico apto para accionar el
desplazamiento de dicho fondo (5a) durante su retraccién o su despliegue, llegado el caso, alrededor del eje de
pivotamiento (6a).

12. M&quina segln una cualquiera de las reivindicaciones 1 a 11, caracterizada por que el fondo (5a) del conducto
(5) comprende dos lados (50a, 51a) inclinados el uno con respecto al otro y contiguos, a saber, un lado (51a)
trasero paralelo al suelo (1a) del depésito (1) y un lado (50a) delantero inclinado hacia abajo con respecto al lado
(51a) trasero, terminando dicho lado (50a) delantero en o formando el borde de expulsién (50a).

13. M&quina segun una cualquiera de las reivindicaciones 1 a 12, caracterizada por que los medios de guia (8a,
8b) comprenden un patin de guia (8a) solidario con el fondo (5a) del conducto (5) y un soporte de guia (8b) solidario
con una superficie fija del conducto (5) y sobre cuyo soporte de guia (8b) llegan a apoyarse o reposar dicho patin
de guia (8a) que es apto para desplazarse, preferentemente por deslizamiento, sobre o a lo largo de este ultimo,
cuando tiene lugar el desplazamiento del fondo (5a) del conducto (5).

14. M&quina segln una cualquiera de las reivindicaciones 1 a 13, caracterizada por que comprende ademés un
medio de raspado (9) que se extiende por encima del fondo (5a) del conducto (5) en la proximidad inmediata de o
en contacto con dicho fondo (5a) a fin de permitir el raspado de la mezcla que queda en dicho fondo (5a) cuando
tiene lugar el desplazamiento de este ultimo desde su posiciéon desplegada de distribucién hasta su posicién
retraida.
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