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Patentanspruch:

1. Strahlmaschine, in deren Strahlkabine die zu bestrahlenden eisenmetallischen Werkstiicke
wihrend ihres Transportes von einem Strahlbereich zum anderen unter Ausnutzung magnetischer
Energie gewendet werden, gekennzeichnet dadurch, daB die jeweils mindestens eine
Strahidise (9) aufweisenden Strahlbereiche lings der Steigung einer schiefen Ebene (7)
angeordnet sind, die an ihrern au3erhalb der Strahlkabine (1) liegenden oberen Ende mit einer
Waerkstlckibergabeeinrichtung in Verbindung steht, mit ihrem auRerhalb der Strahlkabine (1)
liegenden unteren Ende an eine Werkstiickiibernahmeeinrichtung (24) fiihrt und lings ihrer
Steigung einzeln magnetisierbare Bereiche (16, 19, 20) zum zeitweiligen Halten und Schikanen (17,
18) zum Ordner: der sich unter dem EinfluR der Schwerkraft abwérts bewegenden Werkstiicke (15)
aufweist,

2. Strahimaschine nach Anspruch 1, gekennzeichnet dadurch, daf die schiafe Ebene (7) in Abschnitte

(10-14) unterschiedlicher Steigung unterteilt ist.

Strahimaschine nach Anspruch 2, gekennzeichnet dadurch, daR die Steigungen des im

wesentlichen auRarhalb der Strahlkabine {1) angeordneten oberen {10) und des im wesentlichen

innerhalb der Stranlkabine angeordneten unterén (14) Abschnittes das Gleiten und der
dazwischenliegenden Abschnitte (11-13) das Gleiton und Kippen der Werkstiicke (15) gestatten.

4. Strahlmasciiine nach Anspruch 3, gekennzeichnet dadurch, dad (iber dem unteren Abschnitt (14)
eine Hubeinrichtung {22) mit magnetisierbarem Bereich (23) angeordnet ist,

5. Strahlmaschine nach einem der Anspriiche von 1 bis 4, gekennzeichnet dadurch, daR der Zustand

der magnetisierbaren Bereiche (16, 19, 20, 23), die Hubeinrichtung (22) und die Richtung der

Strahldtisen () automatisch oder von auerhalb der Strahlkabine (1) unter visueller Koritrolle

manuell steuerbar sind.

Strahimaschine nach einem der Anspriiche von 1 bis 5, gekennzeichnet dadurch, daR die

magnetisierbaren Bereiche (16, 19, 20, 23) durch Elektropermanentmagnete gebildet werden.

7. Strahlmaschine nach einem der Anspriiche von 1 bis 6, gekennzeichnet dadurch, da die Schikanen
(17, 18) ein gleichzeitiges Kippen um mehrere Achsen gestatten.
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Hierzu 1 Seite Zeichnung

Anwendungsgeblet der Erfindung

Die Erfindung betrifft eine Strahimaschine, in deren Strahlkabine die zu bestrahlenden sisesnmetallischen Werkstiicke wihrend
ihres Transportes von einem Strahlbereich zum anderen unter Ausnutzung magnetischer Energie gewendet werden. lhr
Hauptanwendungsgebiet ist das GuBputzen,

Charakteristik des bekannten Standes der Technik

Eine bekannte Putzmaschine weist ein aus plattenférmigen Gliedern bestehendes, trommelartig nach innen gewihltes
Forderband auf, das die Werkstiicke unter Lageverénderung an Putzdiisen vorbeibewegt. Da das Férderband sténdig den sich
bewegenden Werkstiicken und die beweglichen Maschinentsile dem Putzmittel ausgesetzt sind, ist diese Maschine sehr
storanfillig. Die Zufélligkeit der Werkstuckbewegung vermag dariiber hinaus die allseitige Behandlung nicht zu sichern.

Es ist deshalb vorgeschlagen worden, die Werkstiicke auf in verschiedenan Ebenen durch die Maschine schiebbaren Rosten
abzulegen, deren jewails letztes unter Abgabe des Werkstiickes auf eine niedere Ebene gekippt, hochgezogen und wiederinden
Zyklus eingeschleust wird (DD-WP 87503), Auch hier verbleiben aber noch bewegliche Teile und Zufélligkeiten der
Lagednderung der Werkstilcke.

Letzteres wird bei eirier weiteren bekannten Durchlaufstrahlmaschine {DE-OS 2727 226) vermieden, indem in die Umlaufbahn
der Roste eine Schwenksinrichtung eingefiigt ist, die die Werkstiicke wihrend des Schwenkens elektrocmagnetisch halt. Der
Aufwand dafiir ist jedoch sehr hoci.

Ziel der Erfindung

EsistZiel der Erfindung, bei Gewihrleistung einer allseitigen Bestrahlung der Werkstiicke die Storanfalligkeit und den Aufwand
zu senken.

Darlegung des Wesens der Erfindung

DerErfindung liegt die Aufgabe zugrunde, eine Strahimaschine, in deren Strahlkabine die zu bestrahlenden Werkstiicke wihrend
ihres Transportes von einem Strahlbereich zum anderen unter Ausnutzung magnetischer Energie gewendet werden, zu schaffen,
die auf bewegliche Einrichtungen weitgehend verzichtet,
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ErfindungsgemdR wird diese Aufgabe dadurch gelést, daB die jewsils mindestens eine Strahldise aufweisenden Strahlbereiche
léngs der Steigung einer schiefen Ebene angeordnet sind, die an ihrem cuRerhalb der Strahlvabine lisgenden oberen Ende mit
einer Werkstiickiibergabasinrichtung in Verbindung steht, mitihrem auBarhalb der Strahlkabine liegenden unteren Ende an eine
Werkstiickilbernahmeeinrichtung fithrt und léings ihrer Steigung einzeln magneticierbare Bereiche zum zeitwesiligen Halten und
Schikanen zum Ordnen der sich unter dem Einflu der Schwerkraft abwérts bewegenden Werkstiicke aufweist.
Vorteilhafterweise ist die schiefe Ebene in Abschnitte unterachiedlicher Steigung unterteilt.

Dabei gestatten die Steigungen desimwesentlichen auBerhalb der Strahlkabine angeordneten oberen und desim wesentlichen
innerhalb der Strahlkabine angeordneten unteren Abschnittes das Glsiten und der dazwischenliegenden Abschnitte das Gleiten
und Kippen der Werkstiicke, Der obere Abschnitt dient hier der Vereinzelung ungeordnet iibergebener Werkstiicke, die
2Zwischenabschnitte der Bestrahlung in verschiedenen Werkstiicklagen und der untere Abschnitt der Kontrolle, insbesondere bei
der Behandiung eines groen Werkstiickspektrums.

Fiir die Nachbesserung unvollkommen behandelter Werkstiicke ist tiber dem unteren Abschnitt eine Hubsinrichtung mit
magnetisierbarem Bereich angeordnet, die das Vorbeifiihren des Werkstiickes an allen Strahlbsreichen erméglicht.

Der Zustand der magnaetisierbaren Bereiche, die Hubeinrichtung und die Richtung - fer Strahldilsen sind automatisch oder von
aufBerhalb der Strahlkabine unter visueller Kontrolls manuell steuerbar.

Die magnetisierbaren Bereiche werden vorzugsiveise durch Elektropermanentmagnete gebildet, die das Werkstiick auch bei
Energieausfall halten.

Die Schikanen gestatten ein gleichzsitiges Kippen der Werkstiicke um mehrere Achsen.

Ausfihrungsbelsplel

Die Erfindung wird nachstehend anhand eines Ausfiihrungsbeispieles néher erldutert. Die zugehdrige Zeichnung zeigt die
schematische Darstellung einer erfindungsgeméfen Strahlmaschine.

Die Strahlkabine 1 weist Anschliisse 2, 3 fiir Zu- und Abluft, eine Offnung 4 fiir die Abfihrung des Strahimittels, Durchbriiche 5,
6fiir den Ein- und Austritt der schiefen Ebene 7 und ein Beobachtungsfenster 8 auf. An ihr sind auch die Strahldiisen 9 befestigt,
Die schiefe Ebene 7 ist in die Abschnitte 10-14 unterteilt. Der obere Abschnitt 10 b isitzt eine Steigung, die das Gleiten der
Werkstiicke 15 erméglicht. Seine Elektropermanentmagnete 16 dienen der Vereinzelung der Werkstiicke 15. An den Abschnitt 10
schlieBen sich die Abschnitte 11-13 an. Deren Steigung gestattet das Gleiten und Kippen der Werkstiicke 15 iiber die
Schikanen 17, dis von der an der Strahlkabine 1 angeordneten Schikane 18 unterstiitzt werden. Die an den Abschnitten 11-13
angebrachten Elvitropermanentmagnete 19 halten die Werkstilcke 15 im Wirkbereich der Strahldisen 9. Auf dem unteren
Abschnitt 14 wird das Werkstick 15 mit dem Elektropermanentmagnet 20 fiir die visuelle Beobachtung durch die
Bedienperson 21 festgehalten. Uber dem das Gleiten des Werkstiickes 15 gestattenden Abschnitt 14 ist eine durch die
Strahlkabine 1 fiihrende Hubeinrichtung 22 angeordnet, die ar inrer Unterssite einen Elektropermanentmagneten 23 trigt.
Unter dem Abschnitt 14 steht ein Férderband 24.

Die Wirkungswaeise ist folgende:

Die von einer nicht gezelgten Ubsrgabeeinrichtung bereitgesteliten Werkstlicke 15 gelangen auf den obarsn Ahschni*t 10 der
schiefen Ebene 7 und werden dort von dem eingeschalteten oberen Elektropermanentmagnet 16 aufgehalten, Dessen
kurzzeitiges Abschalten bewirkt, daB nur das erste Werkstiick 15 bis zum néichsten eingeschalteten Elektropermanentmagnet 16
gleitet,

Durch Abschalten des besetzten und Einschalten des jeweils dem besstzten folgenden Elektropermanentmagneten 16, 19, 20
gelangt das Werkstlick 15 (ibar die Abschnitte 10-13 unter Darbietung aller Werkstiickseiten filr die Bestrahlung auf den
Abschnitt 14. Der dort angeordnete Elektropermanentmagnet 20 wird erst abgeschaltet, wenn die visuelle Kontrolle des
Werkstiickes 15 keine Beanstandungen ergeren hat. Es gleitet dann auf das Férderband 24. Miingel werden vorher behoben,
indem die Hubeinrichtung 22 das Werkstiick 15 vom Abschnitt 14 aufnimmt und nochmals an den auch manuell bewegbaren
Strahldiisen vorbeifiihrt,

Die wesentlichsten Vorteile der Erfindung sind:

hohe Zuverlassigkeit

- geringer Aufwand

allseitige Bestrahlung

sicheres Halten auch bei Energieausfall

Automatisierbarkeit bei gleichbleibendem Werkstiickprofil.
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