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Uchwyt cewkowy do maszyn wlékienniczych

1
Wynalazek dotyczy uchwytu cewkowego do ma-
szyn wlékienniczych zawieszonego swobodnie,

obrotowo i zaopatrzonego w korpus w postaci
wrzeciona, ktory moze byé wprowadzony w ot-
warty koniec cewki z nawojem, przy czym korpus
ten jest wyposazony w uchwyty, ktére moga cho-
‘waé sie do wewnatrz dla wyswobodzenia cewki
lub wychodzi¢ na zewngtrz dla jej przytrzymania.

Proponowano juz uprzednio uchwyty cewkowe
z zawieszeniem obrotowym, zaopatrzone w urzg-
dzenie przytrzymujgce i zwalniajace w roéznej
‘postaci. Wszystkie te uchwyty w swoim dzialaniu
polegaja- na zastosowaniu w otworze cewki, we-
wnetrznego kolnierza tworzacego zwezke wejscio-
wa przez ktéra trzpien uchwytu wchodzi w otwor
cewki, a jego wystepy zaczepowe wspoOlpracuja
z tym kolnierzem. '

W znanym rozwiazaniu uchwytu tego typu, ob-
sada cewki jest sprezysta. Sprezysta obsada musi
przytrzymywaé z pewng silg obsadzong na niej
.cewke i to sila wieksza anizeli waga przytrzymy-
wanej cewki wraz z pelnym nawojem, co powo-
duje duza niedogodno$¢, gdyz wymaga przynaj-
mniej takiej samej sily do zdjecia puste]j cewki
z obsady.

Inna postaé uchwytu cewkowego zaopatrzona
jest w kolankowe ramiona zaczepiajace o koinierz
‘W cewce, przy czym ramiona te poruszaja si¢ po-
‘miedzy pozycja przytrzymania cewki i zwolnienia
jej przez przesuw lub obré6t elementéw porusza-
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nych przez przesuwny pierscien otaczajacy kor-
pus. Duzg niedogodno$cig tych ostatnich uchwy-
tow jest ich skomplikowana i kosztowna konsiru-
kcja, ktora zwieksza mozliwo$é uszkodzen podczas
pracy.

Najlepsza znana konstrukcja zawieszenia uchwy-
tu cewkowego i najbardziej rozpowszechniona ma
prosty obrotowy zaczep, ktéory moze by¢ obrécony
poprzecznie w stosunku do korpusu uchwytu
w pozycje wystajgcg, przytrzymujgcg cewke, lub
tez wzdluznie w pozycje, w ktoérej cewka jest
zwolniona i moze by¢ wyjeta. Znany uchwyt ma
te duzg dogodno$é, ze jest prosty, tani i moze byé
zastosowany do cewek o wielkoSciach w pewnym
zakresie. Zaczepy o roéznych wymiarach mozna
w nim montowaé¢ dla réznych zakreséw wielkos$ci
cewek.

Giéwnym celem wynalazku jest konstrukcja ule-
pszonego uchwytu cewkowego, ktéra ma prosts,
pewng i tanig konstrukcje oraz jest samonastawna
w stosunku do wielkosci cewki tak, ze wszystkie
wielkoSci cewek stosowane w praktyce mogg byé
stosowane bez zadnych zmian w uchwycie cew-
kowym.

W uchwycie cewkowym wedlug wynalazku za-
czepy zmontowane sg tak, aby mogly sie prze-
suwa¢ wzdiuz korpusu pomiedzy dolng pozycja
z wystajacymi zaczepami przytrzymujgcymi cew-
ke, w ktoérg to pozycje zaczepy sa wprowadzane
z pewng sila zasadniczg oraz goérng pozycje scho-
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wang, w ktérej cewka jest zwolniona i w ktéra
to pozycje zaczepy moga byé podniesione przez
podniesienie cewki wzdluz korpusu uchwytu cew-
kowego, przy czym powyzsze Wwysuwanie i cho-
wanie zaczep6éw jest kontrolowane przez prowad-
nice umieszczone w Kkorpusie tak, aby zaczepy
przesuwaly sie na nich podczas ruchu podluzne-
go.

W  okreSlonym przykladowym rozwigzaniu
uchwytu cewkowego wedlug wynalazku, mecha-
nizm zaczepowy tworza dwie osiowo i uchylnie
ruchome plaskie nozki, ktére sg przesuwane we-
wnatrz korpusu na rozstawione elementy prowa-
dnicze, przy c¢zym dolne konce tych néiek roz-
dzielajg sie tak, aby wysuwaly stopki przytrzy-
mujace cewke, przez odpowiednie naprzeciwlegle
wyciecia w $ciance korpusu, przy czym noézki te
sg przystosowane do ruchu w gére i do wewnatrz
w stosunku do tego korpusu, oraz do wciggania
tych stopek w pozycje zwalniajacg cewke, przy
podnoszeniu cewki w gére wzdtuz korpusu uchwy-
tu.

Dla lepszego zrozumienia wynalazku i sposobu
jego zastosowania, opisano ponizej przykladowe
rozwigzanie konstrukcyjne w odniesieniu do ry-
sunkéw na ktéorych fig. 1 przedstawia uchwyt
cewkowy wedlug wynalazku w rzucie bocznym,
w pozycji do przyjecia cewki, fig. 2 przedstawia
uchwyt w widoku podobnym jak na fig. 1, ale
z pozycji pod katem prostym i czeSciowo w prze-
kroju wzdluz linii II—II na fig. 1, fig. 3 — uchwyt
w przekroju poziomym wzdluz linii III—III na
fig. 1, fig. 4 — uchwyt w widoku z boku z po-
zycji jak na fig. 2 ale pokazujacej uchwyt w po-
tozeniu przytrzymujgcym cewke, przy czym uwi-
doczniona w przekroju gérna cze$é cewki jest po-
kazana jako osadzona na uchwycie i fig. 5 przed-
stwia uchwyt w widoku podobnym jak na fig. 2,
ale pokazujagcy uchwyt w pozycji zwalniajgcej
cewke.

Przedstawiony na rysunku uchwyt wediug wy-
nalazku ma wydluzony korpus 1 =zaopatrzony
w wewnetrzny otwér 2, ktéry przechodzi przez
wiekszg cze$é dlugo$ci korpusu. W Kkorpusie 1
znajdujg sie dwie waskie na boki przestawione
wzgledem osi dlugie szczeliny 2a, 2b polgczone
z otworem 2 i siegajace w do6l po przeciwnych
stronach $cianki korpusu, poczgwszy od goérnego
konica tego korpusu. W poblizu dolnego konca kor-
pusu boczna szczelina 2a przechodzi w przestawio-
na w bok szczeline 2¢ naprzeciwko szczeliny 2b,
podczas gdy boczna szczelina 2b przechodzi w do-
le korpusu w boczng szczeline 2d potozong na-
przeciwko szczeliny 2a.

W gérnej czeSci korpus 1 jest zawieszony obro-
towo i uchylnie na gléwce Sruby 3. Korzystne
jest uformowanie tej gléwki w postaci kulki osa-
dzonej w zewnetrznym pierScieniu 4 z fartuszkiem,
ktéry obejmuje gérng cze$¢ korpusu 1 i jest za-
mocowany do niego za pomoca poprzecznego nitu
5 lub w inny znany spos6b. Trzon $ruby 3 wy-
staje przez gérny otwor pierScienia 4 i moze byé
przykryty kolnierzem 6 z syntetchnego plastiku
lub innego materialu, w kvsztalcie éciet'eg'q stozka,
ktéry dziata jako oslona przeciwko przedostawa-
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niu sie kurzu i brudu do lozyska. Trzon Sruby ¥
zawiesza sie na gbérnym wsporniku lub ramie
w znany spos6b za pomocg niepokazanej na ry-
sunku nakretki i moZe on mie¢ zamocowang, naj-

-lepiej w spos6éb nieruchomy, zewnetrzng czaszo-

watg przykrywke 7, ktéra przykrywa i ostania.
mechanizm lozyskowy.

W dole otworu 2 korpusu 1 znajdujg sie ele-
menty prowadnicze przy czym elementy te-w przy-
kladowym wykonaniu sg zaopatrzone w dwie
przestawione wzgledem siebie prowadnice 8, ktore
rozchodzg sie na zewnatrz z zasadniczo centralnie
potozonego wierzchotka 8a w kierunku dolnego
konca korpusu. W gérnym koncu, kazda z po-
wierzchni prowadniczych przechodzi w zasadniczo
poziome przytrzymujgce wyciecie 8b, ktorego
dzialanie zostanie wyjasnione ponizej.

Sciety stozkowy stosunkowo ciezki pierscien 9
obejmuje korpus 1, przy czym jest on zwrécony
wiekszg Srednicg do géry. PierScien ten jest zao-
patrzony wewnatrz, po przeciwnych stronach,
w wystajagce do wewnatrz wystepy 9a osadzone
przesuwnie w szczelinach 2a i 2b po przeciwnych
stronach korpusu, przy czym wystepy 9a sg ro-
wniez odpowiednio osiowo przestawione. Poza wy-
stepami 9a pierScien 9 ma w swej Sciance we-
wnetrzne wyciecia 9b, przy czym wyciecia te
odpowiadajg dolnym przestawionym w bok wy-
cieciom 2¢ i 2d w Sciance korpusu.

Wewnatrz korpusu w otworze 2 sg osadzone
elementy chwytajace skladajgce sie z dwéch po-
dobnych do siebie prawego i lewego wydluzonego
ramiona 10. Kazde z tych ramion ma najlepiej
ksztalt plaski i w gérze ma z jednej strony wy-
step 10a. Na dolnym koncu przeciwna krawedz
ramienia jest zaopatrzona w szerokokgtny wystep
10b po stronie wystepu 10a ma wystep 10¢ poto-
zony po przeciwnej stronie w stosunku do stopki,
przechodzacy zbieznie w dolny koniec 10d. Gérna
krawedz ramienia 10 znajdujgca sie po przeciw-
nej stronie wystepu 10a jest zaopatrzona w wystep
lub przediuzenie 10e. Dwa takie ramiona 10 sa
bokami zloZone tak aby ich wystepy 10a byly
skierowane w przeciwne strony na zewngtrz i sa
luzno osadzone na trzpieniu 11 wsunietym w od-
powiednie gérne otwory w tych ramionach. Ra-
miona te moga sie wiec przesuwaé w otworze 2
wzdluz osi korpusu, pomiedzy gérna i dolna po-
zycja koncows, oraz moga sie katowo odchylaé,
przy czym wystepy 10a przesuwajg sie w bocznych
szczelinach 2a i 2b podczas gdy wystepy 10b
znajdujace sie po przeciwnych stronach, wchodzg
w dolne wyciecia 2d i 2¢ majgce przestawienia
boczne.

W czasie pracy uchwyt jest w znany sposéb
zawieszony pionowo na gérnej ramie lub innynr
elemencie. PierScien 9 zajmuje dolne polozenie
na korpusie jak to pokazano na fig. 1 i 2. W tym
potozeniu pierscienn obejmuje wystepy I0b ktére
troche wystaja przez wycigcia 2¢, 2d oraz wchodza
W wewnetrzne wyciecia 9b pierScienia, podczas
gdy rozchodzace sie w dolnej czesci nézki sg osa-
dzone na prowadnicach 8. W tej pozycji uchwyt
znajduje si¢ w poltozeniu do przyjecia cewki.

Przy zakladaniu cewki, jej szyjka 12 (fig. 4y
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zachodzi na dolny koniec korpusu 1 i zostaje wsu-
nieta ‘na ten korpus uchwytu az obrzeze 12a ce-
wki oprze sie o pierScien 9. Dalszy lekki ruch
cewki w gére przesuwa pier§cien 9 w gére, przy
czym ramiona 10 zostajg podniesione w gore wraz
z pierScieniem 9 i jednocze$nie ich dolne wystepy
10b suwajac sie po wycieciach 9b zostajg we-
pchniete do wewngtrz az pier§cien 9 swobodnie
przejdzie ponad te wystepy 10b. Wtedy pier§cien
porusza sie dalej w gére wraz z ruchem cewki,
podczas gdy ramiona opadajag w do6t pod wply-
wem sily cigzenia. Dolne konce 10d osiadajgc na
prowadnicach 8 zostajg rozsuniete wewnatrz
otworu cewki, przez co wystepy 10b rozsuwaja
sie ‘i wchodzg pod podciecie 12b cewki, jak to
pokazano na fig. 4. W ten spos6b cewka zostaje
zatrzymana na uchwycie i dla ponownego scho-
wania wystepéw 10b w korpus, ramiona 10 muszg
poruszyé sie w gbére wbrew naciskowi pod wply-
wem ciezaru cewki. W pozycji zatrzymania cewki,
pierscien 9 osiada na obrzezu cewki i jego ciezar
powoduje zcentrowanie cewki na uchwycie.

Zakres bocznego rozsuwania sie dwoéch zakon-
czen ramion 10 jest ograniczony opieraniem sie
ich o krawedzie la schodkowych obrzezy prze-
stawionych szczelin 2¢ i 2d, lub przez styk tych
zakonczen z wewnetrzng powierzchnia otworu
cewki, o ile ten otwoér jest dostatecznie matly aby
dotykal tych zakonczen zanim te ramiona zostang
zatrzymane w spos6b opisany powyzej. W ten
spos6b dolne zakonczenia ramion rozsung sie
mniej lub wiecej dla automatycznego przystoso-
wania uchwytu do réznych Srednic otworéw ce-
wek.

Dla zwolnienia zalozonej cewki z pozycji uwi-
doeznionej na fig. 4 wystarcza podniesienie cewki
w gore, tak aby pierScien 9 zostal przesuniety
w goére wzdluz Kkorpusu w pozycje zwolnienia
cewki pokazang na fig. 5. Na skutek takiego prze-
suniecia ramiona 10 zostajg zsuniete i podniesione
wraz z pierscieniem 9 na skutek naporu wystepéw
9a tego pierScienia na wystepy 10a ramion 10.
Przy ruchu w goére wzdluz krawedzi prowadnic 8
i nacisku na wystepy 10a, dolne konce ramion
schodzg sie dzieki ich wzajemnemu przestawieniu.
Gdy pierScien znajdzie sie blisko goérnej czeSci
korpusu 1, dolne konce 10d ramion 10 dojdg do
wierzcholka 8a prowadnic 8 i wejdg na wyziej wy-
mienione zasadniezo poziome wyciecia 8b, ktoére
przytrzymujg ramiona w pozycji ze zlozonymi za-
konczeniami dolnymi w czasie zdejmowania ce-
wki. Dla zapewnienia aby dolne zakonczenia 10d
zostaly nasuniete na wyciecia 8b, dla umozliwie-
nia zdjecia cewki, w gérnym polozeniu ramion 10
przy zblizaniu sie do granicy goérnego ruchu ra-
mion 10, wystepy 10e opieraja sie o stalg czesé
korpusu uchwytu ponizej pier§cienia 4. Na skutek
dojscia do tej granicy wystepy 10e powodujg po-
zytywne zmuszenie dolnych zakonczen 10d do wej-
Scia na wyciecia 8b.

Po zdjeciu - cewki, pierscien 9 opada swoim
ciezarem w dolng pozycje na korpusie, jak to
uwidoczniono na fig. 1 i 2 i wystepy 9a pier-
Scienia 9 naciskajgc na wystepy 10¢ ramion zsu-
waja zakonczenia 10d z wycieé 8b na prowadnice
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8. Wtedy nézki 10 moga swobodnie opaéé w’ po-
zycje do przyjecia nowej cewki jak to pokazano
na -fig. 1 na ktérej. wystepy 10b' zatrzymaly sie
wewnatrz pierscienia 9.

W pokazanym uchwycie obydwa ramiona -s3
czeSciowo niezalezne i luzZno ustawiony trzpien 11
wigzgc ramiona uniemozliwia ich wypadnieciu
z korpusu. Mozna jednak zastosowaé réwniez inne
réwnowazne S$rodki dla utrzymania tych ramion
w pozycji. R6wniez mozna alternatywnie lub do-
datkowo zamiast sily cigzenia zastosowaé sprezyny
lub suwaczki do utrzymania ramion 10 w odpo-
wiednim polozeniu, a sila cigZenia pier§cienia 9
moze by¢ réwniez zastapiona dzialaniem odpowied-
niej sprezyny.

Zastrzezenia patentowe

1. Uchwyt cewkowy do maszyn wildkienniczych
do zawieszenia obrotowego, z korpusem w po-
staci wrzeciona, wyposazony w elementy chwy-
tajagce, znamienny tym, ze elementy chwyta-

jace stanowig ramiona zmontowane przesuwnie

w szczelinach wzdluz korpusu pomiedzy dol-
nym potozeniem z wysunietymi elementami
chwytajagcymi i gobrnym polozeniem ze zsunie-
tymi elementami chwytajacymi zwalniajgcymi
cewke, w ktére to polozenie elementy chwy-
tajace sg wprowadzone przy podnoszeniu ce-
wki wzdluz korpusu uchwytu, przy czym kor-
pus ma w dole sko$ne prowadnice (8) prowa-
dzace dolne czeSci elementéw chwytajgcych
w czasie ich ruchu wzdluznego.

2. Uchwyt cewkowy wedlug zastrz. 1 znamienny
tym, ze rozsuwanie elementéw chwytajgcych
przy ich ruchu w dét odbywa sie bezsprezyno-
wo pod wplywem sily cigzenia.

3. Uchwyt cewkowy wedlug zastrz. 1 lub 2, zna-
mienny tym, Ze elementy chwytajgce stanowia
dwa osiowo i katowo ruchome, obok siebie
potozone plaskie ramiona (10, 10a...10d), ktére
opadajac w dét korpusu (1) osiadajg na roz-
suwajgcych je prowadnicach (8), przy czym
dolne ich konce (10d) sg rozsuwane tak aby
wystepy (10) wysuwaly sie przez przeciwlegle
szczeliny (2¢, 2d) w $cianie korpusu, a przy
ruchu cewki w goére chowaly sie do wewnatrz.

4, Uehwyt cewkowy wedlug zastrz. 3, znamienny
tym, ze na korpusie (1) ma osadzony prze-
suwnie pierScien (9) zaopatrzony w wyciecia
(9b) i wystepy (9a), ktére przy przesuwie pier-—
Scienia (9) w goére wspodlpracujgc z wystepami
(10a, 10b) ramion (10), powoduja ich ruch
w goére i do wewnatrz.

5. Uchwyt cewkowy wedlug zastrz. 1—4, zna-
mienny tym, Ze jego korpus ma naprzeciwle-—
gle wzdluzne szczeliny (2a, 2b) przechodzace
przez cze$¢ diugo$ci korpusu i w dolnej cze-
$ci dodatkowe szczeliny (2¢, 2d) w $ciance kor-
pusu.

6. Uchwyt cewkowy wedlug zastrz. 1—5, zna-
mienny tym, ze przewodnica (8) rozsuwajgca
noézki jest polozona w dolnym koncu otworu
(2) korpusu i ma postaé dwoch przestawionych
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wzgledem siebie prowadniczych plaszczyzn,
ktére od centralnego wierzchotka (8a) rozcho-
dza sie na wewnairz w kierunku do dotu kor-
pusu.
Uchwyt cewkowy wedlug zastrz. 3—6, zna-
mienny tym, Zze ramiona (10) majg postaé¢ po-
dobnych do siebie lewej i prawej ptlaskich
profilowanych plytek, z ktéorych kazda ma
u géry boczny wystep (10a) i u dolu po prze-
ciwnej stronie szerokokatny wystep (10b) sta-
nowiagcy podtrzymujgca stopke, a po stronie
gérnego wystepu (10a) ma u dolu wystep (10c)
znajdujacy sie na przeciw wystepu (10b), oraz
zweza sie w dot dla uformowania zwezonego
zakonczenia (10d), przy czym ramiona te
w otworze (2) korpusu, sg polozone obok siebie
z wystepami (10a) skierowanymi na przeciwne
strony.
Uchwyt cewkowy wedlug zastrz. 3—7, zna-
mienny tym, Ze ramiona (10) s3 w gorze uchy-
lnie ze sobg polgczone za pomocy trzpienia
1.
Uchwyt cewkowy wedlug zastrz. 3—8, zna-
mienny tym, ze wysoko§¢ szezelin (2¢, 2d)
stanowi ograniczenie opadania ramion (10)
w dél kopusu pod wplywem sily cigzenia.
Uchwyt cewkowy wediug zastrz. 4—9 znamien-
ny tym, ze pierScien (9) ma ograniczony ruch
przesuwu wzdluz korpusu (1) pomiedzy dol-
nym polozeniem ograniczonym dolnymi kra-
wedziami szeczelin (2a, 2b), w ktorym obejmuje
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8
on dolne wystepy (10b) nézek i gérnym poto-
zeniem w ktérym ramiona (10) zawieszone na
nim wystepami (10a) opieraja- sie o goérne
krawedzie szczelin (2a, 2b).
Uchwyt cewkowy wedlug zastrz. 10, znamien-
ny tym, ze pierscienh (9) ma oporowe wystepy
(9a), ktére w gérnym polozeniu uciskajgc na
gérne wystepy (10a) ramion (10) powodujg
wsuniecie wystepow (10b) do Srodka korpusu
(1) i wejscie dolnych ich zakonczen (10d) na
poziome wyciecia 8b i pozwalajgce na zsunie-
cie w dét cewki (12) z uchwytu.
Uchwyt cewkowy wedlug zastrz. 11, znamien-
ny tym, ze ramiona (10) majg gérne naroza
(10e), polozone po przeciwnych stronach gér-
nych wystepow (10a), wystajgce i tak uksztal-
towane, aby swymi koncami opierajgc sie
o stalg cze$¢ korpusu (1) uchwytu, gdy pier-
Scienn (9) zbliza sie do goérnego konca swej
drogi, powodowaly przymusowy ruch dolnych
zakonczen (10d) na wyciecia (8b).
Uchwyt cewkowy wedlug zastrz. 12, znamien-
ny tym, Ze wystepy (9a) pierScienia i wystepy
(10c) ramion sg tak uksztaltowane, aby przy
zdejmowaniu cewki, pierScien (9) swobodnie
opadal pod wplywem sily cigzenia w dolne
polozenie dzialajac swymi wystepami (9a) na
wystepy (10c) ramion przesuwaly dolne konce
(10d) ramion z wycig¢ (8b) powodujac opa-
dniecie ramion (10) wraz z pierscieniem (9)
w dolng pozycje do przyjiecia nowej cewki.
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