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{54) Vorrichtung zum Priifen der mechanischen Parameter von Steckverbinderanschliissen

(67) Die Erfindung betrifft eine Vorrichtung zum Priifen der Anschliisse eines Steckverbinders auf Reihenabstand,
Rasterabstand, AnschluBlange und Fehlbestiickung. Ziel und Aufgabe der Erfindung ist es, eine Vorrichtung zu
entwickeln, womit in einem Arbeitsgang die mechanischen Parameter priifbar sind, die unmittelbar nach einer
Richteinrichtung und vor einem Magazin angeordnet sein soll und eine Steigerung der Arbeitsproduktivitét
gewihrleistet. Die innerhalb eines Industrieroboters angeordnete, erfindungsgemaRe Vorrichtung besteht aus einer
zweiteiligen Grundplatte, einem Prifgitter, einem Kontaktsatz und einem Hebelsystem. Der Reihen- und
Rasterabstand wird mittels des Priifgitters, das zwischen der Grundplatte angeordnet ist, und die AnschiuBlange und
‘Fehlbestiickungen mittels des Kontaktsatzes, der an einem beweglichen Schlitten befestigt und in einem Winkel von
25 Grad zum Priifgitter angeordnet ist, geprift. Die Ein- und Ausgabe der zu prifenden und gepriften Steckverbinder
erfolgt durch eine Handhabeeinrichtung. Die Erfindung ist bei der Herstellung von Steckverbindern mit vorzugsweise
angewinkelten Anschliissen anwendbar. Fig, 1
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Titel der Erfindung

Vorrichtung zum Priifen der mechanlschen Parameter von
Steckverblnderanschlussen

Anwendungsgebiet der Erfindung

Die Erfindung betrifft eine Vorrichtung zum Priifen der
mechanischen Parameter, wie Reihenabstand, Rasterab-
stand, Ldnge und Fehlbestiickung, von Steckverbinderan-
schliissen, Die Vorrichtung ist bei der Herstellung von
vielpoligen elektrischen Steckverbindern, vorzugsweise
von Steckverbindern mit abgewinkelten Anschliissen, ein-
setzbar, | '

Charakteristik der bekannten technischen ILdsungen

Zum Priifen der Anschliisse von Steckverbindern beziig=-

lich der mechanischen Parameter Reihenabstand, Raster-
abstand, Ldnge und Fehlbestiickung verwendet man in all-
gemein bekannter Weise einfache Priiflehren, Fir jede
Priifung ist mindestens eine Priflehre erforderlich und
jeder Priifvorgang mul einzeln ausgefilhrt werden,
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Das hat den Nachteil, da8 aufgrund der immer weiter

voranschreitenden Automatisierung der Steckverbinder- =~

produktion, die Prifung der mechanischen Kennwerte
mittels Priiflehren eine Engstelle in der Produktion
darstellt. Die vorgesehene Steigerung der Arbeitspro-
duktivitdt kann dadurch nicht erreicht werden.

Ziel der Erfindung

Das Ziel der Erfindung besteht darin, eine Vorrichtung
zum Priifen der mechanischen Parameter von Steckverbin-
deranschliissen zu entwickeln, womit in einem Arbeits-
gang die Parameter Reihenabstand, Rasterabstand, Linge
und Fehlbestiickung priifbar sind und eine Steigerung
der Arbeitsproduktivitdt durch Wegfall der dem Stand
der Technik enhaftenden Bngstelle gewshrleistet ist.

Darlegung des Wesens der Erfindung

- die technische Autrgabe

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, eine Vorriche
tung zum Priifen der mechanischen Parameter von Steck=-
verbinderanschliissen zu entwickeln, die innerhalb eines
Indpstrieroboters mit verschiedenen Hahdhabungseinrich—
tungen verknlipft ist und derart angeordnet sein soll,
dafl sie unmittelbar nach einer Richteinrichtung und vor
einem Magazin gelegen ist, '



- Merkmale der Erfindung

Die technische Aufgabe wird erfindungsgemdB dadurch ge-
16st, daB unterhalb zweier auf einer zweiteiligen Grund-
platte befestigter Fiilhrungen ein rechteckformiges, mit
schlitzfrmigen Durchbriichen und diese Durchbriiche be-
grenzenden Stegen ausgebildetes Priifgitter angeordnet

und an jeder Fihrung ein magnetbetdtigter Riittler beweg-
lich gelagert und zwischen der zweiteiligen Grundplatie
ein verschiebbarér Kontaktsatz angeordnet ist., Jede
Flihrung besitzt eine rechteckfsrmige Aussparung, in der
ein Keilschieber gelagert ist, der horizontal nach aufen
verschiebbar ist. Auf jeder Filhrung ist ein drehbar ge-
lagerter, mit einer Koppel und einer Zugfeder ausgebil-
deter Winkelhebel angebracht, Beide Winkelhebel und Keil-
schieber sind durch ein Hebelsystem miteinander verbun-
den, das mittels eines Arbeitszylinders betdtigbar ist.
Der Kontaktsatz, bestehend aus einem Unterkontaekt, einsr -
Zwigchenplatte, einem Kontaktkamm, einer Vielzahl von
Oberkontakfen und einer Isclierplatte, igt an einem be-
weglichen Schlitten befestigt und befindet sich in einem
Winkel von 25 Grad zum Priifgitter., Zum Priifen der mechani-
schen Parameter der Anschliisse eines Steckverbinders wird
dieser in die Augsparungen der Filhrungen eingelegt, wo-
bei der Steckverbinder mit seinen IsolierkSrperenden auf
den Keilschiebern aufliegt. Durch die mittels Negnete
betdtigten Rittler fiihrt der eingelegte Steckverbinder
eine leichte Kippbewegung aus, Wihrend dieser Kippbewegung
wird durch einen Arbeitszylinder das Hebelsystem, das mit
den Keilschiebern verbunden ist, in Bewegung versetzt,
Beide Keilsgchieber werden dabei auseinanderbewegt, wo-
durch sich der Steckverbinder in die Aussparungen der

' Filhrungen £bsenkt, Bei Steckverbindern mit in Toleranz
liegenden Anschliissen im Rasgter- und Reihenabstand glei-
ten die Anschliisse in die schlitzformigen Aussparungen, Wwo-
bei der Reihenabstand durch die das Priifgitter liverragen-

den Stege und der Rasterabstand durch die schlitzformigen
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Durchbriiche geprift werden. Wenn beide Parameter geprift
wurden, liegt der Steckverbinder nach 2/3 des Keilschie=- -
berweges auf dem Priifgitter auf., Bel weiterer Auseinan-
derbewegung der Keilschieber schwenken die Winkelhebel
liber den Steckverbinder, wodurch dieser in der Endlage
mittels einer gefederten Kugel festgehalten wird. In die-
ser Endlage betdtigen die Winkelhebel die auf der Grund-
platte befrestigten Schlitzinitiatoren, wodurch ein Signal
an den Rechner freigegeben wird und sodann erfolgt die
Priifung auf ILdnge und Fehlbestiickung. Entsprechen die
Parameter Reihenabstand oder Rasterabstand nicht den ge-
stellten Forderungen, gleiten die Anschliisse nicht in das
Priifgitter, so daB die Winkelhebel an den Steckverbinder
anschlagen, Durch die Schlitzinitiatoren erfolgt kein
entsprechendes Signal an den Rechner und der Steckverbin-
der wird entnommen. Nachdem beide Parameter geprift wur-
‘den, wird die Ldnge der der im Priifgitter eingefiihrten
Anschliisse des durch die Winkelhebel festgeklemmten
Steckverbinders gepriift. Das geschieht dadurch, daB der
schridg unterhalb des Priifgitters angeordnete Kontaktsatz
um einen Reihenabstand in Richtung des Priifgitters ge-
schoben wird, wobei die Anschliisse der ersten Reihe die
Kontaktzungen des Kontaktkammes niederdriicken. Ist ein
Anschluf zu lang, wird die entsprechende Kontaktzunge

auf den Unterkontakt gedrilickt. Ist ein AnschluBl zu kursz
oder fehlt er ganz, liegt die Kontaktzunge am Oberkontakt
an, Der Kontakitsatz igt mit einem Rechner verbunden, der
die entstandenen Signale vergleicht und auswertet., Durcih
-weiteres Verschieben des Kontaktsatzes entsprechend dem
Reihenabstand der Anschliisse erfolgt auf gleiche Weise das
Priifen der zweiten und dritten AnschluBreihe auf Linge und
Fehlbestilickung., Nach dem letzten Priifvorgang bewegt sich
der Kontaktsatz wieder zuriick und gleichzeitig werden die
Keilschieber in die Ausgangslage geschoben., Dadurch effolgt
ein Anheben des gepriiften und als gut befundenen Steck-
verbinders, Dieser wird entnommen und in einem Magazin
abgelegt,
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Die erfindungsgem&Be Vorrichitung hat den Vorteil, dagj
nunmehr Steckverbinder automatisch in einem Arbeitsgang
geprlift werden kfnnen und im Fertigungsprozel keine
Engstelle mehr vorhanden ist., Eine Steigerung der Arbeits-~

- produktivitat ist nunmehr gewdhrleistet,

£)

Ausfilhrungsbeisgpiel

Die Erfindung soll nachstehend anhand eines Ausfilhrungs-
beispieles ndher erliutert werden.

In der dazugehdrigen Zeichnung zeigt:

Fig. 1: die Vorrichtung in perspektivischer Darstellung
Fig, 2: das Priifgitter

Pig. 3: den Kontaktsatz in perspektivischer Darstellung.
Die Vorrichtung zum Priifen der mechanischen Parameter,; wie
Reihenabstand, Rasterabstand, Ldnge und Fehlbestiickung,
von Steckverbinderanschliissen, die unmittelbar nach einer
Riéhteinrichtung und vor einem Magazin angeordnet ist,
besteht gemidB Fig. 1 im wesentlichen aus einer zweiteili=-
gen Grundplatte 1, einem Priifgitter 3, einem Kontaktsatz 7
und einem Hebelsystem 18, Das Priifgitter 3 gem&B Fig. 2
ist zwischen der Grundﬁiatte 1 angeordnet und liegt mit
seinen Enden auf der Grundplatte 1 aﬁf. Auf jedem Ende

des Priifgitters 3 sind eine Fihrung 2 mit einer rechteck-

formigen Aussparung 13, in welcher ein mit eider Schrige

ausgebildeter Keilschieber 14 gleitet, sowie ein Riittler 6,'

-

der durch einen auf der Grundplatte 1 befestigten Magnet 17
betdtigbar ist, befestigt.

Auf beiden Flhrungen 2 sind jeweils ein drehbar gelagerter
Winkelhebel 15, der Jurch eine einseitig offene Koppel 20
und eine Zugfeder 21 mit dem Keilschieber 14 in Verbin-
dung steht sowie jeweils eine gefederte Kugel 22 angs-
bracht, Beide Keilschieber 14 sind durch ein Hebelsystem 18,
bestehend aus zwei Hebelarmen 23 und 24 und einer Koppel 25,
das mittels den auf der Grundplatte 1 befestigten Arbeits-

zylinder 19 bewegt wird, miteinander verbunden,
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Die Hebelarme 23 und 24 weisen je ein Langloch 26 auf,
in denen ein auf dem Keilschieber 14 befestigter Stift
27 gleitet, Auf der Grundplatte 1 sind weiterhin
Schlitzinitiatoren 16 vorgesshen, Das Priifgitter 2 ge-
méB Fig. 2 besteht aus gehédrtetem Blech und besitzt in
Nuten 28 eingeklebte Stege 5, die Erhohungen aufweisen,
welche die quer in das Priifgitter 2 eingearbeiteten
Schlitze 29 begrenzen und Durchbriiche 4 bilden., Das
Priifgitter 2 besitzt immer einen Steg 5 mehr als der
Steckverbinder AnschluBreihen besitzt und zwischen zwei
Stegen 5 sind soviel Durchbriiche 4 vorhanden, wie die
jeweilige AnschluBreihe Anschliisse aufweist, Die Breite
der Durchbriiche 4 ist gleich der AnschluBdicke plus
Rastertoleranz und der Abstand zwischen den Stegen 5
entspricht der AnschluBdicke plus AnschluBreihentoleranz,
Unterhalb des Priifgitters 2 befindet sich in einem

Winkel von ca. 25 Grad ein an einem nichtdargestellten
beweglichen Schlitten befestigter Kontaktsatz 7, der
gemidl Fig. 3 aus einem Unterkontakt 8, einer Zwischen~
platte 9, einem Kontaktkamm 10 mit einer Vielzshl von
Kontektzungen und einer Vielzahl von Oberkontakien 11,
die wechselseitig an einer Isolierplatte 12 befestigt
gind, besteht. _
Zum Priifen der Anschliisse eines Steckverbinders wird der
Steckverbinder mit vorzugsweise abgewinkelten Anschliissen
mittels einer Handhabeeinrichtung in die rechteckformigen
Aussparungen 13 der Filhrungen 2 eingelegt, so daB der
teckverbinder mit seinen Enden auf den Keilschiebern 14
aufliegt. Durch das Betdtigen des Hebelsystems 18, aus-
geltst durch den Arbeitszylinder 19, gleiten die Keil-
schiever 14 auseinander und der Steckverbinder senkt sich
auf den Schrégen der Keilschieber 14 ab, Gleichzeitig
werden die mit den Magneten 17 verbundenen Riittler 6 in
Bewegung gesetzt, so daB der Steckverbinder eine nin-
und hergehende Kippbewegung ausfiihrt, Bei Steckverbindern
mit in Toleranz liegendem Raster- und Reihenabstand glei-
ten die Anschliisse in das Priifgitter 3,
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7uerst wird durch die das Priifgitter 3 {iberragenden Stege 5
der Reihenabstand und danach der Rasterabstand der An- . .
schliisse durch die Durchbriiche 4 gepriift. Nach 2/3 der Be-
wegung der Keilschieber 14 liegt der Steckverbinder voll-
stdndig auf dem Priifgitter 2 auf. Bei weiterer Bewegung
der Keilschieber 14 schwenken die Winkelhebel 15 iiber den
Steckverbinder und werden durch eine gefederte Kugel 22
nach unten gedriickt, so daB der Steckverbinder festge-
klemmt wird. In der Endlage betdtigen die Winkelhebel 15
'die Schlitzinitiatoren 16, die dadurch ein Signal frei-
geben., Nach der Priifung des Raster- und Reihenabstandes

- erfolgt die Priifung der AnschluBlénge. Der schridg unter-
halb des Priifgitters 3 angebrachte Kontaktsatz 7 wird
durch einen nichtdargestellten Antrieb in Richiung Priif-
gitter 3 verschoben, bis die erste Reihe von Anschliissen
die Kontaktzungen des Kontaktkemmes 10 nach unten driickt,
Ist beispielsweise ein AnschluB zu kurz oder fehlt ganz,
verbleibt die entsprechende Kontaktzunge am Oberkontakt 11.
Ist ein AnschluBl zu lang, wird die entsprechende Kontakt-
zunge auf den Unterkontakt 8'gedrﬁckt. Die dadurch ent-
standenen Signale werden von einem am Kontaktsatz 7 ange-
schlossenen Rechner mit einem vorprogrammierten Schema
verglichen und ausgewertet. Anschliefend wird der Kontakt-
satz 7 um jeweils einen Reihenabstand verschoben, so daB3
die Priifung der zweiten und dritten AnschluBreihe in
gleicher Weige durchgefiihrt werden kann, Nach dem Priifvor-
gang bewegt sich der Kontaktsatz 7 zuriick und gleichzeitig
werden die Keilschieber 14 durch den Arbeitszylinder 19 in
die Ausgangslage geschoben., Dadurch wird der gepriifte
Steckverbinder angehoben und von einer Handhabeeinrichiung
entnommen und in einem Magazin abgelegt,

Entsprechen die gepriiften Parameter nicht den Fordsrungen,
beispielaweise gleiﬁen die Anschliisse nicht in das Prif-
gitter 3, schlagen die Winkelhebel 15 an den Steckvsrbinder
an und ldsen damit in den Schlitzinitiatoren kein Signal
aus, Die weitere Bewegung wird durch die Zugfedern 21 ab-
gefangen, Durch den Arbeitszylinder 19 gehen die Keil-
gschieber 14 in die Ausgangslage zuriick und der Steckver-
binder wird ebenfalls von der Handhabeeinrichtung ent-
nommen und gesondert abgelegt. ' |



Patentanspriiche:

1
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Vorrichtung zum Priifen der mechanischen Parameter #on
Steckverbinderanschliissen, wie Reihenabstand, Rasterab-
stand, Lidnge und Fehlbestlickung, die zur Betdtigung der
Einrichtungen ein Hebelsystem aufweist, dadurch gekenn-
zeichnet, daB unterhalb zweier auf einer zweiteiligen
Grundplatte (1) befestigter Fiihrungen (2) ein rechteck~
formiges, mit schlitzformigen Durchbriichen (4) und diese
Durchbriiche (4) begrenzenden Stegen (5) ausgebildetes
Priifgitter (3) angeordnet ist und an jeder Fihrung (2)
ein magnetbetdtigter Riittler (6) beweglich gelagert ist
und zwischen der zweiteiligen Grundplatte (1) ein
schwenkbarer, aus elnem Unterkontakt (8),Qeiner Zwischen-
platte (9), einem Kontaktkamm (10), einer Vielzahl von
Oberkontakten (11) und einer Isolierplatte (12) be-
stehender Kontzktsatz (7) angeordnet ist.

Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, daj
jede Flihrung (2) eine rechteckfdrmige Aussparung (13), in
der ein Keilschieber (14) beweglich gelagert ist, und
einen drehbar gelagerten Winkelhebel (15) besitzt, wobei
die Winkelhebsl (15) und die Keilschisber (14) jeder

PFiihrung (2) miteinander beweglich verbunden sind,

Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dal

auf dem Priifgitter (3) mindestens ein Steg (5) mehr vor-

handen ist als der Steckverbinder AnschluBreihen besitzt,
wobei die Stege (5) in Nuten (28) eingeklebt ist.

Vorrichtung nach Anspruch 1 bis 3, dadurch gékennzeich—
net, daf dsr Reihen- und Rastsrabstand mittels des Prif-
gitters (3) und die Linge und Fehlbestiickungen mittels
des Kontaktsatzes (7) priifbar sind.,

isrzu 2 Blatt Zeichnungen
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Mitteitung an Drifte wird verjoligl.
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