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Dispositif de déroulement pour rouleaux de matériau en
bande, avec rouleau d'enroulement pivotable et un mécanisme
de pivotement de chaque cdté frontal dudit rouleau d'enrou-
lement.

-~

La présente invention se rapporte & un dispositif de
déroulement pour rouleaux de matériau en bande, tels que
rouleaux de papier et de carton, avec rouleau d'ehroulement
pivotable et un mécanisme de pivotement placé de chaque cbté
frontal dudit rouleau d'enroulement.

L'entrainement de ces dispositifs de déroulement est
généralement assuré par un ou deux engrenages autobloquants,
pbar exemple des engrenages & vis sans fin. Pour 1l'entrainement
au moyen de deux engrenages de ce type, il faut accoupler leurs
entrées mécaniques ou, pour obtenir la marche synchrone des deux
systémes d'entrainement, prendre d'autres dispositions compli~
quées et onéreuses. Lors de l'entrainement des engrenages par
deux moteurs fonctionnant indépendamment 1'un de 1l'autre et &
caractéristiques shunt, par exemple des moteurs asynchrones,
la difficulté réside dans le fait que, compte tenu des carac-
téristiques différentes des moteurs d'entrainement, il s'établit
des vitesses de rotation inégales. Dans un tel systéme d'en-
tralnement, lors du soulé&vement d'une charge, il se produit
un équilibrage de la vitesse de rotation du fait de la répar-
tition de la puissance. Lors de la descente de la charge, il
se produit par contre une différence de vitesse de rotation
qui s'accroit. Il en résulte une répartition unilatérale du
couple ainsi qu'un blocage des engrenages.

La présente invention a par conségquent pour objet de
réaliser un dispositif de déroulement du type précité qui, par
des moyens simples, permette un &quilibrage du couple et par
conséquent une répartition régulidre de la charge pour les deux
systémes d'entrainement.

Ce résultat est atteint selon 1l'invention par le fait que
le couple de chaque mécanisme de pivotement vis—-a-vis du bati
de la machine dans les deux sens de rotation est pris en charge
par un levier &lastique qui est raccordé & un organe de com-

mande et qu'il est respectivement prévu quatre interrupteurs
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disposés symétriquement par paire par rapport a l'organe de
commande et actionnés par ce dernier.

En cas de charge irrégulidre des deux moteurs d'entrai-
nement, il se produit une rotation des deux leviers 1'un par
rapport a l'autre, de sorte que les deux interrupteurs diagona-
lement opposés de la premiére paire sont actionnés simulta-
nément et provoquent un arrédt du moteur d'entrainement en
avance jusqu'@ ce que les deux leviers aient repris leur
position non décalée angulairement 1'un par rapport d l'autre.
Les secondes paires d'interrupteurs servent de disjoncteurs
de protection et emp&chent que la déviation des deux leviers
ne dépasse des limites de tolérances déterminées par le
montage &lastique des leviers vis-3-vis du biti de la machine.
Du fait de la coopération des premiéres et des secondes paires
d'interrupteurs, on évite & coup slir un blocage des systdmes
d'entrainement ainsi qu'une torsion inadmissible de 1l'axe de
rotation et par conséquent un coincement lors du pivotement
du rouleau 4'enroulement.

I1 est avantageux que l'organe de commande soit relié
au levier par 1l'intermédiaire d'un entraineur et soit monté
coulissant sur une glissi&re & laquelle la premiére paire
d'interrupteurs est rigidement raccordée. La glissiére pour
sa part est montée dans des guidages freinds vis-3-vis du
bdti de la machine et 1'organe de commande présente de faibles
écarts de tolérance de commande par rapport & la premidre paire
d'interrupteurs. Du fait des guldages freinés, la glissiére
avec la premi&re paire d'interrupteurs en cas d'assez forte
charge et par conséquent de pivotement proportionnellement
important des leviers, peut, & 1l'encontre de la force du
montage €lastique, &tre déplacée par rapport au bati de 1la
machine sans détérioration d'un interrupteur, tandis que
simultanément, on a la garantie que 1'interrupteur non action-
né de la premidre paire en cas d'un renversement du sens de
pivotement peut, & 1'intérieur des limites de tolérances
établies, réagir instantanément 3 une rotation inadmissible
des leviers entre eux et par conséquent, & une charge irréguliére
des moteurs d'entrainement.

Par ailleurs, pour l'actionnement de la seconde paire

d'interrupteurs, l'organe de commande comporte avantageusement
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deux cames de commande qui sont de préférence réalisées sous
forme de patins. Les cames de commande sont décales entre
elles et vis-a-vis de la position de repos du levier, de fagon
qu'éd chaque fois l1'un des interrupteurs de la seconde paire
qui sont solidaires du bdti de la machine, réagisse aux limites
de la course différentielle admissible entre les leviers et
arréte les mécanismes de pivotement. Les cames de commande
peuvent &tre réalisées réélables par rapport & l'organe de com~
mande de fagon que la plage des tolérances pour la réponse des
interrupteurs de la seconde paire puisse &tre modifide.

Dans un mode de réalisation avantageux de 1'invention,
l'organe de commande est réalisé& sous la .forme d'un doigt de
commande placé entre la premidre paire d'interrupgeurs et compor-
tant des cames de commande pour la seconde paire d'interrupteurs
sur le cdté opposé au levier.

L'invention sera mieux comprise & 1l'aide de la description
d'un mode de réalisation pris comme exemple, mais non limitatif,
et illustré par le dessin annexé&, sur lequel :

la figure 1 est une vue en perspective d'un mode de réa-
lisation du dispositif de déroulement selon 1'invention;

la figure 2 est une vue agrandie de la zone de l'organe
de commande et des interrupteurs du dispositif de déroulement;

la figure 3 est une vue en perspective du cdté, oppdsé
au levier, de l'organe de commande.

Dans le dispositif de déroulement représenté sur le dessin,
l'axe de rotation 1 est monté rotatif dans deux supports 2 du
bati de la machine. A 1l'axe de rotation 1 sont rigidement rac-
cordés deux bras rotatifs 3 entre lesquels est disposé un
rouleau d'enroulement 4 qu'il s'agit de faire pivoter, c'est-
a-dire de soulever et d'abaisser. L'entrainement de 1l'axe de
rotation 1 est assuré par deux moteurs 5, qui sont avantageu-
sement des moteurs asynchrones, avec intercalation de deux
engrenages autobloquants 6, de préférence des engrenages auto-
bloquants & double vis sans fin. Les engrenages 6 sont sup-
portés vis-&-vis du bati 10 de la machine par des leviers 7 et
des ressorts de compression 8,9. Dans la zone inférieure des
leviers 7 est prévu un dispositif 11 pour 1'équilibrage du

couple des deux moteurs d'entrainement 5 et des engrenages 6.
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Le dispositif 11 pour l'equlllbrage du couple comporte,
comme illustré sur la figure 2, un organe de commande 13 sous
la forme d'un doigt de commande relié au levier 7 par un
entraineur 12. L'organe de commande 13 est monté coullssant
sur une glissiére 14 elle-méme montée dans des guidages
freinés 15. La résistance au mouvement coulissant de 1l'organe
de commande 13 sur la glissidre 14 est inférieure 3 la résis-
tance du guidage de la glissidre 14 dans les guidages
freinés 15. -

Des deux cOtés de l'organe de commande 13 et a faible
distance de celui-ci, sont placés des interrupteurs 1l6a et 16b
actionnés par cet organe de commande et solidaires de 1la
glissiére 14. L'organe de commande 13'comporte en outre sur sa
face inférieure deux cames 17a et 17b comme on péut le voir
distinctement sur la figure 3. Ces cames de commande 1l7a et 17b
sexrvent & actionner une autfe paire d'interrupteurs 18a et 18b
qui sont rigidement raccordés au bati de la machine. Pour le
réglage des points de commutation des interrupteurs 18a, 18b,
ces cames l1l7a, 17b peuvent étre réglables ou deplagables vis-
a-vis de l'organe de commande 13.

Lorsqu'un rouleau 4d' enroulement 4, comme illustré sur la
figure 1, est suspendu Au c&té gauche durdispositif de dérou-
lement, le levier 7 est basculé vers la droite & 1'encontre
de la force du ressort de.comprQSSion 8. Tant qu'il ne se
produit aucune rotation relative entre les deux leviers 7 sur
les deux faces frontales du rouleau d'enroulement 4, les deux
organes de commande 13 sont entrainés vers la droite par les
deux entraineurs 12 et appuient sur les deux 1nterrupteurs
16a. Du fait de l'actionnement des deux interrupteurs 1l6a,
le mécanisme de pivotement h'est pas influencé é&lectriquement.
La course &lastique des deux ressorts de compression 8 est
plus grande que la course de commande des interrupteurs 16a,
si bien que les 1nterrupteurs l6a en liaison avec les gllsSleres
14 sont repoussés vers la droite dans les guidages freinés 15,
jusqu'ad ce que les ressorfs de compression 8 n'admettent plus
aucune course supplémentaire. Du fait de cette possibilité de
déplacement, on empéche la destruction des interrupteurs lé6a

réalisés sous la forme d'interrupteurs fin de course.
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Comme les interrupteurs l6a et 16b de la premidre paire
d'interrupteurs sont respectivement disposés suf une glissiére
commune 14 et sont rigidement fix&s 3 celle-ci, 1'interrupteur
16b jusqu'ici non sollicité est &galement déplacé vers la
droite lors du processus décrit. Ce faisant, il conserve sa
faible distance originale par rapport i l'organe de commande
13. Si maintenant il se produit un mouvement relatif entre les

deux leviers 7 par suite d'une torsion de 1l'axe de rotation 1
sous l'effet d'une charge irrégulidre des moteurs d'entrai-
nement 5, 1'un des interrupteurs lé6a est 1ibéré et, du méme
cOté et aprés une courte torsion, l'interrupteur correspondant
16b est touché et comprimé, aprés quoi le moteur d'entrainement
correspondant 5, par suite de l'actionnement des interrupteurs
diagonalement opposés l6a et 16b, est influencé de telle sorte
que les couples produits par les deux moteurs d'entrainement
5 soient ramenés & la méme valeur et que la torsion de
l'arbre de rotation 1 soit supprimée. Indépendamment de la
position commune des deux leviers 7, une rotation des leviers
7 1'un par rapport & l'autre est donc toujours vite détectée,
attendu que les interrupteurs l6a et 16b de la premidre paire
d'interrupteurs se trouvent toujours i proximité de 1'organe
de commande 13 ré&alisé sous la forme d'un doigt de commande.

Les interrupteurs 18a et 18b de la seconde paire servent
& surveiller la rotation globale des leviers 7 et, en cas de
dépassement de limites de tolérances prédétermindes, 3 arréter
le mécanisme de pivotement. Pour'pouvoir régler les limites des
tolérances, les cames l7a, 17b peuvent &tre le cas échéant
déplacées par rapport & l'organe de commande 13. Grice aux
interrupteurs 18a et 18b de la seconde paire, on évite, en cas
de défaillance des interrupteurs 16a, 16b de la premidre paire,
une surcharge des deux moteurs d'entrainement 5 et la destruc-
tion des engrenages 6. Les interrupteurs 18a, 18b font donc
office d'interrupteurs fin de course de protection contre les
surcharges. Au total, 1'installation des interrupteurs 16a, 16b
et des interrupteurs 18a, 18b en liaison avec l'organe de com-
mande 13, permet un ré&glage fin et une surveillance des couples
des deux moteurs d'entrainement 5 de sorte gu'on é&vite tous

risques de détériorations de l'ensemble du systéme d'entrainement.
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REVENDICATIONS

1. Dispositif de déroulement pour rouleaux de matériau
en bande, tels que rouleaux de papier et de carton, avec
rouleau d'enroulement pivotable et un_mécénisme'de pivotement
placé de chaque cété frontal dudit rouleau d'enroulemeﬁt, carac-
térisé par le fait que le couple de chaque mécanisme de pivo-
tement vis-3-vis du bati de la machine dans les deux sens de
rotation est pris en charge par un levier €lastique (7) qui
est raccordé & un organe de commande (13), et qu'il est respec-
tivement prévu quatre interrupteurs (16a, 16b, 18a, 18b) disposés
symétriquement par paire par rapport & l'organe de commande

(13) et actionnés par ce dernier.

2. Dispositif de déroulement selon la revendication_l,
caractérisé par le fait que l'organe de commande (13) est relid
au levier (7) par un entraineur (12) et est monté coulissant

sur une glissidre (14), & laquelle est rigidement raccordée

la premiére paire d'interrupteurs (1l6a, 16b).

3. Dispositif de déroulement selon la revendication 2,
caractérisé par le fait que la glissidre (14) est montée dans des
guidages freinés 15 vis-3-vis du bati de la machine- et que
1l'organe de commande (13) présente de faibles &carts de
tolérance de commande par rapport 3 la premiére paire d'inter-

rupteurs (léa, 16b).

4. Dispositif de déroulement selon 1'une quelconque des
revendications 1 & 3, caractérisé@ par le fait que l'organe de
commande (13) comporte deux cames (l7a, 17b) pour l'actionne-

ment de la seconde paire d'interrupteurs (18a, 18b).

5. Dispositif dé déroulement selon la revendication 4,
caractérisé par le fait que les cames (17a, 17b) sont réslisées

sous forme de patins.

6. Dispositif de déroulement selon la revendication 4 ou
5, caractérisé par le fait que les cames (l7a, 17b) sont

réalisées réglables par rapport a l'organe de commande (13).
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7. Dispositif de déroulement selgn l'une guelcongque des
revendications précédentes, caractérisé par le fait que l'organe
de commande (13) est réalisé sous la forme d'un doigt de com—
mande placé entre la premi&re paire 4'interrupteurs (l6a, 16b)
et est muni de cames (l7a, 17b) pour la seconde paire d'inter-
rupteurs (18a, 18b) sur le cdté opposé au levier (7).
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