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" goudasné pracujicich dojicieh strojd

zabizeni k vyloudeni, pripadné potla-
geni mo3né neZadouci synchronni &innosgti 220V
gousdasnd pracujicich dojicich stroji se Ns i
vyuzije v zemddslské zivodisné vyrobd. 0tz
Podstata vyndlezu spodiva v tom, Ze zafi-
zeni sestéva z elektronického zdroje ridi-
cich pulsl a elektronickych Fidicich jed- \

notek jednotlivych dojicich stroju piipo- 23
jenych paralelné k hlavnimu spole&nému 2 —
@vouvodilovému vedeni od elektronického 22

zdroje Fidicich pulsli o konstantni frekven-
ci a rizné pripadnd stejné délce, pricfemi
jednotlivé elektronické ridici jednotky
jsou spojeny s piislusnymi solenoldy pul-
shtory a indik4torem &innosti pulzatord

a dale s indikétorem pritoku mléka g Jsou
opat¥eny spoustdcim tlacitkem.
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Predm¥tem vynédlezu je?zaffzeni k vvloufenf, pripadné& potla-
%en{ mo¥né ne¥sdouci synchronni &innosti soutesn¥ pracujicich
dojicich strojd.

PP# sowdesném strognim dojeni n¥kolika dojnic je zé&veZnym
pofadavkem udrfenf stélosti stanovené velikosti podtlaku.

Jsou znsme zaPbizenf ke splmdni uvedeného poZadavku mecha-
nické spotfvajfct napi. v Fizenf &inmostf pulsétord jednotlivych
dojicich strojd podtlakem, nebo elektromechanickéd spodivajfici
v rizenf ventilu pulsétoru va&kou pohdn&mnou elektromotorem,
nebo elektrickéd spo¥ivajfci v elektrickém ovldddnt solenoidové-
ho ventilw pulsdtoru.

Znémé zpisoby elektrického ovldddni solencidovych ventild
spotivajf v ovliviiovén{ solenoidd jednotlivych ventild pulséto-
r8 elektrickymi pulsy privdd&nymi od Ustredni zdrojbvé jednotky
alespon dvdma vodi¥i ke kaZdému dojicimu stroji. Tento zplsob
umoZnuje rozlo¥eni pracovnich tektd dojicich strojd tak, Ze
nedochéz{ ke sni¥ovani stenovené velikosti podtlaku moZnou syn-
chronnf ¥innostf soufasnd pracujicich dojicich strojl.

Nevyhodou naposled popsanéhc usporsdsn{ je nutnost elektric-
kého spojeni dstPedni zdrojové jednotky pulsd s keZdym z jednot-
1livych dojicich stroji zmIin&nymi alespon dvéma vodi&i.

Stejné nevyhody se jevi i pi'i elektronickém generovani pul-
s8 pro elektrické ovlddédn{ solenoidovych ventild pulsdtori. '

fkolem vyndlezu je ndvrh zafizenf k vyloudeni, pripadné&
potladenf mo¥né neZddouci synchronni &innosti soutasnd pracuji-
cich dojicich strojd, ktery by pfi elektronickém generovdni ovléd-
dacich pulsd, pouZil pro ovldédéni solenoidd ventild pulsdtorid
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pouze minimédlnfho podtu tj. dvou elektrickych vodild spolednych
v8em dojicim strojtm.

- Bkol byl podle vyndlezu vyredem zaPizenim k vyloufenf pi{i-
padné potladenf moZné neZddouci synchronnf &innosti soulasnd
pracujicich dojicich strojd tak, Ze sestdvd z elektrdnického
zdroje P{dicich pulsd e elektronickych #{dfcich jednotek
jednotlivyctr dojicich strojd pripojenych paraleln& k hiawnimu
spole&némur dvouvodidovému vedenf od elektronickéhe zdroje ffﬁi-
cich pulsd o konstantni frekvemnci a ridzné, pripadn& stejné délce,
pfidemZ jednotlivé elektronické ¥{fdlc{ jednotky jsou spojeny
s pFisludnymi solenoidy pulsdtord a indikétorem jejich &innosti,
dédle s indikdtorem pritoku mléka a jsou opatfeny spoultdcim
tlad{tkem.,

Déle podle vyndlezu elektronicky zdroj rifdfcich pulsd je
opatfen tvarovacim obvodem pribéhu ¥idicfho signdlu.

Rovné¥ podle vyndlezu elektronickd #fdicf jednotka sestévé
z tvarovactho obvodw amplitudy a hran P{dfcich pulsd spojeného
_jednak s detektorem synchronizadnich pulsl, jednak s programo-
vatelnym dekodérem Fidicfch pulsd spojenym s vykonovou spinaci
Jednotkou, prilem¥ vykonovd spinaci jednotka je spojena s Zaso-
vacim obvodem programu dojenf a vyhodnocovacim obvodem stavu
indikdtoru pritoku mléka.

Kone¢né& podle vyndlezu elektronickd rtafet Jednotka sesté~
vé z tvarovactho obvodu amplitudy a hran ¥idic{ch pulsd spojené-
ho s tvarovacim obvodem prdbdhu pracovniho signdlm, kteryito
tvarovaci obvod je ddle spojen s vykonovou spinaci jednotkou
spojenow s asovacim obvodem programu dojenf a vyhodnocovacim
obvodem stavu indikdtorw pritokw mlékaQ

Vyhodou zar{izeni podle vyndlezu je, %e zajisténf stability
podtlakw je docileno pouZitim technicky mnejjednodussftho spojeni
elektronického zdroje Ffdfcfch pulst s jednotlivymi elektronic-
kymi rFidfcfmi jednotkemi p#fsludmych dojicfch strojd a stce
prostfednictvim pouze dvou vodiéd, coZ mé prakticky vyznam phi
instelaci, v provozu a pri UdrZb& v niroiném prostredi kravina.




239 010

Zarfzent podle vynélezu bude popséno na pffkladech provedeni
zndzorndnych na pripojenycls vykresech na nichZ znal{f

Obr. 1 - Blokové schema zarfzeni podle vyndlezu s elektronmckym
zdrojem ¥*fdfcich pulsd o konstantni frekvenci a rizné
délce pulsl.

Obrs 2 - Blokové schéma zarfzeni podle vyndlezu s elektronickym
zdrojem ${dfcfch pulsd a konstantnf frekvenci a stejné
délce pulsd.

Elektronicky zdroj 1 Ffdicfch pulsi ( Obr. 1 ) napéjeny
z rozvodné st napdtim 220 V sestdvd.ze s1¥ového transforméto-
ru 17, usmérrtovacfch a filtragnich obvodd 18, stablllzétoru 19
ste jnosmérného napdtf 5 V, tvarovaciho obvodu 9 pribshu Fid{c{-
ho signdlw odvozeného od frekverce sitového napdtf, ddle ze
spinaného vykonového stabilizdtoru 2B, v jehoZ vystupnim stejno-
sm¥rném napét{ o amplitud® 24 V je zakddovén pribeh Fidiciho |
signdlu,

Toto napdti o amplitud® 24 V slouZici zédrovén k napédjent
i Pi{zeni w3ech elektronickych Ffdicich jednotek 2 jednotlivych
dojicfch strojd 3, Jje k nim rozvedeno hlavnim spoleénym dvou-
vodidovym nap&tim 4.

Rfdfct signél zakodovany ve vystupnim nap&ti elektronické-
ho zdroje 1 Ffdfcfcl pulsd je tvarovén tak, Ze obsshuje v kaZdé
¥fdfc{ period¥ napt. pdt krétkych pulsd o délce 1 ms ndsleduji-
cf po sob& v intervelu 0,2 s a jeden dlouhy synchroniza&nf puls
nasledujfcf ve stejném intervaluw o délce 10 ms slouZic{ k urde-
nf podétku keZdé jednotlivé rfdici periody.

K hlavnimu spolednémm dvouvodifovému vedeni 4 jsou pripoje-
ny pres dvojuzdvér 22, pro soufasné pripojeni jak privodu elekt-
rického signdlu tek podtlakového potrubf 23 a sbé&rného mlé&ného
potrubf 24 paraleln¥ jednotlivé elektronické ridfc{ jednotky 2.

Ka¥dd z elektronickych Ffdfcich jednotek 2 sestdvd ze sta-
bilizétoru 21 ste jnosm&rného napdtf 5 V, tvarovaciho obvodu 10
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amplitudy a hran ¥*fdfcich pulsd, z detektoru 1] synchronizainiho
pulsu a programovatelného dekodéru ]2. Programovatelny dekodér
12, v ném%Z se podle predem nastaveného programu za pomoci detek-
toru 11 synchronizadniho pulsu tvo¥{ pracovni signél k *{zeni
Sinnosti puls&toru napfiklad o period¥ 0,8 s, sdnf a 0,4 s stisk,
Je spojen s vykonovou spinac{ jednotkou 13, do ni¥ jsou vedeny
zéroven signély Sasovaciho obvodu 14 a vyhodnocovaciho obvodu 15
stavu indikdtoru 7 pritoku mléka.

Po zpracovéni signdlld podle priority a pribdhu, vykonové
spinac{ jednotka 13 vytvori pracovni signél k buzeni solenoidu 3
pulsétoru a tim *fzenf jeho &innosti a F{izenf chodu indikédtoru ¢
Zinnosti pulsédtoru.

- Casovact obvod 14 je ovlddén manudlné obsluhou spodtécim
tladitkem 8. Vyhodnocovaci obvod 15 stavu indigétoru“l pritoku
mléka je primo spojen s indikétorem 7 pritoku mléka.

Podle potPeby elektronickd ¥{dfci jednotka 2 miZe byt opatfe-
na dvéma i vice vykonovymi spinacimi jednotkami 13 a vyhodnocova-
cimi obvody 15 stavu indikétoru ] pro soulasné ovlddéni dvou i
vice pulsdtord dojicich stroji.

Zarizeni podle vyndlezu pracuje takto:

Po zahédjeni dojeni se pripojf k sfiovému nap&tf 220 V
elektronicky zdroj ) Ffdfeich pulsd, &im¥ se na hlavnim spolel- :
ném dvouvodiZovém vedeni 4 objevi jeho vystupni nap¥ti se za-
Kodovanym *{dicim signdlem. Obsluha stisknutim spoudté&ciho tla-
{tka 8 uvede do ¥innosti pulsédtor a nasadf dojnici strukové
nésadce. Pisobenim Zasovacfho 6bvodu 14 pracuje po dobu napf.

96 8 pulsétor v rytmu 0,8 s sénf, 0,4 s stisk bez ohledu na to,
zda dojnice vylu¥uje mléko ¥i nikoliv, tj. bez ohledu na stav
indikdtoru 7 pritoku mléka. Po této dobd je vykonovéd spinaci
jednotka l3 *{izena vyhodnocovacim obvodem 15 stavu indikxétoru 7
 pritoku mléka a v pFfipadd, %e pritok mléka se udriuje nad piedem
stanovenou fJodnotou, vykonovéd spinac{ jednotka 13 budf solenoid
5 pulsétoru v rytmu pracovniho signdlu 0,8 s séni, 0,4 s stisk.
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Na progremovatelném dekodéru 12 lze predem nestavit vzé-
jemny fézovy posuv precovnich signéld pro pulsédtory jednotlivych
dojicich strojd o cely ndsobek 1/6 doby trvéni periody pracovni-
ho'signélﬁ tje nap¥. pro periodu 0,8 8 sénf, 0,4 s stisk, o do-
bu rovnouf/ (0,8 + 0,4 ) : 6 /x n [s]
pfi%em%: n je celé &islo od 1 do 6.

Stisknutim spoust8ciho tladitke 8 dal¥fho dojictho stroje 3
se na zéklaaé popsaného prinecipu &innosti progremovatelného de-
kodéru 12 uvede do ¥innosti a ddle pracuje jeho pulsdtor s fézo-
v§m posunutim pracovniho signdlu vigi pPedchozimu &i pfedchozim
dojicim strojim 3, o shora uvedeny nésobek 1/6 periody pracovniho
signélu. '

Tento fézovy posuv pracovnich signdld jednotlivyeh dojicich
stroji zpisobf vyloudeni jejich synchronni &innosti a tim potlale-
ni kolisénf podtlaku v podtlakovém potrubi,

7 dtvodu zvySeni funk¥ni spolehlivosti & zjednoduSeni celého
zarizen{ a podstatného zlevnéni lze v n&kterych p¥ipadech upravit
za¥{zeni podle vynélezu jednoduSeji za cenu ustoupeni od pevnd
naprogramovaného fézového posunut{ zcela vylu¥ujicfho moZnost
synchronniho chodu jednotlivjch dojieich atroji, tekie fézovy po-
sun je odvozen od okamfiku p¥ipojeni dvojuzéviru 22 k hlavaimu
époleénému dvouvodidovému vedeni 4, coZ oviem zcela nevyluduje
néhodné synchronni pi¥ipojeni & funkei dal3iho dojictho stroje 3.
Tato mo¥nost mife nastat s pravd¥podobnosti 1 : 12,jek bude vysvét-
leno dé4le, aviak pokud ovlivni, pek jen nepatrn® a prakticky pFi-
jateln¥ koliséni tlaku v podtlakovém potrubi 23.

Tato Uprava je znédzornéna na Obr. 2, pFidem# jeji blokové
achéma se 1i3{ od blokového schéme z 6br. 1 tim, Ze v elektronic-
kém zdroji 1 ¥idicich pulsd je tvarovaci obvod 9 pribdhu #{dicihe
signdlu Fe¥en jednoduleji, vypuéténim tvorby synchroniza&niho pul-
su, v diisledku &ehoZ #fdiel signél zakédovany ve vystupnim nap&ti
o amplitud¥ 24 V elektronického zdroje 1 Je tvofen pouze pulsy o
konstantni frekvenci & délce.
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Pokud Jjde o elextrickou Pidlel jednotku 2 je z ni vypuitén
detektor 1l synchronizadniho pulsu a programovatelny dekodér 12
a jsou nahrazeny jedﬁoduchym tvarovacim obvodem 16 pribdhu pra-
covniho signélu. Perioda tohoto pracovniho signdlu 0,8 s eint
0,4 8 stisk je vytvé¥ena vidy ze dvandcti po sob¥ jdoucich pul-
sl ¥idietho signdlu zakddovaného ve vystupnim nap&ti 24 V elektro-
nického zdroje 1 ¥idicich signéld. V disledku toho nelze zajis-
tit pevny pfedem programovatelny fézovy posun pracovnich signdld
pulsédtoru jednotlivych dojicich strojt 3, nybr? fézovy posun je
odvozen od okemZiku pFipojeni dvojuzév&ru 22 k hlavnimu spole&né-
mu dvouvodifovému vedeni 4. Priib&h jedné periody precovniho sig-
ndlu sestdvéd z 12 taktd odpovidejicich jednotlivym pulstm ¥{d{-
cich signélt zakodoveného ve vystupnim nap&ti elektronického
zdroje 1 ¥id{eich pulst a p¥ipojeni dal3iho dojicfho stroje 3
p¥ipojenim dvojuzdvErem 22 nevyluduje zésadni moZnost synchron-
ni{ &innosti obou stroji, kdy dojde k &asové shod¥ odpovidajicich
taktd v periodédch pracovnich signéld pro buzent solenoidd 5 pul-
zétord jiZ pracujicfho a p¥ipojeného dojiefho stroje 3.

Vzhledem k tomu, Ze miZe dojit k fdzovému posunu vZdy pouze
o cely nésobek jednoho tektu periody pracovaniho signélu, jak by-
lo popsdno diive, pii¥emZ jedna perioda obsahuje 12 t&chto tek-~
td, mé pravd&podobnost zapojeni obou dojieich strojd 3jdo syn-
chronni &innosti p¥ijatelnou hodnotu 1 : 12,




PREDMET VYNALEZU

detramsnd
1. Zerizeni 5k pestrae _neZédouct

synchronni &innosati soudasng pracujicich dojicich stroji,
vyznaené tim, %e sestévd z elektronického zdroje (1) ¥idi-
cich pulstt a elektronickych #idfcich jednotek (2) jednot-
livych dojicich strojd (3) p#ipojenych paraleln& k hlamimu
spolednému dvouvodi&ovému vedeni (4) od elektronického zdro-
je (1) #fdicich pulst o konstantni frekvenci

| 5 pri¥em# jednotlivé elektronické ridici jed-
notky (2) jsou spojeny 8 pfisludnymi solenoidy (5) pulgétord
a indikétorem (6) &innosti pulgdtord a dédle s indikétorem (7)
pritoku mléka a jsou opat¥eny spoultdcim tleditkem (8).
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2, Za¥izeni podle bodu 1, vyznalené tim, Ze elektronicky zdroj
(1) ¥iafeich pulst je opat¥en tvarovacim obvodem (9) prdb&hu
¥{diciho signédlu.

3. Za¥fzeni podle 2, vyznalené tim, ¥e elektronickd #idici jed-
notka (2) sestdvéd z tvarovaciho obvodu (10) amplitudy & hren
#{dfcich pulsd spojeného jednak s detektorem (11) synchroni-
ze&nfho pulsu, jednak s programovatelnym dekodérem (12) rid{-
cich pulst, spojenym & vykonovou spinaci jednotkou (13), p¥i=-
Sem? vykonové& spinaci jednotka (13) je spojena s &asovacim
obvodem (14) progremu dojeni & vyhodnocovacim obvodem (15)
stavu indikdtoru (7) pritoku mléka.

4. Zet¥{zeni podle bodu 1, vyznalené tim, Ze elektronickd P{dict
jednotke (2) sestévéd z tvarovaciho obvodu (10) amplitudy a
hren #{diefch pulsd, spojeného s tvarovacim obvodem (16) pri-
b&hu pracovniho signélu, kteryito tvarovaci obvod (16) je
‘d4le spojen s vykonovou spinaci jednotkou (13) spojenou s &a-
sovacim obvodem (14) progremu dojeni & vyhodnocovacim obvodem
(15) stavu indikétoru (7) prétoku mléka.

2 vykresy
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