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一种医疗用废弃针筒处理装置，属于医疗器

械领域，所述切割刀固定在切割刀支架上，所述

塑料储存通道固定在工作台上部，所述步进电动

机安装在步进电动机基座的顶部，所述超声波传

感器安装在第二支架的下方，所述第一液压缸固

定在第二支架的上方，所述取针装置固定在第一

支架上。通过两个电磁铁带动两个推板动作夹住

针头，通过第一液压缸带动切割刀运动固定针

筒，由第二液压缸带动箱体抬升完成了针筒和针

头的分离，减少了护士与沾染病原体针头的直接

接触，减小了护士感染的概率；通过第一液压缸

带动切割刀运动斩断针筒，杜绝了废弃针筒二次

利用的现象。
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1.一种医疗用废弃针筒处理装置，包括切割刀、箱体、塑料储存通道、针头储存箱、工作

台、配重、步进电动机基座、步进电动机、第一支架、切割刀支架、超声波传感器、第二支架、

第一液压缸、取针装置、第三支架、第二液压缸和第四支架，其特征在于：所述切割刀固定在

切割刀支架上，其位于箱体内部，所述箱体为中空长方体，其左侧开有凹槽，其固定在第四

支架左侧，所述塑料储存通道固定在工作台上部，所述针头存储箱位于塑料储存通道的左

侧，所述工作台为长方形铁板，所述配重安装在工作台上部，其位于针头储存箱的后方，所

述步进电动机基座固定在塑料储存通道的左侧，其与工作台相平行，所述步进电动机安装

在步进电动机基座的顶部，所述第一支架固定在步进电动机的主轴上，所述切割刀支架安

装在第一液压缸的主轴上，所述超声波传感器安装在第二支架的下方，其朝向切割刀支架

的方向，所述第二支架固定在箱体左侧，所述第一液压缸固定在第二支架的上方，所述取针

装置固定在第一支架上，所述第三支架竖直固定在工作台上方，所述第二液压缸安装在第

三支架的顶部，所述第四支架固定在第二液压缸的主轴顶部，其与工作台平行，所述的超声

波传感器是TELESKYS生产的HCSR-04超声波模块。

2.根据权利要求1所述的一种医疗用废弃针筒处理装置，其特征在于：所述取针装置包

括第五支架、基座、第一电磁铁、第一推板、第二推板、第二电磁铁和导向板，所述第五支架

安装在基座上方，所述基座与第一支架相连接，所述第一电磁铁固定在基座下方，所述第一

推板安装在第一电磁铁的主轴上，所述第二推板安装在第二电磁铁的主轴上，其与第一推

板相平行，所述第二电磁铁固定在基座下方，所述导向板为漏斗形结构。

3.根据权利要求1所述的一种医疗用废弃针筒处理装置，其特征在于：所述基座为U型

结构，所述导向板底部开有半径0.3厘米的圆孔，其位于基座U型口的正上方。

4.根据权利要求1所述的一种医疗用废弃针筒处理装置，其特征在于：所述箱体为不锈

钢材质，其厚度为8毫米。

5.根据权利要求1所述的一种医疗用废弃针筒处理装置，其特征在于：所述塑料储存通

道的上表面经过抛光处理。

6.根据权利要求1所述的一种医疗用废弃针筒处理装置，其特征在于：所述导向板的材

质为耐腐蚀材料，其厚度为5毫米，其与第五支架之间通过不沾胶连接。
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一种医疗用废弃针筒处理装置

技术领域

[0001] 本发明涉及一种医疗用废弃针筒处理装置，具体地说是一种通过取针装置将废弃

针筒上的针头取下，然后通过第一液压缸带动切割刀移动将针筒进行切割后回收的装置，

属于医疗器械领域。

背景技术

[0002] 近年来，随着医疗科技的发展，静脉输液技术是现阶段最常用、最直接有效的临床

治疗手段之一。在输液过程中，需要提前将药剂进行配兑，配兑的过程是通过注射器完成

的。注射器作为医用注射的主要器材，是否使用安全卫生的注射器关乎病人的身体健康。在

实际医疗操作过程中，注射器使用之后，护士一般是手工将针头摘下并放入单独的回收框

内，针筒则丢弃到垃圾袋内，这样做不仅增加了护士与沾染病原体针头的接触机会，还增加

了护士感染的风险。另外针筒直接扔弃，存在被不法分子回收二次加工利用的风险。

发明内容

[0003] 针对上述不足，本发明提供了一种医疗用废弃针筒处理装置，以解决人工处理废

弃针筒效率低下，存在护士染病风险的问题。

[0004] 本发明是通过以下技术方案实现的：一种医疗用废弃针筒处理装置，包括切割刀、

箱体、塑料储存通道、针头储存箱、工作台、配重、步进电动机基座、步进电动机、第一支架、

切割刀支架、超声波传感器、第二支架、第一液压缸、取针装置、第三支架、第二液压缸和第

四支架，所述切割刀固定在切割刀支架上，其位于箱体内部，所述箱体为中空长方体，其左

侧开有凹槽，其固定在第四支架左侧，所述塑料储存通道固定在工作台上部，所述针头存储

箱位于塑料储存通道的左侧，所述工作台为长方形铁板，所述配重安装在工作台上部，其位

于针头储存箱的后方，所述步进电动机基座固定在塑料储存通道的左侧，其与工作台相平

行，所述步进电动机安装在步进电动机基座的顶部，所述第一支架固定在步进电动机的主

轴上，所述切割刀支架安装在第一液压缸的主轴上，所述超声波传感器安装在第二支架的

下方，其朝向切割刀支架的方向，所述第二支架固定在箱体左侧，所述第一液压缸固定在第

二支架的上方，所述取针装置固定在第一支架上，所述第三支架竖直固定在工作台上方，所

述第二液压缸安装在第三支架的顶部，所述第四支架固定在第二液压缸的主轴顶部，其与

工作台平行，所述的超声波传感器是TELESKYS生产的HCSR-04超声波模块。

[0005] 所述取针装置包括第五支架、基座、第一电磁铁、第一推板、第二推板、第二电磁铁

和导向板，所述第五支架安装在基座上方，所述基座与第一支架相连接，所述第一电磁铁固

定在基座下方，所述第一推板安装在第一电磁铁的主轴上，所述第二推板安装在第二电磁

铁的主轴上，其与第一推板相平行，所述第二电磁铁固定在基座下方，所述导向板为漏斗形

结构。

[0006] 所述基座为U型结构，所述导向板底部开有半径0.3厘米的圆孔，其位于基座U型口

的正上方。
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[0007] 所述塑料储存通道的上表面经过抛光处理。

[0008] 所述导向板的材质为耐腐蚀材料，其厚度为5毫米，其与第五支架之间通过不沾胶

连接。

[0009] 所述箱体为不锈钢材质，其厚度为8毫米。

[0010] 与现有技术相比，本发明的有益效果是：通过第一电磁铁带动第一推板伸长，第二

电磁铁带动第二推板收缩，完成了针头的固定，并通过第一液压缸带动切割刀支架向前运

动，完成了针筒的固定，之后通过第二液压缸带动箱体向上运动，使针筒与针管分离，代替

了人工取下针头的过程，减少了医护人员与带有病原体针头的直接接触，保护了医护人员

的安全；通过第一液压缸带动切割刀向前运动，将针筒分切割成两半，杜绝了不法分子对废

弃针筒的二次利用；通过步进电动机带动取针装置旋转90度，使取针装置位于针头储存箱

的正上方，将针头落入针头储存箱内，实现了废弃针头和废弃针筒的分别处置。

附图说明

[0011] 附图1为本发明的结构示意图。

[0012] 附图2为本发明型图1的后方结构示意图。

[0013] 附图3为本发明图1的右侧结构示意图。

[0014] 附图4为本发明图2中取针装置下方结构示意图。

[0015] 附图5为本发明图2中取针装置上方结构示意图。

[0016] 附图6为本发明图1的轴侧结构示意图。

[0017] 图中，1、切割刀，2、箱体，3、塑料储存通道，4、针头储存箱，5、工作台，6、配重，7、步

进电动机基座，8、步进电动机，9、第一支架，10、切割刀支架，11、超声波传感器，12、第二支

架，13、第一液压缸，14、取针装置，1401、第五支架，1402、基座，1403、第一电磁铁，1404、第

一推板，1405、第二推板，1406、第二电磁铁，1407、导向板，15、第三支架，16、第二液压缸，

17、第四支架。

具体实施方式

[0018] 下面将结合本发明实施例中的附图，对本发明实施例中的技术方案进行清楚、完

整地描述，显然，所描述的实施例仅仅是本发明一部分实施例，而不是全部的实施例，基于

本发明中的实施例，本领域普通技术人员在没有做出创造性劳动前提下所获得的所有其他

实施例，都属于本发明保护的范围。

[0019] 请参阅图1-6，本发明实施例中，一种医疗用废弃针筒处理装置，包括切割刀1、箱

体2、塑料储存通道3、针头储存箱4、工作台5、配重6、步进电动机基座7、步进电动机8、第一

支架9、切割刀支架10、超声波传感器11、第二支架12、第一液压缸13、取针装置14、第三支架

15、第二液压缸16和第四支架17，所述切割刀1固定在切割刀支架10上，其位于箱体2内部，

所述箱体2为中空长方体，其左侧开有凹槽，其固定在第四支架17左侧，所述塑料储存通道3

固定在工作台5上部，所述针头存储箱位于塑料储存通道3的左侧，所述工作台5为长方形铁

板，所述配重6安装在工作台5上部，其位于针头储存箱4的后方，防止装置运行过程中侧翻，

所述步进电动机基座7固定在塑料储存通道3的左侧，其与工作台5相平行，所述步进电动机

8安装在步进电动机基座7的顶部，所述第一支架9固定在步进电动机8的主轴上，所述切割

说　明　书 2/4 页

4

CN 111228614 A

4



刀支架10安装在第一液压缸13的主轴上，所述超声波传感器11安装在第二支架12的下方，

其朝向切割刀支架10的方向，所述第二支架12固定在箱体2左侧，所述第一液压缸13固定在

第二支架12的上方，所述取针装置14固定在第一支架9上，所述第三支架15竖直固定在工作

台5上方，所述第二液压缸16安装在第三支架15的顶部，所述第四支架17固定在第二液压缸

16的主轴顶部，其与工作台5平行。

[0020] 所述取针装置14包括第五支架1401、基座1402、第一电磁铁1403、第一推板1404、

第二推板1405、第二电磁铁1406和导向板1407，所述第五支架1401安装在基座1402上方，所

述基座1402与第一支架9相连接，所述第一电磁铁1403固定在基座1402下方，所述第一推板

1404安装在第一电磁铁1403的主轴上，所述第二推板1405安装在第二电磁铁1406的主轴

上，其与第一推板1404相平行，所述第二电磁铁1406固定在基座1402下方，所述导向板1407

为漏斗形结构。

[0021] 所述基座1402为U型结构，所述导向板1407底部开有半径0.3厘米的圆孔，其位于

基座1402的U型口正上方。

[0022] 所述塑料储存通道3上表面经过抛光处理。

[0023] 所述导向板1407的材质为耐腐蚀材料，其厚度为5毫米，其与第五支架1401之间通

过不沾胶连接。

[0024] 所述箱体2为不锈钢材质，其厚度为8毫米。

[0025] 工作原理：本装置初始状态为第一液压缸13为收缩的状态，第二液压缸167为收缩

的状态，第一电磁铁1403为收缩的状态，第二电磁铁1406为伸长的状态，步进电动机8带动

第一支架9转动，使取针装置14位于箱体2的正下方。

[0026] 使用本装置时，首先将废弃针筒竖直向下插入箱体2内，使针头伸出导向板1407的

圆孔，打开装置，第一电磁铁1403带动第一推板1404伸长，同时第二电磁铁1406动作带动第

二推板1405收缩，将针头夹持住，之后第一液压缸13带动切割刀1向前运动，由超声波传感

器11检测切割刀支架10运动的距离，当距离达到一定值后表明此时切割刀1将针筒夹在箱

体2内，此时第一液压缸13停止动作，第二液压缸16带动第四支架17向上动作，将箱体2和取

针装置14分离，使针筒和针头分离，步进电动机8带动取针装置14顺时针旋转90度使取针装

置14位于针头储存箱4的正上方，之后第一电磁铁1403收缩，第二电磁铁1406伸长，松开针

头，针头落入针头存储箱内，完成了废弃针头的回收，第一液压缸13伸长，通过割刀支架10

带动切割刀1将针筒分为两半，防止了不法分子对针筒的二次利用，通过第一液压缸13收

缩，从而使分为两半的针筒沿塑料储存通道3落下送入垃圾桶内，从而完成了对废弃针筒的

处理操作。

[0027] 在完成废弃针筒处理工作后，步进电动机8带动取针装置14逆时针旋90度，使取针

装置14位于箱体2的正下方，装置恢复初始状态，等待下一次操作。

[0028] 在完成跟随患者前进工作后，电动机14停转，液压缸9收缩至初始状态，由承重支

架2取下点滴瓶，解下患者腰间的导向绳，装置恢复至初始状态，等待下一次工作。

[0029] 对于本领域技术人员而言，显然本发明不限于上述示范性实施例的细节，而且在

不背离本发明的精神或基本特征的情况下，能够以其他的具体形式实现本发明。因此，无论

从哪一点来看，均应将实施例看作是示范性的，而且是非限制性的，本发明的范围由所附权

利要求而不是上述说明限定，因此旨在将落在权利要求的等同要件的含义和范围内的所有
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变化囊括在本发明内。不应将权利要求中的任何附图标记视为限制所涉及的权利要求。
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