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DESCRIPCION
Dispositivo de identificacion de monedas
Campo técnico

La presente invencion se refiere a un dispositivo de procesamiento de monedas, en particular, a un dispositivo de
procesamiento de monedas para identificar monedas chapadas.

Estado de la técnica anterior

Ultimamente cada vez se utilizan mas monedas chapadas extranjeras. Las monedas chapadas incluyen monedas
obtenidas realizando, por ejemplo, chapado de niquel sobre hierro y se mejoran la resistencia al desgaste y la
resistencia a la corrosién de las monedas. Por lo tanto, como se muestra en la Figura 1 (b) que es una figura de
seccion transversal de la linea recta X-X’ en el dibujo de la moneda 501 mostrada en la Figura 1 (a), la moneda 501
esta constituida por dos materiales, en concreto hierro 502 y niquel 503.

Cuando se identifica la denominacion o autenticidad de la moneda 501 en un dispositivo de procesamiento de
monedas convencional, como se muestra en la Figura 2, por ejemplo, se disponen un sensor de identificacion 505 y
un sensor de identificacion 506 en un paso de monedas 504 inclinado de modo que la moneda 501 se mueve
rotatoriamente en la direccion de la flecha Y en el dibujo, y el sensor de identificacion 505 identifica un material del
nucleo de la moneda y el sensor de identificaciéon 506 identifica un material chapado de la capa superficial de la
moneda.

Los sensores de identificacion 505, 506 son ambos bobinas conectadas a un circuito de oscilacién, y el sensor de
identificacion 505 se hace oscilar a una frecuencia relativamente baja (40 kHz, por ejemplo) y el sensor de
identificacion 506 se hace oscilar a una frecuencia relativamente alta (500 kHz, por ejemplo), pudiendo asi identificar
el material del nucleo y el material chapado de la moneda, respectivamente.

Cabe destacar que un método para identificar una moneda constituida por dos materiales diferentes se describe, por
ejemplo, en la Patente japonesa N.° 4126668.

Adicionalmente, la Patente EP 1 330 793 A2 desvela un aparato de clasificacién de monedas y un método que utiliza
una fuente de luz dispuesta en un lado del recorrido de la moneda, un miembro de movimiento de monedas de
material transmisor de luz, un inserto de recorrido de la moneda que tiene al menos una parte que es transmisora de
luz, un detector 6ptico dispuesto en un lado opuesto al recorrido de la moneda desde la fuente de luz para detectar
el tamafio de la moneda segun pasa una moneda por el inserto de recorrido de la moneda, un sensor de
composicion de la aleacién del nucleo de la moneda, un sensor de composicion de la aleacion de la superficie de la
moneda, un sensor de borde dispuesto a lo largo de un borde de referencia a lo largo del recorrido de la moneda y
una pluralidad de procesadores para recibir datos desarrollados a partir de sefales del detector 6ptico, el sensor de
aleacion del nucleo de la moneda, el detector de aleacion de superficie de la moneda y el sensor de borde de la
moneda, siendo los datos para la comparacion con valores almacenados para una pluralidad de denominaciones
para determinar la denominacion de la moneda. Por lo tanto, la Patente EP 1 330 793 A2 describe el preambulo de
la reivindicacion 1.

La Patente US 2009/242354 A1 desvela un dispositivo de discriminacion de monedas que tiene una parte de
deteccién, una primera parte de conmutacién, una parte de almacenamiento y una parte de control. La parte de
deteccidn tiene un primer sensor que incluye un par de bobinas y un circuito de oscilacién y recibe voltaje desde una
fuente de alimentacion y, ademas, emite una sefial de deteccidon variada por una moneda que pasa entre las
bobinas. La primera parte de conmutaciéon conmuta la conexién magnética de las bobinas entre una conexién en
fase y una conexioén en fase inversa varias veces mientras la moneda pasa entre las bobinas. La parte de control
compara la sefial de deteccion de la parte de deteccidon y una sefial de referencia almacenada en la parte de
almacenamiento para determinar la autenticacion y la denominacion de la moneda.

Sumario de la invencion

Problemas que deben ser resueltos mediante la invencién

Sin embargo, el chapado sobre la capa superficial de la moneda chapada tiene un espesor de aproximadamente
varios mm a varias decenas de mm, siendo algunas veces inconsistente y, por tanto, era dificil captar las
caracteristicas de la moneda chapada con alta precisiéon. En consecuencia, no siempre pudieron distinguirse con

gran precision las monedas chapadas genuinas y las monedas chapadas falsificadas.

En consecuencia, la presente invencién tiene el propdsito de proporcionar el dispositivo de procesamiento de
monedas capaz de identificar una moneda chapada con gran precision.
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Medios para resolver el problema
A fin de alcanzar el propdsito anterior, se utiliza el dispositivo de identificaciéon de monedas segun la reivindicacion 1.

También, la invencion se caracteriza en la reivindicacion 2, en la invencion en la reivindicacion 1, en que el sensor
de identificacion esta dispuesto en una parte superior y una parte inferior de la cara de la pared del paso de
monedas.

También, la invencion se caracteriza en la reivindicaciéon 3, en la invenciéon en la reivindicacion 2, en que el sensor
de identificacion tiene forma de arco segun el diametro de la moneda que vaya a identificarse.

También, la invencion se caracteriza en la reivindicacion 4, en la invencion en la reivindicacion 1, en que el sensor
de identificacion tiene forma anular con una circunferencia segun el diametro de la moneda que vaya a identificarse.

También, la invencién se caracteriza en la reivindicacion 5, en cualquiera de las invenciones de las reivindicaciones
1 a 4, en que el sensor de identificacion comprende bobinas impresas obtenidas conformando una bobina en espiral
de lamina metalica sobre un sustrato.

Efecto de la invencion

Segun la presente invencion, una moneda chapada puede identificarse con gran precision haciendo uso de sus
caracteristicas.

Breve explicacion de los dibujos

La [Fig. 1] explica una moneda chapada.

La [Fig. 2] muestra un ejemplo de un dispositivo de identificacion de monedas convencional para identificar una
moneda chapada.

La [Fig. 3] explica el efecto hueso de perro.

La [Fig. 4] muestra un ejemplo de como esta dispuesto el sensor de identificacion en el dispositivo de procesamiento
de monedas en la Realizacion 1 de la presente invencion.

La [Fig. 5] muestra un ejemplo de configuracidon de circuito del dispositivo de procesamiento de monedas en la
Realizacién 1 de la presente invencion.

La [Fig. 6] explica el principio para determinar monedas en la Realizacion 1 de la presente invencion.

La [Fig. 7] muestra el flujo de funcionamiento del dispositivo de procesamiento de monedas en la Realizacién 1 de la
presente invencion.

La [Fig. 8] muestra un ejemplo de salida del sensor de identificacién 3 en la Realizacién 1 de la presente invencion.
La [Fig. 9] muestra un ejemplo de como esta dispuesto el sensor de identificacion en el dispositivo de procesamiento
de monedas en la Realizacion 2 de la presente invencion.

La [Fig. 10] muestra un ejemplo de configuracion de circuito del dispositivo de procesamiento de monedas en la
Realizacién 2 de la presente invencion.

La [Fig. 11] explica un ejemplo en el que se acumula polvo 20, etc. sobre la superficie del suelo del paso de
monedas 2 en la Realizacién 2 de la presente invencion.

La [Fig. 12] muestra un ejemplo de como esta dispuesto el sensor de identificacion en el dispositivo de
procesamiento de monedas en la Realizacion 3 de la presente invencién.

La [Fig. 13] muestra un ejemplo de configuracion del sensor de identificacion de monedas 203.

La [Fig. 14] muestra un ejemplo de como esta dispuesto el sensor de identificacion en el dispositivo de
procesamiento de monedas en la Realizacion 3 de la presente invencion.

La [Fig. 15] muestra un ejemplo de configuracion del sensor de identificacion de monedas 303.

Realizaciones para implementar la invencién

A continuacion se muestra la explicacion detallada con respecto a una realizaciéon del dispositivo de procesamiento
de monedas de la presente invencion haciendo referencia a los dibujos adjuntos.

En primer lugar, se explica el sumario de la invencion. La presente invencién pretende determinar la autenticidad de
monedas a la vez que presta atencion al efecto hueso de perro que se genera cuando se chapa una moneda.

La Figura 3 explica el efecto hueso de perro. La Figura 3 (a) y la Figura 3 (b) muestran una moneda genuina
constituida por un material del nicleo 11 y una capa chapada 12. La Figura 3 (c) muestra una moneda falsificada
constituida por un material de nucleo 13 y una capa chapada 14. El chapado mediante galvanizado concentra un
campo eléctrico en el borde del material del nucleo, haciendo que la capa chapada en el borde sea mas gruesa que
el resto del area chapada. Por lo tanto, en la moneda chapada, como se muestra en la Figura 3 (a), B, definido como
el grosor de la capa chapada alrededor del centro de la moneda, es mas pequeio que A, definido como el grosor de
la capa chapada en el margen de la moneda, que es el borde del material del nucleo, es decir, se muestra como
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A>B.

Por lo tanto, la capa chapada en el margen de la moneda, es decir, el borde del material del nicleo mas grueso que
la capa chapada en el centro de la moneda, permite obtener con mayor facilidad las caracteristicas del material del
chapado.

También la investigacion de la moneda genuina/falsificada real ha confirmado que, debido a la diferencia del efecto
del chapado entre una moneda genuina y una moneda falsificada, el grosor de la capa chapada en el margen de la
moneda genuina debido al efecto hueso de perro es diferente del el grosor de la capa chapada en el margen de la
moneda falsificada debido al efecto hueso de perro, como se muestra en la moneda genuina de la Figura 3 (b) y la
moneda falsificada de la Figura 3 (c).

En la presente invencion, el grosor de la capa chapada en el margen de la moneda se reconoce como caracteristico,
y esta caracteristica se utiliza para determinar la autenticidad de la moneda.

Realizacion 1

La Figura 4 muestra un ejemplo de como se dispone el sensor de identificacion en el dispositivo de procesamiento
de monedas en la Realizacién 1 de la presente invencién. Como se muestra en la Figura 4, en el dispositivo de
procesamiento de monedas de la Realizacion 1, el sensor de identificaciéon 3 se dispone en el paso de monedas 2
inclinado, por lo que la moneda 1 se mueve rotatoriamente en la direccién de la flecha C en el dibujo.

Este sensor de identificacion 3 esta dispuesto en la parte inferior en el paso de monedas 2, por donde pasa la parte
de la capa en la moneda 1 gruesamente chapada debido al efecto hueso de perro.

También, el sensor de identificacion 3 comprende un par de bobinas y, como se muestra en la Figura 5, esta
conectado en serie a un circuito de oscilaciéon y oscila a 500 kHz. La CPU 6 obtiene voltaje desde el circuito de
oscilacién por medio de un circuito de deteccién de envolvente 4, obtiene frecuencia por medio de un circuito de
detecciéon de frecuencia 5. La CPU 6 funciona como medio de determinacién y determina la autenticidad de la
moneda utilizando la funcién de determinacion para el voltaje y frecuencia obtenidos.

Como método para determinar la autenticidad de monedas a partir del valor de voltaje y el valor de frecuencia
obtenidos utilizando la funcién de determinacion puede utilizarse, por ejemplo, un método como el método para la
determinaciéon basado en si el valor de voltaje o frecuencia obtenido esta incluido dentro del valor de intervalo
predeterminado y el método para la determinacién completa basado en como de similares son entre si los valores
obtenidos tanto del voltaje como de la frecuencia y los datos de la moneda genuina prealmacenados en una
memoria.

Cabe destacar que, para las bobinas que constituyen el sensor de identificacion 3, puede utilizarse una bobina de
devanado obtenida enrollando cable de cobre, etc. alrededor de un nicleo o una bobina impresa obtenida
imprimiendo en espiral una lamina de metal sobre un sustrato (formado de la misma manera que la manera en la
que se forma un sustrato impreso).

A continuacion, se explica el principio para determinar monedas basado en la diferencia del efecto hueso de perro.
La Figura 6 explica el principio para determinar monedas.

Cuando una moneda pasa por las proximidades del sensor de identificacion 3, el flujo magnético 7 generado en el
sensor de identificacion (bobinas) 3 hace que se genere una corriente de Foucault en la moneda, y esta corriente de
Foucault hace que cambie el voltaje y su salida de frecuencia desde el sensor de identificacion 3.

En este caso, como se muestra en la Figura 6 (a), en la moneda genuina (mostrada en la Figura 3 (b)) constituida
por el material del nucleo 11 y la capa chapada 12, la regién de generacién de la corriente de Foucault se muestra
por medio del nimero de referencia 8.

Por el contrario, como se muestra en la Figura 6 (b), en la moneda falsificada (mostrada en la Figura 3(c)) constituida
por el material del nucleo 13 y la capa chapada 14, puesto que la capa chapada 14 en el margen de la moneda
falsificada es mas delgada que la capa chapada 12 en el margen de la moneda genuina, el campo magnético
penetra en el interior de la moneda y la regién de generacion de la corriente de Foucault se muestra por medio del
numero de referencia 9.

Debido a esta diferencia entre la region de generacion de la corriente de Foucault 8 y la region de generacion de la
corriente de Foucault 9, el voltaje y su salida de frecuencia del sensor de identificacion 3 cambia de un modo
diferente en comparacién entre el caso donde ha pasado la moneda genuina y el caso donde ha pasado la moneda
falsificada, y la diferencia permite determinar la moneda genuina y la moneda falsificada.

Cabe destacar que los datos caracteristicos de la moneda compuestos por el valor del voltaje y el valor de
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frecuencia obtenidos de la moneda incluyen caracteristicas tanto de la capa chapada como del material del nucleo
en la parte gruesamente chapada de la capa. Por lo tanto, en el dispositivo de procesamiento de monedas en la
Realizacién 1 de la presente invencion, la autenticidad se determina basandose en los datos caracteristicos que
incluyen las caracteristicas tanto de la capa chapada como del material del nucleo.

También, el sensor de identificacion 3 esta dispuesto en la posicion gruesamente chapada de la capa, y el sensor
oscila a una frecuencia relativamente alta y, por lo tanto, el valor del voltaje y valor de frecuencia obtenidos en las
bobinas 3 refleja notablemente la diferencia del grosor de la capa chapada entre la moneda genuina y la moneda
falsificada y de este modo puede identificarse con gran precision la moneda chapada.

Cabe destacar que, independientemente de la explicaciéon anterior de que el sensor de identificacién 3 oscila a
500 kHz, esta frecuencia no esta limitada siempre y cuando esté sujeta a las caracteristicas de la capa superficial de
la moneda, que es la frecuencia de 200 kHz a 600 kHz.

A continuacion, se explica como se hace funcionar el dispositivo de procesamiento de monedas. La Figura 7 muestra
el flujo de funcionamiento del dispositivo de procesamiento de monedas.

Cuando el dispositivo de procesamiento de monedas comienza su funcionamiento, espera a que se lance la moneda
1. Cuando se lanza la moneda 1, se mueve rotatoriamente en el paso de monedas 2 y alcanza las proximidades del
sensor de identificacion 3, cambia la salida (voltaje y su frecuencia) del sensor de identificacion 3. El voltaje del
sensor de identificacion 3 cambia como se muestra en la Figura 8, por ejemplo, representando t1 el momento en el
que la moneda 1 ha alcanzado las proximidades del sensor de identificacion 3. Cabe destacar que el sensor de
identificacion 3 detecta la moneda 1 entre el momento t1 y el momento t3.

Cuando la moneda 1 comienza a pasar a través de las proximidades del sensor de identificacion 3 (Sl en la Etapa
101), la CPU 6 obtiene voltaje por medio de un circuito de deteccidon de envolvente 4, obtiene frecuencia por medio
de un circuito de deteccién de frecuencia 5 y los almacena en una memoria no mostrada (Etapa 102).

El voltaje y la frecuencia se obtienen y almacenan regularmente (Etapa 102) hasta que la moneda 1 ha pasado por
el centro del sensor de identificacién 3 (NO en la Etapa 103). Cabe destacar que la CPU 6 determina a partir de la
salida del sensor de identificacion 3 si la moneda 1 ha pasado o no por el centro del sensor de identificacion 3.
Cuando la moneda 1 ha pasado por el centro del sensor de identificacion 3, el voltaje del sensor de identificacion 3
que ha estado disminuyendo comienza a aumentar en el momento t2 se muestra en la Figura 8 y, por lo tanto, este
cambio de salida se reconoce como una indicacion de que la moneda 1 ha pasado por el centro del sensor de
identificacion 3.

Cuando la moneda 1 ha pasado por el centro del sensor de identificacién 3 (Si en la Etapa 103), la CPU 6 realiza un
célculo sustituyendo el voltaje y la frecuencia sustituyendo el voltaje y la frecuencia en el momento en el que la
moneda 1 ha pasado por el centro del sensor de identificacion 3 en la funciéon de determinacion predeterminada
(Etapa 104), determina la autenticidad de la moneda que pasa 1 basado en el resultado del calculo (Etapa 105) y
finaliza el procesamiento.

Realizacion 2

En la Realizaciéon 1, se muestra una explicacion de como se identifica una moneda mediante el uso de un par de
sensores de identificacion 3, mientras que en la Realizaciéon 2 se muestra una explicacion de como se identifica una
moneda mediante el uso de dos pares de sensores de identificacion.

La Figura 9 muestra un ejemplo de como se dispone el sensor de identificacion en el dispositivo de procesamiento
de monedas en la Realizacién 2 de la presente invenciéon. Como se muestra en la Figura 9, en el dispositivo de
procesamiento de monedas en la Realizacion 2, el sensor de identificacion 3 se dispone en el paso de monedas 2
inclinado, por lo que la moneda 1 se mueve rotatoriamente en la direccion de la flecha D en el dibujo.

Este sensor de identificacion 3 esta dispuesto en la parte inferior y la parte superior en el paso de monedas 2, por
donde pasa la parte de la capa en la moneda 1 gruesamente chapada debido al efecto hueso de perro. El sensor de
identificacion 3 dispuesto en la parte superior en el paso de monedas 2 se dispone en la parte superior de la
superficie del suelo del paso de monedas 2 en la misma medida que el diametro de la moneda 1.

También, el sensor de identificaciéon 3 comprende dos pares de bobinas y, como se muestra en la Figura 10, esta
conectado a un circuito de oscilacién, obtiene voltaje del circuito de oscilaciéon por medio de un circuito de deteccién
de envolvente 4, obtiene frecuencia por medio de un circuito de deteccion de frecuencia 5, introduce el voltaje y
frecuencia obtenidos respectivamente a la CPU 6 y utiliza la funcion de determinacién para determinar la
autenticidad de la moneda.

Cabe destacar que, para las bobinas que constituyen el sensor de identificacion 3, puede utilizarse una bobina de
devanado obtenida enrollando cable de cobre, etc. alrededor de un nicleo o una bobina impresa obtenida
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imprimiendo en espiral una lamina de metal sobre un sustrato.

Cabe destacar que el principio para determinar monedas y el funcionamiento del dispositivo de procesamiento de
monedas no se explican aqui, puesto que son los mismos que en la Realizacion 1.

Cuando se utilizan dos pares de bobinas como el sensor de identificacion 3 y se conectan en serie como es muestra
en esta Realizacion 2, incluso si se acumula el polvo 20, etc. sobre la superficie del suelo del paso de monedas 2 y
la moneda 1 pasa a por la posicién mas alta que la superficie del suelo del paso de monedas 2 como se muestra en
la Figura 11, el cambo de intervalo de deteccién del sensor de identificacion 3 dispuesto en la parte superior y el
cambio de intervalo de deteccidn del sensor de identificacion 3 dispuesto en la parte inferior estan compensados v,
por lo tanto, puede determinarse la autenticidad de la moneda 1.

Realizacion 3

En la Realizacién 3, se explica el sensor de identificacion con una bobina que tiene una forma diferente de la forma
de las bobinas utilizadas en la Realizacion 1 y la Realizacion 2.

La Figura 12 muestra un ejemplo de como se dispone el sensor de identificacion en el dispositivo de procesamiento
de monedas en la Realizacion 3 de la presente invencion. Como se muestra en la Figura 12, en el dispositivo de
procesamiento de monedas en la Realizaciéon 3, el sensor de identificacién 203 se dispone en el paso de monedas 2
inclinado, por lo que la moneda 1 se mueve rotatoriamente en la direccién de la flecha E en el dibujo.

Este sensor de identificacion 203 esta dispuesto en el paso de monedas 2 en la posicion por donde pasa la parte de
la capa en la moneda 1 gruesamente chapada debido al efecto hueso de perro, por lo que puede detectarse por
completo la parte anterior.

Ademas, el sensor de identificacién 203 anterior es una bobina anular impresa como se muestra en la Figura 13.
Puesto que este sensor de identificacion 203 no tiene bobina en el centro, y una bobina impresa tiene una
inductancia mas pequefia y un campo magnético mas débil que una bobina de devanado, el flujo magnético se
difunde menos desde el centro de la bobina impresa en comparacion con el caso de la bobina de devanado. Por lo
tanto, el sensor de identificacion 203 esta libre de cualquier influencia del centro de la moneda y pueden obtenerse
con gran precision las caracteristicas (valor de voltaje y valor de frecuencia) del borde de la moneda.

Adicionalmente, puesto que el sensor de identificacion 203 detecta por completo la parte de la capa en la moneda 1
gruesamente chapada debido al efecto hueso de perro, un caso como la variacién de la moneda o la acumulacién de
polvo, etc. en el paso de monedas 2 no inhibiria que se determinara la autenticidad de la moneda 1 con una
precision relativamente alta.

Cabe destacar que la configuracion del circuito en el dispositivo de procesamiento de monedas en la Realizacion 3
es la misma que la configuraciéon del circuito (Figura 5) en el dispositivo de procesamiento de monedas en la
Realizacién 1. Aqui tampoco se explican el principio para determinar monedas ni el funcionamiento del dispositivo de
procesamiento de monedas, puesto que son los mismos que en la Realizacion 1.

Realizacion 4

En la Realizacion 4, el sensor de identificacion con una bobina que tiene una forma diferente de la forma de las
bobinas utilizadas en la Realizacion 1, la Realizacion 2 y la Realizacion 3.

La Figura 14 muestra un ejemplo de como se dispone el sensor de identificacion en el dispositivo de procesamiento
de monedas en la Realizaciéon 4 de la presente invencion. Como se muestra en la Figura 14, en el dispositivo de
procesamiento de monedas de la Realizacion 4, el sensor de identificacién 303 se dispone en el paso de monedas 2
inclinado, por lo que la moneda 1 se mueve rotatoriamente en la direccion de la flecha F en el dibujo.

Este sensor de identificacion 203 esta dispuesto en la parte inferior y la parte superior en el paso de monedas 2, por
donde pasa la parte de la capa en la moneda 1 gruesamente chapada debido al efecto hueso de perro. El sensor de
identificacion 3 dispuesto en la parte superior en el paso de monedas 2 se dispone en la parte superior de la
superficie del suelo del paso de monedas 2 en la misma medida que el diametro de la moneda 1.

También, el sensor de identificacion 303 comprende dos pares de bobinas, y una bobina de devanado obtenida
enrollando cable de cobre, etc. alrededor de un nucleo o una bobina impresa obtenida imprimiendo en espiral una
lamina de metal sobre un sustrato.

En las bobinas en este sensor de identificacion 303, las partes en contacto con el paso de monedas 2, en concreto
las caras opuestas a la moneda 1 tienen forma de arco, como se muestra en la Figura 15, segun el diametro de la
moneda 1 que vaya a detectarse.
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En la configuracion explicada en la Realizacion 4, la forma de las bobinas del sensor de identificacion 303 es mas
complicada que en la Realizacion 2, pero puede determinarse la moneda con mayor precision que en la Realizacién
2.

Cabe destacar que la configuracion del circuito en el dispositivo de procesamiento de monedas en la Realizacion 4
es la misma que la configuracion del circuito (Figura 10) en el dispositivo de procesamiento de monedas en la
Realizacién 2. Aqui tampoco se explican el principio para determinar monedas ni el funcionamiento del dispositivo de
procesamiento de monedas, puesto que son los mismos que en la Realizacion 1.

Descripcion de los numeros de referencia

1 Moneda

2 Paso de monedas

3 Sensor de identificacion

4 Circuito de detecciéon de envolvente

5 Circuito de deteccion de frecuencia

6 CPU (Medio de determinacion)

7 Flujo magnético

8 Regién de generacion de corriente de Foucault
9 Regién de generacion de corriente de Foucault
11 Material de nucleo

12 Capa chapada

13 Material de nucleo

14 Capa chapada

203 Sensor de identificacion

303 Sensor de identificacion
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REIVINDICACIONES

1. Un dispositivo de identificacion de monedas que identifica una moneda chapada (1) que comprende un sensor de
identificacion (3, 203, 303) que oscila a una frecuencia relativamente alta formado por bobinas dispuestas en una
superficie de pared de un paso de monedas (2) en el que la moneda (1) se mueve rotatoriamente, en una posicién
por donde pasa una parte gruesamente chapada de la capa de la moneda (1), caracterizado por medios de
determinacion (6) para determinar la autenticidad de la moneda obteniendo el grosor de la capa chapada (12, 14) en
el margen desde la salida de los datos caracteristicos del sensor de identificacién que incluyen caracteristicas tanto
de una capa chapada como de un material del nucleo (11, 13) de la moneda vy reflejando la diferencia (A-B) del
grosor de la capa chapada (12, 14) entre la parte genuina y la falsificada y en donde el voltaje y su salida de
frecuencia del sensor de identificacion (3, 203, 303) cambian de un modo diferente en comparacion entre el caso
donde ha pasado la moneda genuina y el caso donde ha pasado la moneda falsificada y la diferencia permite que se
determinen la moneda genuina y la moneda falsificada.

2. El dispositivo de identificacion de monedas, segun la reivindicacion 1, caracterizado por que el sensor de
identificacion esta dispuesto en una parte superior y una parte inferior de la cara de la pared del paso de monedas.

3. El dispositivo de identificacion de monedas, segun la reivindicacion 2, caracterizado por que el sensor de
identificacion tiene forma de arco segun el diametro de la moneda que va a identificarse.

4. El dispositivo de identificacion de monedas, segun la reivindicacién 1, caracterizado por que el sensor de
identificacion tiene forma anular con una circunferencia segun el diametro de la moneda que va a identificarse.

5. El dispositivo de identificacion de monedas, segun cualquiera de las reivindicaciones 1 a 4, caracterizado por que
el sensor de identificacion comprende bobinas impresas obtenidas formando una bobina en espiral de lamina
metalica sobre un sustrato.
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