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Marco Materialhantering AB; Helsingborgsvdgen, 26200 Angelholm,

Ruotsi

Haarukkanostovaunuissa kdytettdvd laite - Anordning vid gaffellyft-

vagnar
(pat.hakemuksesta 751923 jakamalla erotettu pat.hak.)

Keksinndn kohteena on laite, joka on tarkoitettu kdytettdvik-
si haarukkanostovaunuissa, joissa on pystyakselin ympdri kd&dntyva
ja vdhintd&n yhden ohjaus- l.kuljetuspydrdn p&adllid liikkuva vetorun-
ko sekd siihen liittyvd ja siind hydraulisen nostolaitteen avulla
nostettava ja laskettava nostohaarukka nousevina ja laskevina asen-
nettuine kannatinrullineen 1. -py&rineen, vaunun ohjaamiseen tarkoi-
tetun vetorungon kdsittdessd vetotangon, joka muodostaa my&s pumpun
varren nostolaitteen nostamista varten ja joka tdtd varten on nivel-
pultilla kddntyvdsti asennettu vetorunkoon sekd on varustettu nosto-
laitteen laskemisella tarkoitetulla ohjauslaitteella vetotangon
ylemmédn vapaan pddn kohdalla olevine ohjaustankoineen ja tdhdn lii-
tettyine, vetotangon ldpi asennettuine ohjaustankoineen.

Tamdntyyppisid haarukkanostovaunuja on jo ennestddn laajalti
kdytdssd monilla eri aloilla. Lihinnd niiti kdytetddn kuitenkin si-

sdisiin kuljetuksiin, kun on kysymys enintddn pari tonnia painavista



esineistd. Po. vaunut on konstruoitu tukeviksi, toiminnaltaan var-
moiksi ja suhteellisen pitkdik&disiksi. Tdmd merkitsee taas siitd,
ettd ne ovat usein ylimitoitettuja, mikd puolestaan 1lisdd tuntuvasti
niiden valmistuskustannuksia.

Keksinn®lld pyritddnkin saamaan aikaan konstruktioltaan ta-
hdnastisia huokeampi haarukkanostovaunu tdl16in kuitenkaan tinki-
madttd sen rakenteellisesta stabiliteetista, toimintavarmuudesta ja
kestoidstd. Vaunun kallein ja rakenteeltaan monimutkaisin osa on
vetorunko siihen kuuluvine laakerointeineen, hydrauliikkalaitteineen
ja kuljetuspydrdkonstruktioineen. Valmistuskustannusten alentamiseksi
onkin kiinnitettdvd huomioita nimenomaan n&ihin kohtiin.

Em,pddtarkoituksen toteuttamiseksi keksinn®n mukainen lai-
te on konstruoitu siten, ettd ohjaustanko ulottuu nivelpultin 1l&pi

poikittainkulkevaan loveen ja pddttyy nivelpultin geometrisen ak-
selin kohdalle ja ettd venttiilitangon toinen pdd ulottuu nivelpul-
tin loveen ohjaustankoon ndhden vastakkaiselta puolelta joutuen
pdittdin ohjaustankoa vasten ja tdmidn vaikutuksen alaiseksi toisen
pddn ollessa yhdistetty nostolaitteeseen sisdltyvdan venttiiliin.

Keksint8d selostetaan ldhemmin seuraavassa viittaamalla
oheisiin piirustuksiin, jotka havainnollistavat erdstd suositettavaa
rakennemuotoa.

Kuviossa 1 ndhdddn keksinntn mukainen haarukkanostovaunu
perspektiivind edestd katsottuna.

Kuviosa 2 havainnollistaa taas kuvion 1 ympyrdssd II ndky-
vdd aluetta suurennettuna ja osittaisena sivuleikkauksena.

Kuviossa 3 on kuvion 2 erds kohta suurennettuna ja

kuviossa 4 ndhdddn osa kuvaa 1 vastaavan vaunun etuosasta.

Piirustuksissa esitetty, keksinndn mukainen haarukkanostovau-
nu kdsittda pddosinaan vetorungon 1 ja siihen liittyvdn nostohaaru-
~kan 2.

Koska nostohaarukka 2 ei kuulu varsinaiseen keksint®on, vaan
on tavanomaista rakennetta, sitd selostetaan aivan lyhyesti, kuiten-
kin niin ettd sen ja vetorungon 1 vdlinen toiminnallinen yhteys
kdy selvdsti ilmi.

Nostohaarukassa 2 on pddtyvarsi 3, joka on alapddstdan 1lii-
tetty kiintednd rakenteena haarukkavarsiin 4 ja 5. Ndiden ulommassa 1.
vapaassa pddssd on yksi tai useampi kannatusrulla 1. -pydrd 9, joka
liikkuu/jotka liikkuvat yl8s- ja alaspdin tunnetulla tavalla liikkeen-

siirtomekanismin 6, 7 ja 8 avulla. Po. mekanismiin kuuluu kumpaankin



haarukkavarteen 4 ja 5 jdrjestetty tanko 6. Tadm&@ on toisesta padds-
tddn liitetty ao. tukipydrd&n 9 ja toisesta pddstddn taas pddtyosaan
3 kddntyvdnd laakeroituun putkeen 7, johon liittyv&t nostovarret 8.
Ne on taas myohemmin selostettavalla tavalla yhdistetty vetorun-
koon 1. Nostohaarukan 2 pddtyosa 3 on toisesta pddstddn kiinnitetty
yldosaan 10, joka on samoin myShemmin selostettavalla tavalla yhdis—
tetty vetorunkoon. ,

Vetorunko 1 on laakeroitu nostohaarukkaan 2 t&mdn nostovar-
sien 8 ja yl&osan 10 avulla niin,ettd se pddsee kddntymddn pystyak-
selissa 11 ja liikkuu ohjaus- l.kuljetuspydrd@n 12 avulla. Ohjaus-
pyord 12 on keksinndn mukaan laakeroitu pyOrdhaarukkaan 13, joka
on kiinnitetty vetorunkoon 1 kuuluvaan, nelikulmaiseen levyyn 14.
Haafukan varsiin 15 ja 16 on laakeroitu ohjaus- 1. kuljetuspydrda
12 taakse- ja alaspdin kaltevaan asentoon kuvioissa 1 ja 4 havain-
nollistetulla tavalla, niin ettd py®6rédn 12 geometrinen akseli 17
menee ristiin pystyakselin 11 kanssa, jossa vetorunko 1 kddntyy.
Pydrdhaarukka 13 on tehty metallista yhtend kappaleena, joko puris-
tamalla, taivuttamalla tai jollain muulla t&dh&dn tarkoitukseen sopi-
valla tavalla. Pydrdakseli 13 ja levy 14 voidaan tehdd my®s yhtena
osana.

Jotta haarukkanostovaunun ochjausgeometria saataisiin mahdol-
Lisimman edulliseksi, ts. jotta vaunua olisi helppo ohjata sekd eteen-
ettd taaksepdin, pydrd 12 on sijoitettu samaan linjaan pystyakselin
11 kanssa, vetorunko 1 kddntyy t&dl11l6in pystyakselissa 11.

Hydraulinen nostolaite 21 on asennettu nelikulmaisen levyn
14 pddlle ja sen tehtdvdnd on mstaa ja laskea nostohaarukka 2 veto-
runkoon 1 ja kannatuspydrddn 9 ndhden. Nostolaitteeseen 21 kuuluu
poikkileikkaukseltaan suorakaiteen muotoinen sylinteri 22, jonka mén-
ndnvarsi 23 on kiinnitetty pultilla 24 (irrotettava‘rakenne) pdaty-
kappaleen yldosaan 10 ja vaikuttaa tdh&dn sekd8 samalla myds koko nos-
tohaarukkaan 2, niin ettd se nousee ja laskee. Jotta nostohaarukka
2 pd&sisi kd&ntymddn helposti vetorungossa 1, mdnndnvarren 23 ja
pdddyn yldpddn 10 vdlilld on laakerikuula (ei ndy kuvassa) sekd
levyn 14 alapuolen ja'kannatuspyérien 9 liikkeensiirtomekanismiin
kuuluvien varsien vdlissd kitkan vdhentdmiseksi tarkoitettu kuulil-
la 26 varustettu painelaakeri 25. Painelaakerissa 25 on osa 27, joka
liittyy kiintedsti levyyn 14. Lisdksi siind on osa 28, joka liittyy

kddntyvdnd rakenteena pultilla 29 varsiin 8.



Vetorunko 1 on haarukkanostovaunun ohjaamiseksi varustettu jo
ennestddn tunnetulla tavalla vetotangolla 30, jossa on kaareva ké-
densija 31. Vetotanko 30 muodostaa 1lisdksi pumppuvarren nostolaitteen
21 nostamista varten. Tdtd varten siihen on jdrjestetty varren 33
kdsittdvd konsoli 32 ja pumpun mdntd 34, jossa on palautusjousi 35.
Vetotanko 30 on konsolin 32 avulla asennettu kddntyvdnd rakentee-
na vetorunkoon 1l.Konsoli 32 on puolestaan asennettu niveltyvdna
vetorunkoon 1 nivelpultilla 42, joka liittyy kiintedsti vetorunkoon
1 eli tarkemmin sanottuna nostolaitteen 21 sylinteriin 22 liittyviin
korvakkeisiin 43. N&in olie sekd konsoli 32 ettd vetotanko 30 kdanty-
vdt nivelpultissa 42 ja ohjaavat vaunua sekd nostavat nostolaitteen
21 ja sen mukana nostohaarukan 2.

Jotta haarukkavaunu saadaan sekd sen varastointi- ettd kulje-
tusvaiheen aikana mahtumaan mahdollisimman pieneen tilaan, vetotan-
ko 30 voidaan irroittaa konsolista 32. T&td varten konsolissa 32 on
lovi 36 vetotangon kiinnittdmiseksi siihen. Lovesta 36 ldhtee ura
(ei ndy kuviossa) konsolin 32 ulkopuolelle, ja uran molemmilla puo-
lilla on korvakkeet 37 kiristyspultin 38 kiertdmiseksi paikalleen.
Pultin 38 tehtdvdnid on kiinnittdd vetotanko 30 konsoliin. Lukitus-
pultti 39 on ruuvattu konsoliin 32 té&mén ulkopuolelta ja ulottuu ve-
totangon 30 vaippaseindmdssd olevaan reikddn 52. Lukituspultti 39
lukitsee vetotangon 30 oikeaan asentoon.

Vetotangossa 30 on myds ohjauslaite nostolaitteen 21 laske-
mista varten. Po. ohjauslaiteessa on taas vetotangon 30 yl&pddssa
kddensijan 31 kohdalla kdsin ohjattava vipu 40.0hjaustanko 41 on
sijoitettu vetotangon 30 sisdpuolella ja liitetty yldpddstdédn nive-
k113 kdsivipuun 40. Ohjaustanko 41 ulottuu alapdadstddn 44 nivel-
pultin 42 l&pi menevddn loveen 45, niin ettd tangon pdd 44 tulee
nivelpultin 42 geometrisen akselin 46 kohdalle. Venttiilitangon 47
toinen p&4 48 ulottuu taas nivelpultin 42 loveen 45 ohjaustangon
41 sisddnmenosuuntaan ndhden vastakkaiselta puolelta, jolloin sen pé&a
tulee ohjaustangon alapdédtd 44 vasten. Ndin saadaan aikaan nivellii-
tos ohjaustangon 41 ja venttiilitangon 47 vdlilld nivelpultin 42
geometrisen akselin 46 kohdalla, niin ettd vetotanko 30 voidaan
kddntdd edelld selostetudla tavalla ohjauslaitteeseen kuuluvien osien
estdmdttd tdtd kddntSliikettd. Venttiilitanko 47 on toisesta pdds-
tddn 49 yhdistetty nostolaitteeseen 21 kuuluvaan venttiiliin 50, jo-

ka toimii poistoventtiilind pddstden hydrauliikkadljyn pois sylinte-



ristd 22, kun nostolaite halutaan laskea alas.

Ohjaustangon 41 alempi, nivelpultin 42 geometrisen akselin
46 kohdalle pddttyvd pdd 44 on terdvd, jolloin se tulee terdvdkdrki-
laakerina venttiilitangon 47 yldpddtd 48 vasten.

Nivelpultin 42 lovi 45 on tarkoitettu mahdollistamaan veto-
tangon 30 em.kd&dntbliike sekd lisdksi vetotangon ldpi menevdn ohjaus-
tangon 41 k&ddntbliike sektorin muotoisesti nivelpulttiin n&hden, -
kuten kuvioissa 2 ja 3 kohdassa 51 esitet&in.

Keksintb ei ole rajoitettu edelld selostettuun ja piirustus-
ten havainnollistamaan rakenne- l.suoritusmuotoon, vaan sitd voidaan
muunnella useilla eri tavoilla patenttivaatimuksissa esitetyn suoja-

piirin puitteissa.
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Patenttivaatimukset:

1. Laite, joka on tarkoitettu kdytettdvdksi haarukkanosto-
vaunuissa, joissa on pystyakselin (11) ympdri kddntyvdna ja vdhin-
tdédn yhden ohjaus- 1. kuljetuspy6rdn (12) p&dlla liikkuva vetorunko
(1) sekd siihen liittyvd ja siind hydraulisen nostolaitteen (21) "avul-
la nostettava ja laskettava nostohaarukka (2)nousevina ja laskevina
asennettuine kannatinrullineen 1.~ py6rineen (9), vaunun ohjaamiseen
tarkoitetun vetorungon (1) k&sittdessd vetotangon (30), joka muodos-
taa myds pumpun varren nostolaitteen (21) nostamista varten ja joka
tdtd varten on nivelpultilla (42) k&dintyvdsti asennettu vetorunkoon
sekd on varustettu nostolaitteen (21) léskemisella tarkoitetulla
ohjauslaitteella vetotangon (30) ylemmdn vapaan pdidn kohdalla ole-
vine ohjaustankoineen (40) ja t&hdn liitettyine, vetotangon lé&pi
asennettuine ohjaustankoineen (41), t un n e t t u siitd, ettd
ohjaustanko (41) ulottuu nivelpultin (42) l&dpi poikittainkulkevaan
loveen (45) ja pdidttyy nivelpultin geometrisen akselin (46) kohdalle
ja ettd venttiilitangon (47) toinen pd&d (48) ulottuu nivelpultin lo-
veen ohjaustankoon ndhden vastakkaiselta puolelta joutuu pdittdin
ohjaustankoa vasten ja tdmdn vaikutuksen alaiseksi toisen pddn (49)
ollessa yhdistetty nostolaitteeseen (21) sisdltyvadn venttiiliin (50).

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen laite, t unne t t u
siitd, ettd ohjaustangon (41) se pdd (44), joka pddttyy nivelpultin
(42) geometrisen akselin (46) kohdalle, on terdvd ja lepdda karkilaa-
kerimaisena venttiilitangon (47) sitd kohti olevaa pddtd (48) vasten.

3. Patenttivaatimuksen 1 tai 2 mukainen laite, t un n e t t u
-siitd, ettd nivelpultin (42) lovi (45) on sektorin muotoinen, niin
ettd vetotanko (30) ja sen ldpi menevd ohjaustanko (41l) pdasevdt

kddntymddn nivelpulttiin n&hden.
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Patentkrav:

1. Anordning vid gaffellyftvagnar med ett kring en vertikal
axel (11) vridbart och p& minst ett styrhjul (12) férflyttbart
dragstativ (1) och med en ddrtill ansluten och relativt detta me-
delst en dédrpd monterad, hydraulisk domkraft (21) h&j- och sdnk-
bar lyftgaffel (12) med ddri hdj- och sdnkbart monterade bdrrul-
lar eller bdrhjul (9), varvid dragstativet (1) f&r mandvrering av
vagnen uppbdr en dragstdng (30), som dven bildar pumpstang for
hdjning av domkraften och f&r detta dndamdl dr medelst en ledbult
(42) svdngbart monterad pa dragstativet samt har ett for sdnkning
av domkraften (21) avsett mandverdon med en vid dragstangens (30)
ovre fria &dnde beldgen mandverspak (40) och en till denna anslu-
ten, genom dragstangen f&rd mandversténg (41), k & nneteck -
n a d ddrav, att man6verstangen (41) strdcker sig in i ett tviars
genom ledbulten (42) gdende urtag (45) och slutar i omradet f&r led-
bultens geometriska axel (46) och att en ventilstang (47) med sin
ena dnde (48) stridcker sig in i ledbultens urtag fran det mot-
satt mandverstdngen riktade hillet fOr att anligga &nde mot &nde
mot och paverkas av mandverstdngen och med sin andra &dnde (49) ar
ansluten till en i domkraften (21) ingdende ventil (50).

2. Anordning enligt patentkravet 1, k & nnetecknad
ddrav, att mandverstangens (41) i omrddet f&6r ledbultens (42) geo-
metriska axel (46) slutande dnde (44) dr spetsig och spetslagerar-
tat anligger mot ventilstdngens (47) ddremot védnda &nde (48).

3. Anordning enligt patentkravet 1 eller 2, k @&nne t e c k-
n a @ dirav, att ledbultens (42) urtag (45) dr sektorformigt for
att medge svdngning av dragstdngen (30) och den ddrigenom f&rda

mandverstangen (41) relativt ledbulten.
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