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Wynalazek dotyczy urzadzenia ograniczajacego
udzwig maszyn roboczych, zwlaszeza diwigowych
jako dalsze ulepszenie urzadzenia wedlug patentu
nr 52445.

Przedmiotem wynalazku opatentowanego za
nr 52445 jest ogranicznik udzwigu maszyn dzwi-
gowych polgczony z krgzkiem linowym badz tan-
cuchowym.

W celu umozliwienia samoczynnego ustawiania
sie pierscienia wewnetrznego krgzka z miernikiem
sily w kierunku dzialania wypadkowej, osadzony on
jest na sworzniu mimosrodowo, zas wypadkowa od
obcigzenia w linie przenoszona jest z pierscienia
zewnetrzego na pierScien wewnetrzny, polgczony
z miernikiem sily w postaci elementu sprezystego
zwigzanego z pierScieniem wewnetrznym.

Wewnatrz krgzka zabudowano takze krzywke
korygujacg ustawienie stykéw wylgcznika w za-
leznosci od warunkéw pracy urzadzenia, okreslo-
nych krzywg udzwigu.

Rozwigzanie powyzsze posiada szereg wad, a mia-
nowicie: utozyskowanie pierScienia zewnetrznego na
wewnetrznym powoduje konieczno$é bardzo do-
kladnego wykonania biezni zewnetrznej pierScie-
nia wewnetrznego, dalej przejmowanie przez czuj-
nik sily calkowitego obcigZenia wypadkowego z li-
ny wymaga zastosowania elementu sprezystego
o duzej sztywnos$ci, uniemozliwiajgc tym samym
dokladne okreS$lenie sily, to znaczy zmiany wiel-
koSci sity odpowiadajag malym zmianom ugiecia
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elementu sprezystego i zwigzanych z tym prze-
mieszczen stykéw elektrycznych.

Poza tym z ugieciem elementu sprezystego prze-
mieszeza sie réwniéz pierécien wewnetrzny wzgle-
dem osi sworznia, co utrudnia hermetyczne wyko-
nanie wnetrza ogranicznika.

W przypadku gdy urzadzenie dzwigowe posiada
wiele zakreséw pracy, zachodzi konieczno$é wy-
miany krzywek zabudowanych wewnatrz krazka.

Celem wynalazku jest usuniecie tych niedogod-
nosci przez redukcje obcigzenia, zmiane modelu
miernika sily i zmiane sposobu zabudowania krzy-
wek wewnatrz krgzka.

Zgodnie z wytyczonym zadaniem redukcje obcig-
zenia osiggnieto przez zastosowanie zamiast pier-
$cienia wewnetrznego — korpusu z trzema rolkami
podporowymi, za$ rolke mierzgcg ugigcie osadzo-
no na dzwigni.

W mierniku sily czynnikiem okre$lajagcym sile
jest nie wielko$é strzalki ugiecia elementu spre-
zystego, lecz wielko§¢é kata ugiecia w poblizu pod-
pory, zwielokrotniona przez diugo$é wychylajace-
go sie ramienia ze swobodnym koncem.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przy-
ktadach wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1
przedstawia widok ogranicznika udiwigu, fig. 2
przekréj poprzeczny ogranicznika udziwigu, fig. 3
widok ogranicznika z napedem ukladu korekeyj-
nego zespolem diwigni, fig. 4 odmiane rozwigza-
nia napedu dzwigniowego zespolu Kkorekcyjnego
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ogranicznika udZwigu, fig. 5 odmiane rozwigzania
kombinowanego napedu zespolu korekcyjnego ofra-
nicznika udZwigu, fig. 6 przekréj poprzeczny ogra-
nicznika udiwigu wedlug odmian z fig. 3, 4, 5
z odmiennym rozwigzaniem przestawiania zakre-
s6w pracy ogranicznika.

Jak uwidoczniono na fig. 1 i 2 krazek linowy
z Bgranicznikiem udzwigu wyposazony jest w pier-
§cieh zewnetrzny 1, ulozyskowany na trzech rol-
kach podporowych 4, 5 i 6 osadzonych w korpu-
sie 2, z ktérych rolki 4 i 5 przejmuja obcigzenie
wypadkowe od liny, za$§ rolka 6 spelnia funkcje
elementu wyréwnawczego, dajagcego wstepne na-
piecie promieniowe i przejmujacego obcigzenie
"boczne od sko$nego nabiegu liny. Jest to mozliwe
dzieki temu, ze korpus 2 posiada wybranie 23, za$
rolka 6 prowadzona jest powierzchniami boczny-
mi 21 w powierzchniach czolowych 22 wybrania
23 korpusu 2.

W przedstawionym przykladzie wykonania rolka
4 ulozyskowana jest w diwigni 7, osadzonej jed-
nym koncem wahliwie na sworzniu 8 w korpu-
sie 2, drugim za$§ koncem diwignia ta przekazuje
obcigzenie poprzez popychacz 9 na diwignie mier-
nika obcigzenia 10.

Dzwignia 10 osadzona jest jednym koncem wah-
liwie w korpusie 2 na sworzniu 11, drugim za$
konicem podparta jest na elemencie podporowym
12, sztywno zwigzanym z korpusem 2 i wykona-
nym na przyklad w postaci rolki podporowej.

Dziwignia 10 poprzez popychacz 9 przejmuje zre-
dukowane obcigZenie wypadkowe od liny.

- Z diwignig 10 zwigzana jest sztywno diwignia
13, ktérej drugi swobodny koniec zaopatrzony jest
w zwore 14.

Obcigzenie od popychacza 9, dzialajace na diwig-
ni¢ 10, wywoluje moment obrotowy wzgledem osi
obrotu dzwigni, za§ uzyskany kat ugiecia dzwigni
wywoluje na koncu dzwigni 13 znaczny skok zwo-
ry 14, bedacy miarg reakcji dzialajgcej na krazek
linowy badz lancuchowy.

Druga' wspélpracujgca zwora 16, powigzana prze-
suwnie za posrednictwem {rzpienia 42 ze zworg 14
tworzy wylgcznik teleskopowy 15 i zwigzana jest
z dzwignig 17, osadzong wahliwie w korpusie 2
na sworzniu 18, ktéra drugim koricem odtacza sie
po elemencie krzywkowym 19, osadzonym sztywno
na walku 20, ulozyskowanym w Kkorpusie 2, przy
czym na drugim koricu walka 20 osadzone jest kolo
zebate 24, powodujace obrét watka 20 i zwigzane-
go z nim elementu krzywkowego 19 odpowiednio
do pochylenia wysiegnika. .

Kolo 24 wspélpracuje z kolem zebatym 25 osa-
dzonym na sworzniu krazka 3 (stanowigcym o$
zawieszenia ogranicznika udzwigu) za posrednic-
twem kolka 26. Element krzywkowy 19 posiada
na swoim obwodzie naciety szereg zakreséw pracy
‘dzwigu. Przestawianie elementu krzywkowego 19
na wlasciwy zakres pracy dzZwigu odbywa sie przez
wysprzeglenie kola zebatego 25 z kolka 26 na sworz-
niu krazka 3 i wprzegniecie w kolejne z wybran
27 kola zebatego 25. : '

Jak uwidoczniono na fig. 3 na sworzniu kragzka
3 osadzona jest obrotowo dzwignia 28, drugim kon-
cem prowadzona rolkg 29 po nabiegajacej linie 30,

10

15

25

30

35

45

50

55

60

65

61400

4

przy czym na watku 20 osadzona jest sprzegnieta
z nim sztywno tarcza 31 polgczona ciggnem 32
z dzwignig 28. .

Wedlug odmiany uwidocznionej na fig. 4 ruch
obrotowy watka 20 osiggany jest przez ruch diwig-
ni 33 sprzegnietej sztywno z walkiem 20, drugim
za$ koncem prowadzonej po nabiegajgcej linie ze-
spolem rolek 37, 38. Tego typu zakonczenie dzwig-
ni zespotem rolek moze byé z korzy$cig stosowane
w innych przykladach rozwigzan dzwigni.,

Wedlug oldmiany uwidocznionej na fig. 5 na wal-
ku 20 osadzone jest kolo zebate 36 wspélpracujgce
z segmentem zebatym 34, polaczonym z diwignig 35,
ktéra drugim koricem poprzez rolke 29 prowadzo-
na jest po nabiegajgcej linie 30.

Dla rozwigzan przedstawionych na fig. 3, 4 i 5
zmiane zadanego zakresu pracy urzadzenia ogra-
niczajgcego udiwig, stosowng do aktualnego stanu
dzwigu, realizuje si¢ przez rozwigzanie przedsta-
wione na fig. 6. ]

Jak uwidoczniono na fig. 6, walek 20 wraz z ele-
mentem krzywkowym 19 moze zmieniaé¢ skokowo
swoje polozenie katowe w stosunku do elementéw
napedzajacych watek 20, przez wprowadzenie kol-

ka 39 w kolejne otwory znajdujace sie¢ w elemen- .

tach napedzajgcych walek 20, przy czym kolek 39
zwigzany jest sztywno z tarczg 40, ktéra poprzez
wpust 41 sprzega walek 20 z odpowiednim elemen-
tem napedzajacym.

Jak przedstawiono na fig. 1 wylacznik telesko-
powy 15 wbudowany jest w urzadzenie w ten spo-
s6b, Ze trzpien 42 polaczony jest wahliwie jednym
konicem z diwignig 17, drugim za§ korncem pro-
wadzony jest w prowadnicach zwory wylgcznika 14.

Dla okreSlonych warunkéw pracy, na przyklad
przy wystepowaniu drgan urzadzenia, korzystniej
jest jesli wylacznik teleskopowy 15 przymocowany
jest do korpusu 2 np. poprzez trzpiehi 42, za$ je-
dynie ruch zwory 14 przenoszony jest przez diwig-
nie 13, a ruch zwory 16 przez dzwignie 17.

Zadzialanie ogranicznikg udZwigu nastepuje przy
zetknieciu sie stykéw elektrycznych zwory 14 ze
stykami zwory 16.

Zwora 14 napedzana jest od obcigzenia wystepu-
jacego w linie 30 przez: pierScienn zewnetrzny 1,
rolke 4, diwignie 7, popychacz 9, diwigni¢ mier-
nika obcigzenia 10 i dzwignie 13. -

Zwora 16 napedzana jest zaleznie od pochyle-
nia wysiegnika - dzwigu, ktorego odwzorowaniem
jest polozenie liny poprzez odpowiedni uklad prze-
kladni uwidoczniony na fig. 3, 4 i 5.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie ograniczajace udiwig maszyn ro-
boczych, zwlaszeza diwigowych, polgczone z krg-
zkiem linowym badZ lanicuchowym wedlug paten-
tu nr 52445, znamienne tym, Ze pierSciefi zewnetrz-
ny (1) ulozyskowany jest na trzech rolkach pod-
porowych, osadzonych w Kkorpusie () z ktérych
rolki (4) i (5) przejmujg obcigzenie wypadkowe
od liny, za$ rolka (6) spelnia funkcje elementu wy-
réwnawczego, dajacego wstepne napiecie promie-
niowe i przejmujacego obcigzenie boczne od skos-
nego nabiegu liny, '
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2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
ze rolka (4) ulozyskowana jest w dzwigni (7), osa-
dzonej jednym koricem wahliwie na sworzniu (8)
w korpusie (2), drugim za$ koficem przekazuje
obcigzenie bezposrednio lub posrednio przez popy-
chacz (9) na dZwignie miernika obcigzenia (10).

3. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 i 2, znamienne
tym, ze dzwignia miernika obcigzenia (10) osadzo-
na jest jednym konicem wahliwie w Kkorpusie (2)
na sworzniu (11), drugim za$§ koncem podparta jest
na elemencie podporowym (12) na przyklad w po-
staci rolki zwigzanej z korpusem (2), przy czym
dzwignia (10) przejmuje nacisk od diwigni (7) i jest
zwigzana sztywno z diwignig (13), ktérej drugi
swobodny koniec jest zaopatrzony w zwore (14)
wylacznika teleskopowego (15).

4, Urzadzenie wedlug zastrz. 1, 2, 3, znamienne
tym, ze wspélpracujgca ze zwora (14) zwora (16)
wylacznika teleskopowego (15) zwigzana jest
z dzwignia (17) osadzong wahliwie w korpusie (2)
na sworzniu (18), drugim zas$ koncem wspiera si¢
o element krzywkowy (19), ktéry osadzony jest
sztywno na walku (20), ulozyskowanym w korpu-
sie (), przy czym na drugim Kkoncu walka (20)
osadzony jest element poruszajacy nim wraz ze
zwigzanym sztywno elementem krzywkowym (19).

5. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
ze korpus (2) posiada wybranie (23), za$ rolka (6)
prowadzona jest powierzchniami (21) po powierz-
chniach czolowych (22) wybrania (23) korpusu (2).

6. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, 2, 3, 4 i 5, zna-
mienne tym, Ze elementem obracajacym walkiem
(20) jest osadzone na nim kolo zebate (24), wspol-
pracujgce z Kkolem zebatym (25), osadzonym na
sworzniu krazka (3), przy czym kolo zebate (25)
moze zmieniaé skokowo swoje polozenie katowe
w stosunku do osi korpusu (R), wyznaczonej przez
o§ walka (20) i sworznia krazka (3) poprzez wpro-
wadzenie kolejnych wyfrezowan (27), znajdujg-
cych sie na $rednicy wewnetrznej kola zebatego (25)
na kolek (26) sztywno osadzony -w sworzniu krgz-
ka (3).
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7. Odmiana urzadzenia wedlug zastrz. 1, 2, 3, 4
i 5, znamienna tym, ze na sworzniu krazka (3)
osadzona jest obrotowo dzwignia (28), drugim kon-
cem prowadzona rolkg (29) po nabiegajgcej linie
(30), przy czym na walku (20) osadzona jest sztyw-
no z nim sprzegnieta tarcza (31), polaczona ciggnem
(32) z diwignig (28).

8. Odmiana urzadzenia wedlug zastrz. 1, 2, 3, 4
i 5, znamienna tym, ze walek (20) napedzany jest
przez dzwignie (33) sztywno z nim sprzegnieta, dru-
gim za$ koncem prowadzong rolkg (29) po nabie-
gajgcej linie (30).

9. Odmiana urzadzenia wedlug zastrz. 1, 2, 3, 4
i 5, znamienna tym, ze na walku (20) osadzone jest
sprzegniete z nim sztywno kolo zebate (36) wspoél-
pracujace z segmentem zebatym (34), polaczonym
z dzwignig (35), ktéra drugim koricem poprzez rol-
ke (29) prowadzona jest po nabiegajgcej linie (30).

10. Odmiana urzadzenia wedlug zastrz. 7, 8 i 9,
znamienna tym, Zze dzwignie (28), (33) i (35) wypo-
sazone s w prowadzgce po nabiegajacej linie (30)
podwdjne rolki (37) i (38).

11. Urzadzenie wedlug zastrz. 7, 8 i 9, znamienne
tym, ze wyposazone jest w kolek (39) w celu zmia-
ny polozenia katowego walka (20) wraz z elemen-
tem krzywkowym (19) w stosunku do elementéw
napedzajacych walek (20) to jest tarczy (31), dziwig-
ni (33) lub kola zebatego (36) przez wprowadzenie
kolka (39) w kolejne otwory znajdujace sie w ele-
mentach napedzajgcych walek (20), przy czym ko-
lek (39) zwigzany jest sztywno z tarcza (40), ktéra
poprzez wpust (41) zabiera walek (R0).

12. Odmiana urzadzenia wedlug zastrz. 1, 2, 3, 4
i 5, znamienna tym, Zze ma elektryczny wylgcznik
teleskopowy (15) wraz z prowadnicg (42) przymo-
cowany do korpusu (2), przy czym ruch zwory (14)
wylacznika teleskopowego (15) przenoszony jest
poprzez dzwignie (13), a ruch zwory (16) poprzez
dzwignie (17).
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