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Uklad nastawczy sygnalu sterujacego

Przedmiotem wynalazku jest uktad nastawczy sygnatu sterujacego, stuzacy do regulacji wielkosci sygnatu
sterujacego w systmeach automatyki, zwtaszcza w uktadach zdalnych sterowar silnikéw spalinowych. Uktad ten
umozliwia nastawianie skokowe sygnatu sterujacego, jego korygowanie i samoczynne kasowanie po skokowym
nastawieniu innego sygnatu sterujacego dowolnie wybranego.

Znane uktady nastawcze oparte na elementach mechanicznych nie maja mozliwosci samoczynnego kasowania
korekcji przy skokowej zmianie nastawy sygantu sterujacego. Natomiast znane uktady oparte na elementach
elektronicznych i elektrycznych, ktére majg mozliwo$¢ samoczynnego kasowania korekcji przy skokowej zmianie
nastawy sygantu sterujacego, sa skomplikowane i wrazliwe na wstrzasy i warunki klimatyczne. Zwtaszcza w eks-
ploatacji w warunkach klimatu morskiego i tropikalnego czg¢sto zawodza. Ktopotliwa jest lokalizacja powstatych
w nich uszkodzen, wymagajaca wysoko kwalifikowanego personelu do napraw i konserwacji uktadu.

Powyisze wady i niedogodnosci usuwa uktad wedlug wynalazku zastepujac zespoty elektroniczne elementami
mechanicznymi. .

Uktad nastawczy wedtug wynalazku sktada si¢ z mechanizmu nastawczego sprz¢Zonego mechanicznie z nas-
tawnikiem skokowym, stuzagcym do skokowej zmiany jego ustawienia oraz z korektorem, stuzacym do plynnej
zmiany ustawienia mechanizmu nastawczego. Mechanizm ten oddziatuje na sterowany mechanicznie zadajnik
sygnatu regulujacy sygnal sterujacy. Mechanizm nastawczy jest wyposazony w gltowicg uzbrojong w segmenty
przesuwne, przy czym dla kazdego jej polozenia, ustalonego nastawnikiem skokowym, przeznaczono osobny

‘segment przesuwny, elastycznie utrzymywany w swoim srodkowym potozeniu. Zawsze tylko jeden segment
przesuwny, odpowiadajacy aktualnemu ustawieniu nastawnika skokowego, jest sprz¢zony z korektorem, przy
pomocy ktérego mozna przesuwac go w glowicy. Przesunigcie segmentu przesuwnego poza $rodkowe polozenie
powoduje zmiang¢ potozenia popychacza, ktéry oddziatywujac na zadajnik sygnatu wydaje odpowiedni sygnat
regulujacy. , v

Zaletg ukladu wedlug wynalazku jest jego niezawodne dziatanie w kazdych warunkach eksploatacyjnych
i fatwa konserwacja.
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Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przyktadzie wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1 przedstawia
uktad nastawczy w cz¢sciowym przekroju poprzecznym, figg. 2 — mechanizm nastawczy z zadajnikiem w cze$-
ciowym przekroju podtuiznym, fig. 3 —gltowice w widoku z czota, fig. 4 — przektadnie z dZwignig sterujaca
w czgsciowym przekroju podtuznym i fig. 5 — segment przesuwny wspétpracujacy z przektadnig zebata i dZzwig-
nig sterujaca w przekroju podtuznym. )
~ Mechanizm nastawczy 1 posiada gtowice 2, na ktérej obwodzie zamocowano osiem segmentéw przesuwnych
3 na wysokosci roboczej regulowanej przy pomocy podkiadek ustalajacych 4. Potozenie segmentéw przesuw-
nych 3 ograniczaja tulejki oporowe 5, sprezyny ustalajace 6 i Sruby zderzakowe 7. Natomiast korekcje potozenia
segment6éw przesuwnych 3 umozliwia przektadnia z¢bata 8 za posrednictwem przektadni slimakowej 9. Poszcze-
gélne segmenty przesuwne 3, zmieniajac swoje potozenie, odchylaja dZwignie sterujaca 10, dociskang stale do
kazdego z nich z chwilg przetaczenia nastawnikiem skokowym 11 poprzez przektadnie tasicuchows 12 glowicy
2 na zadany segment przesuwny 3. Korekcje potozenia segmentéw przesuwnych 3 dokonuje si¢ przy pomocy
korektora 13 poprzez watek przgubowy 14 sprzeiony z przektadnia Slimakows 9 i przektadnig z¢bata 8. Kazde
odchylenie dZwigni sterujacej 10 powoduje zmiane sygnatu sterujacego w zadajniku 15 na skutek dziatania jej na
popychacz 16. .

Przestawiajac raczke nastawnika skokowego 11 na zadane potozenie robocze powodujemy poprzez przektad-
nie taricuchowg 12 obrét gtowicy 2, skutkiem czego segment przesuwny 3, odpowiadajacy Zzadanému potozeniu
roboczemu, wchodzi w kontakt z dZwignia sterujaca 10 i za jej posrednictwem wciska popychacz 16 do zadajnika
sterujacego 185, ktdéry jako zawodr regulujacy zasilanym spreZzonym powietrzem wytwarza odpowiedni pneuma-
tyczny sygnatl sterujacy.

Segment przesuwny 3 zajmujac swe potozenie robocze zazebia si¢ jednoczesnie z przektadnig zgbata 8 pota-
czong z przektadnig limakows 9 i z watkiem przegubowym 14 taczacym korektor 13.

Pokrecajac korektorem 13 powodujemy przesunigcie segmentu przesuwnego 3 w lewo lub w prawo — w zalez-
nofci od kierunku obrotu. Segment przesuwny 3 przesuwajac si¢ wciska lub zwalnia swa stozkowa czgscig
popychacz 16, powodujac wzrost lub zmniejszenie sygnatu sterujacego wychodzacego z zadajnika sterujgcego 15.

Przestawienie raczki nastawnika skokowego 11 na inne potozenie robocze powoduje odpowiedni obrét gto-
wicy 2 i zajgcie potozenia roboczego przez inny segment przesuwny 3 oraz jego zazebienie z przektadnia zgbata
8 z przektadnig Slimakowa 9 iz wlakie watkiem przegubowym 14 laczacym korektor 13. Jednoczesnie ulega
wyzebieniu poprzedni segment przesuwny 3, ktéry pod wptywem sprezyny ustalajacej 6 wraca w swe potozenie
srodkowe. )

Dalsza korekcja odbywa sie¢ analogicznie jak dla poprzedniego nastawiénia. Zakres plynnej regulacji sygnatu
sterujgcego dla kazdego segmentu przesuwnego 3 zalezy od wielkosci przesuwu tego segmentu Sterujgcego 3 i jest
ograniczony tulejkami oporowymi 5 lub §rubami zderzakowymi 7.

Zastrzezienia patentowe

1. Uktad nastawczy sygnatu sterujacego, znamienny tym, ze posiada mechanizm nastawczy (1), ktéry
sprz¢zony mechanicznie ze znanym nastawnikiem skokowym (11) i korektorem (13) umozliwia sterowanie
znanym zadajnikiem sygnatu (15) regulujagcym sygnat sterujacy.

2. Uktad nastawczy wedlug zastrz. 1, znamienny tym, ze jego mechanizm nastawczy (1) jest wyposazony
w glowice (2), uzbrojong w segmenty przesuwne (3), przy czym dla kazdego potozenia gtowicy (2), ustalonego
znanym nastawnikiem skokowym (11), wmontowano osobny segment przesuwny (3), elastycznie utrzymywany
wswoim $rodkowym potozeniu, z ktérych zawsze tylko jeden z nich, odpowiadajacy aktualnemu ustawieniu
nastawnika skokowego (11) jest sprzezony z korektorem (13), za pomocg ktérego mozna przesuwaé sprzegniety
z nim segment przesuwny (3) w gtowicy (2), powodujac zmiang potozenia popychacza (16).
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