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Det er beskrevet en kran bestiaende av en stiv seyle (1)
svingbart montert pa et fundament, en armseksjon (2)
anordnet til kolonnen bestiende av to parallelle armer
(4, 5), en manegvreringsanordning (6) som virker mellom
armene, en vippearm (3) som er anordnet for dreining i
et plan pa enden av armseksjonen (2) bort fra seylen
(1), og den frie enden av vippearmen (3) er anpasset
til 4 bare en lefteanordning, verktey eller lignende,
hvor de andre endene av de parallelle armene er 1
avstand fra hverandre og anordnet med et ak (7) for
drelebevegelse 1 det nevnte planet. Kranen er kjenne-
tegnet av en bzrearm (8), hvis ene ende er forbundet
til seylen (1) for driebevegelse 1 det nevnte planet,
og den andre enden er forbundet til armseksjonen (2)
for dreiebevegelse 1 det nevnte planet ved hjelp av en
lagringsaksel (11, 11’) atskilt fra lagringsakslene til
de parallelle armene (4, 5) pa aket (7) ved at en
ferste manevreringssylinder (9) er forbundet mellom
seylen (1) og aket (7), og at en andre mangvrerings-
sylinder (10) er anordnet mellom seylen (1) og
bzrearmen (8).




20

25

30

35

300803
1

Foreliggende oppfinnelse vedrerer en kran 1 henhold til
ingressen til krav 1.

Kranen kan anvendes til lefting av gods, det vil si fungere
som en leftekran og/eller som en bazrer av arbeidsredskap sa
som fellingssager, kvistings-og ©barkingsverktey, matere
0.s.v. Kranen kan anvendes stasjonzrt eller anbringes pa et
kjgretoy.

En slik kran er kjent fra svensk patent nr. 7411568-4.
Foreliggende oppfinnelse vedregrer en videreutvikling av denne
kjente kranen og har som hensikt & frembringe en kran hvor
kraftmomentet vil vare hovedsaklig konstant gjennom hele det
normale arbeidsomradet til kranen og samtidig kan innta en
kompakt transporttilstand.

Fra norsk patent 102 033 er det kjent en kran festet til en
seyle, hvor en sylinder er festet til en forste leddarm og en
andre sylinder er festet mellom sgylen og en andre leddarm,
ved en mangvreringssylinder.

Dette kan oppnas med en Kkran med de kjennetegn som er angitt
i de medfelgende patentkrav,.

Oppfinnelsen vil na bli beskrevet mer detaljert med hen-
visning til to utferelseseksempler og med henvisning til de
medfeglgende tegninger, 1 hvilke figurene 1 og 2 viser en
utfgrelsesform av kranen i henhold til oppfinnelsen, figurene
3 og 4 viser en annen utfgrelsesform av oppfinnelsen.

Den viste kranen bestar, i prinsippet, av en sgyle 1 som er
vribart anordnet pa et fundament (ikke vist) som enten kan
vere anbragt stasjonzrt eller plassert pa et KkKjeretey.
Segylen 1 bzrer en armseksjon 2 som er svingbar i vertikal-
planet og som, 1 det samme planet, svingbart bzrer en
vippearm 3, hvis frie ende er anpasset til & bzre en last.
Armseksjonen 2 omfatter to armer 4 og 5 som er hovedsaklig
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parallelle med hverandre og mellom hvilke et mangvrerings-
organ 6 er anordnet, hvilket organ er i1 form av en eller to
hydrauliske sylindere. De parallielle armene 4 og 5 er
svingbart forbundet med et felles ak eller arm 7.

I henhold til oppfinrelsen, bzres armseksjonen 2 av en

bzrerarm 8 som er svingbart lagret til sgylen 1. Mellom
segylen 1 og aket 7 er det anordnet en fgrste manevrerings-
sylinder 9, som opereres hydraulisk. Den andre hydraulisk

operert sylinder 10 er anordnet mellom seylen 1 og bazrerarmen
8.

I utfgrelsesformen vist 1 figurene 1 og 2, bares armseksjonen
2 av bazrerarmen 8 med en lagringsaksel 11 anordnet i aket 7.
Ved denne utferelsesformen er den ferste mangvrerings-
sylinderen 9 svingbart forbundet med aket 7 via en fagrste
leddarm 12. Mellom denne fegrste 1leddarmens respektive
feringspunkter pa aket og manpvreringssylinderen er det
anordnet en andre leddarm 13 som er svingbart forbundet til
bzrearmen 8.

De endene til armseksjonens 2 armer 4 og 5 som ligger lengst
bort fra aket 7, er forbundet med hverandre ved hjelp av et
vippearmsak 14 pa en slik mate som vist i figurene at armen 4
er direkte svingbart forbundet med vippearmsiaket og armen 5
er svingbart forbundet til vippearmsaket 14 via en leddarm 15
som er forbundet til aket omtrent ved midten av dette. Armen
5 er ogsd svingbart forbundet til vippearmen 3 i et lager 16
og denne vippearmen 3 er ogsa forbundet via et lager 17 til
den enden av vippearmsaket 14 lengst bort fra armen 4.

Figur 2 viser posisjonen til armseksjonen 2 med vippearmen 3
i en oppadstiaende posisjon i forhold til bzrerarmen 8 med
aket 7, hvor denne oppadstaende posisjonen er styrt av
manegvreringssylinderen 9. I det viste tilfellet er mangv-
reringssylinderen 9 dublert liksom leddarmene 12 og 13, pa

en mate slik at armseksjonen 2 med vippearmen 3 kan felles
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ned over bazrearmen 8, som vist med stiplet 1inje 18. Figur 2
viser ogsid skjematisk en stilling hvor armseksjonen 2 er
nedfelt hovedsaklig i linje med bzrearmen 8 og med vippearmen
3 ogsa utstrakt hovedsaklig langs denne linjen. Aket 7 har
ikke blitt vridd. For 3 innta denne posisjonen, blir den
frie lastbzrende enden av vippearmen 3 beveget eller sveipet
1 bevegelsesbanen vist med stiplet linje 19. Denne be-
vegelsen oppnas ved aktivering av manevreringssylinderen 6.

Ved utferelsesformen vist i figurene 3 og 4, blir armsek-
sjonen 2 fgrt pa bazrerarmen 8 ved hjelp av en lagringsaksel
11’ som er plassert pa armen 5 1 en avstand fra akets 7
lagring 1 denne armen. Vippearmens 3 tilslutning til
armseksjonen 2 tilsvarer den som er vist i figurene 1 og 2 og
som allerede er beskrevet. Figur 4 viser armseksjonen 2 som
strekker seg horisontalt fra 3aket 7 og med vippearmen 3
innfelt hovedsaklig parallelt med seksjon 2. Figuren viser
ogsa armseksjonen 2 svingt nedover ved hjelp av en mangv-
reringsanordning 6, mens posisjonen til aket 7 opprettholdes

og den frie enden av vippearmen 3 beveges langs banen vist
ved stiplet 1inje 20.

Manevreringsanordningen 6 i form av en eller flere hydrau-
liske sylindere har til oppgave & flytte vippearmens 3 frie
ende og derved lasten i1 en hovedsaklig linezr sveipbevegelse
19, henholdsvis 20, med en jevn hastighet og momentkurve hvor
denne oppnas ved aket 7 og armaket 14 ved leddarmen 15, slik
at armene 4 og 5 til armseksjonen 2 vil befinne seg i en
betydelig avstand fra hverandre under normal lastbarende
bevegelse. Derved unngas overbelastning av armene og
mangvreringssylindrene. Den fgrste mangvreringssylinderen 9 —
hydraulsylinderen eller sylindrene — regulerer helningen til
bevegelsesbanen til den frie enden eller spissen av vippe-
armen 3, mens den andre mangvreringssylinderen 10 — hydrau-
lisk sylinder eller sylindere - regulerer den vertikale
posisjonen til armseksjonen 2 1 forhold til seylen 1, uten a
endre dennes helningsvinkel i noen szrlig grad.
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Med samvirke mellom mangvreringssylindrene 6, 9 og 10, enten
simultant eller sekvensielt, kan den lastbazrende enden til
vippearmen 3 fas til & arbeide innen vide grenser med moderat
belastning av armer og mangvreringssylindere, og det er mulig
med kranen, i henhold til figur 1 og 2, & utfsore en bevegelse
av armseksjonen 2 pa 225° 1 forhold til bzrearmen 8, mens
denne bevegelsen til utfgrelsesformen, i henhold til figur 3
og 4, er ca. 130°.
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1.

Kran bestaende av en stiv sgyle (1) svingbart montert pa et
fundament, en armseksjon (2) forbundet med sgylen og
bestiende av to armer (4, 5) hovedsakelig parallelle med
hverandre, en manevreringsanordning (6) som virker mellom
armene, en vippearm (3) som er anordnet for svingbar
bevegelse 1 et plan pa enden av armseksjonen (2) bort fra
segylen (1), og hvor den frie enden til vippearmen (3) kan
bzre en lefteanordning, verktey eller lignende, hvorved de
parallelle armenes (4, 5) andre ender er 1 avstand fra
hverandre og 1 planet svingbart forbundet med et ak (7),
karakterisert ved at en bazrearm (8) som ved
en ende er forbundet med sgylen (1) for svingbar bevegelse i
planet, og som ved den andre enden er forbundet med armseks-
jonen (2) for svingbar bevegelse i planet i en lagringsaksel
(11, 11°’) atskilt fra de parallelle armenes (4, 5) lagrings-
aksler i aket (7), at en ferste mangvreringssylinder (9) er
anordnet mellom sgoylen (1) og aket (7), og at en andre
mangvreringssylinder (10) er anordnet mellom sgylen (1) og
bazrearmen (8).

2.
Kran i henhold til krav 1, karakterisert

ved at barearmens lagringsaksel (11’') er anordnet i en av
de parallelle armene (4, 5).

3.
Kran i henhold til krav 1, karakterisert

ved gt lagringsakselen (11) til bazrerarmen er anordnet i
aket (7).

4.

Kran 1 henhold til krav 3, Karakterisert

ved at den ferste manegvreringssylinderen (9) er svingbart
forbundet til aket (7) via en fgrste leddarm (12), som er
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svingbart forbundet til en ende av den andre leddarmen (13)
mellom respektive dreiepunkter til mangvreringsanordningen
(9) og aket (7), hvilken andre leddarm igjen er svingbart
anordnet ved sin andre ende til den andre bazrearmen (8).

b.

Kran 1 henhold til noen av de foregaende krav, k a r a k-
terisert ved at vippearmen (3) er svingbart
anordnet med to atskilte leddaksler (16, 17) med en arm (5)
til armseksjonen (2) og med et vippearmsak (14), hvilket er
leddbart lagret ved armseksjonens (2) andre arm (4) og via en
leddarm (15) ved armseksjonens nevnte ene arm (5).
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