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Przedmiotem njniejszego wynalazku jest prze-
kladnia zebata z kolami przesuwnymi o ze-
bach sko$nych, stuzgca do napedu wrzeciona
obrabiarek.

Waznym zagadnieniem w konstrukecji obra-
biarek  jest uzyskanie spokojnego ruchu wrze-

‘ciona i calkowite wyeliminowanie drgan, bo-

wiem w przeciwnym przypadku powstajg chro-
powatoéci na powierzchni obrabianej oraz zo-
staje zmniejszona trwalo§¢ narzedzia.

Znane dotychczas przekladnie napedu wrze-
ciona obrabiarek z kolami zebatymi przesuw-
nymi majg te zasadnicza wade, ze w jedno-
czesnym przyporze znajduje sie stosunkowo
mala liczba zebdw, wskutek czego w przypad-

*) Wlasciciel patentu o$wiadczyi, ze tworca
wynalazku jest mgr inz. Czestaw Mierzejewski.

Patent trwa od dnia 4 sierpnia 1962 r.

ku wysokich obrotéw wrzecicna wyste-
puja drgania, W celu usuniecia tej wady czy-
niono préby zastosowania przekladni z kolami
o zebach skoénych, ktére wskutek zwiekszenia
liczby zebow znajdujgcych sie w jednoczes-
nym przyporze dopuszczajg wieksze predkosei
obwodowe bez powstawania drgan. Okazato
sie jednak, ze na kole przesuwnym przekiadni
wystepuja tak znaczne sily osiowe, ktore sta-
nowiag skladowg osiowag nacisku normalnego na
zeby i oddzialywujg na widetke przesuwajgcg
kota, ze istnieje konieczno$é stosowania spe-
cjalnych samohamownych mechanizméw prze-
suwajgcych oraz lozysk oporowych m1edzy wi-
delkami 1 przesuwanym kotem.

W celu czeSciowego usuniecia tych wad za-
stosowano kola przesuwne na walkach z wie-
Icklinami $rubowymi, jednak ze wzgledu na




trudnosci technologiczne wykonania tych wal-
kéw nie znalazly one szerokiego ‘zastcsowania
w "budowie ' obrabiarck. i
 Powyisze wady i niedogodnosci usuwa prze-
kladnia napedu wrzeciona cbrabiarki wedlug
wynalazku, zlozona z trzech walkéw z zespolem
két przesuwnych osadzonym na walku posred-
nim wskutek czego w trakcie jednoczesnego
zazgbiania jednego z k6! posrednich z kolem
pierwszego walka, a innego — z kolem trzecie-
go waltka uzyskuje sie zrownowazenie sil osio-
wych dziatajacych na zespdt przesuwny. W celu
uzyskania réwnowagi sil we wszystkich przy-

padkach réznych przalozen stosuje sie przy tym’

takie nachylenia zebéw w poszczegdlnych prze-
kladniach, ze tangensy katéw pochylenia zgbéw
ko6t sa wprost proporcjonalne do-ich $rednicy
‘podzialowej.

Wynalazek jest przykladowo wyjasniony na
rysunku, przedstawiajgcym ostatnig przeklad-
nie zebatg do napedu wrzeciona obrabiarki, sta-
nowiacg trojke przesuwna na trzech walkach.

Przekladnia -wedlug wynalazku sklada sig
z watka napedzajgcego 9, na ktéorym sa zakli-
nowane kola zebate 1 i 2 z zebami sko$nymi,

z walka posredniego 10, zespotu ko6t posredni--

czacych 3, 4, 5 z zebami sko$nymi, przesuwa-
nymi za pomocyg widelek 8 oraz walka napz-
dzanego na przyklad wrzeciona 11, na ktérym
s3 zaklinowane kota zebate 6 i 7 z zgbami
skoénymi.

Srednice poszczegdluych kot zebatych sg tak

_dobrane, ze w lewym skrajnym potozeniu wi-
detek 8 koto zebate 2 zazebia sie z kolem ze-
batym 5, a réwnocze$nie koto zebate 4 zazebia
sie z kolem zebatym 7; w $rodkowym potozeniu
widetek 8 kolo zebate 1 zazebia sie za posred-
nictwem kota zgbatego 4 z kolem zebatym 7,
a w prawym skrajnym polozeniu widelek 8
koto zebate 1 zazebia sie z kolem zebatym 4,
a kolo zebate 3 zazebia sie z kolem zebatym 6.

Kola zebate 1 i 4 i 7 maja jednakowy kat
« nachylenia zebéw, poniewaz sily bsiowe od-
dzialywujace na kolo posrednie 4, pochodzgce
od obydwu ko6t 1 i 7 sg wtedy symetryczne
i znoszg sie wzajemnie.

Kat nachylenia f kota 5 (a2 wiec i kota 2)
jest natomiast tak dobrany, ze stosunek tan-
gensa tego kata B do tangensa kata a« nachy-
lenia zebOw kola 4 jest wprost proporcjonalny
do stosunku S$rednic podzialowych két 5 i 1.

tg3 ds

tga ds

N

Podobnie stosunek tangensa kata v nachyle-
nia zebéw kola 6 (a wiec i kola 3) do tangen-
sa kata « jest wprost proporcjonalny do sto-
sunku $rednic k6t 3 i kola 4.

tgy

tga ds

Dzialanie opisanej wyzej przekladni z kota-
mi zebatymi przesuwnymi o zgbach sko$nych
jest nastepujace.

W lewym polozeniu widelek 8 naped z wat-
ka 9 jest przencszony za posrednictwem prze-
kladni 2, 5 na zesp6t kot posredniczacych, a na-
stepnie za poSrednictwem przekladni 4 i 7
na watek pedzony 11, przy czym sila osiowa
z jaka oddzialywuje na zesp6l két 5, 4, 3 kolo
2 jest rébwna lecz przeciwnie skierowana do sily
csiowej z jaka oddzialywuje na niego koio 7,
poniewaz tangensy nachylenia zebéw obydwu
przektadni 2 i 5 oraz 4 i 7 sy przy stalym,

przenoszonym momencie ‘cbrotowym wprost

proporcjonalne do Srednic kot 5 i 4.

W sSrodkowym potozeniu widelek 8 naped
jest przenoszony z waltka 9 za posrednictwem
przekitadni 1, 4, 7 bezpoérednio na walek 11,
przy czym sila osiowa z jakg oddzialywuje na
zesp6t 3, 4, 5 kolo 1 jest rOwnowazona przez
sile osiowa z jaka oddzialywuje nan kolo 7.

W prawym potozeniu widelek 8 ruch jest
przenoszony z walka 9 za posrednictwem prze-
ktadni 1, 4 na zespdl! posredniczacy 3, 4, 5, a
nastepnie za posrednictwem przekladni 3, 6 na
watek 11, przy czym i w tym przypadku sila -
osiowa z jakg na zespot 3, 4, 5 oddzialywuje
koto 1 jest wskutek proporcjonalnosci tangen-
séw katow nachylenia zgbéw kot 4 i 3 do ich
§rednic — réwna i przeciwnie skierowana do
sily osiowej z jakg na ten zesp6l oddzialywuje
koto 6.

Przekladnia z kolami zebatymi przesuwnymi
moze mieé¢ oczywisScie réwniez postaé¢ dwoéjki
przesuwnej na trzech walkach, w ktorej sa
wyelimihowane kola zebate 2 i 5.

Przek}adnia z kotami zebatymi przesuwnymi
o zgbach skosnych wedlug wynalazku moze
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znalezé zastosowanie zwlaszcza do napedu
~wrzecion cbrabiarek.

Zastrzezenie patentowe

Przekladnia z kotami zebatymi, przesuwny-
mi do napedu, wrzecion obrabiarek zlozona z
trzech walkéw, z zespolem k6! przesuwnych
osadzonym na watku posredniczgcym, znamien-
na tym, ze jej kota (1, 2, 3, 4, 5, 6, 7) majg ze-

L)

by skosne, przy czym tangensy katéw nachyle-
nia a, B, v poszczegéinych kéi°(4, 5, 3) zespotu
przesuwnego sg wprost proporcjonalne. do $red- .
nic podzialowych tych ké1 (ds, ds, ds).

Fabryka Urzadzen Mechanicznych

~Poreba”
Przedsiebiorstwo Panstwowe

Zastgpca: inz. Zbigniew Kaminski
rzecznik patentowy
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