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Wynalazek dotyczy sposobu zdalnego stero-
wania oraz hydraulicznego urzgdzenia nadajg-
cego sie specjalnie do statkéw, zwlaszcza do
statkébw z nawrotnymi silnikami spalinowymi,
ktére pomijajac i tak prosta i latwg obsluge,
~wszystkie czynnoSci manewrowania mogly wy-
konywaé ze sterowni, znajdujgrej sie w pewnej
odleglo$ci od silnika.

Powszechnie znanym faktem jest, ze rozwdj
urzadzeni lub przyrzagdéw manewrowania, ktére
znajduja si¢ w sterowni na statku, osiggnat sto-
sunkowo dabry poziom. Pomimo to znane urza-
dzenja do zdalnego sterowania nawrotnych sil-
rikéw spalinowych pozostawiajg jednak mniej
" lub wigcei do zyczenia zwlaszcza, ze poszcze-
86lne czynnoéci przelgczania sy przekazywane
z mostka sterowniczego lub z centralnej ste-
rowni do maszynowni, badZ sposobem mecha-
nicznym, badz tez pneumatycznym lub nawet
elektrycznym. Podczas gdy mechaniczne urza-
dzenia przekazujgce, ktére otrzymane rozkazy

‘ przekazywaly przewaznie za pomocy lancuchéw

lub lin, sa ciezkie do obslugi i na skutek tego,
nie moga pracowaé dokladnie, to odnoénie 1irza-
dzen pneumatycznych nalezy odnotowaé te wa-
de, ze poza koniecznoscig posiadania dugej licz-
by rurociaggéw, potrzebnych do przekazywania

rozkazéw, trzeba pogodzié sig z dufym zudy-
© ciem sprezonego powietrza. Elektryczne urza-

dzenia do zdalnego sterowania maja wprawdzie
te zalete, ze miejsce sterowania mo#na umieseic
w dowolnej odleglosci od wiagciwych urzgdzeil
do manewrowania, jednakze urzgdzenia te dla-
tego nie nadajq sie tak dobrze do napedu stat-
ku, ze wlaénie istniejgca tam duza wilgotnosé
moze doprowadzaé do niepozadanych zakddcer.
W innym znanym urzadzeniu tak dalece 10
uwzgledniono, 7e urzgdzenie do zdalnego stero-
wania polaczone zostalo z ukladem hydraulicz-
nym, przy czym element uruchamiajgcy na
mostku sterowanym- powoduje ruch tloka prze-

suwajgcego sie¢ w cylindrze. Taki tlok jest za



pomocg dwoéch stlupéw cieczy hydraulicznie
sprzezony z dwoma umieszczonymi na silniku
cylindrami, w ktérych- m wspélnym trzonie
tlokowym osadzone tloki robocze przesuwans
sa w celu sterowania dwudrogowym zaworem.
Za pomoca tego urzadzenia nie mozna jednak
zorientowaé sie, w jakim stopniu podany
z mostku sterowanegec manewr zostat w rze-
czywisto$ci wykonany przez silnik i w jakiej
chwili tego manewru, zostal ukonczony.

Przy pelnym zrozumieniu wad takiego wyko-
nania, wynalazek polega na skonstruowaniu
urzadzenia zdalnego sterowania, ktérc bez
wiekszych klopotéw zwigzanych z obsluga stwa-
rza mozliwo$é, ze wysylane z mostku sierow-
niczego lub centralnego stanowiska sterowni-
czego rozkazy sg natychmiast i dokladnie wy-
konywane przez silnik, a samo wykonanie jak
i sterowanie jest z powrotem sygnalizowane.

Wedlug wynalazku zostalo to uzyskane przez
skombinowanie  sterowanego pneumatycznie
lub elektrycznie urzadzenia do dostarczania
sprzezonej cieczy z przynaleznym don ukladem
hydraulicznym z suwakiem rozrzadczym, uru-
chamianym mechanicznie od watu sterowania,
z dzialajacym w kierunku odwrotnym, zaréwno
na suwak rozrzadczy, jak i na wat sterowanig,
tlokiem kolejnego dzialania, z urzgdzeniem wy-
laczajacym i z tlokiem roboczym, umieszczo-
nym pod wilasciwym walem rozrzadezym silni-
ka. W zwigzku z tym mozna bylo uznaé jako
korzystne takie rozwigzanie, ze z waltem ste-
rowania zostal na state polgczony element prze-
kazujacy, np. kolo zebate i wskazdowka, ktora
przesuwa sie po nieruchomej tarczy, zaopa-
trzonej w pocdziatke wskazujgca szybkosci jaz-
dy statku, podczas gdy wydrazony wat na ktd-
rego koncach umocowane s3: element przeka-

zujacy, np. kolo zebate i wskazowka towarzy-

szaca, jest ulozyskowany wahliwie i ze obydwa
elementy przekazujace watu sterujgcego wspot-
pracuja z takimi wykonujgcymi prostoliniowe
ruchy elementami przesuwnymi, jak zebatki
lub elementy podobne, z ktérymi znéw pola-
czone sg przegubowo dzwignie, ktore swymi
koicami lezgcymi po przeciwnej stronie wzgle-
dem elementéw przesuwnych, opieraja sie
o element laczacy tloka kolejnego dzialania.
Dla caloSci urzadzenia okazalo sie wskazane,
aby do dZwigni, uruchamianej na stale na waie
sterowania. osadzony element przekazujacy, zo-
stal przegubowo przylaczony suwak rozrzadczy
" oraz aby rownolegle do tej dzwigni umieszczo-

wego i zbiornika

na nna. dzwignia, utozyskowana byla w nie
zmieniajgcym polozenie punkcie obrotu.

Dalsza cecha' charakterystyczna wedtug wy-
nalazku polega na tym, ze do rurociggdéw, pro-
wadzacych z cylindra suwaka rozrzadczege do
tloka roboczego, zostaly wigczone dlawik: $ru-
bowe lub elementy podobne, w celu nastawia-
nia predkosci przelgczania. Za pomocg tego ro-
dzaju przyrzadéw mozna wyznacza¢ wiasciwy
czas trwania poszczegblnych czynnosci przeig-
czania i w ten sposdéb spelnig sie wreszcie istnie-
jace wymagania odno$nie predkosci sterowania.
Aby nastepnie, oprécz zdalnego sterowania sil-
nika z mostka sterowniczego albo z certralnej
sterowni statku, mozna bylo umozliwi¢ row-
niez sterowanie silnika ze stanowiska obstugi
maszyn, trzeba uwzgledni¢ aby umieszczone
przed tlokiem roboczym urzadzenie wylaczajg-
ce najkorzystniej przestawione bylo za pomoca
dzwgni lub elementu podcbnego, przy czym aby
dzwignia ta umieszczona byla jak najblizej
dzwigni sterowania na stanowisku obslugi ma-
szyn. Ponadto nie nalezy zapomnieé¢ ¢ zalozeniu
elementu sprezynujgcego pcmiedzy: elementem
taczacym suwaka rozrzadczego a po tej stronie
lezgcg $ciankg czotows jego cylindra, a io w ce-
lu usuniecia nieuniknionego w mechanicznej
czeSci urzadzenia ,martwego ruchu“ i uzyska-
nia dckladnego sterowania, odpowiadajgcego
wymaganemu niezawodnemu dziataniu silnika.
Inna jeszcze istotna cecha wynalazku polega na
tym, Ze urzadzenie zasilajace uklad hydrzaulicz-
ny sprezong ciecza, sktada sie z dwoch, wza-
jemnie polaczonych i do wspdlnego przewodu
przytgczonych zbiornikéw: zbiornika ci$nienio-
zbiorczego, przed kazdym
z kiérych wlaczony jest trojdrogowy Kkurek
i ktére moga by¢ wzajemnie sprzegane.

Zs pomoca takiego ukladu, po zbyt duzym
obnizeniu sie lustra cieczy w zbiorniku cisnie-
niowym, przeprowadzenic z powrotem do tego
zbicrnika cieczy, ktéra vprzeszta do zasobnika
zbiorczego nie nrzedstawia zadnych trudnosci.
Specjaing zaletg tego urzadzenia do zdalnego
sterowania okazalo sig, ze wskazéwka towarzy-
szaca uwidacznia réwniez prawidtowo wykona-
na czynno$¢ przelaczania, gdy kazdorazcwo po
ukonczeniu procesu przelgczania przesuwa sie
do polozenia pokrywania sie ze wskazowkas,
przestawiang juz wraz z obrotem dzwigni ste-
rowania. Czlowiek pracujagcy na mostku ste-
rowniczym lub na centralnej sterowni uzysku-
je pewnos$¢, ze wykonany zostal zamicrzony
przezen manewr.
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Na rysunku uwidoczniony jest przedmiot wy-
ralazku tytulem przykladu wykonania, przy
czym fig. 1 przedstawia uklad pelnego urzadze-
nia zdalnego sterowania z pneumatyczno-hyd-
raulicznym ukladem steruigcym, a fig. 2 —
uklad pelnego 'urzad’zenia zdalnego sterowania
z elektryczno-hydraulicznym ukladem steruja-
cym. :

Ze wzgledu na wieksza przejrzystosé rysun-
kéw, na kazdym z nich umieszczona jest linia
punktowa oznaczona przez ,0-O% ktéra sta-
nowi odgraniczenie wlasciwego urzgdzenia zdal-
nego sterowania od przynaleznych don ele-
mentéw stanowiska obsiugi silnika. Chociaz
istnieje miedzy nimi powigzanie, to jednak
wszystko, co znajduje sie powyzZej tej iinii na-
lezy do urzadzenia umieszczonego na mostku
sterowniczym lub w ceniralnej sterowni, nato-
miast wszysiko to co znajduje sie ponizej niej,
nalezy do stanowiska sterowania silnika, obstu-
giwanego z maszynowni. Polgczenie urzadzenia
zdalnego sterowania silnikiem ze stanowiskiem
sterowania w maszynowni odbywa sie¢ za pomo-
¢g hydraulicznie sterowanego ttoka ~roboczego
20, ktéry przez swa przekladnie zebata, oddzia-
lywujgc na koto zebate, dondatkowo osadzone na
wale rozrzadczym 21 stanowiska obstugi ma-
szyn, w celu przekazywania czynnosci sterowa-
nia nadawanych z mostku sterowniczego I1ub
z centralnej sterowni.

W urzadzeniu do zdalnego sterowania (fig. 1)
liczbg 1 oznaczono osadzona na stale na wale
sterowania 2 dzwignie sterowania, ktéra za po-
moca recznego jej obracamia, przy okreSionych
poszczegélnym polozeniu odpowiadajacych wy-
chyleniach, moze przestawiaé w podobny spo-
s6b z walem sterowania 2 na stale polaczone
kolo zebate 3 oraz wskazowke 4 i to zawsze
o wielko§¢ wychylenia dzwigni 1, przy czym
wskazowka ¢4 przesuwa sie po nieruchomej tar-
czy 5 zaopatrzonej w podzialke, okreslajaca
szybko$¢ jazdy statku. Tuz obok kota zebatego
3 na wale sterowania 2 jest obrotowc cosadzony
wytoczony wewnatrz wal 2a, na ktérym znéw
na stale osadzone s3: ma jednym koncu drugie
koto zebate 31, a na koncu skierowanym w stro-
ne tarczy 5 — wskazéwka _towarzyszaca 32.
Chociaz kolo zebate 3 oraz kolo zebate 31 zaze-
biaja sie odpowiednio z zebatkami ¢ i 30, to
jednak nie wyklucza to, ze réwniez innegon ro-
dzaju urzadzenia przekazujace jak, np. urzy-
dzenia diwignicwe, mogg, znalezé tu zastoso-
wanie, ) R

- Do dolnego konaca zebatki 6 jest przegubowd

przylaczona dzwignia 7, a do zebatki 30 —
dzwignia 28. Padczas gdy dzwignia 238 obraca
sie, dokcla po $rodku jej. dtugo$ci umieszczo-
nego i niezmieniajgcego potozenia punktu obro-
tu 29, to dzwignia 7 opiera si¢ na czopie igczni-
ka 8a, ktéry osadzony jest na goérnym koncu
trzonu tloka 8 kolejnego dkiatania i do ktdoregoe
ponadto jest przylaczona przegubowo diwignia
28. Do dzwigni 7, w miejscu odpowiadajgcym
ramionom dzwigni 28, jest ponadto przylgczony
w punkcie 7a suwak rozrzadczy 9, przy czym
rozumie si¢ samo przez sig, ze diwignia 7, jak
réwniez diwignia 28, na skutek ruchéw wahli-
wych musi mie¢ wydtuzone otwory. W miejscach
polaczenia obydwéch diwigni 7 i 28 z zebatka-
mi 6 i 30 muszg by¢ wykonane réwniez wydu-
zone otwory. W celu unikniecia jakiegokolwick
martwego ruchu w elementach przekazujgcych
i zapewnienia przez to natychmiastowego za-
dzialania urzydzenia przy najmmniejszym ruchu
sterowania, pomiedzy cylindrem suwaka roz-
rzadczego a jego Igcznikiem, umieszczona jest
sprezyna 36. Ze wzgledu na hydrauliczne sterc-
wanie zaréwno tloka 8 kolejnego dziatania, jak
réwniez suwaka rozrzadczego 9, cylindry :ch sa
wzajemnie polaczone rurociggami 15 i 16, pod-
czas gdy suwak rozrzadczy 9 jest ponadto w ta-
ki sposéb polaczony rurociggami 14, 23, 24 ze
skladajagcym sie ze zbiornika ci$nieniowego 10
i zasobnika zbiorczego 11, wlasciwym urzadze-
niem zasilajgcym ukladu hydraulicznego, ze
rurociaggi 23 i 24 prowadzg do zasobnika zbior-
czego 11, a tylko rurocigg 14 polaczony jest ze
zbiornikiem ci$nieniowym 10.

Przed zbiornikiem ci$nieniowym 10 i zasob-
nikiem zbiorczym sg ponadto umieszczone tréj-
drogowe kurki 27 i 26, ktére majg doprowadze-
nia od wspélnego rurociggu 17 sprezonego LO-
wietrza. Normalnie rurocigg 17 sprezonego po-
wietrza jest zasilany z butli, ktéra moze by:s
réwniez stosowana do zasilania silnika powie-
trzem rozruchowym. Do cylindra suwaka roz-
rzadczego 9 znajdujg wreszcie ujécie rurociagi
18 i 32, z wlgczonymi do nich dlawikamui- §rubo-
wymi 34, ktore stuzg do nastawiania predkosci

‘procesu regulacji, przy czym rurociagi te sg po-

laczone z cylindrem ttoka roboczego 20.

Jezeli opisane wygej urzgdzenie jest skon-
struowane na pneumatyczno-hydraulicznym
ukladzie, to bez wiekszych zmian zasady dzia-
tania moze by¢é ono w okreslonych przypadkach
zastgpione przez urzadzenie elektryczno-hydra-
uliczne wedlug fig. 2. Dalsza mozliwoscia wy-

konania -byloby woéwczas umieszczenie na prze-



ciwlegtym lgcznikowi koncu
czego 9 dwustronnie, (odpowisdnio do o})rovtu
w lewo lub w prawo) dzwigri stero“{ama 1,
dzialajacego elementu stykowego 35, ktory Przy
przesunieciu sig do gory lub na dot suwa‘ka
rozizadczege z jego polozenia grodkowego,, zZwie-
ralby odpowiednie styki i w ten sposob . za-
mykal pewien obwod elektryczny. Poniewaz do

tego obwodu elektrycznego wilaczony jest organ
napgdowy 37, pompy zebatej 38, wigc pompa ta
dawalaby napel-

gostawalaby uruchamiana i
nienie rurociggu 14 sprezona cieczyq. Pozostata
czeé¢ Tysunku nie zmieni sig, za wyjatkiem tyl-
%o tego, ze rurociagi powrotne 23 i 24 majg swe
ujécie do zasobnika zbiorczego 11a. '
Oczywiscie nic temu nie stoi na przeszkodzie
i nic to nie zmieni W zasadniczej istecie wyné-
lazku, gdy poszczegdlne elementy urzgdzenia
zostang inaczej uksztattowane lub Uprosz¢zone,
‘byleby tylko zamierzony Drzez to skutek w sta-
tecznosci zapewnil niezawodne dzialanie catego
uregdzenia. Nie jest wykluczone, Zze zau'xiast';
wspomnianej wyzej wskazoéwki 4 1 wskazowki
towarzyszacej 32 zostang zastosowane znane
‘bebnowe piérscienie z naniesiong na ich obwo-
dzie podziatka predkodci jazdy statku, ktore,
na skutek swego obrotu przesuwajg sie przed
umieszczong nieruchoma wskazowka. Poza
tym istniéje w ogéle mogzliwosé umieszczenia
przegubéw 7a i-29 w innym miejscu, niz w §rod-
‘ku pomiedey przegubami 8a i przegubami Dpa
zebatkach 6 i 36. Gdy sterowanie silnikiern ma
sie odbywaé ze stanowiska obsiugi maszyn, to
-sbydwa rurociggi 18 i 22 zostaja ze soba pola-
azone za pomocg urzadzenia wylaczajacego 14,
na skutek czego urzadzenie do. zdalnego stero-
wania zostanie wylaczone i jedynie za pomocag

ruchu tloka robaczego 20 umozliwiuny zostaje

‘obieg spresanej cleczy % jednej jego strony na
-strone drugsg. .

Urzadzenie zdalnego - sterowania silnikiem
.dziala w sposdb nastepujacy:

Przy kaidym preestawieniu diwigni stero-
‘wania 1 z jej polozenia wyjsciowego, ktdre od-
powiada polozeniu ,stop* silnika, wat sterowa-
nia 2, a zatem réwniez kolo zebate 3 i wska-
z6wka 4, zostaja obrécone o kat, odpowiadaja-
cy wychyleniu dzwigni 1, 2 ktéry moizna odczy-
taé z wykonanej na tarczy 5 podziatki predko-
§ci jazdy statku i ktéra kazdorazowo przedsta-
wia okre§lany, wykonany na silniku proces ste-
rowania. Poniewaz zebatka 6 zazebia sie z ko-
Jem zgbatym 3, wiec z¢batka 6 zostaje przesu-
nieta w jednym-lub drugim kierunku, zaleznie

suwaka rozrzad- .

od tego czy diwignia sterowaria 1 przestawio-
na zostanie do polozenia ,,do tylu“ na lewo, czy
do polozenia ,,naprzéd“ w prawo. Jezeli w dal-
szym ciggu opisu wymieniane beda procesy,
ktére zachodza przy, przestawianiu dzwigni ste-
rowania 1 do polozenia ,do tylu“, to wynika
to stad, ze przy przestawiéniu dzwigni 1 do po-
lozenia ,naprzdd“, procesy te sg jednakowe.
Jezeli zatem nastapilo przesunigcie zebatki 6 na
dél, to spowodowalo—~to przymusows zmiang
polozenia dzwigni 7, gdyz lacznik 8a trzeba
chwilowo przyjaé jako nieruchomy i jednocze-
$nie przesuniecie z potozenia wyjsciowego ku
dolowi, zwigzanego z nig za pomocg lacznika
suwaka rozrzadczego 9. Zamknigte dotychczas
rurociagi 14, 15, 16 zostaja teraz otwarte, a to
powoduje, ze tloczona ze zbiornika cisnieniowe-
go 10 przez rurocigg 14 sprezona éiecz‘dostaje :
si¢ do przewodu 18, przez wolng przestrzeil
cylindra, utworzona pomiedzy dwoma sasiedni-
mi tlokami suwaka rozrzadczego 9. Stad przez
dlawik Srubowy 34, lub element podobny, spre-
zona ciecz przeplywa do prawei przestrzeni cy-
lindrowej, zawierajacej tlok roboczy 20 cylin-
dra i za pomocy przesuwania tloka roboczego
20 na lewo oddzialywuje na wal rozrzadczy 21
stanowiska obstugi silnika, na ktérym umiesz-
czone s rézne, nie pokazane na rysunku orga-
na sterujgce procesu, nastawionego za pomocg
dzwigni sterowania 1.

Znajdujgca sie wowczas w lewej przestrzeni
cylindrowej sprezona ciexz zostaje wytloczona
i 1v6wniez przez dlawik Srubowy 34 lub element
podobny, rurocigg 22 jedng z przestrzeni cylin-
drycznych suwaka rozrzadczego 9 i rurocigg 16
trafia do dolnej przestrzeni ttoka kolejnego
dziatania 8. Poruszajgcy sie teraz do géry tlok ¢
wymska znajdujacq sie w gornej przeatrzeni
jego cylindra ciecz sprezong, przez rurociag 15,
iezgca w jego zasiegu przestrzen cylindrowa su-
waka rozrzadczego 9 i lacaacy sie z nig ruro-
ciag 23,.do rurcciggu 25, a stad do edpowietrzo-
nego za pomoca tréjdrogowego kurka 26 zasob-
nika zhiorczego 11. Wraz z ruchem do géry tlo-
ka 8 kolejnego dzialania wraca réwniez do swe-
go polozenia wyijsciowego suwak rozrzadezy 9
i dzieki temu jego tloki zamykaja rurociggi 14,
15 i 16. Jednocze$nie ulozyskowana na laczniku
8a tloka 8§ diwignia 28 zustaje odpowiednio wy-
chylona dokola jej nieruchomego ptinktu obro-
tu 29, na skutek czego uzyskuje si¢ to, ze przy-
laczona przegubowo do drugiego kotica dzwigni
28 zgbatka 30 zostaje przesunigta ku dolowi,
a na skutek jej zazebienia sie z kolem zebatym
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31, wydrazony wal 2a z towarzyszacs wskazéw-
ka 32, w celu potwierdzenia ukonczonego pro-
cesu sterowamia, zostaje obrécony o taki kat,
ze nastepuje pokrycie si¢ wskazéwek 4 i 32. Po-
niewaz poszczegblne procesy sterowania z bie-
giem czasu zabieraja ze zbiornika ci$nieniowe-
go 10 jego spreiong ciecz, wiec w urzadzeniu
zasilajacym musza byé przewidziane zabiegi,
ktore bez wiekszych trudnoici umozliwiajg na-
odelnianie tego zbiornika ci$nieniowego.

W tym celu, w polozeniu roboczym ustawio-
ny na ,doprowadzanie powietrza“ tréj'drogdwy
kurek 27 zostaje przestawiony do polgzenia ,,0d-
. powietrzanie“, mnalomiast podporzadkowany
zbiornikowi zbjorczemu 11 kurek 26, ktoéry
wskazane jest, aby byl sprzezony z poprzednim
kurkiem, zostaje przestawiony z polozenia .,,0d-
powieirzanie* do polozenia ,doprowadzanie
sprezonego -powietrza“. Sprefone powietrze ma
teraz za zadanie przeprowadzenie sprgzonej cie-
- czy zasobnika zbiorczego 11 przez rurocigg 12
i przez otwierajacy sie tylko w kierunku zbior-
nika ci$nieniowego 10 zawér zwrotny i3 do
ghiornika ciS$nieniowego 10. Gdy zbiornik ten
zostanie ‘wystarczajgco napelniony, nastepuje
znéw przelgczenie tréjdrogowych kurkéw 26 i 27
do polozenmia roboczego.

Zastrzezenia patenfo.we

1. Sposéb zdalnego sterowania zwlaszcza stat-
kéw z nawrotnym silnikiem spalinowym,
w ktorym dzialanie urzadzenia przekazy-
wane jest z mostka sterowniczego lub z cen-
tralnej sterowni statku do watu rozrzadcze-
go silnika jako do elementu poSredniczace-
go z tlokiem roboczym, wilaczonego do
ukiadu hydraulicznego i za pomoca zaze-
_ bienia, polgczonego z umieszczonym na wa-
le rozrzadczym kolem zebatym, znamienne
tym, ze przy rozpoczeciu procesu sterowa-
nia, za pomoca przestawianej ze swego
wyjéciowego polozenia w obydwie strony
di'wigni sterowania (1), zostaje odpowiednio
przesunigty w jedng lub druga strong su-

wak rozrzgdczy (9), przy czym zasilany’

sprezong cieczg z pneumatycznie lub elek-
trycznie obstugiwanego urzadzenia zasila-
jacego, rurociag doprowadzajacy (14) dopé-
ty jest otwarty, dopoki doprowadzana przez
rurocigg (22) albo (18) ciecz spreZona mnie
przesunie w jedna lub drugg strong tloka
roboczego (20) o wielkoSé potrzebng do
wykonania zamierzonego procesu sterowa-
nia i dopoki za pomocg cieczy sprezonej,
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znajdujace] sig kaidorazowo 'w obsiarse Cy-

lindra, lezacym po praecremej  sironie niz
strona :napedmiania i ‘wydlaczanej przez
‘przylaczony dpn rurpeigg :(i8) lub (22), cy-
linder suwaka rozragdczego i ;praewidziany
do tego celu ruracigg (15 Iwb.(6) de gérnej
albo dolnej przestrzeni cylindra ‘jlgka (3
kalejnego dzialania nie zosianie -nagdane mu
przesunigcie, -ktére .doprowadzi suwak .roz-
rzadezy (9) z powratem do nolqzema wyi-
fciowego i Jjednoczeénie nie p;ze&tam

‘wskazéwki towarzyszacej (32) .dp pokrywa-

nia si¢ z polozeniem sterowania, nastawio-

‘nym przez wal ‘sterowania -€2)-1 -wskazywa-

nyni za pomocg w tym celu umieszczone;
i przesuwajgoej si¢ po podzi g&c;::&kazum-
cej predkosi .jazdy statku wskazowki -4)

. Sposob wedtug zastrz. 1, znamienny, tym, ze

pomiedzy tlolkiem robaczym .(20) i.tlokiem
(8) kolejnego dzialamia dokonywaha jest
wymiana -objetoéci, kibra co .do.swej wiel-
koéci jest wyznaczana przez nadany rozkaz,

‘W zwigzku z czym droga dloka «8) Kalejne-

go dzialania jest zalezpa od wielkqdci sty-
kajacych sie z cieczg ci$nieniows czclowych
powierzehni tloka roboczego (20.) 1 t.loka (8)
kolejmego -dziatania.

. Hydrauliczne urzadzenie do ’zdalnq:go ste-

rowania, shuiace do 'przepmwnﬂnlfia Spo-
sobu wedlug zasirz. .i, znamiepne :tym, ze
z walem sterowania (2) polgczone: jest na
stale kelo ze¢bate (3) oraz -wskazdwka (4),

-prey -czym -wskazéwka () -p sig po

nieruchomej, wyposazonej w  podziatke
wskazujacq szybko$¢ jazdy tarczy (5), pod-
czas gdy wydrazony wal (2a), na ktérego

-koficu osadzone jest np. kolo zebate 31

i wskazéwka towarzyszaca (32), jest uto-
zyskowany na nim obrotowo orcz Ze oby-
dwa kola zebate (3, 21) wspélpracujg z wy-
konujacymi ruchy prostoliniowe elementa-
mi przesuwajgcymi sie, zebatki (6 lub 30),
do ktoérych znéw przylaczone sg przegubowo
dzwignie (7 lub 28), ktére na swych leza-
cych po przeciwnej stronie koncach, anize-
li elementy przesuwajace sie zebatki (6 lub
30), sg przegubowo polgczone z lgcznikiem
(8a) tloka (8) kolejnego dzialania, przy czym
z dzwignig (7) jest dodatkowo ®oigczony
przegubowo suwak rozrzadczy (9), a dzwig-
nia (28) osadzona jest obrotowo w punkcie
(29), niezmicniajgcym polozenia,

. Hydrauliczne urzadzenie do zdalnego ste-

rowania, wedlug zastrz. 3, znamienne tym,

-



ze stosunki ramion dZwigni odnosnie pun-
ktu przegubowego polgczenia (7a) suwaka
rozrzagdczego (9) z dzwignig (7) i" odnosnie
polczenia stalego punktu (29), zalezne sa od
dlugosci drogi tloka kolejnego dzialania (8)
oraz elementéow przesuwaJacych sie zeba-
tek (6, 30).

. Hydrauliczne urzadzenie do zdalnego ste-
rowania, wedlug zastrz. 3 i 4, znamienne
tym, ze $rodkowe punity przegubowego 13-
czenia (7a) i (29) najkorzystniej znajduja
sie na jednej lmu proste] )

. Hydrauliczne urzadzenie do zdalnego ‘ste-
rowania, wedlug zastrz. 3—5, znamienne

tym, ze w obydwéch dzwx,gmach 7 i 28)

dwa sasiadujace punkty nolaczema prze-
gubowego rnajag wyidlu'zone otwory

. Hydrauliczne urzadzenie do zdalnego ste-
rowania, wedlug zastrz. - 3—6, znamienne
tym ,ze albo do rurociagéw (18, 22), prowa-
dzacych z cylindra suwaka rozrzadczego (9)
do ttoka roboczego (20) albo do rurociagu
(14), prowadzgcego z urzadzenia zasilajace-
go do suwaka rozrzadczego .(9), wiaczony

jest dlawik $rubowy (34) lub element po--

dobny, w celu nastawiania predkosci prze-
1aczania.

. Hydrauliczne urzadzenie do zdalnego ste-
rowania, wedlug zastrz. 3—7, znamienne
tym, ze tuz przed tlokiem roboczym (20)
pomiedzy rurociggami (18, 22) znajduje si¢
rurccigg laczacy, na ktorym umieszczone

10.

jest urzadzenie <wylaczaj§ce (19), za pomo-
ca ktérego mozna ze sobg polaczyé prze-
strzenie po obydwoéch stronach tloka robo-
czego (20). ' '

. Hydrauliczne uﬁ.adzenie do zdalnego ste-

rowania, wedlug zastrz. 3—8, znamienne
tym, ze pomiedzy lgcznikiemm suwaka roz-
rzadczego (9) a lezgcg po tej stronie Scianka
czolowa cylindra, jest umicszczony element
sprezynujacy (36). w celu usuniecia luzu
w ukladzie dzwigni. :

Hydrauliczne urzadzenie do ‘zdalnego ste-
rowania, wedlug zastrz. "3—9, znamienne
tym, ze urzadzenie zasilajace uktad hydra-
uliczny w sprezona ciecz, sklada sie z dwéch
wzajemnie polaczonych i podiaczonych do
wspblnego . rurociggu sprezonego powietrza
(17) zbiornik6éw: zbiornika cifnieniowe-.
go (10) i zasobnika zbiorczego (11) przed
kazdym z ktérych jest wiaczony trdjdroge-
wy kurek (27 lub 26), ktére moga byé¢ wza-

-jemnie sprzezone oraz ‘ze do rurociggu la-

czacego (12} wbudowany jest zawor zwrot-
ny (13), ktéry pozwala na przeplyw tylko
w kierunku: ze zbiornika zbiorczego (17) do
zbiornika ciénieniowego :(10).

VEB Schwermaschinenbau
,Karl Liebknecht* Magdeburg

Zastepca: mgr Jozef Kaminski
rzecznik patentowy
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