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(84) Saugkont f0r Vakuumbestlckungskopfe

(65) Greifer, Vakuum, elektronische Bauelemente, Roboter,

Restdckungskopt. koaxiale Doppelpipette A9
(67) Der Saugkopf fd* Vakuumbestickungshdpfe ist N
vorzugsweise fir sufsetzbara eloktronische Bauelemente
verschisdener GroBe zum Besticken von Leiterplatten

einsetzbar. Ohne Saugoipettenwuchsel ist Unbel die @
Entnshm, aus dot Vartiefurg von Vorlagen od. engen

Aufnahinen indglich. Das wird dadurch erreicht, B ein als

Zylinder 1) wirkendes griRores Saugrohr ein dinneres in sy
sich als Kolbenstange (4) mit Kolben (3) enthdit. Im Boden i
des Zylinders (1) sind achsparalle’s Bohrungen (7) nach S
suBen zur groBen Saugfiche (14) gefdhrt. Innon haben sie

dber Quurbohrungen (11, 12) in der Zylinderwand

Verbindung zur Vakuumquelle. Figur
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Patentanspruch

1. Saugkapf fldr Vakuumbastlickunnskipfe flic vorzunawoise
elektronische Bauslemente, dadurch pekennzaichnet,
dad in einam abgestuften Zylinder (1) ein als
Kolban (3) mit Kolbenstannge (4) zentrisch durch-
hohrtes (5) Saugrohr (?) mit kleinar Sauqfléche (15)
anguordnet iat und im Bereich dor Kolbenstangen-
filheung (¢) tn der Sticnfléche doa 7ylindecs (1)
parallel zur Kolbanstanga (4) Bohrungen (7) zur
groGen Saugfltiche (14) vorhanden sind, die mit den
beidseitigon KolbencHumen (B) dos Zylindars (1)
durch Quecrhohrungen in Varbindung staehen,

2. Saugkopf nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dafl
der Kolben (3) hreiter ist, als die Nuechohrungan (12)
und die achsparallelen Bohcungen (7) Xlejner als die
kolbanstangenseitige Stienfliche des “olbeny (3),

3. Saugkopf nach Anspruch 1, daducch gekennzeichnet, daf
die Quarbohrungan (11 u. 1?2) auBerhalb das 7ylinders .
(1) durch einen zylindrischen Zwischanctaum (13) ver-
hunden sind,

Hioczu 1 3latt Zeichnung
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Titel der Ecfindung

Saugkopf fiic Vakuumbastickunnskdpfe
Anwandungsgabliet derc Erfindunp

Dar Saugkopf findet vorzugsweise Anwendune an Vakuumhe-
gtlickunpskipfen fic die Lalterplattonboatiickung mit onfuctz-
harvan Bauelomanten. Er ist jedoch auch als separatar Vakuum-
sauger flic Greifainrichtungen gaelignaol,

Chacra<tariastik des hukannten Standns de~ Technik

Fs ist bhakannt, glaktronische fauvelamante mittels GrelfkH#nfen
mit Vakuumansaugung zu arfassen und auf Laitecplatten zu
bestiicken. In dem von der Fa. Siemens angehotenan Oestlickunng-
automaten wird so ein Bestiickungskopf fiicr planare Bauelemente
angowendat, Aut Grund der verschiedenen Abmz2ssungan dec Bau-
elemente wird dio zur Aufnahme mittels Vakuum ausgebildate
Saugpipette ausgewechselt, da die Sauanioitte nicht Ubor dio
duBeren Ahmessungen der Bauelemante zur “ntnahme aus der
Zufilhreincichtungen hinausragan dacf und anderecseits maximale
Saugkraft ausiiben soll. Daraus crgibt sich, daB neahen dem Vor-
handensein aeiner Viélznhl von Sauqgpipetten und dec dafliir er- .
fordevlichen Koppelstclle ein sténdiger Saugpipettenwachsel
mit der damit verbundenen VWechselzeit, die zu Lasten der Re-
stiickungszoit goht, erforderlich ist. Um verschieden grofle
Montageteile wechsalnd mit Vakuum ansaugen zu kdnnen, werden
in DF NS 35 35 610 zwel inainandergesteckte Hebeninhetiten
vergesehan, Dabai ist as nachtelliq, dafB cie dicke #uflere
Pipette hindeclich ist, wenn ein Teil durch die jeweils
kleinste Offnung einer Halterung oder enge Aufnahme zu
entnehmen ist.

Ziel der Erfindung

Ziel der frfindung ist es, den stindigen Saugpipettenwechsel
zu vermeiden und den damit verbundenen Zeit- und Steuerungsauf-
wand filic die Bestlickung zu verringern.
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Darlagung das Wesons der Ectindung

Der Ecfindung liegt die Aufgabe zugrunda, einen Saugkopf
zu schaffen, der varschieden yrofo elektronische Hau-
elamente ohno Saugpipettonwechsel auch aus der Ver-
tiefung von Vorlagen od. Autnashmen sicher zu entnchmen
vermag.

Die Morkmale dat Erfindung stellen sich wie folgt dac:
Evfindungsgem i wird die Aufgabu daducch gelyst, dal der
Saugkopf aus einam ahnestuften Zylindar nasteht, in dem
ein als Kolben mit Kolbenstange ausgebildotes Saugrohr
beweglich anguordnet ist. Das Saugrohr ist din Pipette
mit Jer kleinen Saugfliiche fiir die kleinen Bauelumante,
wihrend der. Zylinder als Pipette flic qrnGe Baunlaemante
mit grolGer Saugfl#che ausgebildet {st, 7ur Duarschnitts-
vergrdferung dec Pipette des 7ylindars sind parallel zur
Knlbenstanyenfilhcrung Bohrungen angeordnet, die mit den
beidseitigen Kolbenrdumen des Zylinders iber Quacrhohrungan
in den Endlagen des Kolbens im Zylinder in Verbindung
stehen. Die Bohrungen im Zylindcrboden und die unteren
Quecrbohrungen warden in der unteren Endlage durch den
Kolben verdeckt.

Die Querbohrungen sind auBerhalb des Zylinders mitein-
ander durcn ein zylindrischen Zwischenraum od. ander-
weitig mit der Unterdruckleitung vaerbunden,
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Ausfihrungsbelsploel

Die Erfindung soll an einem Ausfihrungsbeiapinl nHhar arliutert
warden, In dor Fig., ist ein OQuerschnitt durch den Saugkopf
dargustellt. Dce Saugkopf basteht aus einem den GrundkHrper
bildenden Zylinder 1, in dem oin bawegliches Saugrohr 2 ango-
ordnet ist, Divse als Kolben 3 mit Kolbenstange & ausge-
bildnte zentriache Durchbohrung 5 des Saugrohres 2 ragt in der
untersten Endlage 10 lbor den Zylinder 1 hinnus., Damit kdnnen
Bouclemente aus Vorccichtungen entnommen wuerden, in die der
2ylindser 1 auf Grund der gr8Geren Abmessungen nicht hincin-
fahren konn, Zut VerqrdOerunp des Querschnittes der Saug-
fl8che fic das Vakuum sind koaxial im Bareich der Kolben-
stangenfiihrung 6 des Zylinders 1 mehrere Bohrungen 7 ange-
ordnet, die mit dem Kolbenraum 8 des Zylinders 1 in Ver-
bindung stehen. Oer Zylinder 1 weist in den Kolbenendlaren

9, 10 Querbohrungen 11, 12 auf, die {iher oinen um den

Zylinder 1 angeordneten ggf. zylindclischen Zwischenraum {in
Varbindung stehen. In der unteren susgefahrenan Endlage 10 des
Saugrohres 2 wird durch den Kolben 3 die Quoerbohrung 12 und
Bohrung 7 verschlossen, wihraend in der oberen Endleae 9 due
Kolbens 3 die Querbohrung 11 ¢:8ffnnt chibt. Oer Saugkopf
verfiigt somit iiber zwal verschieden grofle Sauvyfldchen 14, 15
fir die Aufnahme von Bauelementen, die wahlweise z.d, liber

die Programmicrung des tragenden Koboters fiir das aufzu-
nehmende Bauelement bestimmt werden.

Im Zustand der Entnahme elnes Bauelementes ragt das Saugrohr 2
iiber die Unterkante des Zylinders 1 hinaus, welches durch die
beim Ablegen des Bauelemantes eingeleitete Oruckluft zum

Abbau des Vakuum nach aullen gedrickt wird. Das dlnne Seugrohr 2
mit der kleinen Saugiléche 15 kann in die Entnahmevorrichtunpzn
eintauchen und durch das zugeschaltete Vakuum wird das Bau-
element angesaugt und gleichzejtig das Saugrohr 2 durch
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gseinen Kolben 3 in den 2ylinder 1 eingezogen, so dal das
Baucloment 'n Hihe der Seupflliche 14 das Hohlzylindors |

zu liegen kommt, Glaichzeltip kenn der festlickungaskopf mit
der Saugfléche 14 des Zylindurs 1 auf die iline der Entnahma-
vorrichtung auffahran und damit das HineindrUcken des Seaug-
rohres 2 unterstlitzen., Mt dem Finschieban des Saugrohres 2
wird dle Verbindung zwischen Quarbohrung 12 und koaxialen
Bohrungen 7 frelgegeban und der vergriforte Querachnitt cer
Saugfliche 15 kommt zur Wickunp. Damlt werden fauelemente od.
Montageteile, die in threr Abmessuny qcdfar sind aly das
Saugrohr 2, sichar durch don erzougten Untardruck am Saugq-
kopf gehalten, Dur Weg des Sougronres 2 im Hohlzylinder 1
ist daoract begrenzt, daf im eingezogenen Zustand dos Sauq-
rohres 2 der Kolben 3 die Querbohrung 11 nicht varschliedt,
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