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Hydrauliczna glowica mocujaca wibromtota przystosowanego do

folstig

wbijania lub wyciagania z gruntu diugich elementow

1

Wynalazek niniejszy dotyczy hydraulicznej glo-
wicy mocujacej mlota wibracyjnego, przystosowa-
nego do wbijania lub wyciggania z gruntu elemen-
tow diugich, takich jak na przyklad pale, grodzie
woodszczelne typu Larssen lub podobnych.

Wiadomym jest, Ze szybko$§é whbijania lub tez
wyciggania z gruntu elementéw dlugich za pomocg
miotéw wibracyjnych jest uzalezniona poza wta-
Sciwo$ciami i konsystencjg gruntu od prawidio-
wego potgczenia mliota z tym elementem, w celu
uzyskania wymaganego efektu wibracji calego
ukladu. Zagadnienie mocowania elementéw dlugich
z mlotami wibracyjnymi jest bardziej skompliko-
wane w procesie ich wyciggania z gruniu niz w
procesie wbijania, gdyz opré6cz efektu wibracji, w
miejscu potgczenia wystepujg znaczne silty, prze-
kraczajgce niejednokrotnie 60000 kG, ktére musi

‘pokonaé uchwyt. Znane rozwigzania konstrukcyjne

mlotéw wibracyjnych, przystosowanych do tego
celu, polegajg na tym, ze mlot wyposaza sie w od-
powiednig glowice z otworem, o przekroju zalez-
nym od ksztaltu wbijanego lub wycigganego ele-
mentu, ktéra jest zaopatrzona w szereg Srub do-
ciskowych.

Praktyka wykazatla, ze wskutek wibracji potgcze-
nia Srubowe sg zawodne i nawet zastosowanie pod-
kladek sprezynujgcych nie zapobiega przed diugo-
trwalymi postojami urzgdzenia, przeznaczonymi na
dokrecanie §rub. Ponadto punktowe wgnioty w ele-
mentach diugich powstale wskutek docisku $rub
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mocujgcych powodujg deformacje ich nasady w
stopniu uniemozliwiajgcym ich ponowne zastoso-
wanie.

Znane sg rowniez uchwyty wyposazone w szcze-
ki o dobieranym zaleznie od potrzeby profilu, ktére
zaciskane sg jednym grubozwojowym zespolem
Srubowym. W celu uzyskania prawidlowego doci-
sku tych szczek nalezy stosowaé diwignie lub klu-
cze, wspoélpracujace z elementem wkrecanym,
0 bardzo dlugim ramieniu, przy czym czynno$é¢ ta
musi wykonywaé zesp6l wieloosobowy.

Przedmiotem niniejszego wynalazku jest glowica
mocujgca miota wibracyjnego, ktérej szczeki sg do-
ciskane za pomocg zespolu hydraulicznego, wsku-
tek czego moze ja obstugiwaé tylko jedna osoba
przy nieznacznym wysitku. Istotna cecha glowicy
mocujgcej wedlug wynalazku polega na tym, ze za-
ciskajacy jej szczeki zesp6l hydrauliczny, zawiera-
jgcy znane dwa cylindry o réznych przekrojach,
jest wypelniony stalg masg zaciskowa o konsy-
stencji twardej gumy.

Wynalazek jest .objaéniony szczeg6lowo na pod-
stawie przykiladu wykonania glowicy mocujacej,
uwidocznionego na rysunku, na ktérym fig. 1
przedstawia w widoku glowice zaci$nietg na whi-
janym‘lub wycigganym dilugim elemencie, fig. 2 —
te sama glowice w widoku bocznym, a fig. 3 — po-

- wiekszony przekrdj glowicy w plaszczyznie A—A

z fig. 1.
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Glowica przedstawiona w przykladowym rozwig-
zaniu na fig. 1 i 2 wspélpracuje z grodzig 3 typu
Larssen, przy czym dla uproszczenia znany mlot
"wibracyjny 1, dzialajgcy na zasadzie mas niewy-
wazonych, oznaczono schematycznie liniami prze-
rywanymi. Glowica 2, osadzona na stozkowym
trzonie staliwnym la milota 1 i zaci$nieta klinem 4,
ma dwa wystepy 2a, kté6rymi opiera sie w czasie
whbijania o czolo grodzi 3, oraz zespél szczek zaci-
skanych ukladem hydraulicznym, przedstawionym
na fig. 3. ’

W dolnej czesci glowicy 2 znajduje sie gwintowa-
ny otwér 2b, w ktory jest wkrecony element 6 ze-
spolu hydraulicznego, zaopatrzony w szeSciokgtny
teb 6a, zabezpieczany przed odkrecaniem sie za
pomoca obejmy 17, umocowanej na kolku oporo-
wym 18.

Wstepny zacisk szczek 10, 11 na elemencie diu-
gim 3 uzyskuje sie przez pokrecanie dowolnym klu-
czem }ba 6a elementu 6, ktéry czolem a naciska
pier§cien 8 wspélpracujgcy z ruchomg szczekg 10,
przy czym pierScieni ten jest zabezpieczony przed
obrotami dwoma rrieuwidoéznionymi na rysunku
klinami. _ ’

Pier§cien 8 jest zaopatrzony na obwodzie w kilka
wkretow 9, zaglebionych w pier§cieniowym kanale
6b, stanowigc z tym pierScieniem obrotowe zlgcze
elementu 6.

Element 6, jest zaopatrzony w dwa wewnetrzne
otwory o rézinych Srednicach z dokiadnie oszlifo-
wanymi powierzchniami, ktére stanowig cylindry
wspolpracujgce z tlokami 12, 13. Przestrzen zawar-
ta pomiedzy tlokami 12, 13 jest wypelniona stalg
masa zaciskowg 7 o konsystencji twardej gumy.
Ruch ttoka 12 zespolu hydraulicznego realizowany
jest za pomoca wkrecania lub wykrecania odpo-
wiednio uksztaltowanej Sruby 5, polgczonej obro-
towo z tym tlokiem za pomocg dwéch kolkéw 14.

Dla zapewnienia wlasSciwego docisku szczek 10,
11 do mocowania dlugiego elementu 3, zawierajg-
cego nieréwnosci $cianek, szczeka nieruchoma 11
jest zaopatrzona w kulistg powierzchnie, wsp6ipra-
cujgcg z czaszg podkladki oporowej 19, dzigki cze-
mu umozliwione jest dostosowanie polozenia tej
szczeki nieruchomej w zalezno$ci od nieréwnosci
§cianek elementu 8. Ponadto szczeka nieruchoma
11 jest polgczona z podkladka oporowg 19 za po-
mocg Sruby 21, sprezyny 20 wraz z podkiadka kol-
nierzowg 15 oraz nakretek 16.

Dzialanie glowicy mocujgcej wedlug wynalazku
polega na tym, Ze po wprowadzeniu do szczeliny
miedzy sz¢zekami 10, 11 na przyklad grodzi 3 doko-
nuje sie wstepny zacisk tych szczek przez dokre-
canie kluczem 1ba 6a elementu. 6. Nastepnie przez
dokrecanie kluczem S$ruby 5 zostaje wprawiony w
ruch ttok 12, ktéry sprezajgc masg zaciskowa 7 po-
woduje ruch tloka 13. Tiok 13 swg powierzchnig
czolowg B naciska na pier§cien 8, ktéry wywiera
ostateczny nacisk na szczeke ruchomg 10, zaklesz-
czajac jag na mocowanym elemencie. ‘

W wyniku diugotrwalych préb poprzedzonych
obliczeniami ustalono, ze przy maksymalnym wkre-
ceniu Sruby 5 kluczem diugosci 0,5 m przez jedne-
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go czlowieka ci$nienie masy zaciskowej dochodzi
do 600 atm. Uzyskane w ten sposéb ciSnienie przy
zastosowaniu Srednicy tloka 13 réwnej 80 mm wy-
wotuje obliczeniowy nacisk szczeki okoto 30 000 kG.

Glowica mocujgca wedlug wynalazku przystoso--
wana jest do najbardziej niekorzystnych warun-
kéw pracy tj. do wyciggania z gruntu elementéw
diugich, kiedy cala sila jest przenoszona przez
szcezeki. Praktyka wykazala, ze glowica wedlug
wynalazku pracujgc w warunkach kazdej wibracji
nie wymaga dodatkowego zabezpieczenia §ruby 5
przed jej odkrecaniem sie.

Luzowanie szczek polega na wykreceniu §ruby 5,
co powoduje cofniecie sig¢ tloka 12 i zwolnieniu ci-
$nienia masy zaciskowej 7. Nastepnie po zdjeciu
obejmy 17 z lba 6a element 6 odkreca si¢ kluczem,
co powoduje cofanie sie pierScienia 8 wraz ze
szczekg ruchomg 10 wskutek wspélpracy wkretow 9
z kanatem 6b.

Zastrzezenia patentowe

1. Hydrauliczna glowica mocujgca miota wibra-
cyjnego, przystosowanego do whbijania lub wy-
ciggania z gruntu elementéw dlugich, znamien- °
na tym, ze w znajdujgcy sie w jej dolnej czeSci
gwintowany otwoér (2b) jest wkrecany element
(6) zespolu hydraulicznego, wywierajgcy swym
czolem (a) poprzez pierScien (8) wstepny nacisk
ruchomej szczeki (10) na zaciskanej na przyklad
grodzi (3), ktéry to element zawiera wewnatrz
dwa dokladnie oszlifowane otwory o réznych
Srednicach, stanowigce dwa cylindry wspo6ipra-
cujgce z tloakami (12, 13) oraz stalg mase zacisko-
wa (7) o konsystencji twardej gumy, przy czym
ruch tloka (12) o mniejszej §rednicy, zrealizo-
wany wkrecaniem §ruby (5), powoduje §ciskanie
masy (7) i zwigzany z tym ruch tloka (13) o
wiegkszej §rednicy, ktéry swg powierzchnig czo-
towg (b) zaciska ostatecznie ruchomg szczeke
(10) na mocowanym elemencie diugim.

2. Hydrauliczna glowica wedlug zastrz. 1, zna-
mienna tym, ze pierScien (8) jest zaopatrzony na.
obwodzie w kilka wkretéw (9), zaglebionych w
pier§cieniowym kanale (6b), stanowigc obrotowe:
zlgcze elementu (6) z tym pierScieniem.

3. Hydrauliczna glowica wedtug zastrz. 1 — 2, zna-
mienna tym, ze szeSciokatny leb (6a) elementu (6)
jest zabezpieczony przed obrotami obejmg (17),
mocowang do glowicy (2) za pomocg kotka opo-
rowego (18).

4. Hydrauliczna glowica wedlug zastrz. 1 — 3, zna~-
mienna tym, Ze $ruba (5) jest polgczona obroto-
wo z tlokiem (12) za pomocg dwé6ch kolkéw (14)..

5. Hydrauliczna glowica wedlug zastrz. 1—4, zna-
mienna tym, Ze nieruchoma szczeka (11) zawie-
ra kulista powierzchnie¢ wspéipracujgca z cza-
szg podkladki oporowej (19), przy czym elemen-
ty te sg potgczone z sobg za pomocg sprezystego-
zespotu §rubowego (15, 16, 20, 21).
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