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Chaussure de ski.

@ La chaussure comporte un bas de coque (1) surmonté 7 12 4 27 5 16

d’une tige (4) en deux parties (5, 6) munie de moyens
de fermeture (8) & cable de tension (12). Un organe de
tenue du pied (10) est commandé par la tension dun
second céble (13). Un dispositif mobile (14) par rapport a
la chaussure reliant les cables (12, 13) comporte un renvoi
(15) autour duquel s’enroule I'un des cébles (12, 13) pour
former une boucle (34) définissant deux brins (25, 26)
reliés chacun & un point fixe de la chaussure. L’autre cible
(12, 13) est relié au dispositif mobile (14) et a une des par-
ties (5, 6) de la tige (4). Le dispositif mobile (14) permet de
répartir entre eux les efforts de serrage de Ia tige (4) et ceux
de tenue du pied (10) sans autre manoeuvre que celle de
fermeture (8) de la tige (4) de la chaussure.
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REVENDICATIONS

1. Chaussure de ski comportant:

— un bas de coupe surmonté d’une tige,

— des moyens de fermeture des parties constituant la tige sur le
bas de jambe, comportant un organe de mise sous tension d’au
moins un €lément de traction entourant au moins partiellement le
pourtour de ladite tige,

— des moyens de tenue de pied disposés dans la zone antérieure
du pied, comportant au moins un élément de traction coopérant
avec un organe d’appui au niveau dudit pied,

— un dispositif mobile de liaison entre ’¢lément de traction des
moyens de fermeture de la tige et 'élément de traction des moyens
de tenue de pied. caractérisée en ce que le dispositif mobile de liaison
(14) comporte au moins un élément de renvoi (15, 50) autour duquel
I'un au moins des éléments de traction (12, 13’) décrit une boucle
(34, ...), définissant deux brins (25, 26, ...) dont 'un est relié¢ en un
point fixe, situé & proximité et sur la méme partie de la chaussure
que celle ou est aménage le dispositif mobile de liaison (14), et dont
I"autre coopére avec la chaussure en un autre point fixe situé sur
I'une des parties devant étre rapprochée pour la fermeture de la tige,
tandis que I'autre élément de traction est relié, d’une part, audit dis-
positif mobile de liaison et, d"autre part, sur I'autre des parties
devant &tre rapprochée pour la fermeture de la tige.

2. Chaussure de ski selon la revendication 1, caractérisée en ce
que le dispositif mobile de Haison (14) est mobile en translation sen-
siblement selon la direction de P'effort exercé par I'un au moins des
€léments de traction (12, 13).

3. Chaussure de ski selon la revendication 2, caractérisée en ce
que le dispositif mobile de liaison (14) est monté coulissant dans des
guidages (27, 72, 73), aménagés sur la paroi de la chaussure.

4. Chaussure de ski selon "'une quelconque des revendications 1
4 3, caractérisée en ce que le dispositif mobile de liaison (14) com-
porte plusieurs éléments de renvoi (15) autour de I'un desquels
coopere I’¢lément de traction (13) des moyens de tenue de pied (10),
ainsi que des moyens d"accrochage (39, 76, 120) avec lesquels 1’é1é-
ment de traction (12) des moyens de fermeture (8) de la tige coopére
de fagon réglable.

5. Chaussure de ski selon I"une quelconque des revendications 1
4 3, caractérisée en ce que le dispositif mobile de liaison (14) com-
porte plusieurs éléments de renvoi (15) autour de P'un desquels
coopére I'€lément de traction (12) des moyens de fermeture (8) de la
tige, ainsi que des moyens d’accrochage (190) avec lesquels I'élément
de traction (13) des moyens de tenue de pied (10) coopére de fagon
réglable.

6. Chaussure de ski selon I'une quelconque des revendications 1
4 3, caractérisée en ce que le dispositif mobile de liaison (14) com-
porte des éléments de renvoi opposés (15, 50), autour desquels co-
operent respectivement les deux éléments de traction (12, 13).

7. Chaussure de ski selon la revendication 6, caractérisée en ce
que la distance entre les éléments de renvoi (15, 50) opposés est va-
riable par réglage d'un systéme vis-écrou & pas contraires (130).

8. Chaussure de ski selon I'une quelconque des revendications 1
a 3, caractérisée en ce que le dispositif mobile de liaison (14) com-
porte des éléments de renvoi (70, 71) opposés constitués par une
poulie étagée.

9. Chaussure de ski selon la revendication 1, caractérisée en ce
que le dispositif mobile de liaison (195, 201) est mobile en rotation
autour d’un axe (195, 200) sensiblement perpendiculaire au plan
formeé par les €léments de traction (12, 13).

10. Chaussure de ski selon la revendication 9, caractérisée en ce
que les éléments de renvoi (15) et les moyens d’accrochage (39) du
dispositif mobile de liaison (195) sont aménagés sur un bras de levier
(195"), pivotant autour d’un axe (196) situé entre lesdits éléments
(15) et moyens d’accrochage (39), de sorte que les directions des
efforts de traction (12, 13) soient de méme sens (figures 25, 27).

11. Chaussure de ski selon la revendication 9, caractérisée en ce
que les €léments de renvoi (15) et les moyens d’accrochage (39) du

dispositif mobile de liaison (201) sont aménagés sur un bras de levier
(201"), pivotant autour d’un axe (200) situé a "une des extrémités
dudit bras (201"), de sorte que les directions des efforts de traction
(12, 13) soient de sens opposeés (figure 26).

5 12. Chaussure de ski selon I'une quelconque des revendications
précédentes du type 4 ouverture arriére comportant un bas de coque
rigide surmonté d*une partie antérieure de tige ou manchette de
flexion, une partie arriére ou capot arriére articulé sur ledit bas de
coque sensiblement au niveau des malléoles, caractérisée en ce que le

10 dispositif mobile de liaison (14) reliant 'élément de traction des
moyens de fermeture avec I’élément de traction des moyens de tenue
interne du pied est disposé sur 'un au moins des cotés de la man-
chette de flexion (5), tandis que des moyens de réglage de la position
dudit dispositif mobile de liaison dans ses guidages sont prévus sur

15 'un au moins des éléments de traction (12, 13).

13. Chaussure de ski selon la revendication 12, caractérisée en ce
que le dispositif mobile de liaison (14) est disposé sur la manchette
(5) du c6té de la face interne de la chaussure.

14. Chaussure de ski selon la revendication 12, caractérisée en ce

20 qu'un dispositif mobile de liaison (14) est disposé sur chacun des

cotés de la manchette de flexion (5).

15. Chaussure de ski selon 'une quelconque des revendications 1
a 11 du type & ouverture arriére comportant un bas de coque rigide
surmonté d’une manchette de flexion, un capot arriére articulé sur

25 ledit bas de coque au niveau des malléoles, caractérisée en ce que le

dispositif mobile de liaison (14) reliant 'élément de traction des
moyens de fermeture avec I’élément de traction des moyens de tenue
de pied est disposé sur la face arriére du capot arriére, tandis que des
moyens de réglage de la position dudit dispositif mobile de liaison

30 dans ses guidages sont prévus sur 'un au moins des éléments de

traction (12, 13).
16. Chaussure de ski selon I'une quelconque des revendications 1
a 11 du type 4 ouverture arriére comportant un bas de coque rigide
surmonté d’une manchette de flexion et d’un capot arriére, I'un au
35 moins d’entre eux étant articulé sur ledit bas de coque sensiblement
au niveau des malléoles, caractérisée en ce que le dispositif mobile de
liaison (14) reliant I'é1ément de traction (12) des moyens de ferme-
ture avec I'élément de traction (13) des moyens de tenue de pied est
disposé sur I'un au moins des cotés latéraux du bas de coque, tandis
40 que des moyens de réglage de la position dudit dispositif mobile de
liaison dans ses guidages sont prévus sur 'un au moins des éléments
de traction (12, 13).
17. Chaussure de ski selon I"une quelconque des revendications 1
a 11 du type 4 ouverture par I'avant comportant un bas de coque
a5 rigide surmonté d’une tige a collier articulée sur ledit bas de coque
sensiblement au niveau des malléoles, caractérisée en ce que le dispo-
sitif mobile de liaison (14) reliant I'élément de traction (114) des
moyens de fermeture avec 'élément de traction (13) des moyens de
tenue de pied est disposé sur I'une des languettes de recouvrement
50 (57) de la tige 4 collier (5), tandis que des moyens de réglage de la
position dudit dispositif mobile de liaison (14) dans ses guidages
sont prévus sur I'un au moins des éléments de traction (114, 13).
18. Chaussure de ski selon les revendications 12 a 17, caractéri-
sée en ce que les moyens de réglage de la position dudit dispositif
ss mobile de liaison (14) dans ses guidages (27) sont prévus sur 'organe
de mise sous tension (8) dudit élément de traction (12, 114) des
moyens de fermeture.
19. Chaussure de ski selon I'une des revendications 12 4 17, ca-
ractérisée en ce que les moyens de réglage de la position dudit dispo-
60 sitif mobile de liaison (14) dans ses guidages (27) sont prévus 4 I"une
des extrémités de 'élément de traction (13) des moyens de tenue de
pied.
20. Chaussure de ski selon la revendication 18, caractérisée en ce
que les moyens de réglage de la position du dispositif (14) sont cons-
65 titués par un levier 4 crémaillére avec lequel coopére I'élément de
traction (12, 114).
21. Chaussure de ski selon la revendication 18, caractérisée en ce
que les moyens de réglage de la position du dispositif (14) sont cons-



titués par un systéme vis-écrou avec lequel coopére I’élément de trac-
tion (12).

22. Chaussure de ski selon la revendication 18, caractérisée en ce
que les moyens de réglage de la position du dispositif (14) sont cons-
titués par un enrouleur (140) avec lequel coopére I'¢lément de trac-
tion (12).

23. Chaussure de ski selon 'une des revendications 12 4 17, ca-
ractérisée en ce que les moyens de réglage de la position dudit dispo-
sitif mobile de liaison (14) dans ses guidages (27) sont prévus a I'une
des extrémités de I'élément de traction (12) des moyens de fermeture
de la tige.

24. Chaussure de ski selon la revendication 23, caractérisée en ce
que les moyens de réglage de la position du dispositif (14) sont cons-
titués par un enrouleur (83) monté sur le capot arriére articulé de la
tige.

25. Chaussure de ski selon 'une quelconque des revendications
11 & 16, caractérisée en ce que les moyens de tenue de pied sont
constitués par une plaque d’appui (10) de forme anatomique corres-
pondant au dessus du pied, placés 4 intérieur de la coque et au-
dessus du chausson et coopérant avec I’élément de traction (13).

26. Chaussure de ski selon la revendication 15, caractérisée en ce
que les moyens de tenue de pied sont constitués par une manchette
mobile (170) en translation placée a I’extérieur du bas de coque en
regard de ses parties flottantes déformables, et coopérant avec 1élé-
ment de traction (13).

27. Chaussure de ski selon I'une quelconque des revendications
précédentes, caractérisée en ce que les éléments de traction (12, 13)
sont constitués par des cibles gainés.

DESCRIPTION

La présente invention est relative aux chaussures de ski et con-
cerne plus particuliérement les dispositifs mis en ceuvre sur les chaus-
sures de ski pour assurer le serrage du pied du skieur dans la chaus-
sure et la fermeture de ladite chaussure.

Dans les chaussures de ski connues dites «a crochets», la tenue
du pied et la fermeture de la chaussure sur le bas de jambe du skieur
sont obtenues au moyen de crochets qui sont répartis a distance sur
le dessus du pied et sur ’avant du bas de jambe; ainsi, pour obtenir
le serrage désiré du pied, on agit sur les crochets correspondants en
réglant leur position respective. Dans de telles chaussures, on s’aper-
coit que si les efforts de serrage peuvent étre relativement bien répar-
tis entre le bas de jambe et le pied, les crochets sont de manipulation
plus ou moins longue et difficile, de réglage malaisé, d’un certain
coiit de fabrication, et se présentent en plus en saillie sur le dessus de
chaussure, d’ot risques d’accrochage lors de la pratique du ski.

Dans d’autres chaussures, les crochets de serrage du pied ont été
avantageusement supprimés et remplacés par un systéme de cablage
susceptible d’étre mis sous tension par un dispositif escamotable
situé a 'arriére de la chaussure, au-dessus du talon. Dans ces chaus-
sures, le pied est introduit par I'arriére et la fermeture de la tige de
chaussure est obtenue au moyen d’un autre dispositif de serrage a
crochet unique. Dans de telles chaussures, on s’apergoit que le
réglage des efforts de serrage sur le pied et sur le bas de jambe est
relativement simplifié puisque le skieur n’agit plus que sur deux
organes de manceuvre. Il n’en demeure pas moins que chaque
organe de manceuvre doit &tre pourvu d’un dispositif de réglage spé-
cifique, d’ott manipulation, augmentation du nombre de piéces mises
en ceuvre, colit toujours excessivement éleveé.

Par ailleurs, dans les chaussures & moyen de serrage unique du
type de celle décrite dans le brevet DE 2523 744, on s’apergoit que si
le dispositif de fermeture permet de serrer simultanément le pied et le
bas de jambe du skieur, il ne le fait qu’au prix d’une disposition
constructive complexe, donc coiiteuse.

Degs différents exemples de P’état de la technique connu qui vien-
nent d’étre détaillés, on s’apergoit qu'aucune chaussure de ski n’est
pourvue d’un répartiteur d’effort permettant de doser automatique-
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ment 'effort de serrage sur le pied, donc sa tenue, & partir de Peffort
de fermeture de la tige sur le bas de jambe ou vice versa.

Aussi a-t-on cherché & remédier a cet inconvénient de maniére
aussi souple et efficace que possible en tentant de répartir entre eux
et en dissociant les fonctions, les efforts de serrage de la tige de la
chaussure et ceux de tenue du pied au niveau du bas de coque, sans
autre manceuvre cependant que celle de fermeture de la chaussure.

C’est ce but que la présente invention vise 4 atteindre. Ses carac-
térsitiques reprises dans la revendication 1 apparaitront 4 la lumiére
de la description de certains modes d’exécution qui suit et pour I'in-
telligence de laquelle on se reportera aux dessins, dont:

La figure 1 représente un premier mode d’exécution de I'inven-
tion. :

La figure 2 montre un détail du dispositif mobile de liaison de la
figure 1 reliant les divers cables de serrage.

La figure 3 représente un moyen de préréglage en position du
dispositif mobile de liaison par différentes positions d’accrochage du
céble de bas de jambe.

La figure 4 illustre une chaussure de ski selon I'invention com-
portant un autre moyen de préréglage en position du dispositif
mobile de liaison par modification de la longueur active du cble de
bas de jambe dans un crantage obtenu sur le capot arriére de la
chaussure.

Les figures 5, 6 et 7 représentent des variantes de construction du
dispositif mobile de liaison.

La figure 8 illustre sur une chaussure de ski un moyen de préré-
glage en position du dispositif mobile de liaison par modification de
la longueur active du céble du dispositif de tenue de pied.

Les figures 9 et 10 illustrent deux modes de construction possible
de chaussure a I'aide du dispositif mobile de liaison selon I'inven-
tion.

Les figures 11 et 12 schématisent une autre forme d’application
de l'invention ayant pour but de réaliser une tenue de pied symétri-
que.

La figure 13 représente une chaussure & ouverture avant pourvue
d’un dispositif de liaison mobile selon I'invention.

Les figures 14 et 14a représentent un dispositif de liaison mobile
comportant un organe unique de manceuvre de fermeture et de tenue
de pied de la chaussure.

La figure 15 montre un détail de réalisation d’un dispositif
mobile de liaison pourvu d’un systéme de réglage progressif des
points d’accrochage des cables de tenue de pied et bas de jambe pour
son préréglage en position dans son logement.

Les figures 16 et 17 illustrent des chaussures de ski comportant
des moyens de réglage en position du dispositif mobile de liaison et
de réglage en longueur des cibles bas de jambe par 'intermédiaire
d’un enrouleur associé a I'organe unique de manceuvre de fermeture
et de tenue de pied de la chaussure.

Les figures 18,19 et 20 illustrent d’autres variantes d’un mode de
préréglage en position du dispositif mobile de liaison par I'intermé-
diaire d’un enrouleur indépendant du moyen de fermeture mais situé
dans le méme volume que ce dernier:

La figure 21 représente une variante particuliére d’un mode de
préréglage en position d’un dispositif mobile de liaison appliqué a
une chaussure & ouverture en «tulipe», dans laquelle la manchette
mobile joue le rdle de systéme de tenue de pied.

La figure 22 illustre une autre application du dispositif mobile de
liaison aménagé sur I’'une des parois du bas de coque.

La figure 23 montre un dispositif mobile de liaison assurant le
mouflage du cible de fermeture bas de jambe, assurant la com-
mande de serrage du pied sur un céble de tenue de pied unique.

Les figures 24 4 26 illustrent trois variantes possibles de dispositif
mobile de liaison ayant un mouvement de rotation autour d’un axe,
sous Peffet de traction d’un céble fermeture bas de jambe par
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65 exemple.

Dans la description qui suit, les différentes chaussures selon P'in-
vention sont du type «a coque rigide» dont les piéces constitutives
~ principales porteront les mémes références numériques. Comme
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schématisé en figure 1, ces chaussures comportent de fagon conven-
tionnelle un bas de coque rigide (1) avec semelle (2) sur lequel est
articulée, autour d’un axe transversal (3) horizontal, une tige (4)
formée d’un appui avant (5) dit «manchette», et d’un appui arriére
(6) dit «capot arriére»; la manchette (5) peut étre fixe par rapport au
bas de coque (1) ou articulée sur celui-ci selon un degré de liberté
déterminé en pivotement autour de I’axe transversal (3). L’introduc-
tion du pied du skieur s’effectue d’arriére en avant aprés avoir
basculé le capot arriére (6) selon la fléche (7).

L’adaptation de la chausure au pied du skieur est réalisée a I’aide
d’un systéme de tenue de pied interne (10) constitué entre autres
d’une plaque anatomique (11) et d’un cible (13) de mise en tension,
et d"un moyen de fermeture (8) de bas de jambe comportant un
céble (12) et des moyens d’accrochage des extrémités (17 et 18) dudit
céble sur la manchette (5), par P'intermédiaire d’un dispositif mobile
(14). Avantageusement, les extrémités respectives (19 et 20) du cible
(13) sont accrochées I'une (19) 4 la partie latérale et supérieure de la
manchette (5), tandis que I'autre (20) I’est 4 la partie inférieure
interne du bas de coque (1) du c6té latéral opposé a celui recevant le
dispositif mobile de liaison (14). Le cable (13) décrivant une boucle
(34) autour du plot de renvoi (15) définissant les brins (25 et 26), le
dernier (26) est dirigé au travers de la paroi de la manchette (5). Le
passage du brin (26) dans ladite paroi est constitué par un canal de
guidage (44) situé, par exemple, au fond du logement de guidage
(27) du dispositif mobile de liaison (14). L’orifice interne a la chaus-
sure dudit canal détermine le point d’appui supérieur avec lequel
coopere le cable (13) situé sensiblement dans la zone de I'axe d’arti-
culation (3). La traction exercée sur le cible (13) provoque alors le
serrage oblique du pied contre la face interne de la chaussure.

Un organe de mise en tension, tel qu'un tendeur (21), permet de
commander le systeme de tenue de pied interne (10) et le moyen de
fermeture (8) du bas de jambe en agissant simultanément sur les
cdbles (12 et 13) reliés cinématiquement au dispositif mobile (14). Le
dispositif mobile (14) de liaison des cdbles est pourvu a cet effet d'un
ancrage (39) correspondant & ’extrémiteé (18) du cable (12), tandis
que l'autre extrémiteé (17) est rendue solidaire de I'autre cote de la
manchette (5). On notera que I'extrémité (19) du brin (25) est ancrée
en un point fixe éventuellement réglable de la manchette (5). Par
cette disposition, on s’apergoit que toute tension appliquée sur I'un
des cébles (12) et’ou (13) est simultanément transmise a 'autre
céble, entrainant le rapprochement du capot arriére (6) contre la
manchette (5) au moyen d’un tendeur (21), lequel agit sur le disposi-
tif de liaison (14) selon la fléche (16), ce dernier tirant lui-méme sur
le cable (13).

Cependant, si les tensions sont automatiquement transmises d’un
cible a I'autre, il apparait que celles-ci ne sont pas égales entre elles
selon les brins de cdble considérés; en effet, figure 2, si le cible (12)
subit une tension F, cette tension transmise par 'intermédiaire du
dispositif mobile de liaison (14) au cable (13) va étre répartie pour
une valeur égale & F/2 sur chaque brin (25 et 26) passés de part et
d’autre du plot (15). Le brin (25) étant retenu a la manchette (5) par
I'exrémité (19) du céble, la tension F/2 qu’il subit ne participe qu'a
la fermeture du capot arriére (6) (figures 1 et 2) contre la manchette
(5). tandis que le brin (26) prenant appui sur la plaque (11) va, avec
une tension également de F/2, assurer la tenue du pied et participer &
la fermeture du spoiler (6). Il ressort de cette description que le dis-
positif mobile de liaison (14) permet de transformer le mouvement
unique de fermeture de la chaussure réalisé au moyen du tendeur
(21) en deux efforts distincts de fermeture et de serrage répartis auto-
matiquement et simultanément, respectivement au niveau de la tige
4 et au niveau de la tenue interne du pied. En outre, on constate que
le dispositif mobile de liaison (14) permet aussi de répartir automati-
quement et simultanément les longueurs actives des cables (12 et 13)
mais de maniére inversement proportionnelle a la répartition des
efforts: en effet, lorsque le cable (12) est tiré selon (16), par exemple,
la valeur de son déplacement est transmise au dispositif mobile de
liaison (14), lequel, entrainé dans le méme sens, provoque sur
chacun des brins (25 et 26) du cable (13) un déplacement égal a celui
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exerce sur le cble (12). Le déplacement du cible (13) est alors deux
fois plus important que celui du cable (12). On s’apergoit ainsi que
selon les longueurs utiles des cables (12 et 13) qui sont fonction des
morphologies du skieur, le dispositif mobile de liaison (14) est sus-
ceptible d’occuper des positions différentes et qu’il est nécessaire,
pour obtenir un réglage précis des efforts de fermeture, d’associer
audit dispositif mobile de liaison au moins un moyen de réglage de
la longueur active du et/ou des cables (12 et 13). De ce fait, compte
tenu des variations de positions que le dispositif mobile de liaison
(14) est susceptible d’occuper dans le logement prévu a cet effet dans
la chaussure, ce dernier sera dimensionné de telle sorte qu’il autorise
les courbes nécessaires aux déplacements dudit dispositif mobile de
liaison. Ainsi, par exemple (figures 1 et 2), le dispositif mobile de
liaison (14) pourra &tre guidé en translation, dans le sens des efforts
de traction exercés sur les cibles (12 et 13), 4 l'intérieur d’un loge-
ment (27) aménage dans la paroi de la manchette (5) et réalisé de
maniére a permettre les déplacements selon (28) et/ou (29) en fonc-
tion des longueurs des cables sans risquer de venir en butée sur
ladite manchette. Comme représenté en figure 1, le moyen de réglage
de la longueur active des cables (12 et 13), et donc de la position du
dispositif mobile de liaison (14) dans son logement (27), est obtenu &
I'aide d’un systéme de réglage vis-écrou (30, 31) avec lequel coopére
le cable (12) passant au travers de lumiéres (32) aménagées sur les
branches latérales d’un tendeur (21); selon que la vis (30) est ma-
nceuvrée en rotation dans un sens ou dans I'autre, I'écrou (31) se
déplace en translation en entrainant le cible (12) 4 distance de ’axe
de pivotement (33) du tendeur, et modifie la longueur active dudit
cable qui fait varier la position du dispositif mobile de liaison (14)
dans son logement. A la figure 2, le dispositif mobile de liaison (14)
peut étre pourvu d’un moyen de réglage supplémentaire de la lon-
gueur active des cébles constitué par deux plots de renvoi (15) déter-
minant, selon le plot choisi, d"une nouvelle longueur active du cible
(13). Dans ce cas de réalisation, le déplacement d’un plot 4 I'autre
modifie la longueur active du cible (13) d’une valeur deux fois supé-
rieure 4 la distance séparant lesdits plots puisque ce déplacement est
répercuté sur les deux brins (25 et 26).

D’autre part, en figure 3, le dispositif de liaison (14) comporte
plusieurs ancrages (39) destinés 4 recevoir Pextrémité (18) du cable
(12) et & permettre ainsi le réglage de sa longueur active.

Selon un mode de réalisation découlant des figures 2 et 3 combi-
nées, le dispositif mobile de liaison (14) est obtenu avec, d’une part,
du coté correspondant a I"accrochage du cable (12) assujetti au
moyen de fermeture (8) de bas de jambe plusieurs ancrages (39), et,
d’autre part, du coté correspondant a I'accrochage du cable (13) de
mise en tension du systéme de tenue de pied interne (10), plusieurs
plots de renvoi (15). Il en est par ailleurs de méme pour la figure 23
qui illustre une disposition de cables inverse de celle des figures pré-
cédentes, pour laquelle le cible (12) des moyens de fermeture est
enroulé autour d’un plot d’accrochage (15) sur le dispositif mobile
de liaison (14), placé selon le cas sur la manchette (5) ou le capot
arriére (6), tandis que le cdble (13) des moyens de tenue de pied est
relié par une seule (17) de ses extrémités en des points d’accrochage
(190). Dans ce cas également, lextrémité (18) du brin (192) du cable
(12) sera bloquée en un point fixe du capot arriére ou de la man-
chette, alors que le brin (191) dudit cble est destiné a s’étendre vers
les moyens de fermeture.

D’une autre maniére, figure 4, la longueur active du céble (12)
est modifiable par I'intermédiaire de plusieurs plots d’arrét (40),
réalisés par exemple sur le capot arriére (6), dans lesquels I'extré-
mité (17) dudit cable est susceptible d’étre accrochée, la position
choisie déterminant le préréglage de la tension de serrage et/ou la
liberte d’ouverture de la tige (4) lors du chaussage lorsque le capot
arriére (6) est basculé selon (7). Par ailleurs, une série de crans (42)
portés par le capot arriére (6), et avec I'un desquels coopére 'axe de

65 pivotement (43) d*un tendeur (41) représentant le moyen de ferme-

ture (8), constitue I'élément de réglage de la tension de serrage; en
effet, selon les efforts de fermeture sur le bas de jambe et de serrage
sur le systéme de tenue de pied souhaités, il suffit d’engager 'axe de



pivotement (43) du tendeur (41) dans un cran (42) plus ou moins
€loigné des appuis du cable (12) constitués entre autres respective-
ment par les.plots d’arrét (40) et I'ancrage dans le dispositif mobile
de liaison (14).

Selon un autre mode de réalisation de I'invention, figure 5, le dis- s
positif (14) permettant la liaison des cables (12 et 13) est pourvu de
deux plots de renvoi: I'un, (15), assure le méme role que décrit préce-
demment en répartissant la tension du cable (12) d’une part sur la
manchette (5) par le brin (26) dudit cable (13), I'autre plot (50)

servant d’accrochage 4 une boucle (51) décrite par extrémité du 10

cible (12). :
Cette disposition ne modifie en rien la répartition des tension:

sinon que la tension F représentée en figure 2 est correspondante &

celle appliquée sur la boucle. Avantageusement le dispositif mobile

de liaison (14) est maintenu mobile en translation dans un logement 15

(27) a l’aide de deux parties de guidage (52 et 53) formant tenons,
qui sont engagées dans des rainures de profil correspondant, respec-
tivement (54 et 55), ménagées dans la paroi de la manchette (5);
ainsi, lorsque les cables (12) et/ou (13) ne sont pas sous tension, le

dispositif mobile de liaison (14) peut &tre réalisé sous la forme d’une 20

roue 4 deux gorges circulaires, I'une (70) d’elles recevant le cable (13)
et 'autre (71), en forme de T, solidaire du dispositif (14) et ménagee
du coté venant contre la paroi de ladite manchette qui, elle, est
pourvue d’une rainure de profil correspondant.

Selon une autre réalisation, figure 7, le cible (12) de fermeture du 25

bas de jambe entoure partiellement I'un ou I'autre des crans (75) du
dispositif mobile de liaison (14) et est ancré par son extrémité (18)
dans un logement de retenue (76) ménagé dans le plot (75) le plus
proche de la sortie de cible (12) de la manchette (5). Selon le préré-

glage de 1a longueur active du cible (12) désire, celui-ci est boucle 30

sur I'un ou l'autre des plots (75), son extrémité (18) restant prison-
niére du cran (76) dans lequel elle est ancrée.

De tous les modes de réalisation du dispositif mobile de liaison
(14) décrits précédemment, on s’apercoit que de nombreuses varian-

tes d’application peuvent &tre exécutées, en particulier pour permet- 35

tre son préréglage en position et, conséquemment, celui de la lon-
gueur active des cibles (12) et/ou (13).

Selon une autre forme de réglage illustrée 4 la figure 8, la posi-
tion du dispositif mobile de liaison (14) peut étre déterminée au

moyen, d’une part, d’un enrouleur (83) de type connu susceptible de 40

modifier la longueur active du cable (13) et, d’autre part, du disposi-
tif de mise sous tension (8) du cible (12) comportant un tendeur (80)
réglable en position sur une série de crans (85) obtenus ou assemblés
au spoiler (6). Comme représenté, le cible (12) accroché par son ex-

trémité (18) au dispositif mobile de liaison qui coulisse dans un loge- 45

ment 4 glissiére aménagé sur un c6té de la manchette (5), prend

appui sur le capot arriére (6), est soumis a I’action du tendeur (80),
reprend appui sur le capot arriére (6) et va s’ancrer sur ’autre coté
de la manchette (5) par son extrémité (17) sensiblement & la méme

hauteur que son extrémité (18°). Le cable (13), quant 4 lui, ayant son 50

extrémité (18) ancrée en un point fixe situé selon certaine distance du
dispositif mobile de liaison (14), pour aller, comme déja évoqué dans
le cadre de la figure 1, prendre appui sur la plaque anatomique (11)
du systéme de tenue de pied (10). Ledit cable (13) est guidé par des

moyens connus soit autour, soit au travers de I’axe transversal (3) de 55

chaussure, coulisse ensuite dans une rainure (84) creusée dans la

bordure intérieure arriére du capot arriére (6) dans la zone du talon
(82) et remonte s’accrocher par son extrémité (20) 4 I'intérieur d’un
enrouleur (83). Ainsi, selon la position de préréglage choisie pour le

dispositif mobile de liaison (14) dans son logement (27), le cable (13) 6o

sera plus ou moins enroulé sur 'enrouleur (83) modifiant d’autant la
tension de serrage de bas de jambe et de tenue de pied pour une po-
sition donnée du tendeur (80) dans I'un des crans (85) avec lequel il
coopére. On s’apergoit qu'une telle construction de chaussure auto-

rise, grice 4 Penrouleur (83), une précision du réglage des efforts de 65

tenue de pied et de fermeture bas de jambe obtenue de fagon pro-
gressive et continue méme lorsque la chaussure est au pied du skieur.
Suivant la figure 9, un autre type de construction utilisant le disposi-
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tif mobile de liaison (14) peut &tre réalisé pour une chaussure de ski
dont les moyens de fermeture bas de jambe n’induiront pas le bascu-
lement a la fermeture de fagon automatique. Dans ce cas, le loge-
ment (27) dans lequel le dispositif mobile de liaison (14) se déplace
est prévu suffisamment grand pour que les variations du périmétre
court du talon et du périmétre du bas de jambe selon les diverses
morphologies des pieds des skieurs ne 'aménent pas en butée sur la
manchette (5), de sorte que lesdites variations soient entiérement ré-
parties sur les deux cibles. Comme représenté, la chaussure com-
porte un moyen de fermeture (8) constitué par un tendeur (60) dont
la position est réglable dans des crans (64) solidaires de la manchette
(5). Ce tendeur assujettit le cible (12) pour former et serrer la tige
sur le bas de jambe par une boucle (12") coopérant avec le plot (50)
du dispositif mobile de liaison de telle sorte que les brins dudit céble
(12) prennent appui et entourent au moins partiellement le capot
arriére (6). Ainsi, lorsque le tendeur (60) est basculé selon (62), le
céble (12) peut étre dégagé selon (63) du capot arriére (6), lequel, to-
talement libéré, pivote selon (61) pour autoriser le chaussage ou le
déchaussage. Ce mode de réalisation dont 'effort de fermeture sur le
bas de jambe du skieur se trouve lui aussi réparti et sur la tige (4) et
sur le systéme tenue interne de pied (10).

La figure 10 illustre un autre mode de réalisation d’une chaus-
sure de ski dans laquelle I'effort de fermeture sur le bas de jambe est
réparti symétriquement sur la manchette (5) et le capot arriére (6), le
céble (12) peut étre accroché par deux boucles (96, 97), sur ladite
manchette (5), d’une part 4 un dispositif de liaison mobile (14), et
d’autre part 4 un plot d’accrochage (95). Comme précédemment,
aux figures 1, 4, 8 et 9, le dispositif mobile de liaison (14) est de pre-
férence aménagé sur la face c6té intérieur de la chaussure dans la
zone de la partie haute de la manchette (4), tandis que le plot (95) est
prévu sur le c6té opposé de ladite manchette et de maniére symétri-
que; le brin (98) du cable (12) entoure le capot arriére (6) tandis que
le brin (99) s’enroule sur des renvois d’angle (101) aménagés sur ledit
capot arriére, puis s’étend pour assurer les fonctions de feremture et
de serrage. Ainsi, en actionnant le tendeur (100) selon (102), les brins
(98 et 99) du cible (12) sont mis simultanément sous tension du fait
que les boucles (96 et 97) sont coulissantes sur les plots (95) de la
manchette (5 et 50) du dispositif mobile de liaison (14). Ce dernier
est soumis & une translation dans son logement a guidage (27) qui
entraine une traction sur le cible de tenue de pied (13). On réalise, 14
aussi, par une manceuvre unique, serrage et fermeture de la chaus-
sure de ski selon I'invention.

Les figures 11 et 12 illustrent quant a elles une chaussure de ski
pourvue de deux dispositifs mobiles de liaison (14), lesquels sont mis
sous tension & I'aide du tendeur (90), disposé sur le capot arriére (6).
Les brins (26) des cables (13) de chaque dispositif (14) sont passés,
respectivement, pour prendre appui en diagonale et de fagon croisée
sur la plaque anatomique (11) du systéme de tenue de pied (10), puis
sont accrochés par leur extrémité (20) au niveau de I'axe transversal
(3) du bas de coque, tandis que les brins (25) sont reliés & la man-
chette (5). Lors de la fermeture, 'effort de traction provoqué au
moyen du tendeur (90) sur le cable (12) est transmis de maniére égale
dans chacun des brins (91) reliés au dispositif mobile de liaison (14)
correspondant; cet effort de traction est ensuite réparti, grace aux
plots de renvoi (15), pour une moitié sur la manchette (5) par le brin
(25) du céble (13) et pour I'autre moitié sur le brin (26) dudit cible
qui actionne le systéme de tenue de pied (10).

Selon une autre variante de réalisation, figure 13, le dispositif
mobile de laison (14) est appliqué a une chaussure a ouverture
avant et est monté coulissant sur la tige (5) par l'intermédiaire d’un
support (117) fixé sur ladite tige et pourvu d’oreilles de guidage (118)
coopérant avec les bords (119) dudit dispositif. Le cable (13) du
systéme de tenue de pied passe au travers d’une succession de gaines
guide-cdble (111) et relie les bords (112) du bas de coque (1) puis
vient se boucler sur le plot (15) du dispositif (14) avant d’étre ancré
par son extrémité (18) sur la tige (5) de la chaussure. Des crans (113)
aménagés sur le dispositif (14) permettent "accrochage de la boucle
(114) du tendeur (115) constituant le moyen de fermeture (8) du bas
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de jambe. Ainsi, en manceuvrant le tendeur (115) selon (116) pour la
fermeture de la chaussure, on tire sur la boucle (114) engagée sur
'un des crans (113) du dispositif (14) et le cdble (13), mis sous
tension, provoque le rapprochement des bords (112) du bas de
coque assurant la tenue de pied et le serrage par déformation de la
coque.

Selon une autre forme de réalisation originale, figure 14, le dis-
positif mobile de liaison (14) comporte toujours au moins un plot de
renvoi (15) assurant la répartition de I'effort de fermeture sur les
brins (25 et 26) du cable (13) et comporte également des moyens de
fermeture (8) tels qu’un levier tendeur (120) articulé sur ledit disposi-
tif mobile de liaison. Dans cet exemple, le dispositif (14) est monté
mobile en translation sur le spoiler (6), dans un guidage approprié
(121), et le cable (12) est solidarisé de la manchette (5) par ses extré-
mités (17 et 18) de maniére identique au mode de réalisation décrit
en figure 8: par contre, le brin (26) du cdble (13) est, quant a lui,
guidé en (123) a hauteur du talon (82) de chaussure, passe sensible-
ment au niveau de 'un des axes transversaux (3), prend appui sur le
systéme de tenue de pied (10), pour venir s’accrocher par son extré-
mité (20) a I'autre axe transversal (3) tandis que ’extrémité (19) du
brin (25) est avantageusement engagée dans 'un des crans (122)
ménages sur le capot arriére (6). Le préréglage en position du dispo-
sitif mobile de liaison et des longueurs actives de cables en fonction
du peérimétre court du talon et périmétre du bas de jambe est réalisa-
ble d'une part au moyen des crans (122) qui permettent d’ajuster le
cible (13) au périmétre court du talon, et d’autre part au moyen du
tendeur (120) associé au dispositif mobile de liaison, lesquels agiront
diversement sur le réglage de la longueur active dudit cdble (13), per-
mettant d'ajuster la fermeture de la tige (4) de chaussure au bas de
jambe.

Une realisation comparable a celle de la figure 14 peut étre
congue avec un cable (126) de tenue de pied obtenu en forme de
boucle fermée (13); en effet, figure 14a, le cible (126) entourant par-
tiellement la plaque anatomique (11) du systéme de tenue de pied
(10) est guidé dans la chaussure de part et d’autre des flancs internes
de celle-ci au niveau des axes transversaux (3) et du talon (82), puis
est accroché & une poulie (125), mobile dans le guidage (121) et dans
le méme sens de déplacement que le dispositif de liaison (14). Afin
que l'effort de serrage de bas de jambe par rapport 4 celui de tenue
de pied soit démultipli¢, la poulie (125) est assujettie en tension au
dispositif mobile de liaison (14) par I'intermédiaire d’un lien (13).
Celui-ci est accroché, d*une part, 4 la plaque ressort (127) de ladite
poulie et, d’autre part, aprés étre passé autour du plot de renvoi (15)
du dispositif (14), a une partie fixe du capot arriére (6). Ainsi,
lorsque le tendeur (120) est manceuvré pour assurer la fermeture de
la chaussure par le rapprochement du capot arriére (6) contre la
manchette (5), I'effort de fermeture s’exerce directement sur le dispo-
sitif mobile de liaison (14), lequel, par I'intermédiaire du plot de
renvoi (15), remplit le réle d’un mouflage a partir duquel P'effort de
tension est également réparti sur les deux brins du lien (13) dont seul
celui (26) reli¢ a la poulie (125) actionne le cible (126) de tenue de
pied.

Comme on I'a vu précédemment, le réglage de la longueur active
des cébles (12) et/ou (13) ainsi que de la position du dispositif
mobile de liaison (14) dans son logement de guidage sur la chaussure
ont été réalisés en agissant selon les modes de construction choisis,
soit sur I'extrémité d'un cible (figures 3, 4, 8 et 14), soit sur une
portion de cable bouclé (figures 1, 2 et 7), soit sur le moyen de fer-
meture (figures 1, 9, 10, 11, 12, 13, 14) ou encore sur les parties d’ac-
crochage des cables sur le dispositif mobile de liaison lorsque celui-ci
est pourva de plusieurs positions d’accrochage pour chacun des
cébles. Aussi, on notera que pour améliorer la précision du réglage,
il est prévu (figure 15) de réaliser le dispositif mobile de liaison (14)
en deux parties d’accrochage (50 et 15) dont la distance d’écartement
est variable par translation de sens opposé de I'une (50) par rapport
a lautre (15). Cette variation d’écartement se fait par I'intermédiaire
d’un axe & pas contraires séparés par une molette de commande
(133). Les portions filetées (131 et 132) dudit axe sont respectivement
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vissées dans la partie d’accrochage (50 et 15). La molette (133)’
permet de manceuvrer I’axe 130 selon 1'un ou I'autre des sens de ro-
tation et provoque ainsi le déplacement en sens opposé de chacune
des parties d’accrochage (50 et 15) avec lesquelles coopérent les

s cébles (12 et 13). Cette manceuvre a pour résultat, ainsi que pour les
exemples déja décrits ci-avant, de modifier simultanément et récipro-
quement la longueur active des cébles (12 et 13). Dans ces modes de
construction également, le systéme de tenue interne du pied et la fer-
meture bas de jambe sont assurés par au moins deux circuits de

10 cdbles différents dont I'un au moins agit sur 'autre par un dispositif
mobile de liaison (14). Néanmoins, le circuit du cible de fermeture
bas de jambe reste basé sur le principe développé par la titulaire
dans sa demande FR N° 82 19676, relative au systéme intégré de fer-
meture faisant appel & au moins un élément de renvoi, situé sensible-

15 ment au méme niveau que les points d’attache du cable bas de jambe
sur I'avant de la tige.

Enfin, selon une autre variante d'exécution selon I'invention il-

lustrée aux figures 16 et 17, le préréglage en position du dispositif
mobile de liaison (14) est obtenu par la mise en place d’un enrouleur

20 (140). Cet enrouleur est aménagé sur le tendeur (141) articulé sur le

capot arricre (6) et permet de régler la longueur active des cibles de
fermeture de bas de jambe (142, 143). Dans ce cas, I'enrouleur (140)
est alors a deux entrées de cibles et il est associé de maniére 4 agir

sur les deux brins (142 et 143) simultanément dans le méme sens de

25 traction sur chacun d’eux. Il permet, bien entendu, 'enroulement et

le déroulement desdits cdbles selon le sens de rotation accompli.
Dans ces deux cas de réalisation, le tendeur (141) articulé sur ledit
capot arriére par son axe (144) constitue un organe de manceuvre
unique, comportant de fagon intégrée les moyens de réglage en posi-
tion du dispositif mobile de liaison (14), ainsi que ceux de la lon-
gueur active des ciibles de traction agissant tant sur le serrage
interne du pied que sur la fermeture de la tige (5, 6) de la chaussure,
ce qui peut étre observé entre les figures 16 et 17. Par ailleurs, le
point de fixation de Pextrémité (20) du cible (13) peut étre prévu en

I=3

35 tout endroit de la coque (2) ou de la tige (5, 6). Ainsi, par exemple

(figure 17), I'extrémité (20) du cible (13) de serrage interne est
ancrée dans la partie arriére basse du capot arriére (6). Enfin, tou-
jours selon d’autres variantes de construction illustrées par les
figures 18, 19 et 20, le préréglage en position du dispositif mobile de
liaison (14) est réalis¢ au moyen d’un enrouleur (83), comme déja
évoqué lors de la description de la figure 8, mais qui est situé entre
les branches du levier-tendeur (8) selon les termes de la demande de
brevet FR N° 87.02900 appartenant a la titulaire.

Ainsi, figure 18, le cable (12) est accroché au dispositif mobile de

45 liaison (14) sur un des c6tés de la tige pour étre ensuite guidé depuis

la manchette (5) vers le capot arriére (6) duquel ledit cible est rendu
solidaire par 'intermédiaire d’éléments de renvoi (150) 4 partir des-
quels il coopére avec un tendeur (151), lui-méme articulé sur ledit
capot arriere (6). Le cable (12) s°étend alors vers le haut depuis le

s0 tendeur pour repasser sur un élément de renvoi (150%) du capot
arriére situé sur I'autre coté de la tige pour &tre guidé a Pintérieur de
la manchette (5) et du bas de coque (1) grice & des moyens connus
non représentés puis ressortir enfin au niveau de la partie basse dudit
capot arritre (6) et &tre accroché a I'enrouleur (83) par son extrémité

55 (20).

Suivant la construction montrée en figure 19, le cable (12) est
ancré 4 la partie haute de I'un des cotés de la manchette (5) par son
extrémité (17), il prend appui sur le capot arriére (6) au travers de
deux éléments de renvoi (160, 160°) tandis que le tendeur (151) assu-

60 jettit en tension la portion de cible (12) comprise entre ces renvois
(160, 160"). Sur Pautre coté de la manchette (5) et au-dela du renvoi
(160), le cable s’étend vers 'avant pour venir partiellement s’enrou-
ler sur le plot d’accrochage (50) du dispositif mobile de liaison (14)
puis se dirige au niveau de I'axe transversal (3), et s’étend vers le

65 talon (82) de chaussure pour remonter a I'enrouleur (83) auquel il
est accroché par son extrémité (18).

Enfin, suivant la construction représentée a la figure 20, le circuit
du céble (12) décrit une variante par rapport 4 la construction selon



la figure 19. En effet, aprés s’€tre enroulé au moins partiellement sur
le renvoi (1607), le cable (12) est guidé au travers de la paroi de la
manchette (5) par un passant (161) et s’étend ensuite a I'intérieur de
la chaussure pour passer en diagonale au-dessus du systéme de tenue
de pied interne (10) jusqu’a P'axe transversal (3). Comme 4 la figure
19, le cible (12) poursuit ensuite son trajet 4 I'arriére du talon (82) et
vient s’accrocher 4 I'enrouleur (83) par son extrémité (17). Il est
évident que le systéme de tenue de pied n’est pas limité 4 une seule
plaque anatomique située entre la coque et le chausson, mais il est
prévu de disposer plusieurs plaques de répartition ainsi que la titu-
laire I’a évoqué par ailleurs. Enfin, la tenue de pied n’étant pas
limitée 4 des constructions de systéme de tenue interne du pied, I'in-
vention s’applique également 4 des circuits de cable de fermeture de
bas de jambe agissant par I'intermédiaire d’un dispositif mobile de

liaison sur au moins un cible de serrage du pied exergant son action s

par la translation longitudinale, voire transversale & I’axe de la
chaussure, d’un élément mobile externe a la coque, que ledit élément
vient déformer pour atteindre le serrage souhaité.

Ainsi, selon une disposition constructive partiuliére, il est possi-

ble de relier le cable de serrage de pied a I'une des parties d’une man- 20

chette mobile (170) en translation sur le bas de coque, ledit cable
étant assujetti au cible de fermeture de bas de jambe par un disposi-
tif mobile de liaison (figure 21).

Lors d’une traction exercée par 'organe de mise sous tension
(120) assurant la fermeture de la tige grice au cable (12), le serrage
du pied par le déplacement du dispositif mobile de liaison (14) est
alors assuré simultanément par la retransmission de ce déplacement
sur le moyen d’accrochage (127) de la boucle (126), elle-méme reliée
4 la manchette (170).

Enfin, pour prouver §’il en était besoin que I'invention n’est pas
limitée aux cas de figures précédemment décrits, la ﬁgurp/ 22 repreé-
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sente 'application d’un dispositif mobile de liaison aménagé sur
'une des parois latérales du bas de coque (1) tandis que le cable (13)
de serrage interne pénétre cette paroi (non représentée) pour venir
coopérer avec un systéme de tenue de pied (10). Le cable (12), quant
4 lui, s’étend depuis ledit dispositif (14) pour servir 4 la fermeture de
la tige grice 4 une disposition de renvoi d’angle aménagée sur le
capot arriére (6). Le fonctionnement reste alors identique a celui
évoqué pour la figure 1. Les figures 24 & 26 illustrent quant a elles
des variantes de construction de dispositif mobile de liaison, en par-
ticulier les figures 24 et 26 montrent chacune un dispositif mobile de
liaison (195) mobile en rotation autour d’un axe (196), cela sous
Iaction du moment de traction exerce par le cable (12) sur le bras de
levier (195"), ainsi formé. Du fait que I'axe de rotation est situé entre
les points d’ancrage (39 et 15) du céble (13), la direction des efforts
est orientée du méme c6té dudit levier (195°). Selon les modes de
construction, le guidage en rotation se fera soit par un axe touril-
lonné (figure 25), soit par une glissiére circulaire (figure 26). Dans les
deux cas, sous I'effet d’une traction du céble (12), le bras de levier
(15, 196) agira sur le cible (13) de telle sorte que le brin (25) ancré de
fagon fixe (éventuellement réglable), et le brin (26) coopérant avec le
systéme de tenue de pied verront leur longueur augmenter chacun de
celle décrite par ledit cable (12). Ainsi, on exerce bien une traction
simultanément retransmise pour le serrage du pied, par exemple.
Dans le cas de la figure 25, le fonctionnement de ce dispositif

25 mobile de liaison (201) est similaire aux précédents, 4 la différence

30

prés que I'axe de rotation (200) est excentré du méme coté de chacun
des plots de renvoi (15) et d’accrochage (39), de sorte que les direc-
tions des efforts de traction sur les cables (12 et 13) soient de sens
Opposés.

Ainsi, 'invention ayant été largement décrite, toutes combinai-
sons des dispositions constructives évoquées restent de son domaine
et font I'objet des revendications.
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