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Vynélez se tykd buzeni synchronnich al-
terndtord a fesi jeho regulaci.

Na prvni vstupni svorku vystupniho ob-
vodu, jehoZ vystupni svorka je vystupem
zapojeni, je pfipojena vystupni svorka pa-
métového obvodu. Na druhou vstupni svor-
ku vystupniho obvodu je pFipojena Ctvrtd
vystupni svorka Fidiciho bloku. Na druhou
vstupni svorku pamétového obvodu je pfri-
pojena tieti vystupni svorka Fidiciho bloku.
Na prvni vstupni svorku pamétového obvo-
‘du. je pripoiena vystupni svorka Fizeného
integrdtoru, na jehoZ prvni vstupni svorku
je pripojena prvni vystupni svorka Fidiciho
bloku. Na druhou vstupni svorku Fizeného
integratoru je pripojena druhd vystupni
.svorka fidiciho bloku, na jehoZ druhou
vstupni svorku je pFipojena vystupni svorka
snimade polohy rotoru synchronniho stroje.
"Na prvni vstupni svorku Fidiciho bloku je
pfipojena vystupni svorka tvarovaciho obvo-
du svorkového napéti synchronniho stroije,
na jehoZ vstupni svorku je pfipojeno sinu-
sové svorkové napéti synchronniho stroje.

Vynalez je charakterizovdn obr. 1.
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Vynédlez se tyka zapojeni pro vyhodnoce-
ni z&td¥ného Ghlu synchronniho stroje,
které se sklddd z tvarovaciho obvodu svor-
kového napéti synchronnfho stroje, snimace
polohy rotoru synchronniho stroje, fidiciho
bloku, fizeného integratoru, pamé&tového
obvodu a vystupniho obvodu.

A% dosud se pfi vyhodnocovéni z4t&Zného
ahlu pouZivala zapojeni, kterd mérila sti‘ed-
ni hodnotu impulsniho napéti, kde Sifka
impulsft je dmérnd velikosti zdt&Zného -
hlu. Tato metoda je vhodnd pro méfici Gle-
ly, ovSem pro nékteré regulaini tudely se
nehodi. Je to zplisobeno €asovymi konstan-
tami filtrd potfebnych k vyhlazeni zvlnéné-
ho signélu.

Uvedenou nevyhodu odstrafiuje pfedmét
vyndlezu, jehoZ podstata spo¢ivd v tom, Ze
na prvni vstupni svorku vystupniho obvoduy,
jehoZ vystupni svorka je vystupem zapojeni,
je pripojena vystupni svorka pamé&tového
obvodu. Na druhou vstupni svorku vystup-
nfho obvodu je pFipojena &tvrta vystupni
svorka fidictho bloku. Na druhou vstupni
svorku pamétového obvodu je pfipojena tfe-
ti vystupni svorka fidiciho bloku. Na prvni
vstupni svorku pamétového obvodu je pri-
pojena vystupni svorka Fizeného integréatoru,
na jehoZ prvni vstupni svorku je pFipojena
prvni vystupni svorka Fidictho bloku. Na
druhou vstupni svorku fizeného integratoru
je pfipojena druhé vystupni svorka Fidiciho
bloku, na jehoZ druhou vstupni svorku je
pfipojena vystupni svorka snimafe polohy
rotoru synchronniho stroje. Na prvni vstup-
ni svorku ridictho bloku je pfipojena vy-
stupni svorka tvarovaciho obvodu svorkové-
ho napéti synchronniho stroje, na jehoZ
vistupni svorku je pripojeno sinusové svor-
kové napéti synchronniho stroje.

Jedno z moZnych praktickych provedeni
pfedmétu vynalezu zobrazuje schéma zapo-
jeni na obr. 1. Na obr. 2 jsou zobrazeny ¢a-
sové priibéhy jednotlivich impulsnich napé-
ti Ul aZ U10.

Na obr. 1 tvarovaci cbvod 1 svorkového
napéti synchronniho stroje, tvofeny operad-
nim zesilovadem 13, je spojen svojl vystup-
ni svorkou 12 s prvni vstupni svorkou 31
Fidiciho bloku 3, na jehoZ druhou vstupni
svorku 32 je pfipojena vystupni svorka 21
snimace 2 polohy rotoru synchronniho stro-
je, tvoreného kddovanym kotoudem 22 upev-
nénym na hiideli synchronniho stroje a op-
toelektrickym snimacem 23. Ridici blok 3
mé ¢&tyFi vystupni svorky 33, 34, 35 a 36,
z nichZ prvni vystupni svorka 33 je pfipo-
jena na prvni svorku 41 Fizeného integra-
toru 4, druhd vystupni svorka 34 na druhou
vstupni svorku 42 Fizeného integrétoru 4,
tfeti vystupni svorka 35 na druhou vstupni
svorku 52 pamétového obvodu 5 a &tvrta
vystupni svorka 36 na druhou vstupni svor-
ku 62 vystupniho obvodu 6.

Rizeny integrédtor 4 obsahujici operaéni
zesilovad 45, odpor 46 a zp&tnovazebni kon-
denzdtor 44, je svoji vystupni svorkou 43
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spojen s prvni vstupni svorkou 51 paméto-
vého obvodu 5 tvofeného odporem 54 kon-
denzéatorem 55 a operadnim zesilovatem 56.
V¢stupni svorka 53 pamé&tového obvodu 5
je spojena s prvni vstupni svorkou 61 vy-
stupniho obvodu 6, ktery je tvofen operag-
nim zesilovadem 64, pfepinafem 63, odpory
68, 89 a paralelni kombinaci odporu 67 a
kondezdtoru 66 ve zp&tné vazb& opera&niho
zesilovade 64.

Na obr. 2 jsou zndzornény prib&hy im-
pulsnich napéti cbvodu ve dvou reZimech.
V reZimu A mé napé&ti U3 fazovy pPedstih
pled napétim U2, v reZimu B naopak napé&ti
U2 md fdzovy predstih pred nap&tim U3.

Ul je sinusové napéti na vstupni svorce
11 tvarovaciho obvodu 1 svorkového napéti
synchronniho stroje. Na vystupni svorce 12
tvarovaciho obvodu 1 je napéti U2 obdélni-
kového tvaru, které je ve fazi s kladnou
pilperiodou napéti Ul. Napéti U3 je obdél-
nikové napéti na vystupni svorce 21 snima-
te 2 polohy rotoru synchronniho stroje. Na-
péti U4 na prvni vystupni svorce 33 fidici-
ho bloku 3 je impulsni signdl, jehoZ Sitka
je vymezena néb&Znymi hranami impulsil
U2 a U3. Napéti U6 na tfeti vystupni svorce
35 fidictho bloku 3 je impuls konstantni
§ifky, jehoZ ndb&Znd hrana je zpoZdéna
oproti sestupné hrané& impulsu U4. Nap8&ti
U5 na druhé vystupni svorce 34 fidiciho
bloku 3 je obdélnikového pribé&hu, pfiéemZ
jeho né&b&Znd hrana je zpoZd&na oproti se-
stupné hrané impulsi U6 a sestupnd hrana
je v reZzimu A shodnd se sestupnou hranou
napéti U2 a v reZimu B shodnd se sestup-
nou hranou napéti U3. Napéti U7 na &tvrté
vystupni svorce 36 Fidictho bloku 3 nabyva
dvou hodnot. V reZimu A je

U7 = 0,

v reZimu B nabyva pfisluiné kladné hod-
noty. Napé&ti U8 na vystupni svorce 43 Fize-
ného integrdtoru 4 b&hem trvani impulsu U4
linedrn& stoupéd od nuly, po jeho skon&eni
si udrZuje dosazenou hodnotu a s nédb&Znou
hranou impulsu U5 klesd opé&t k nule. Na-
p8ti U9 na vystupni svorce 53 pamétového
obvodu 5 je kladné stejnosmé&rné napéti se
zvlnénim pilovitého tvaru, priemZ vrcholky
pily jsou v synchronismu s impulsy UB. Na-
péti U10 na vystupni svorce 63 vystupniho
ocbvodu 6 je stejnosmérné napéti v reZimu
A kladné, v reZimu B zaporne.

Operaéni zesilovaé 13 upravuje sinusové
svorkové napéti Ul, privddéné na vstupni
svorku 11 tvarovaciho obvodu 1, na impul-
sové napéti U2. To je vedeno na prvni
vstupni svorku 31 Fidiciho bloku 3, na jehoZ
druhou vstupni svorku 32 je pfivddéno im-
pulsni napéti U3 pievddéné z kédu kédova-
ného kotoude 22 na napétové impulsy opto-
elektrickym snimacem 23. FAzovy posuv me-
zi impulsnimi napétimi U2 a U3 odpovida
zatéZnému uhlu synchronniho stroje. V ¥idi-
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cim bloku 3 se ob& impulsni napéti U2 a
U3 dale zpracovavaji na napéti U4, U5, US,
U7. Impulsni napéti U4 mé tvar impulsu,
jehoZ §ifka je Gmérnd f4zovému posuvu me-
zi impulsnimi napé&timi U2, U3 a tedy veli-
kosti zat&Zného tdhlu a jeho amplituda je
dmérnd frekvenci synchronniho stroje.

Impulsni napéti U4 a U5 jsou vedena z
prvé a druhé vystupni svorky 33, 34 fidici-
ho bloku 3 na prvni a druhou vstupni svor-
ku 41 a 42 Fizeného integrdtoru 4. Na vy-
stupni svorce 43 Fizeného integratoru 4 se
b&hem doby trvani impulsu U4 naintegruje
napéti U8, které je Gmé&rné zdt€Znému dhlu.
Po skondéeni integrace se napéti U8, na po-
pud impulsniho napéti UB, které se na dru-
hou vstupni svorku 52 pamétového obvodu
5 vede z tPeti vystupni svorky 35 fidiciho
bloku 3, uloZi do pamé&tového obvodu 5.
V dal3i fdzi se pak prostfednictvim impuls-
niho napéti U5, privddéného z druhé vy-
stupni svorky 34 Fidiciho bloku 3 na dru-
hou vstupni svorku 42 rizeného integréatoru
4, vynuluje nap8ti U8. Vynulovéani se prova-
di vodivym pfeklenutim zp&tnovazebniho
kondenzdtoru 44 operatniho zesilovate 45
Fizeného integratoru 4.

V pamétovém obvodu 5 se tedy pro dalsi
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periodu uchova napéti U9, jehoZ velikost je
dmérna zatéZnému thlu zméfeném v pravé
skondené periodé. Toto napéti se vede z vy-
stupni svorky 53 pamé&tového obvodu 5 na
prvai vstupni svorku 61 vystupniho obvodu
6. Ze o&tvrté vystupni svorky 36 [ridiciho
bloku 3 se do vystupniho obvodu & pTivadi
na druhou vstupni svorku 82 impulsni na-
pdti U7, které je obrazem sledu impulsnich
nap&ti U2, U3 v rozsahu 0 aZ -+ 180° a na
zékladd toho urfuje prostfednictvim prepi-
nade 63 polaritu vystupniho napsti U100 na
vystupni svorce 63 vystupniho obvodu 6.
Velikost vystupniho napéti Uid je ddna na-
stavitelnym zesilenim opera&niho zesilovale
64 vystupniho obvodu & a velikost zvin&ni
vystupniho signdlu U1D je ddle jeSté dana
kondenzatorem 66 ve zpétné vazbé€ operac-
niho zesilovafe 64 vystupniho obvodu 8.
Popsané zapojeni mé oproti dosud pouZi-
vanym feSenim vyhodu v tom, Ze vyhodno-
cuje z&t8Zny thel synchronniho alternétoru
prakticky bez zpoZdéni, plitemZ zvinéni vy-
stupniho napéti U8 je velmi malé. To u-
moZiluje pouZit takto ziskaného signalu ne-
jen pro méfeni ale i pro ndro¢né regulacni

obvody.

PREDMET VYNALEZU

Zapojeni pro vyhodnoceni zatéZného thlu
synchronniho stroje, sloZené z tvarovactho
obvodu svorkového napéti synchronniho
stroje, snimage polohy rotoru synchronniho
stroje, Fidiciho bloku, Fizeného integratoru,
pamsfového obvodu a vystupniho obvodu,
vyznafené tim, Ze na prvni vstupni svorku
(61} vystupniho obvodu (6), jehoZ vystupni
svorka (63) je vystupem zapojeni, je plipo-
jena vystupni svorka (53) pamé&tového ob-
vodu (5) a na druhou vstupni svorku (62])
vystupniho obvodu (6) je pripojena Ctvrta
vystupni svorka (36) Fidictho bloku (3], pFi-
gem? na druhou vstupni svorku (52) pamé-
tového obvodu {5) je pripojena tfeti vystup-
ni svorka (35) fidiciho bloku (3) a na prvni
vstupni svorku (51) pamé&tového obvodu (5]

je pripojena vystupni svorka (43) Fizeného
integratoru (4), na jehoZ prvni vstupni svor-
ku (41) je p¥ipojena prvni vystupni svorka
(33) Fidiciho bloku (3) a na druhou vstupni
svorku (42} ¥Fizeného integratoru (4) je pii-
pojena druhd vystupni svorka (34) ridiciho
bloku (3), na jehoZ druhou vstupni svorku
(32) je pripojena vystupni sverka (21) sni-
made polohy rotoru (2] synchronniho stro-
je, zatimco na prvni vstupni svorku (31)
Fidiciho bloku (3) je pfipojena vystupni
svorka (12) tvarovaciho obvodu (1) svorko-
vého napé&ti synchronniho stroje, na jehoZ
vstupni svorku (11) je pfipojen vystup si-
nusového svorkového napéti (Ul) synchron-
niho stroje.

2 listy vfkresi
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