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{54) Celn& neseny rotatni Zaci stroj

1 : 2

- Vynélez fe¥i problém uspofdddni &eln&
neseného rota&niho Zaciho stroje pro sa-
mojizdny nosi€ za dGfelem zabezpefeni

dobrych pracovnich podminek a Kkopirova- /(,\E
cich schopnosti, pfedev3im pFi prici na sva- /”} N\
zich. : < & - R

Podstata vyndlezu spo&ivd v tom, Ze k SO\ hR
zékladnfmu rdmu, v némZ je upravena roz- ? B N BN
vodova skiiii, je vpiedu pPipojena prostied- alf e *\iit
nictvim konzol prevodova skiffi dvojice Za- SOH ! WA
cich bubnii, kdeZto botni Zaci bubny opatie- ] \Y\\: iy o / \\
né skifindmi jsou pripojeny k zdkladnimu NN 1 INR
rdmu kyvnymi rameny s deskami, k nimZ AN N
jsou pfipojeny hydraulické vélce a pruZiny, \

7

svym druhym koncem ukotvené k zéklad-
nimu rdmu, pfitemZ rozvodovd skFifl je pro-
pojena jednak s pievodovou skfini, jednak
kloubovymi hiideli se sk¥inémi bo&nich Za-

cich jednotek.

Ohbe. 3
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Vynélez se tyk4 &eln& neseného rotacéniho
Zactho stroje.

V zemé&dé&lstvi se ve stdle v&t§im rozsahu
pouZivaji samojizdné nosite s vysokym vy-
konem, umoZiiujici pFipojeni rdznych pra-
covnich stroji, vétSinou &eln& nesenych.
Jednim z téchto strojit je i ¢eln& neseny ro-
tatni Zaci stroj, umoZiiujici sklizeil picnin
a vyznadujici se Sirokym zdéb&rem. Vé&tSina
zndmych provedeni &elné mnesenych rotaé-
nich Zacich stroji je uzplsobena tak, Ze
v8echny Zaci bubny jsou umistény v jedné
FYadé na nosném rdmu. Pfes pomérnou jed-
noduchost mé toto provedeni hlavni nevyho-
du v tom, Ze kopirovdni se provddi v celé
§ifce zabéru, ¢imZ na nerovném terénu do-
chézi k urditym ztratdm mneposefenim a tim
i niZ81 sklizni. Navic u Sir5ich z&bé&rd, kde
celkova $ifka ¢eln& neseného rotaéniho Za-
ciho stroje pfesahuje povolenou Sifku pfi
transportu” po verFejnych komunikacich, je
pak pri transportu nutno pouZivat v1aStni
taZny vozik, na ktery se Zaci stroj uloZi.

~Mimo zvySené néklady u tohoto provedeni
dochézi ke ztratdm na produktivits, vyply-
vajici z potfebné montdZe a demontdZe Za-
ciho stroje na samojizdny nosi¢. Proto se u
jinych znadmych provedeni umistuji jedna
nebo ob& krajni Zaci jednotky na vykyvnych
ramenech riiznych konstrukci, coZ umoZiiuje
do urcité miry nezavislé kopirovani terénu
i zmen3eni celkové 8ifky Zaciho stroje pfi
transportu. Hlavni nevyhoda t&chto prove-
deni spo&ivd v komplikovanosti a tim i na-
kladnosti prfenosu kroutictho momentu na
v8echny Zaci jednotky a ve vyS§i sloZitosti
ndhonového systdmu, coZ byvéa p¥ic¢inou ¢as-
tych poruch, pfipadné vlivem menSiho vza-
jemného presazeni Zacich noZi mGZe pfi
vétSich zmé&ndch sméru jizdy vznikat mezi
sousednimi - jednotkami pruh nedostatedn&
posefeného porostu. Pri odstaveni ¢eln& ne-
seného Zaciho stroje mimo samojizdny nosi&
je nutno stroj vybavit pomocnou opérkou
nebo jej uloZit do specidlniho rdmu, aby ne-
mohlo dojit k nekontrolovanému prevrédcent
pii odstaveni.

UCelem vyndlezu je vytvofit takovy &elné
neseny rotadni Zaci stroj, ktery vySe uvede-
né nedostatky do znatné miry odstraiiuje.

Vyhody navrhovaného provedeni spoéivaji
predevdim v zajist&ni dobré kopirovaci
schopnosti, zlepSeni ndhonového systému a
moZnosti- zmenSit SiFku Zaciho stroje pii
transportu po vefejnych komunikacich.

Podstata vynélezu spofivd v tom, Ze k
zdkladnimu rdmu, v n&mZ je upravena roz-
vodova skfiii, je vprfedu pripojena prostied-
nictvim konzol prevodova skfiii dvojice Za-
cich bubndl, kdeZto bo&ni Zaci bubny opa-
tfené skiindmi jsou pfipojeny k zéakladnimu
rdmu kyvnymi rameny s deskami, k nimZ
jsou pFipojeny hydraulické vdlce a odleh-
€ovaci pruZiny, svym druhym koncem ukot-
vené k zdkladnimu rdmu, p¥i€emZ rozvodova
skiiii je propojena jednak s pievodovou

4
skfini ndhonem s dob&hovou spojkou, jed-
nak kloubovymi hiideli se sk¥in€mi boénich
Zacich bubni.

Na vykresech je schematicky znézornén
pfehled provedeni &eln& neseného rota&ni-
ho Zaciho stroje podle vyndlezu, kde obr. 1
predstavuje ndarys stroje v transportni polo-
ze a obr, 2 piedstavuje piidorys v pracovni
poloze.

Celn& neseny rotadni Zaci stroj se piipo-
juje na nezndzornénd zavésnd kopirovaci
ramena samojizdného nosife prostfednic-
tvim z4vésu 2, upraveného na zdkladnim
rédmu 1 spolu s opérkami 3. V zékladnim
rdmu 1 je umist&na rozvodovd skFiil 4, kte-
rd je pies dob&hovou spojku 21 propojena
vstupnim hiidelem 5 na vyvod samojizdného
nosiCe a déale propojena jednak ndhonem 6
s plevodovou skiini 8 dvojice Zacich bubnfl
9, jednak kloubovymi hiideli 15 se skFin&mi
11, 11° boénich Zacich bubnti 10, 10°. P¥evo-
dovéd skPiii 8 je prostfednictvim konzol 7
pripojena v piedu k zdkladnimu rému 1,

~kdeZto bocni Zaci buben 10 je svou sk¥ini

11, pfipadné i s ni spojenou patkou 14, p¥i-
pojen k zdkladnimu rdmu 1 kyvnymi rame-
ny 12 prostiednictvim &epl 13, stejné tak je
pfipojen i druhy bo&ni Zaci buben 10‘ svou
sk¥ini 11‘ pomoci kyvnych ramen 12°.
‘Pohon boé&nich Zacich bubnéi 10, 10° je
zajistovan kloubovymi h¥ideli 15 upraveny-

-~ mi mezi rozvodovou skiini 4 a skfin&mi 11,

11°. X hornim kyvnym ramentm 12, 12° jsou
pripevnény desky 16, 16‘° s nimi¥ a se z&-
kladnim rdmem 1 jsou skloubeny hydraulic-
ké vélce 17 a odlehfovaci pruZiny 18, které
v8ak mohou byt prikloubeny té%Z primo k
nékterym z kyvnych ramen 12, 12‘, Pro za-
jisténi boénich Zacich bubni 10, 10‘ v trans-
portni . poloze. slouZi vzpéry 19, upravensé
mezi zdkladnim rdmem 1 °a kyvnymi rameny
12, 12" a pFipojované nosniky 20. Do né&ho-
nového systému stroje je vhodné zaradit fe-
tézovou spojku 22 napiiklad do ndhonu slou-
Zici k vymezeni pfipadnych nesouosti. .
Celn& neseny rotadni Zaci stroj. pracuje
nésledovné: Po jeho pfFipojeni na zdv8sné
kopirovaci ramena nezndzorn&ného samo-
jizdného nosi¢e prostfednictvim zdvésu 2,
opérek 3 a vstupniho hiidele 5 zaujimé pFi
transportu polohu zndzorn&nou plné na obr.
1, tj. se zvednutymi bo&nimi Zacimi bubny
10, 10°. Po pfijezdu na pozemek obsluha
spusti pomoci nezndzornénych zavésnych
kopirovacich ramen dvojici Zacich bubnfi 9
na terén, uvolni bo&ni Zaci bubny 10, 10
tim, Ze vysune nosniky 20 vzpér 19 z kyv-
nych ramen 12, 12° a pomoci hydraulickych
védlcd spusti bo&ni Zaci bubny 10, 10‘ na
terén tak, jak je zndzorn&no ¢arkované na
obr. 1. Kroutici moment ze samojizdného no-
sife na cdelné neseny rotadni Zaci stroj je
pFend3en vstupnim h¥idelem 5 pres dob&ho-
vou spojku 21 na rozvodou skiiii 4 a odtud
jednak ndhonem 6 na pfevodovou skifii 8
dvojice Zacich bubni 9, jednak Kkloubovymi
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hiideli 15 na skiin& 11, 11° bo&nich Zacich
bubnit 10, 10°,

Kopirovani reliefu terénu pii jizdé se u-
skutetiiuje predevSim pfisobenim dvojice
Facich bubnt 9 na zdkladni rdm 1 a névaz-
né na neznizornénd kopirovaci z4vésna ra-
mena samojizdného nosife, kdeZto kopiro-
vani boénich Zacich bubni 10, 10‘ se usku-
tetfiuje do zna¢né miry nezdvisle na poloze
zdkladniho rdmu 1 a dvojice Zacich bubnd 9
plsobenim vlastni hmotnosti a odlehcova-
cich pruZin 18, které jsou svym jednim
koncem ukotveny k zdkladnimu rdmu 1 a
druhym koncem ke kyvnym ramenfim 12,
12‘ nebo deskdm 18, 16°.

Po skon&eni prdace obsluha zvedne bo&ni

Zaci jednotky 10, 10°, zajisti polohu kyvnych
ramen 12, 12° vzpsrami 19 a nosniky 20 a
cely &eln& neseny rota¢ni Zaci stroj zvedne
do transportni polohy, ve které jeho celkova
§ifka nepifesahuje povolenou Sifku pfeprav-
nimi predpisy pro vefejné komunikace.
V pFipad® nutnosti odstaveni vlastniho Za-
ciho stroje spusti jej obsluha na urcené
misto, kde dosedne dvojici Zacich bubni 9,
uvolni vzpéry 19 a spusti bo¢ni Zaci bubny
10, 10, které svym posunutim vi&i dvojici
7acich bubnt zajistuji dostateénou stabilitu
stroje pied prevrdcenim a po uvolnéni za-
vésnych Kkopirovacich ramen ze zavésu 2
a tim lze samojizdny nosi¢ pouZit k jinym
¢innostem.

PREDMET VYNALEZU

Celnd neseny rotatni Zaci stroj, opatfeny
Zacimi bubny a pfevodovymi sk¥in&mi, upra-
venymi na zdkladnim radmu se zavésem, vy-
znadeny tim, %e k zdkladnimu rému (1), na
némZ je upravena rozvodovd skFii (4), je
ptipojena prostfednictvim konzol (7] plevo-
dova sk¥iii (8) dvojice Zacich bubnli (9),
zatimco bo&ni Zaci bubny (10, 10°‘), opatie-
né skiin&mi (11, 11‘), jsou pfipojeny k zé-
kladnimu rdmu (1) kyvnymi rameny (12,

12‘) s deskami (16, 16‘) na n&mZ jsou na-
kloubeny hydraulické valce (17} a odleh&o-
vaci pruZiny (18), svym druhym koncem
ukotvené k zakladnimu rdmu (1), pFifemZ
rozvodova skifii (4), napojend pres dob&ho-
vou spojku (21) na vstupni h¥idel (5], je
propojena jednak ndhonem (6]} s pievodo-
vou skfini (8), jednak kloubovymi hfideli
(5) se skiin&mi (11, 11‘) bo&nich Zacich
bubni (10, 10°).

2 listy vykresd
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