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DESCRIZIONE
11 presente brovetto & attinente ad un metodo di controllo tamite dispositivi elettrondal
per cich ofe motocicli o alte veleoll ¢ In particolare at componentt glettrondel ¢ nog, che
compongone ¢ fanme cambiare 1 mpporte di rasmissions di una Melcletta ofo un pwto
cicle ofo altrs veicoks. In particolars, il mstode (Fig. 1 ¢ Fig.3) riguarda gli apparsti
slettronicd & non, assomblatl alls biciclelta por poter controllare tramite tragmissione
radio efo Muetooth elo infrarosst ofo alive sistema cletironico, I variaaions dol rapporto
di trasmissione sul deragliatore posteriore e sul deraglistore anteriore del ciclo.
K noste ohe osistone diverst metodi & controllo per poter variare i rapporto &
teaseissione sulla biciclstta. Esst possono essere manuall, eletiiel ed elettrondel,
1 metodo manuale 3t avvale df un mvé di acciato o aliro wateriale che tmndo
spingendo 1 deragHatord, agiscono sul meceanismo & variano i rapporio & trasmissione
favendo salire o scondere {a eateny éﬁ:ikz; hicicletia su une cassetta pigonond che gima
assieme alla mota posteriore def cielea,
Esistone snche meccanismi antonatict di variazione dolls trasmisaione {con ingranagg
planetari), come quedli che tramite ingranaggd insentl sul mozeo della ruota posteriore,
frrmo vartare i rapporto & trasndssione dircttamente sulla yoota poderions, sonzs wsare
un dispositive guale i deragliatore postesiore.

Al sistensi di tipo eletirico ofo elettronden, 8§ avvalgono di motont ¢fo servomotor
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instaliatl divettamente sui deraglintort © agiscono a comundo & un impulse sletirico
IPARMSAs VA CRVO,

Alirt snoora st avealgoon & trasmissions mdio, ¢ procisamente i comando vione

tropartite divettarnents sulla lova di comando alloggiate sul manubrio {che funge da
trasmnetiitore) & vy deraghistore con motore elettrdee, che ha wa ricevitore ¢ che quindt
variz i rapporto & trasmissions allimpudse comandsto sulla fova del manubria,

1 brevetts in guestions ¢ un metodo di controlle & Bpo eletironico (Fig. 1 e Flg. 31 81
avvale della trasmissione radio oo infraressi efo altvo, In particelare, i mstodo &t
controlle del cambio di rapporto di rasmissipne al deraglistore posteriore {Fig, & partd}
efo antericre (Fig. 2 part. 8), avviene tramite radiocomando sletironice di tipo

“apri canvello” (Fig. 1 part.l e fig. 2 part. 1), {chizmali anche keylob anamiltery 2 433,
92 bz che trasmette 1 segnale, diretamente, o indirettamente (Fig. 3) {ma oollegatt
paralielumente), tramite pulsanti (Fig. ¥ port. 2 Fig | past, 54 ¢ 3B) sssemblati sulls

leva di comande del manubrio ofo leva freno o/0 assembiato contralmente al manubio,

il comando viene ricevaie vin radio, da una centraling slethontea (Fig. | pactd e Fag 2

part. 3} alimentata a batterie stilo AAA (miuistily ofo rivaricabili} da 1.5 Veolts (Pig. 1

part.8) o da attve battorie di diverso voltaggio, che 1 sua volta trasmetie vis cave

glettrico # comando al servomotore del deraglistore sia posteriore {(Fig, 1 partdd o Fig.

e
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2 part.4)) wo antoriore (Fig. | pact4B ¢ Fig. 2 part.3) ofo contomporaneamente.

Le batterie sulls contraling sono &1 tipo tdearichile (Fig. | part.6), indtl il metodo
comprende one diname tachimetrica (Fig. 1 part.3) per poter ricaricars lo pile ¢ por poter
Q verificare i movimento ¢ § senso i mercia della catens, mfath, ks dinamo tachirastrica

{Fig. 1 part.3} viene iserita nel cantbio posteriore {Fig. ¥ partd) ¢fo altve looge ¢
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vorifics costantements se la catena st muuove, inolire carics costantemante e pile dulls
centralina {Fig. 1 part.6). 1 metodo pud funzionare suche senza divamo lachimetriva.

1 mstode (Fig. 1) pud easere trasmesse gfo controllate direttamente ofo paralichunents

anche tramite interfaccia grafica su un telefone mobile di tpo smariphone. In questo
cases i controllo potrd essers direfie o romoie via GPS o altro ¢ potrd essere impatito

tramite pulsante sulla tastiors dello strtphone ofo tramite comando voeale ¢f o ramile

radiocorando ofo ramite pulsante sulla leva del manubaio.
1 presents brevetto si compone di wna contraling (Pig. 1 part.d ¢ Fig. 2 pard3) posta nel
telaio o posia in alive luoge del ciclo, anche nascoste, us radiocomands eletiramico
(kevfohl (Fig. 1 part.l o Fig. 2 part. 1), una pulsantiors asserblate alla levadestra del
mannsbrio (Fig, 1 part. 38 ¢ Fig. 2 pantd), una pulsantiera assemblata alls lovs sindstes
al deragliatore posteriove (Fig. | pm&a‘%ﬁ-&} & un servomatore assemblate al demplistore
anteriore {Fig. | part4B) 2 una diname tachimetrics (Mg, 1 part3).
1 finzionamento avviene quando il condutiors deol mezeo oo altve persone shilitate,
impartisee {f comando i cambiare U rapporte di trasmissione ol deragliatore posteriore
oo al deraghintore aterione,
Prima di iniziare, i conduttore ha Ia facoltd & postionare | deraghiaton

(Fig. D part.d ¢ parl. 33 su un punde mm&isz & i far partive i funzionamendo dol
radiocomando premende tn pulsante “OK” o pulsante RESET (Fig. 1 pant 7}, inmode
dn azzerare ¢ vicalonlare In posizione Intedale. Ad ogal scoenstons del sistema i
radinconando tene memortzzata oltima posizions scelta,

I condution: ha la possibilita di fmpartive Povdine di trasmdssione tramite i pulsante




ded radiocomando (keyfob (Fig. 1 pat.l ¢ Fig 2 part. D) che ¢ fissato al manubrio,
oppwe prexsendo i pulsante che ¢ alloggiato sulle leva & comando (Fig. 1 pet.3A e 3B
o Fig. 2 part.2} serapre sul manubric. H comande trasmesso via radio 2 433,92 Mhe,
viene ricevuto da uns contraling posts ned mezro del telddo del ciclo efo in

shtro luoge & viens claborsie daun progeamona datt (Fig. 1 part.B), che a sua volta,
{rasmette via cave sletirice Uimpulse di moviments al motore dol dexaglistore
posteriore e/o a quelio anteriore. La centraling ba la possibilitd di rleevers tutti § tpi di
segaale sia radio (Fig. 1 part.9) che Bluetooth (Fig, 1 part.10) che infrarossi o alro e i
pud riceve snche contemporaneamente da diverse fontl di tasmissione (ad esorapio dus
pulsantiore sul manubyic o da spgoale GPS o aliro).

1 contmdo cosi ricovutoe & muoverns i deraglistore che, spostandosi, f posiztonare ks
catens sul rapporto posteriore voluto della cassetta pignond (Fig. 2 part.6), ofo
posizionerd la catena sulla corouw anteriore volwta (Fig. £ part.7} della bicicletta,

L.a centraling potrd riceve ofo inviam dati i gualsiast tipe come la velocitd ded meswo, ba
posizione GPS, dat delle condiziont fisiche del conduttors g/ aliro,

Tali dati potranno esseve elaborai sul telefono mobile o/o smartphone e visualizzati con
imerfaceia grafica sullo schermn asstere al presente metodo & funzionamento. Uppare
potranno sasere pasaiesd od elaborati da un controlie remoto {(anche lontano dal meeso
i movimenio),

Pertante {f presents metodo di controllo sletironies (Fig. 1 e Pig.3) & un ciclo ofe

metaciole ofo alire velcolo per poter variare i rapporto & trasmissions, st avvale

principaiments di un radivcomande tpo “aprl cancelle™ (Fig. 1 part. 1} {chiamati anche
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alla leva freno del mannbrie (Figd pax‘t.:i e Fig.2 part. 2}

Taiti 1 segnali vengone ricevuti da uns ventraling {Fig. 1 part.2 o Fig. 3 part. 2} alloggiate
nel piclo sfo altro veloolo, autoalimentata con normali pile stilo AAA ricaricabili {(Fig. 1
part.6 ¢ Fig. 3 part.8), ¢ vengone quindi inviatt af relativi servomotort con eneader det
relativi deragliatori posteriore efo anteriors.

Le pile sone ricarivate costantemente da una dinemo tawhimetrica {(Fig, 1 part3 e Fig. 3
part.3) alloggiata sul deraghiatore posteriore ¢ in alire uogo della bivicletia,

1 comande, quindi, fa muovere nells posizions richiosta i deragliatore facendo
cambiars 1 mapporte di trasmissione alla caleny sulla cassetta pignon della ruota
posteriore {Fig. 2 part.) ¢fe facende cambiare rapporie sulla corona anteriore della
podivella (Fig. 2 paet T

Pertato, con riferimento alla descrizions che precede a alle tavole avcluse & esprimono

le seguenti rivendicazion,




RIVERDBICAZIONT

1. Naovoe metado di controlie eleftrorden (Fig 1 o Fig. 3) per varigre # rapporto i
trasmissiong, per clelo ofe motociclo efo altre velcolo fuaxionante con radiceomando
tipo “apri cancelle”™ a 433,92 Mhez (keyfoby (Fig. 1 part.1 & Fig.3 parl.1) o altro
apparecchio elettronico,

2. Nueve motado di controlio slettronivo, por variare i sapporte di {rasmissivne, per
ciclo ¢fo motociole oo altro veicoll, come da rivendicazione 1, avenle Is possibilitd
di fimeionare con sisterma wireless (senea vavl) od csatiamente coty comunicaztont

radic & 433,92 Mbhz, ofo Bluetooth {onde radio standard 2 corto mggin} e/ wfrarosst
BER,

{IR) e/ GPS (global position system) ofe altve.
3, Koevoe metads di controllo dlettronivo per eiclo /o motocicle ofo altro veleoln, per

poter variare il rapporto i trasmissione, come da rivendicazions 1, ¢ 2, compostoe da

un sadiocomando tipe “apri cancello”™ (Fig. 1 paet.l & Fig.3 pan.l) detto anche keyiob,

da una pulsantiors assemblata alla leva destra sul manubrio (Fig. I part 3B e Fig 3

part.d) (collegats paralielaments al radivcomando), wna polsastiers assernblata alla
feva sintstra sul manubrio (Fig, 1 part SA) {eollegata parslielamente o
radiveomande), wa centrading (Fig. 1 part.2 ¢ Fig. 2 part3) assemblate & elalo oo
alire luoge della hiﬁcicﬁieﬁa, da 2 cavi eletivict collegati al rispettivi servomotort det

devaghaton (Fig. 2 part. 4 ¢ §) (posteriore ¢ sxterivre} ¢ da ung diname tachimetrica

{Fig. 1 part.3 o Fig. 3 part.3).
4. Nuove metado di controlle elettronice per cicln ofp matocicle e/0 altro velvolo, per

poter variare i rapporte di trasmissions, come da rivendivazione 1, 2 e 3, compuosto

in alternativa alle dvendicastone 3, da on telefone mobile efo smartphone ¢fo S
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tablet /o alivo, da ung pulsantiera con antenna Rluetooth assemblata alls leva destrn

sul manubrio, ona pulsantiers con watenng Blustooth assembdata alls lova sinisira sul
manubrin, vna centraling con sistema Bluetooth, a dus cavi elstirici collegati
rispetiivamente al servometor] det riépei‘ii\fi deraghiatort posteriore  anieriors, ¢ un
software inserito nel telefono mobile ¢/o smariphone, ofo altro ¢ da wna dinsawe
tachinetrics.

3. Nuovo metodo di controlln eleitronics per dicls efo motocicls efo altvo veicolo, per
poter variare il rapporto di trasmissione, come da rivendicadione 1, 2.3 ¢ 4,

Fnzionanie con una dosno tachimetrica (Fig. 1 part3 ¢ Fig. 3 part.3) che consenle

di ricaricare costantemente le batterie dolla contraling (Fig, 1 part& o Fig. 3 partBi e
verificare i senso del provinmento ds?a catong, consentends al sistoma & provedere &
cambiamento del rapporte dt %z”asmi&;;siﬁmt o trattenere i sistema in pausa.

6. Naovo metedo di controlio elettronivo per ciclo o/o motociclo o/ altro veieslo, per

poter varigre i rapporte di trasmissione, come da rivendicazione 1, 2,3, 4,5 ¢ §,

alimentato con normalt pile AAA tipo ministilo ricarieabili ¢ non, da 1.3 Velt e
altve hatterie ricaricghili € non &t alive voltaggie per Ia centraling (Fig. | partde Fig.
3 part.6), ¢ dalle rispettive batterie per le pulsaniiere sulle leve del manubnio, e il
radiocomande (Fig. 2 part.1 o Fig 1 part e Fig 3 paetd} .

7. Nuovo metodo di conteollo eleitronico per cicls ofo motocicls efo altre veicolp, per

peter variare i rapporte di trasmissions, come da rivendicasione 1,2, 3,4, 5S¢,
avente due pulsantiore (Fig. 1 part. 54 o 3B} (sia radio 2 433,92 Mhs che

antoslimentate con wasaussione Rlustooth) che possono essere assemblate su

i

| qualsiast leva freno Fig. 2 part.2) o levs comando di altre marche e compaiibility,
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. Muove metodo di contrallo eletironive per oicle &0 wotociclo oo alivo veicolo, per

poter variare i rapporio di trasmissione, come davivendivazione 1, 1, 3,4, 5,6, 7,

11 quale metodo, pad essere Impartito dal condattore del mezze (o da alire persone
abilitate sanche da remoto} premende § pulsani sul radiccomande (Fig. 2 part 1}
{hevfob tansmitier) ofo le pulsastiere (Fig. 2 part.2) (destea o/o sinisten) poste sulle
leve del raanubrio, ofo premende sul display dello smurtphone 1 relativi pulsantt
“vivtuall’” o touch sereen, oo impartendo Pardine a voos {tramite microfony ded
smariphone}. |

Padova 187112012

Claudio Tiso ¢ Davide Tise

Lo
s




00348

Gk

g
A

g

b

Vakas
“en,

e

e {208

o, {
"

,i?ff
: TP ART.

T 433,92 miby

s,
w

v PART, 9

oo, FicS £
s 2 Pe pe .\\
“, .,s.\

Db A AT
TAHIBAETRIC 2

vt

SERY x AV ORE

e BT

i PO

ot

wmm«p 4 Y RE
wOmw nm

R pAOTORE
RAL h\»wﬂwmm

3?

e

A, \.\.
” e
N\. = % K

Yy et

o
L S 4 oot

et

; »
mgerrit?

PTERIDRE

e DAY, 5B

s,



ftn%
o

e,
in
pr sy,
.\..s..\\\

<
\\\ouu.s\x

gl
s
%

\W«\‘w\ﬂs\\%\\\\\\u\\m\\
o

o

ot
2

o &&x‘ Ko % 5\\\\\&&\\ *

i,

o o0nss A
sy v 3

rrrsasssppiiaserstort

Py .
o N\ e
3 3 LR it
\x”u..\ \\“&t e, £ o
v i

st

oA <7 44
e \ ; / i
- L et '3 e
" e
itas s ey rr s 0ROt I S,




LEVA DX

£
mnwﬁwq % LEVA BX

(5

pry
\\Hv

£

sk

L

S

N

s
iy

]
e,

G
1.....' o
PART. 3

«\2{.\
\\\.c %M
Lo

S PARE S

P
P

A0

SRV MOTORE

&ﬁ

BERVO OTORE
CERAGUATORE

m e

i S .5\\




	Page 1 - BIBLIOGRAPHY
	Page 2 - DESCRIPTION
	Page 3 - DESCRIPTION
	Page 4 - DESCRIPTION
	Page 5 - DESCRIPTION
	Page 6 - DESCRIPTION
	Page 7 - CLAIMS
	Page 8 - CLAIMS
	Page 9 - CLAIMS
	Page 10 - DRAWINGS
	Page 11 - DRAWINGS
	Page 12 - DRAWINGS

