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(54) Nastavitelny mechanismus maniputa&nich klesti

Nastavitelny mechanismus manipula&nich
klestf je urden pro nastaveni rozte&i svér-
nych Selisti v zdvislosti na velikosti
manipulovanych pfedm&td. Sest4va z vdlce,
uchyceného jednak na rému a jednak na vedeni
svérnych delisti, které jsou vidy s dalSim
vedenim sv&rngch &elisti spojeny vymezujicimi
tdhly, pfifemZ posledni vedeni se sv&rnymi
Zelistmi je vymezujfcimi tahly uchyceno
k rému.
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Pfedm&étem vynélezu je nastavitelny mechanismus manipula&nich kle¥ti, ktery umoZfiuje na-
staveni rozted{ svdrnych elist{ v z&vislosti na velikosti manipulovanych predm&td.

Dosud zn&mé konstrukce pro manipulaci s clhelnle tvarovkami nebo obdobnymi pfedm&ty
vyuZivaji k jejich p¥en&Seni mimo specificky odliZnéd za¥fzen{ i manipula&ni mechanismy,
jejichZ sv&rné Zelisti jsou zpravidla svirdny hydraulickymi nebo pneumatickymi vdlci. Sv&rné
Celisti manipula®nich mechanismi mus{ byt z divodl vyrovnini toleranc{ rozm&rd vyrobkd
opatfeny pruinymi elementy. :

Pro pripad, kdy rozdily délek vedle sebe uspo¥ddanych a spoledn& sviranych rad cihelnych
tvarovek jsou tak velkd, ¥e pruiné elementy na svérnych Zelistech manipula&dnfho mechanismu
nestad{ vyrovnat pFedm&tné rozdily, &imZ dochdz{ k uvolndni jednotlivych vyrobkl, a tim i ke
zborceni celé Fady se pouffvajf samostatné Selisti pro kaZdou fadu tvarovek, pfifem? ka?di ze
svérnych Selisti je ovlAdéna vlastnim pneumatickym nebo hydraulickym vélcem. Stejné ovladani
je také pou%ivéno v p¥ipadech, kdy je nezbytné pro ndsledujfc{ manipulaci uvolfiovat jednotlivé
fady tvarovek postupné.

Pfi manipulaci s tvarovkami uloZenymi v fadich vedle sebe mi3e nastat situace, kdy' p¥i
jednom pracovnim cyklu je nutné p¥enést ur&ity pofet ¥ad tvarovek o stejném poltu kusd ve
vSech fad4ch, pridem? tvarovky jsou uchopeny svérnymi &elistmi manipula&niho mechanismu ve
sméru podélnych os ¥ad za Selni plochy krajnich tvarovek. P¥i dalfim cyklu je manipulovdno se
sestavou jinych tvarovek, kdy rozted& podélnych os fad, p¥ipadn& jejich podet je odli¥ny od
pfedchdzejfci situace, aviak délka ¥ad je p¥ibliZn& stejnd. P¥i jiném po¢tu manipulovanych
Yad je funkdnf i jiny podet svérnych Selisti.

Zm&n& roztele podélnych os jednotlivych Yad se musi pfizpisobit i vz&djemnd vzd4lenost
svérnych Celist{ manipuladnfho mechanismu. V soudasné dob& se tato skuteénost ¥e3{ vym&nou
celého mechanismu manipula&nich kle3ti nebo instalaci dvou samostatnych manipulaénich stroju
vybavenych p¥fsludnymi svdrnymi Zelistmi v p¥ipad&, Ze rytmus zm&n sortimentu neumoZnhuje
vym&nu svérnych &elist{ na jednom manipuldtoru.

Nevyhodou t&chto ¥fefenf je v prvém p¥ipad& mald operativnost p¥i zmé&né& sortimentu mani-
pulovanych tvarovek, vypadky ve vyrob& v disledku prostojli zap¥i&in&nych vym&nou manipuladnich
kle$ti, obtfZn4 mont4¥ a demontd?. Ve druhém pfipadé velké investini ndklady pro nutnou
duplicitu manipula&niho za¥fzenf.

Uvedené nevyhody dosud zn&mych konstrukc{ pro manipulaci s cihelnymi tvarovkami odstra-
fuje nastavitelny mechanismus manipulaénich kle$t{ podle vynadlezu, jeho% podstata spodivd
v tom, Ze védlec upevnény jednim koncem k pevnému rému je druhym koncem spojeny s vedenim
nejbliZ8i svérné &elisti posuvné uloZenym na dréze a &epy na vedenich sv&rnych delist{ zasa-
hujif do dréZek ve vymezujicfch tdhlech pfipojenych k dal3fmu nejbliZ3fmu vedeni svdrné gelisti,
pfi¢emZ vymezujici t&hla posledniho veden{ svdrné &elisti jsou spojena s pevnym rémem.

Na vykresu je schematicky zndzorn&n p¥fklad provedeni nastavitelného mechanismu manipu-
lalnich klestf podle vynilezu, kde obr. 1 znédzoriuje zaf{zen{ v bo¥nim pohledu a obr. 2 v pi-
dorysu.

Ve vedenich 2 se pohybuji &elisti 1 ovlAdané vdlci &elistf 6. Alespofi dv& vedenf 2 se
svérnymi Celistmi 1 se plisobenim vilce 4 a prostfednictvim vymezujfcich tdhel 5 pohybuji po
drédze 3. Drdha 3 je upevn&na na obou koncich k pevnému rdmu 7. Vdlec 4 je jednim koncem upev-
nén k pevnému rému 7 a druhym koncem k veden{ 2 nejbliZ3{ sv&rné Zelisti 1. Ka%dé vedeni 2
v svérné Selisti 1 je opatfeno dv&ma &epy 8 zasahujfcimi do drdZek 9 ve vymezujfcich t&hlech
5, kterd jsou vidy spojena s vedenim 2 ndsledujicich svérnych Selist{ 1. Vedeni 2 poslednich
svérnych Zelist{ 1 je prostFfednictvim vymezujfcich tdhel 5 spojeno s pevnym rémem 7.

Funkce nastavitelného mechanismu manipuladnfch kleZtf je takovéd, Ze v p¥fpad® nutnosti
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zmdny rozted{ svérnych Selisti 1, vdlce 4 vysunutim nebo zasunutim pistnice uvede do pohybu
vedeni 2 nejbli¥¥fch svérnych &elisti 1 a prost¥ednictvim vymezujfcich tdhel 5, opatfenych
drdtkami 9, ve kterych se posouvaj{ &epy 8 vedeni 2 svérnych Celisti 1, pFfenese se tento
pohyb po posunu &epu 8 v drdZce 9 vymezujicich téhel 5 jednoho vedeni 2 svérnych Celisti 1 na
nésledujici vedeni 2 svérnych Zelisti 1. Protofe vymezujici téhla 5 umoZhuji pohyb vedenim 2
svérngch &elisti 1 v urditém pfedem daném rozmezi, nastavi se v krajnich polohdch vdlce 4
vidy predem dani rozted vedeni 2, a tim i svirnych Zelisti 1. Systém umoZfiuje nastaveni dvou
ruzngch rozte&{ svérnych &elist{ 1. Jednoduchou Gpravou vymezujicich tdhel 5 je moZné cely

systém upravit pro dva druhy jingch vyrobkd, tj. pro jiné roztele sv&rnych Celisti 1.

PREDMET VYNALEZU

Nastavitelny mechanismus manipulanich kle3t{ sestédvajici z pevného rému s vedenim svér-
nych Selist{, vyznaleny tfm, %e obsahuje vdlec (4) upevn&ny jednim koncem k pevnému rdmu (7)
a druhym koncem spojeny s vedenim (2) nejbliZsi sv&rné Celisti (1), posuvn& uloZenym na
drdze /3/, kde &epy /8/ na vedenich /2/ svérn?ch gelistf /1/ zasahujf do drdiek /9/ ve vymezu-
jicich tghlech /S/ p¥ipojenych k dal¥fmu nejbliZ¥imu vedenf /2/ sv&rné Gelisti /1/, piilemZ
vymezujici tdhla /5/ poslednfho vedeni /2/ svérné §elisti /1/ jsou spojena s pevnym rdmem /7/.

N 1 vykres
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