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Urzadzenie do reedukacji chodu

Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do reedukacji chodu, majace
zastosowanie w szczegolnosci do nauki chodu w pdzniejszym etapie

rekonwalescencji.

Z amerykanskiego opisu patentowego US 9562358 B2 znana jest
platforma o regulowanej wysokos$ci, ktora sktada sie ze schodow gornych,
schodéw dolnych, pierwszego drazka i drugiego drazka. Odlegtos¢ w pionie
miedzy gérnymi 1 dolnymi schodami jest regulowana. Ponadto kazdy drazek jest
potaczony z kazdym z gérnych i dolnych schodow.

Z amerykanskiego opisu patentowego US 6929588 B2 znane jest
urzadzenie do ¢wiczen zawierajace platforme treningowa do ¢wiczen konczyn,
ktora ma sprezysta powloke, ktora moze by¢ wypelniona ptynami, piankami,
granulkami 1 gazami, w tym najczescie] powietrzem. Platforma moze miec
sztywng podstawe lub rame ze zdejmowanymi lub sktadanymi nogami lub
kétkami stuzacymi do regulacji wysokosci 1 zapewnienia mobilnosci. Szczeliny,
haczyki lub inne elementy moga taczy¢ wiele platform, tworzac wigksza
powierzchnie do ¢wiczen lezacych. Platforma lub jej rama ma roéwniez jeden lub
wigcej gniazd do montowania sztywnych pionowych elementéw, ktére koncza sie
drazkami uchwytowymi lub drazkami gérnymi dla pomocniczego sprze¢tu do
¢wiczen gornej czesci ciala.

Z amerykanskiego opisu patentowego US 11161013 B2 znane jest
urzadzenie do ¢wiczen konczyn dolnych, zawierajace podstawe, na ktorej jest

osadzona platforma skonfigurowana do przyjmowania co najmniej czesci stopy
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uzytkownika. Pomiedzy podstawa a platformg sa elementy do regulacji jej
nachylenia w postaci gniazd oraz umieszczanych w nich wtyczek.

Z japonskiego opisu wynalazku JP 2017158784 A znane jest urzadzenie
do ¢wiczen zawierajace dwie platformy ¢wiczeniowe stop, zamocowane w
podstawie, oraz stupek, na ktorym zamocowane sg raczki i panel sterowania z
wyswietlaczem. Urzadzenie zawiera komputer sterujacy.

Ze stosowania znany jest Verticon symulator wspinaczki inSPORTIline
Club, ktoéry zawiera rame, w ktore] osadzone sg w prowadnicach podpdérki pod
stopy oraz raczki. Ponadto rozwigzanie zawiera koto zamachowe z tancuchem
stuzace jako przeciwwaga, pozwalajace na indywidualne dostosowanie poziomu
trudnosci ¢wiczen do uzytkownika.

Z europejskiego opisu patentowego EP 1137378 B1 znane jest urzadzenie
do treningu chodu na biezni, zawierajace biezni¢, mechanizm odcigzajacy
pacjenta oraz napedzanego elementu ortopedycznego. Urzadzenie ortopedyczne
zawiera ortezy biodra, dwuczesciowe ortezy nog oraz dwa moduly napedowe
biodra oraz kolan. Urzadzenie wyposazone jest w sterownik ktory kontroluje

predkos¢ biezni oraz prace modutow napedowych kolan i bioder.

Znane urzadzenia nie pozwalajg na reedukacje chodu w warunkach
zmienne] wysokosci lub nachylenia elementéw podioza oraz dedykowane sg
przede wszystkim do nauki chodzenia w podstawowym zakresie po ptaskiej
powierzchni, przy czym po zakonczeniu rehabilitacji z ich udzialem dalsza
rekonwalescencja zazwyczaj prowadzona jest juz w warunkach rzeczywistych co

jest mniej bezpieczne dla pacjenta.

Celem wynalazku jest zapewnienie urzadzenia pozwalajacego na
reedukacje chodu u pacjentow majacych zdolno$¢ poruszania si¢ po ptaskich
bezpiecznych powierzchniach, aby przygotowaé ich na poruszanie si¢ w
warunkach rzeczywistych, w ktorych wystepujg, przeszkody w postaci

nieréwnych oraz niestabilnych powierzchni.
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Urzadzenie do reedukacji chodu, zawierajace podstawe, w ktorej od gory
zamocowane sg ruchomo ¢wiczeniowe platformy na stopy, a takze komputer oraz
wyswietlacz, wedlug wynalazku charakteryzuje si¢ tym, ze jego podstawa jest
podluzna a na gornej powierzchni tej podstawy, wzdluz jej dluzszego boku
ulozony jest tor przeszkdd z platform, obejmujacych platformy ruchome pierwsze
o zmiennej wysokos$ci, platformy ruchome drugie o zmiennej wysokosci oraz
platformy wychylne o kacie nachylenia regulowanym elektromechanicznie w
dwéch osiach, przy czym platformy ruchome pierwsze oraz platformy ruchome
drugie sa osadzone na prowadnicach elektromechanicznych pionowych, a kazda z
platform wychylnych oraz platform ruchomych pierwszych zawiera na swojej
gornej powierzchni co najmniej jeden czujnik nacisku, zas na kazdej z platform
ruchomych pierwszych sa co najmniej dwa czujniki nacisku, a ponadto platforma
ruchoma druga jest szersza od platformy ruchomej pierwszej oraz od platformy
wychylnej.

Korzystnie urzadzenie zawiera prowadnice elektromechaniczng pozioma
potaczong z podstawa wzdluz jednego z jej dluzszych bokdéw, przy czym w
prowadnicy elektromechanicznej poziomej jest przesuwnie osadzony wspornik,
ktory jest potaczony z poziomg barierkg usytuowang powyzej gornej powierzchni
podstawy.

Dalsze korzysci uzyskiwane sa, jezeli wzdluz powierzchni bocznej
barierki sg na niej rozmieszczone czujniki odlegtosci.

Kolejne korzysci uzyskuje sie, jesli na wsporniku powyzej barierki jest
wyswietlacz.

Nastepne korzysci uzyskiwane sa, jezeli kazda z platform wychylnych
zawiera prostokatng ramke zewnetrzng, w ktore] jest prostokgtna ramka
wewnetrzna, przy czym ramka zewnetrzna na jednym ze swoich bokéw ma silnik
elektryczny drugi, a ramka wewnetrzna od strony jednego ze swoich bokdw jest
osadzona na wale tego silnika elektrycznego drugiego, a ponadto ramka
wewnetrzna ma  silnik elektryczny trzeci na jednym ze swoich bokdw

prostopadtych wzgledem boku, ktéry jest osadzony na wale silnika elektrycznego

4/18



PL 442988 A1

drugiego, a na wale tego silnika elektrycznego trzeciego jest osadzona ptytka,
ktoéra od strony swojego przeciwleglego boku jest utozyskowana w ramce
wewnetrzne] a czujnik nacisku jest na gornej powierzchni tej phytki.

Kolejne korzysci uzyskiwane sa, jezeli na podstawie zarowno na poczatku
jak 1 na koncu toru z platform s3 usytuowane platformy ruchome pierwsze, a
platformy wychylne oraz platformy ruchome drugie sg rozmieszczone pomiedzy
tymi platformami pierwszymi w dwoch rzedach réwnoleglych wzgledem siebie.

Dalsze korzysci uzyskuje si¢, jezeli prowadnica elektromechaniczna
pionowa zawiera prostopadtoscienng podstawke, na srodku ktorej jest otwor
przelotowy, w ktorym przesuwnie osadzone jest rami¢ Srodkowe w postaci
plaskownika, a ponadto z podstawka jest polaczony silnik elektryczny pierwszy,
ktérego wal jest sprzezony z uzebieniem zawartym na jednym z bokéw ramienia
srodkowego, ktore jest potagczone na swoim koncu zwroconym ku gorze z dolng
powierzchnig platformy ruchomej, a ponadto podstawka na swojej gornej Sciance
od strony kazdej z jej bocznych krawedzi ma parg ramion bocznych, a w kazdej z
par ramion bocznych od gory jest zamocowana obrotowa rolka, za§ do kazdej z
rolek od strony ramienia srodkowego jest docisnigta oddzielna pionowa plytka
prowadzaca potaczona prostopadle z dolng powierzchnig platformy ruchome;.

Nastepne korzysci uzyskiwane sg, jezeli czujniki nacisku platform
ruchomych pierwszych 1 drugich sa okalane lampg LED RGB, a platformy
wychylne maja listwe LED RGB wzdtuz kazdej ze swoich krawedzi.

Urzadzenie wedtug wynalazku jest szczegolnie uzyteczne przy reedukacji
chodu na pozniejszym etapie rekonwalescencji. Rozwigzanie uwzglednia
mozliwos¢ pokonywania pojawiajacych sie przeszkéd w postaci zmiany
wysokosci platform pierwszych oraz drugich oraz zmiany kata nachylenia
platform wychylnych. Poziom zmiany wysokosci platformy, czy tez jej kata
nachylenia moze by¢ dostosowana do aktualnych potrzeb oraz poziomu
sprawnosci pacjenta z uwzglednieniem przebytych choréb oraz kontuzji,

uwzgledniajac jego aktualne mozliwosci ruchowe ze sprawnoscig motoryczng
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calego organizmu. Rozwigzanie pozwala na indywidualne dobranie parametrow
¢wiczen wraz z wprowadzonym modulem biofeedbacku przy pomocy sugestii
wzrokowych 1 stuchowych — lampy i listwy LED, wyswietlacz z glosnikami.
Urzadzenie moze by¢ wykorzystywane do prowadzenia diagnostyki pozwalajace]
okresli¢ postepy w rehabilitacji, a takze stwierdzi¢ poziom sprawnosci pacjenta
przed rozpoczeciem danej sesji terapeutycznej. Cwiczenia realizowane z
wykorzystaniem urzadzenia pozytywnie wplywaja rowniez na koncentracje oraz

koordynacje.

Urzadzenie do reedukacji chodu, wedlug wynalazku zostato blizej
wyjasnione w przyktadzie wykonania zaprezentowanym na rysunku, na ktorym
fig. 1 przedstawia urzadzenie w rzucie aksonometrycznym; fig. 2 — w widoku z
gory, fig. 3 1 4 — platforme ruchoma drugg w rzucie aksonometrycznym, fig. 5 —
platforme ruchoma w rzucie z boku, fig. 6 — szczegot A z fig. 1, fig. 7 — platforma

ruchoma pierwsza w rzucie aksonometrycznym.

Urzadzenie do reedukacji chodu, w przykladzie wykonania, zawiera
podtuzng  prostopadtoscienng  podstawe 1, ktéra ~ma  prowadnice
elektromechaniczng pozioma 2 usytuowana wzdluz jednego z jej dluzszych
bokoéw. W prowadnicy elektromechaniczne] pierwszej 2 jest osadzony przesuwnie
wspornik 3, z ktérym od gory potaczona jest pozioma sktadana barierka 4 oraz
dotykowy wyswietlacz 5 wyposazony w glosnik 5. Na gornej powierzchni
podstawy 1 zamocowane sa platformy ruchome pierwsze 6a, platformy ruchome
drugie 6b oraz platformy wychylne 6c¢. Platformy 6a, 6b oraz 6¢ utozone sg w tor
przeszkdd  wzdluz  dluzszego boku podstawy 1 oraz prowadnicy
elektromechanicznej poziomej 2. Platforma ruchoma pierwsza 6a ma ksztalt
prostokata 1 jej szerokos¢, ktora wyznacza dlugosc¢ jej dtuzszych bokow, jest dwa
razy wigksza od szerokosci platform wychylnych 6¢ oraz platform ruchomych
drugich 6b. Platformy ruchome drugie 6b maja ksztalt okragtej ptyty a platformy

wychylne 6¢ maja ksztatt kwadratowej ptyty. Zaréwno na poczatku jak i na koncu
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gbrnej powierzchni podstawy 1, sa usytuowane platformy ruchome pierwsze 6a, a
plattormy wychylne 6¢ oraz platformy ruchome drugie 6b sa rozmieszczone
pomiedzy tymi platformami pierwszymi 6a w dwodch rzedach rownoleglych
wzgledem siebie oraz wzgledem prowadnicy elektromechaniczne] poziomej 2,
przy czym bezposrednio obok kazdej z platform ruchomych pierwszych 6a sg
dwie platformy wychylne 6c, ktére za$ sasiaduja od drugiej strony z dwoma
platformami ruchomymi drugimi 6b, z ktorych jedna sasiaduje z platforma
wychylng 6¢ a druga z platforma ruchoma druga 6b. Kazda z platform ruchomych
drugich 6b jest osadzona na prowadnicy elektromechanicznej pionowej 7 ktora
zawiera prostopadtoscienng podstawke 8 na srodku ktorej jest otwor przelotowy w
ktorym przesuwnie osadzone jest rami¢ srodkowe 9 w postaci ptaskownika. Z
podstawka 8 jest potaczony silnik elektryczny pierwszy 10, ktérego wat 10° jest
sprzezony z uzgbieniem zawartym na jednym z bokow ramienia srodkowego 9.
Ramie srodkowe 9 jest potaczone na swoim koncu zwroconym ku gorze z dolng
powierzchnig platformy ruchomej drugiej 6b. Ponadto podstawka 8 na swojej
gornej Sciance od strony kazdej z jej bocznych krawedzi ma pare ramion
bocznych 11. W kazdej z par ramion bocznych 11 od gory jest zamocowana
obrotowa rolka 12. Platforma ruchoma druga 6b ma od dotu cztery pionowe plytki
prowadzace 13, z ktorych kazda ma zewnetrzng powierzchnie docisnietg do jednej
z rolek 12. Kazda platforma ruchoma pierwsza 6a jest osadzona na dwodch
prowadnicach elektromechanicznych pionowych 7, ktoérych ramiona boczne 11
oraz ramiona srodkowe 9 sa potaczone z dolna powierzchnia tej platformy
ruchomej pierwszej 6a, przy czym jedna z tych prowadnic elektromechanicznych
pionowych 7 jest od strony jednego krotszego boku platformy ruchomej pierwszej
6a, a druga jest od strony drugiego krétszego boku platformy ruchomej pierwszej
6a. Kazda z platform wychylnych 6¢ zawiera prostokatng ramke zewnetrzng 14, w
ktorej jest prostokatna ramka wewnetrzna 15, przy czym ramka zewnetrzna 14 na
jednym ze swoich bokow ma silnik elektryczny drugi 16, a ramka wewnetrzna 15
od strony jednego ze swoich bokéw jest osadzona na wale tego silnika

elektrycznego drugiego 16, za$ od strony boku przeciwlegtego jest utozyskowana
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w ramce zewnetrznej 14. Ramka wewnetrzna 15 ma silnik elektryczny trzeci 17
na jednym ze swoich bokéw prostopadtych wzgledem boku ramki zewngtrznej
14, na ktorym jest silnik elektryczny drugi 16. Na wale silnika elektrycznego
trzeciego 17 jest osadzona prostokatna plytka 18, ktora od strony swojego
przeciwlegtego boku wzgledem, tego ktory jest osadzony na wale silnika
elektrycznego trzeciego 17, jest utozyskowana w ramce wewnetrznej 15. Na
gornej powierzchni kazdej z platform 6a, 6b 1 6¢ sa rozmieszczone czujniki
nacisku 19, przy czym na kazdej z platform drugich 6b jest jeden czujnik nacisku
19 na jej srodku, a na kazdej platformie ruchomej pierwszej 6a sa dwa czujniki
nacisku 19, z ktorych jeden jest od strony jednego z jej krétszych bokow, a drugi
jest od strony drugiego z jej krotszych bokéw. Platforma wychylna 6¢ ma czujnik
nacisku 19 usytuowany na jej ptytce 18. Czujniki nacisku 19 platform ruchomych
pierwszych 6a i drugich 6b sg okalane lampg LED 20 RGB. Platformy wychylne
6¢ majg listwe LED 21 RGB wzdtuz kazdej ze swoich krawedzi. Na barierce 4
rozmieszczone sa czujniki odlegtosci 22, a wyswietlacz 5 jest potaczony z
barierka 4 poprzez uchwyt 23. Z podstawa polaczony jest komputer 24, do
ktorego podtaczony jest wyswietlacz 5.

Ponizej przedstawiono zasady dzialania urzadzenia do reedukacji chodu.

Po wstepnym ustaleniu poziomu sprawno$ci pacjenta na podstawie
wywiadu, terapeuta wybiera jedno z predefiniowanych ustawien platform 6a, 6b,
6¢, okreslajac konfigurujac w ten sposob przeszkody toru przeszkod, z
wykorzystaniem dedykowanej aplikacji. Konfiguracja obejmuje wybér platform
6a, 6b oraz 6¢, ktore beda aktywne, wysokos¢ na ktérg wysuniete bedg platformy
pierwsze 6a oraz platformy drugie 6b, a takze nachylenie aktywnych platform
wychylnych 6¢. Nastepnie pacjent przechodzi przez tor przeszkdd i na podstawie
tego przejscia dobiera si¢ kolejny zestaw ¢wiczen, dedykowany dla tego pacjenta.
Cwiczenia polegaja na probach przejscia wzdhuz podstawy 1 po platformach 6a,
6b, 6¢. Usytuowanie platform ruchomych drugich 6b na poczatku 1 na koncu
podstawy 1 pozwala na bezpieczniejsze korzystanie z urzadzenia poniewaz

pacjent moze postawi¢ na nich stabilnie obie stopy. W zaleznosci od poziomu
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sprawnosci pacjenta wysokos¢ potozenia platform ruchomych pierwszych 6a oraz
drugich 6b, a takze nachylenia platform wychylnych 6¢ moze by¢ stale podczas
calego ¢wiczenia polegajacego na przejsciu Sciezki pomiedzy skrajnymi
platformami ruchomymi drugimi 6b, albo moze si¢ dynamicznie zmieniac.
Cwiczenia polegaja na uktadaniu stop na wskazanej platformie 6a, 6b albo 6¢. Z
wykorzystaniem czujnikow odlegtosci 22 okreslana jest odlegtos¢ pacjenta od
barierki 4, a barierke 4 przesuwa si¢ za pomocg prowadnicy elektromechanicznej
poziomej 2 zachowujac wzglednie stalg odlegtos¢ od pacjenta, dzigki czemu moze
si¢ on na niej wesprze¢ w przypadku utraty rownowagi. Polecenia wykonywania
konkretnych ¢wiczen — ulozenia stopy na danej platformie 6a, 6b, 6¢ —
wyswietlane sa na wyswietlaczu 5, ktory jest zamocowany na tym samym
wsporniku 3, na ktorym jest barierka 4, a ponadto sa sygnalizowane poprzez
zapalenie lamp LED 20 oraz listew LED 21 w odpowiednim kolorze. Dodatkowo
na wyswietlaczu S5 prezentowane sg informacje wskazujace na wysokos¢
uniesienia danej platformy pierwsze] 6a albo drugiej 6b, a takze nachyleniu
platformy wychylnej 6¢. Za pomoca lamp LED 20, listew LED 21, poprzez ich
zapalenie w danym kolorze, informuje si¢ rowniez o poprawnosci wykonania
¢wiczenia, dzigki czemu zapewniony jest biofeedback. Barierka 4 w zaleznosci od
poziomu sprawnosci pacjenta moze by¢ rowniez ztozona, a ponadto sktada sie¢ ja
po zakonczeniu ¢wiczenia, aby utatwi¢ pacjentowi zejscie z podstawy 1. O
poleceniach wykonania konkretnych ¢wiczen pacjent moze by¢ tez informowany

wytacznie poprzez pod$wietlanie konkretnych platform 6a, 6b, 6¢.
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Wykaz oznaczen

1 — podstawa 11 — ramig boczne

2 - prowadnica elektromechaniczna pozioma 12 — rolka

3 — wspornik 13 — plytka prowadzaca
4 — barierka 14 — ramka zewnetrzna
5 — wyswietlacz 15 — ramka wewnetrzna
5> - glosnik 17 — silnik elektryczny trzeci
6a — platforma ruchoma pierwsza 18 — plytka

6b — platforma ruchoma druga 19 — czujnik nacisku

6¢c — platforma wychylna 20 — lampa LED

7  — prowadnica elektromechaniczna pionowa 21 — listwa LED

8 — podstawka 22 — czujnik odlegtosci
9 — ramie srodkowe 23 — uchwyt

10— silnik elektryczny pierwszy 24 — komputer

100 — wat
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Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do reedukacji chodu, zawierajace podstawe, w ktorej od gory
zamocowane s3 ruchomo ¢wiczeniowe platformy na stopy, a takze komputer oraz
wyswietlacz, znamienne tym, Ze jego podstawa (1) jest podluzna a na gornej
powierzchni tej podstawy (1), wzdluz jej dluzszego boku ulozony jest tor
przeszkaod z platform (6a, 6b, 6¢), obejmujacych platformy ruchome pierwsze (6a)
o zmiennej wysokosci, platformy ruchome drugie (6b) o zmiennej wysokos$ci oraz
platformy wychylne (6¢c) o kacie nachylenia regulowanym elektromechanicznie w
dwéch osiach, przy czym platformy ruchome pierwsze (6a) oraz platformy
ruchome drugie (6b) sa osadzone na prowadnicach elektromechanicznych
pionowych (7), a kazda z platform wychylnych (6¢) oraz platform ruchomych
pierwszych (6a) zawiera na swojej gornej powierzchni co najmniej jeden czujnik
nacisku (19), zas na kazdej z platform ruchomych pierwszych (6a) sa co najmniej
dwa czujniki nacisku (19), a ponadto platforma ruchoma druga (6b) jest szersza
od platformy ruchomej pierwszej (6a) oraz od platformy wychylnej (6¢).

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym, ze zawiera prowadnice
elektromechaniczna pozioma (2) polaczong z podstawa (1) wzdluz jednego z jej
dhuzszych bokow, przy czym w prowadnicy elektromechanicznej poziomej (2)
jest przesuwnie osadzony wspornik (3), ktory jest polaczony z pozioma barierka
(4) usytuowana powyzej gornej powierzchni podstawy (1).

3. Urzadzenie wedlug zastrz. 2, znamienne tym, ze wzdluz powierzchni
bocznej barierki (4) sa na niej rozmieszczone czujniki odlegtosci (22).

4. Urzadzenie wedlug zastrz. 2 albo 3, znamienne tym, ze na wsporniku (3)

powyzej barierki (4) jest wyswietlacz (5).
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S. Urzadzenie wedtug jednego z zastrz. od 1 do 4, znamienne tym, ze kazda
z platform wychylnych (6¢) zawiera prostokatng ramke zewngtrzng (14), w ktorej
jest prostokatna ramka wewnetrzna (15), przy czym ramka zewnetrzna (14) na
jednym ze swoich bokow ma silnik elektryczny drugi (16), a ramka wewnetrzna
(15) od strony jednego ze swoich bokow jest osadzona na wale tego silnika
elektrycznego drugiego (16), a ponadto ramka wewnetrzna (15) ma silnik
elektryczny trzeci (17) na jednym ze swoich bokow prostopadtych wzgledem
boku, ktory jest osadzony na wale silnika elektrycznego drugiego (16), a na wale
tego silnika elektrycznego trzeciego (17) jest osadzona ptytka (18), ktéra od
strony swojego przeciwleglego boku jest ulozyskowana w ramce wewngtrznej
(15), a czujnik nacisku (19) jest na gornej powierzchni tej ptytki (18).

6. Urzadzenie wedlug jednego z zastrz. od 1 do 5, znamienne tym, Ze na
podstawie (1) zarébwno na poczatku jak i na koncu toru z platform (6a, 6b, 6¢) sg
usytuowane platformy ruchome pierwsze (6a), a platformy wychylne (6¢) oraz
platformy ruchome drugie (6b) sa rozmieszczone pomigdzy tymi platformami
pierwszymi (6a) w dwoch rzedach réwnolegltych wzgledem siebie.

7. Urzadzenie wedlug =zastrz. 1, znamienne tym, ze prowadnica
elektromechaniczna pionowa (7) zawiera prostopadtoscienng podstawke (8), na
srodku ktorej jest otwor przelotowy, w ktorym przesuwnie osadzone jest ramie
srodkowe (9) w postaci ptaskownika, a ponadto z podstawka (8) jest polaczony
silnik elektryczny pierwszy (10), ktérego wal (10’) jest sprzezony z uzebieniem
zawartym na jednym z bokéw ramienia srodkowego (9), ktore jest potaczone na
swoim koncu zwréconym ku gorze z dolng powierzchnig platformy ruchomej (6a,
6b), a ponadto podstawka (8) na swojej gornej Sciance od strony kazdej z jej
bocznych krawedzi ma pare¢ ramion bocznych (11), a w kazdej z par ramion
bocznych (11) od gory jest zamocowana obrotowa rolka (12), zas do kazdej z
rolek (12) od strony ramienia srodkowego (9) jest docisnieta oddzielna pionowa
plytka prowadzaca (13) potaczona prostopadle z dolng powierzchnig platformy
ruchome;j (6a, 6b).

8. Urzadzenie wedlug jednego z zastrz. od 1 do 7, znamienne tym, ze
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czujniki nacisku (19) platform ruchomych pierwszych (6a) 1 drugich (6b) sa
okalane lampg LED (20) RGB, a platformy wychylne (6¢) majg listwe LED (21)
RGB wzdtuz kazdej ze swoich krawedzi.
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SPRAWOZDANIE O STANIE TECHNIKI DO ZGLOSZENIA NR P.442988

Klasyfikacja zgloszenia: A61H 3/00, A63B 23/04

Podklasy w ktérych prowadzono poszukiwania: AG1H A63B

Bazy komputerowe w ktorych prowadzono poszukiwania; EPODOC WPI bazy UPRP GOOGLE PATENTS
GOOGLE

Kategoria Dokumenty - z podang identyfikacja Odniesienie do
dokumentu zastrz.

A US2014302973 Al (FITTERER DERRICK) 09-10-2014 1-8

A CN215132749 U (WANG LIFENG) 14-12-2021 1-8

A US2017128816 A1 (DEMARCH ERICA) 11-05-2017 1-8

A CN215653670 U (UNIV BEIJING) 28-01-2022 1-8

[ Dalszy ciag wykazu dokumentéw na nastepnej stronie

A — dokument okreslajacy ogolny stan techniki, ktory nie jest uwazany za posiadajacy szczegélne znaczenie,

E — dokument stanowigcy wczesniejsze zgloszenie lub patent, ale opublikowany w lub po dacie zgloszenia,

L - dokument, ktéry moze poddawac w watpliwos¢ zastrzegane pierwszefistwo(-wa), lub przytoczony w celu ustalenia daty publikacji innego cytowanego dokumentu
lub z innego szczegolnego powodu,

O — dokument odnoszacy si¢ do ujawnienia ustnego przez zastosowanie, wystawienie lub ujawnienie w inny sposéb,

P — dokument opublikowany przed data zgloszenia, ale pézniej niz zastrzegana data pierwszenstwa,

T — dokument pozniejszy, opublikowany po dacie zgloszenia lub w dacie pierwszefistwa i niebedacy w konflikcie ze zgloszeniem, ale cytowany w celu zrozumienia
zasad lub teorii lezacych u podstaw wynalazku,

X — dokument o szczegolnym znaczeniu; zastrzegany wynalazek nie moze by¢ uwazany za nowy lub nie moze by¢ uwazany za posiadajacy poziom wynalazczy, jezeli
ten dokument brany jest pod uwage samodzielnie,

Y — dokument o szczegdlnym znaczeniu; zastrzegany wynalazek nie moze by¢ uwazany za posiadajacy poziom wynalazczy, jezeli ten dokument zostanie polaczony z
jednym lub kilkoma tego typu dokumentami, a takie polaczenie bedzie oczywiste dla znawcy,

& — dokument nalezacy do tej samej rodziny patentowe;.

Sprawozdanie wykonal/-a: Data: Podpis:

H /podpisano kwalifikowanym podpisem elektroniczny m/
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Uwagi do zgloszenia
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