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59 CORECTOR MECANIC AUTOMAT CU LUNGIMEA RIGLETEI
GURII DE FOC VARIABILA

(57 Rezumat: Inventia se referd la un corector me-
canic automat pentru armament antiaerian, pentru
mitraliere si tunuri de calibru mic si mijlociu, utili-
zat in industria de armament. Corectorul conform
inventiei este fixat pe platforma rotitoare a unei
arme antiaeriene, fiind articulat cu leagénul acesteia
si cuprinde un dispozitiv de culisare in plan vertical
(A), un mecanism cu cablu flexibil (B), un dispozi-
tiv de amortizare a socurilor si de reglare (C). Dis-
pozitivul de culisare in plan vertical (A) cuprinde
mecanismul elementelor initiale (1) format dintr-o
roli (6), un tachet (7) si o camé a unghiului de inal-
titor (8), care asigurd materializarea unghiului de
inaltator (C) prin mecanismul cu cablu flexibil (B)
la o rigletd (2), care transforma miscarea in rotatie
a unui disc (19) cu repere de referinta.
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Inventia se referd la un corector me-
canic, automat, pentru armament anti-
aerian, $i anume, pentru mitraliere si tunuri
de calibru mic si mijlociu.

Sunt cunoscute corectoare meca-
nice, automate, pentru armanent, folosite la
calculul unghiului de inaltator, unghi dintre
linia de tragere si traiectoria proiectilului,
rezolvand problema intalnirii dintre proiectil
si tinta. Corectorul este fixat pe platforma
rotitoare a armei antiaeriene si este arti-
culat cu arma montata pe platforma, cu po-
sibilitatea de rotire in plan orizontal si ver-
tical. Corectorul este format dintr-un me-
canism al elementelor initiale, care orien-
teazd o rigletd de ochire, in functie de
aceste elemente, viteza tintei, directia ei de
deplasare in plan orizontal si unghiul de de-
plasare in plan vertical, de picaj, in sens
descendent si de cabraj in sens ascendent.
Cu ajutorul unor roti dintate, al unor crema-
liere gi parghii din care este format meca-
nismul, capatul rigletat este deplasat cir-
cular si radial prin intermediul unei piese de
legatura. Rigleta culiseaza intr-un ghidaj
fixat, articulat pe un carucior, care si el se
deplaseaza pe niste ghidaje paralele cu axa
tevii armei. Caruciorul este miscat, cu aju-
torul unei manivele de catre un servant,
care citeste pe o scala solidard cu ca-
ruciorul, nigte indicatii referitoare la distanta
pana la tinta.

Rigleta materializeazd un triunghi
asemenea cu un triunghi din spatiu, deter-
minat de tintd, arma si punctul de intalnire
dintre proiectil si tintd. Triunghiul materia-
lizat de corector este definit de punctul
mobil de articulatie dintre ghidajul rigletei si
carucior, punctul mobil de articulatie dintre
capatul rigletei si piesa de legatura cu
mecanismul elementelor initiale si un punct
fix de pe axul vertical al acestuia. Unul din
ghidajele caruciorului este articulat printr-o
tija cu leaganul armei, care sustine teava si
o inclind in plan vertical. Se realizeaza ast-
fel bascularea corectorului, in plan vertical,
similar bascularii tevii, in scopul aducerii
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unui vizor in pozitia de ochire. Vizorul
este fixat pe un mecanism paralelogram,
format din patru tije dintre care una este
ghidajul rigletei si are o migcare spatiala
exact ca arigletei pe care o copiazi. Ma-
rimea laturii materializatd de rigletd in
triunghiul de asemanare, este tradusa cu
ajutorul unui mecanism de transmisie,
intr-o rotire neliniara a unui disc, pe care
este gravat un reper de referintd. Scala
care indica distantele pana la tintd este
rotita de carucior in miscarea sa. Perma-
nent, reperul este mentinut in dreptul
gradatiei de pe scald, corespunzétoare
distantei de moment, pani la tinta. Pen-
tru realizarea tragerilor asupra tintelor te-
restre, se foloseste o luneta fixata solidar
cu ghidajele caruciorului, copiind misca-
rea acestuia in plan vertical, care este si
a leagénului. In functie de distanta la
tinta si de corectiile apreciate, servantul
regleaza dispozitivul de ochire, pentru
suprapunerea unei incrucigari reticulare,
pe imaginea tintei terestre si declan-
seaza focul.

Aceste corectoare prezinta deza-
vantajul ca asigura valori limitate pentru
unghiurile de extrapolare, tragerile fiind
imprecise pentru valorile mari ale distan-
tei si vitezelor. Legatura dintre corector si
leaganul armei este asigurata de o tija
rigida, care transmite socuri la aparatele
de ochire. Unghiul de inaltator este cal-
culat cu aproximatie, deoarece mecanis-
mul elementelor initiale este lipsit de
posibilitatea de culisare in plan vertical.

Corectorul conform inventiei inla-
turd dezavantajele mai sus aratate, prin
aceea ca, in scopul cuprinderii dome-
niului de corectare a tragerilor antiae-
riene, actionand asupra liniei de ochire,
prin mecanisme de materializare a un-
ghiurilor de indltator si de extrapolare,
cuprinde un dispozitiv de culisare in plan
vertical, care actioneaza intr-o miscare
de coborare, mecanismul elementelor
initiale i care este format dintr-o rol&, un
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tachet si 0 cama, a unghiului de inaltator,
asigurand materializarea unghiului de in-
altator format din axul unei riglete de o-
chire aflata intr-o pozitie initiala si o alta
pozitie momentana, deplasata spatial, in
timpul vizarii tintei, iar un mecanism cu
cablu flexibil, asigura transmiterea migcarii
rigletei intr-un ghidaj, sub forma de rotatie,
la un disc pe care este gravat un reper de
referintd, printr-un cablu flexibil, care se
infagoard pe o cama, in scopul calculului
automat al unui unghi de extrapolare,
coreland pozitia reperului cu gradatia de
pe scala indicatoare a distantelor pana la
tinta si un dispozitiv de amortizare a go-
curilor si de reglaj, cu care este prevazuta
tija paralelogram de legatura dintre rigleta
si leaganul armei. Dispozitivul este pre-
vazut cu o tija culisantd, un arc de amor-
tizare i o bucsa filetatd si amortizeaza
socurile corectorului in timpul tragerii si
reglarea lungimii tijei paralelogramului de
legatura dintre rigleta si leaganul armei,
iar o luneta pentru trageri terestre, ma-
reste precizia tragerilor cu ajutorul unei
placi de sticla pe care sunt gravate niste
semne reticulare, dispuse la distante fata
de centrul ei, proportionale cu unghiurile
de inaltator corespunzatoare distantelor
inscrise pe placa de sticla.

Se da, un exemplu de realizare a
inventiei, in legatura si cu fig. 1...6, care
reprezinta:

- fig.1, vedere in plan orizontal, a
corectorului mecanic;

- fig.2, vedere in plan vertical, a
corectorului;

- fig.3, sectiune prin dispozitivul de
culisare in plan vertical, a mecanismului
elementelor initiale;

- fig.4, vedere cu sectiune partiala
a mecanismului de transmisie cu cablu
flexibil;

- fig.5, sectiune longitudinala
printr-un amortizor de soc;

- fig.B, vedere a unei placi gravate
cu imagine reticulara a lunetei pentru
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tragerea terestra.

Corectorul mecanic automat, con-
form inventiei, este compus dintr-un me-
canism al elementelor initiale 1, in sine cu-
noscut, format din roti dintate, cremaliere
si parghii nefigurate cu ajutorul carora o
rigleta de ochire 2 este orientata in functie
de viteza tintei, de directia ei de depla-
sare, in plan orizontal si de unghiul ei de
picaj sau de cabraj; parametrii cunoscuti
sub denumirea de elemente initiale, care
sunt comunicate operatorului de catre
observatori. Acesta actioneaza nigte
manete 3, in pozitii corespunzétoare valo-
rilor acestor parametri, folosind scale i
transmisii mecanice nefigurate pentru
deplasarea spatiald a rigletei 2. Capatul
rigletei 2 este articulat cu un mecanism 4,
care permite deplasarea radiala si circu-
laré a acestuia in jurul unui ax vertical a.
Mecanismul 1 este prevazut cu nigte axe
5, care il ghideaza intr-o migcare de cobo-
rére sub actiunea unui dispozitiv de cu-
lisare in plan vertical A. Mecanismul 1
este actionat de o rold 6, si un tachet 7 din
constructia dispozitivului A. Acestea sunt
actionate la randul lor de o cama a
unghiurilor de inaitator 8, de tipul cama de
translatie, care se deplaseaza axial odata
cu un carucior 9. Mecanismul 1 antre-
neaza in migcarea sa pe verticala capatul
b al rigletei 2, in scopul materializarii unui
unghi de inaltator c care este cuprins intre
rigleta 2 si pozitia initiald a acestuia. Un-
ghiul ¢, este o functie neliniara de distanta
pana la tinta 10 care este cititd pe o scala
a distantelor fixata pe caruciorul 9. Profilul
este construit tindndu-se seama de relatia
neliniard dintre distanta la tinta si unghiul
c si serveste la corectarea automata a
caderii pe traiectorie a proiectilului, dato-
ritd greutatii lui, frecarii cu aerul etc. Axa 4
a rigletei 2 este paraleld cu niste axe op-
tice e, a doua vizoare 11, fixate pe un me-
canism paralelogram 12, articulat cu un
ghidaj 13, al rigletei 2. Rigleta 2 se
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deplaseaza totodata i in lungul ghidajului
13 in urma deplasarii caruciorului 9, de-a
lungul unor ghdiaje 14 si 15, prin actio-
narea unei manete 16 corespunzator dis-
tantei pana la tinta 10, masurate si co-
municate operatorului de catre un tele-
metrist. Operatorul actioneaza maneta 16
corespunzéator unor valori inscrise pe
scala distantelor 17, montata intr-un me-
canism 18, fixat pe caruciorul 9. Scala 17
se roteste proportional cu deplasarea ca-
ruciorului 9 de-a lungul ghidajelor 14 si 15.
In mecanismul 18 este montat un disc 19
pe care este gravat un reper de referinta
f. Migcarea discului 19 se produce prin
deplasarea rigletei 2 in lungul ghidajului
13, care este transmisa prin intermediul
unui mecanism cu cablu flexibil B, cu rol
de a realiza o corelatie intre lungimea
rigletei 2 si pozitia reperului f. Rigleta 2
care de fapt este o cremaliera, actioneaza
un pinion 20, care prin intermediul unei
transmisii nefigurate, roteste un tambur
21, pe care se infdsoard un cablu flexibil
22, de rotire a unei came 23. Profilul ca-
mei 23 este construit pe baza carac-
teristicilor balistice ale munitiei si anume
durata de traiect etc. Printr-un mecanism
nefigurat miscarea camei 23 este
transmisa discului 19. Pentru calculul dis-
tantei de la arma pana la un punct g de
intalnire a proiectilului cu tinta 10 este
necesar sa se ageze scala 17 in dreptul
reperului f, prin deplasarea caruciorului 9
in lungul ghidajelor 14 si 16. In acelasi
timp se modifica si pozitia relativa dintre
ghidajul 15 si rigleta 2, producandu-se o
rotire suplimentara a discului 19. Acest
proces are loc pana la suprapunerea gra-
datiei de pe scala 17, cu reperul f. In mod
practic, procesul de calcul al distantei
péna la punctul g numit si “procesul apro-
ximatiilor succesive”, se face rapid si ne-
observabil, asigurand practic, instantaneu,
construirea unui triunghi de extrapolare h,
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i, j, asemenea cu triunghiul real din spatiu
h, g, k. Triunghiul h, i, j si un triunghi h, j,
i contin unghiul de inaltdtor ¢ i un unghi
de extrapolare m cdutate. Se realizeaz3
astfel decalarea intre axele optice e care
reprezinta linia de ochire i 0 axa n a unei
tevi 24 de arma, fiind posibila declangarea
focului. O tija paralelogram 25 realizeaza
legatura dintre corector si un leagan 26 al
armei. Tija 25 este prevazuta cu un dispo-
zitiv de amortizare si reglare . Dispozitivul
¢ se compune dintr-o tija culisanta 27,
doua bucse 28 si 29, un arc de amortizare
30, o bucsa filetatd 31 si o contrapiulits
32. Bucsa filetata 31 asigura reglarea lun-
gimii tijei 25, in functie de necesititile
montajului pe arma. Odata reglajul asi-
gurat bucsa filetatd 31 se blocheaza cu
contrapiulita 32. Corectorul este echipat
cu o luneta pentru trageri terestre 33, care
este prevazutd cu o placa de sticld 34
gravata in asa fel incat sa permita intro-
ducerea unghiului de inaltator prin vizarea
cu diviziunea corespunzatoare distantei
pana la tinta terestra. Pe placa de sticlad
34, mai sunt gravate cate doud linii reti-
culare o i p cu ajutorul cdrora se ocheste
pe tinte terestre mobile, care se depla-
seaza lateral spre stanga si spre dreapta
cu anumite viteze.

Corectorul mecanic automat pen-
tru armament antiaerian, conform inven-
tiei, prezintd urmatoarele avantaje:

- simplitate constructiva;

- necesita un singur servant pentru
introducerea elementelor initiale;

- posibilitatea de calcul i a unghiu-
rilor de extrapolare mari;

- caleul precis al unghiului de in3l-
tator;

- rezistenta ridicata la solicitarile
mecanice din timpul tragerilor si transpor-
tului;

- posibilitate de a asigura tragerea
precisa si asupra tintelor terestre mobile.
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Revendicare

Corector mecanic automat, pentru
armament antiaerian, fixat pe o platforma
rotitoare a unei arme antiaeriene, articulat
cu leaganul acesteia si cuprinzand un me-
canism al elementelor initiale, care orien-
teaza spatial o rigletd, in functie de pa-
rametri de miscare ai tintei, $i anume, vi-
teza si directia de deplasare in plan ori-
zontal si vertical, materializadndu-se cu
ajutorul lui un unghi de inaltator, in ve-
derea corectiei efectului caderii pe tra-
iectorie a proiectilului, prin decalarea in
plan vertical a liniei de ochire fata de linia
de tragere, rigleta fiind legata de leagan
printr-o tija paralelogram si culisénd intr-
un ghidaj, un carucior prevazut cu un me-
canism care cuprinde o scald a distantelor
si un disc pe care este gravat un reper,
deplaseaza spatial rigleta si ghidajul ei,
pentru materializarea unui unghi de ex-
trapolare, necesar corectiei ochirii §i tra-
gerii, caracterizat prin aceea ca in sco-
pul extinderii domeniului de corectare a
tragerilor antiaeriene actionand asupra
liniei de ochire prin mecanisme de mate-
rializare a unghiurilor de indltator si de ex-
trapolare, cuprinde un dispozitiv de culi-
sare in plan vertical (A), un mecanism cu
cablu flexibil (B) si un dispozitivde amor-
tizare a socurilor si de reglare (C), dispo-
zitivul de culisare in plan vertical (A), care
actioneaza intr-o migcare de coborare me-
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canismul elementelor initiale (1), fiind for-
mat dintr-o rola (6) un tachet (7) si o cama
a unghiului de inaltator (8) profilata in
functie de caracteristicile munitiei asigu-
rand materializarea unghiului de inéltator
(¢), mecanismul cu cablu flexibil (B) asi-
gurand transmiterea miscarii rigletei (2) in
ghidajul (13) sub forma de rotatie la un
disc (19) pe care este gravat un reper de
referinta printr-un cablu flexibil (22) care
se infasoara pe o cama (23) in scopul cal-
culului automat al unghiului de extrapolare
(m) coreland pozitia reperului (f) cu gra-
datia de pe scala (17), corespunzatoare
distantei de moment pana la tinta; - dis-
pozitivul de amortizare a gocurilor i de re-
glare (C), asigura amortizarea sgocurilor
primite de corector in timpul tragerii gi
reglarea lungimii tijei paralelogram (25) de
legatura dintre rigleta (2) si leaganul (26)
armei cu ajutorul unei tije culisante (27), a
unui arc de amortizare (30) si a unei
bucse filetate (31), iar o luneta pentru tra-
geri terestre (33) mareste precizia tra-
gerilor cu ajutorul unei placi de sticla (34)
pe care sunt gravate niste semne reticu-
lare (o, p) dispuse la distante fata de cen-
trul ei (q), proportionale cu unghiurile de
Tnaltator corespunzatoare distantelor in-
scrise pe placa de sticla (34), distante
pana la tinta fixa sau mobile, cu viteze de
15 - 30 Km/h.

(56) Referinte bibliografice
“Bazele constructiei inaltatoarelor”
autor |.N. Ananiev, Ed. IDT, 1956

PRESEDINTELE COMISIEI DE INVENTIL: dr.ing. Alexandru Lorentz

EXAMINATOR: ing. Mihai Raducu
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Fig. 3
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Fig. 4
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